Zat. Nr 7 do S..W.Z. BP/ZP-1/2008

PRZEDMIAR ROBOT

1. Nazwa i kod zamowienia:

REMONY BUDYNKU BIBLIOTEKI PUBLICZNE]T
MIASTA I GMINY OSTRZESZOW
IM. STANISEAWA CZERNIKA

— Grupa CPV 452,453 i454

2. Nazwy i kody:

Roboty murarskie - CPV 45262522-6
Remont podlég i posadzek - CPV 45262320-0
Roboty w zakresie instalacji elektrycznych - CPV 45310000-3
Hydraulika i roboty sanitarne - CPV 45330000-9
Roboty tynkarskie i okladzinowe - CPV 45410000-4
Roboty w zakresie stolarki budowlanej - CPV 45421000-4
Roboty malarskie - CPV 45442100-8
3. Adres wykonania robét: Plac Borek 17

63-500 Ostrzeszow

4. Nazwa i adres Zamawiajgcego: Biblioteka Publiczna
Miasta i Gminy Ostrzeszéw im. St. Czernika
Plac Borek 17
63-500 Ostrzeszow

5. Data opracowania przedmiaru: 30.05.2008 r.

=2

. Autor opracowania: Tadeusz Gruchala




SPIS DZIALOW PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Nazwa dziatu Od | Do
SPIS DZIALOW PRZEDMIARU ROBOT
1/Grupa 452 - ROBOTY ZWIAZANE Z WYKONANIEM KONSTRUKCJI 1 29
OBIEKTOW BUDOWLANYCH
1.1/Roboty murarskie - kod CPV 45262500-6 1 13
1.2|Remont podidg i posadzek - kod CPV 45262320-0 14 29
2|Grupa 453 - ROBOTY INSTALACYJNE 30 195
2.1|Roboty w zakresie instalacji elektrycznych - kod CPV 45310000-3 30 109
2.1.1/Roboty demontazowe 30 30
2.1.2|Tablice i WLZT-y 31 60
2.1.2.\Wylacznik gtéwny WG 31 44
1
2.1.2.|Wymiana tablic rozdzielczych 45 47
2
2.1.2.\Wewnetrzne linie zasilajace 48 60
3
2.1.3lInstalacje elektryczne wewnetrzne 61 102
2.1.3. Instalacja oswietlenia i gniazd wtyczkowych 230V (og6inych i dedykowa- |61 87
1/nych)
2.1.3.|Instalacja teleinformatyczna 88 102
2
2.1.3.|Oprzewodowanie i osprzet 88 94
2.1
2.1.3.|Gléwny punkt dystrybucyjny GPD - wyposazenie 95 102
2.2
2.1.4|Pomiary i badania odbiorcze 103 109
2.2|Hydraulika i roboty sanitarne - kod CPV 45330000-9 110 195
2.2.1Wymiana instalacji centralnego ogrzewania 110 151
2.2.2|Rozbudowa rozdzielacza w kottowni Kinoteatru "PIAST" 152 164
2.2.3|Przytacze c.0. z rur preizolowanych 165 195
3|Grupa 454 - ROBOTY WYKONCZENIOWE 196 224
3.1/Roboty tynkarskie i oktadzinowe - kod CPV 45410000-4 196 203
3.2|Roboty w zakresie stolarki budowlanej - kod CPV 45421000-4 204 211
3.3 Roboty malarskie (bez pom. 1.11, 1.12, 2.02 i 2.03) - kod CPV 45442100-8 212 224
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j-m.

Poszcz

Razem

Grupa 452 - ROBOTY ZWIAZANE Z WYKONANIEM KONSTRUKCJI OBIEKTOW BUDOWLA-

NYCH

Roboty murarskie - kod CPV 45262500-6

KNR 4-01
0354-05

PN LY

SST.01.

Wykucie z muru o$cieznic drewnianych o powierzchni ponad
2m2

Wyszczegolnienie robot:

1. Ostrozne wykucie elementéw wykazanych w tablicy z od-
niesieniem i zatozeniem na wskazane miejsce.

<drzwi zewnetrzne i wiatrotapu>1.60*2.86*2+<drzwi wew-
netrzne>1.60*2.00*2

m2

m2

15.552

RAZEM

15.552

KNR 4-01
0354-07

N

d.1.

SST.01.

Wykucie z muru oscieznic stalowych lub krat okiennych o po-
wierzchni do 2 m2

Wyszczegdinienie robot:

1. Ostrozne wykucie elementéw wykazanych w tablicy z od-
niesieniem i zalozeniem na wskazane miejsce.

<oscieznice drzwi wewn.>3+1

szt.

szt.

4.000

RAZEM

4.000

KNR 4-01
0354-05

)

SST.01.

Rozbiérka przeszklonych $cianek drewnianych z drzwiami
Wyszczegdlnienie robot:

1. Ostrozne wykucie elementéw wykazanych w tablicy z od-
niesieniem i zatozeniem na wskazane miejsce.
<parter>5.20*3.20+<pietro>3.80"2.85+5.20*2.85

m2

m2

42.290

RAZEM

42.290

KNR 4-01
0303-02

S

ST.00.

Uzupetnienie $cianek lub zamurowanie otworéw w $ciankach
o grubosci 1/2 cegly, cegta budowlang peing
Wyszczegélnienie robét:

1. Wyznaczenie potozenia $cianek.

2. Reczne wykucie strzepi.

3. Murowanie $cianek o powierzchni do 3 m2 w jednym miejs-
cu.

4. Zbrojenie $cianek bednarka.

<pom. 1.09>0.90*2.10

m2

m2

1.890

RAZEM

1.890

KNNR 2
1702-01 03

= o;

SST.02.

Scianki dzialowe z plyt gips-karton.zwykiych gr.12,5mm, na
rusztach metal.o szer.50mm z pokryciem obustr.,1-war.,wy-
pet.wetng min.do izol.$cian dziat.-gr.40mm
Wyszczegoinienie robét:

1. Wytrasowanie miejsc montazowych.

2. Zamocowanie profilowanych ksztattownikéw stalowych U
do stropow i poditég przy pomocy kotkéw rozporowych wbija-
nych.

3. Zamocowanie stupkéw z ksztattownikéw stalowych C do
listew poziomych.

4. Przymocowanie plyt gipsowo - kartonowych do rusztu za
pomoca blachowkretow.

5. Ulozenie ptyt z weiny mineralnej.

6. Przygotowanie zaprawy z gipsu szpachlowego.

7. Szpachlowanie potaczen ptyt i stykéw ze $cianami i stro-
pem.

8. Zabezpieczenie spoin tasmg (warstwa wierzchnia).

9. Szpachlowanie i cyklinowanie wykanczajace.

<na parterze przy klatce>2.50%(1.35+2.05)-0.90*2.00
<$ciana z gablotami>3.20%(5.55+0.63+0.65+0.63+5.20)-
(1.60*2.10+0.90*3.20"3)

<$cianka nad szafami>0.75*5.10

<na pietrze>5.20*2.85-1.60*2.10+4.20*2.85-1.60*2.10

m2

m2
m2

m2
m2

6.700
28.512

3.825
20.070

RAZEM

59.107

KNR 4-01
0313-02

)

d.1.

ST.00.

Wykonanie przesklepien otworéw w $cianach z cegiet z wyku-
ciem bruzd dla belek

Wyszczegblnienie robét:

1. Reczne wykucie strzepi, bruzd i gniazd w $cianach.

2. Wykonanie i rozebranie stemplowar i deskowan.

3. Murowanie przesklepien cegtami.

4. Wykucie cegiet z pomigdzy belek osadzonych w bruzdach
oraz w czesci nad belkami.

0.15%0.25*1.50

m3

m3

0.056

RAZEM

0.056

KNR 4-01
0313-04

=~
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ST.00.

Dostarczenie i obsadzenie belek stalowych - dwuteownikéw
180 mm - do wykonania przesklepien otworéw
Wyszczegoélnienie robét:

1. Dostarczenie, obsadzenie i obmurowanie koricéwek belek
stalowych.

m
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j-m.

Poszcz

Razem

<nadproze nad wejSciem do pom.1.09>1.60*2

3.000

RAZEM

3.000

S oo

KNR 4-01
0329-03

SST.01.

Wykucie otworéw drzwiowych lub okiennych w $cianach z ce-
giet o grubosci ponad 1/2 cegly na zaprawie wapiennej lub
cementowo-wapiennej

Wyszczegéinienie robot:

1. Reczne wykucie otworu z wyréwnaniem o$ciezy.

2. Odtozenie na bok cegiet nadajacych sie do ponownego
wbudowania.

<pom.1.09>0.19*1.00*2.05

m3

m3

0.390

RAZEM

0.390

= ©

KNNR 2
0701-07 01

ST.00.

Scianki dziatowe o grubosci 12 cm z plytek z betonu komor-
kowego o wym. 59x24x12 cm - zamurowanie wnek podokien-
nych

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wymurowanie scianek.

<wneki grzejnikowe>0.80*2.00*(12+14)+0.80*1.50*4*2

m2

mZ2

51.200

RAZEM

51.200

10
d.1.1

KNR 4-01
0332-05

ST.00.

Wykucie strzepi w ptaszczyznach $cian z cegiet na zaprawie
cementowo-wapiennej o grubosci 1/2 cegly
Wyszczegdinienie robot:

1. Reczne wykucie strzepi w co trzeciej warstwie na giebo-
ko$é 7 cm.

<zamurowanie wnek grzejnikowych>0.80*(12+14+8)*2

54.400

RAZEM

54.400

1
d.1.1

KNR 4-01
0108-11

ST.00.

Wywo6z gruzu spryzmowanego samochodami samowyladow-
czymi do 5 t na odlegtosédo 1 km

Wyszczegdinienie robot:

1. Zatadowanie odspojonej ziemi lub gruzu na $rodki trans-
portowe.

2. Wywiezienie na odleglosé do 1 km.

3. Wytadowanie ze $rodkéw transportowych.
poz.1*0.10+poz.3*0.05

m3

m3

3.670

RAZEM

3.670

12
d.1.1

KNR 4-01
0108-12

ST.00.

Doptata za kazdy nastepny 1 km wywozu gruzu spryzmowa-
nego samochodami samowytadowczymido 5t - do 5 km
Krotno$¢ = 4

poz.11

m3

m3

3.670

RAZEM

3.670

13
d.1.1

wycena in-
dywidualna

ST.00.

Opfata z tytulu kosztéw skiadowania gruzu na wysypisku
miejskim

poz.11*0.9

3.303

RAZEM

3.303

1.2

Remont podtég i posadzek - kod CPV 45262320-0

14
d.1.2

KNR 4-01
0816-06

SST.01.

Rozebranie posadzek z oderwaniem listew lub cokotéw
Wyszczegdlnienie robot:

1. Rozebranie posadzek z deszczutek z odebraniem listew
lub cokotdw.

<parter>343.70-(2.60+3.40+3.20)+<| pietro>348.70-(3.40+
3.20)

m?2

m2

676.600

RAZEM

676.600

15
d.1.2

KNR 4-01
0816-07

ST.00.

Oczyszczenie deszczutek z rozbidrki, z posegregowaniem i
przygotowaniem do ponownego wbudowania
Wyszczegdinienie robdt:

1. Oczyszczenie deszczulek z rozbidrki z posegregowaniem i
powigzaniem w peczki kol. 07.
poz.14-(39.0+27.80+24.3)*110%

m?2

m2

576.390

RAZEM

576.390

16
d.1.2

KNR 2-02
1101-06 01

ST.00.

Podkiady z ubitych materiatéw sypkich - piasek
Wyszczegdlnienie robét:

1. Wyréwnanie podioza.

2. Wykonanie podkiadu z kruszywa.

<likwidacja kanatu ¢.0.>0.50*0.25*(17.70+15.00+19.00+3.50*
2+7.50)

m3

m3

8.275

RAZEM

8.275

17
d.1.2

KNR 2-02
1101-01

ST.00.

Podktady betonowe z betonu B-10 na podtozu gruntowym
Wyszczegélnienie rob6t:

1. Wyréwnanie podioza gruntowego.

2. Wykonanie podktadu z betonu.
0.50*0.10*(17.70+15.00+19.00+3.50*2+7.50)

m3

m3

3.310

RAZEM

3.310
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT
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Lp. | Podstawa | Nr spec. Opis i wyliczenia j-m. Poszcz Razem
techn.
18/KNR 2-02 |ST.00. Izolacje przeciwwilgociowe, podposadzkowe z folii polietyle- |m2
d.1.2/0607-01 nowej izolacyjnej gr. 0,3 mm
Wyszczegdlnienie robot:
1. Oczyszczenie podioza.
2. Ulozenie izolacji poziomej podposadzkowej z folii polietyle-
nowej szerokiej.
0.50%(17.70+15.00+19.00+3.50*2+7.50) m?2 33.100
RAZEM 33.100
19/KNR 2-02 |ST.00. 1zolacje cieplne i przeciwdzwigkowe poziome z piyt styropia- |m2
d.1.2/0609-03 nowych odm. 20 grubo$ci 10 cm na sucho jedna warstwa na
wierzchu konstrukgcji
Wyszczegdlnienie robot:
1. Oczyszczenie podioza.
2. Zagruntowanie jednokrotne podioza roztworem asfaltowym
rzadkim lub emulsjg asfaltowa i utozenie izolacji poziomej na
wierzchu konstrukgji na sucho.
poz.18 m2 33.100
RAZEM 33.100
20/KNR 2-02 |{ST.00. Warstwy wyrownawcze pod posadzki z zaprawy cementowej (m?2
d.1.2/1102-01 M-7 grubosci 20 mm zatarte na ostro
Wyszczegdlnienie robot:
1. Oczyszczenie i zagruntowanie podioza miekiem cemento-
wym.
2. Ulozenie warstwy wyréwnawczej gtadzi grubosci 20 mm.
3. Przygotowanie, impregnacja i utozenie listwy w warstwie
wyréwnawczej do mocowania drewnianej listwy przy$ciennej.
poz.19 m?2 33.100
RAZEM 33.100
21/KNR 2-02 |{ST.00. Dodatek za zmiane grubosci 0 10 mm warstwy wyréwnawczej|m2
d.1.2/1102-03 z zaprawy cementowej M-7 - do 60 mm
Krotnos¢ = 4
poz.20 m?2 33.100
RAZEM 33.100
22/KNR 2-02 |ST.00. Dopfata za zbrojenie posadzki siatkg stalowa zgrzewana z m2
d.1.2/1106-07 pretéw o §r. 3 mm o oczkach 10x10 cm
Wyszczegélnienie robot:
1. Utozenie siatki.
poz.21 m2 33.100
RAZEM 33.100
23|KNNR 2 SST.05. |Posadzki z deszczulek debowych kl. I, grubosci 22 mm na m2
d.1.2/1205-04 01 klej
analiza in- Wyszczegélnienie robét:
dywidualna 1. Oczyszczenie podioza.
2. Ewentualna naprawa podtoza.
3. Ulozenie parkietu na klej.
4, Szlifowanie parkietu.
5. Zabezpieczenie posadzek do czasu odbioru.
<pom. 1.02, 1.04 i 1.10>39.0+27.8+24.3 m?2 91.100
RAZEM 91.100
24/KNNR 2 SST.05. |Cokot z drewna dgbowego w kolorze zblizonym do NCS S m
d.1.2/1205-07 0520 Y
Wyszczegdlnienie robot:
1. Umocowanie cokotu przysciennego z obsadzeniem kotkow.
3.90-1.60+5.29+0.74+5.29-1.60+0.25*2+3.70+0.19*3+0.73+ |m 41.880
0.74+0.30+4.13+2.90+2.60+5.26+2.27-1.00+0.30+0.83+
0.84+5.19
RAZEM 41.880
25/KNR 2-02 |SST.05 Posadzki z deszczutek na klej - parkiet z demontazu m2
d.1.2{1111-01 Wyszczegéinienie robot:
analogia 1. Oczyszczenie podioza.
2. Ewentualne wyréwnanie podtoza.
3. Utozenie parkietu na kiej.
4, Zatozenie listew przy$ciennych.
5. Zabezpieczenie posadzek do czasu odbioru.
<na parterze pom.1.03, 1.05-1.09>31.80+65.6+24.0+33.7+ |m2 234.700
31.8+23.5+24.3
<na pietrze pom. 2.01, 2.04-2.08>11.4+23.6+175.0+83.1+ m?2 342.100
16.2+32.8
RAZEM 576.800
26/KNR 4-01 [SST.05. |Ocyklinowanie posadzek z deszczulek malowanych lakierem |m2
d.1.2|0816-04 chemoutwardzalnym
analiza in- Wyszczegdlnienie robot:
dywiduaina 1. Ocyklinowanie ufozonego parkietu
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa | Nr spec. Opis i wyliczenia jm. Poszcz Razem
techn.
poz.25 m2 576.800
RAZEM 576.800

27|/KNNR 2 SST.05. |Trzykrotne lakierowanie parkietéw lakierem chemoutwardzal- |m2
d.1.2|1205-08 nym
Wyszczegdlnienie robot:
1. Lakierowanie trzykrotne posadzki i parkietu (kol.08).
2. Zabezpieczenie posadzek do czasu odbioru.
poz.24+poz.26 m?2 618.680
RAZEM 618.680

28/KNNR 2 SST.04. |Posadzki z plytek "Gres" o wymiarach powyzej 15x15 cm, m?2
d.1.2/1203-02 40 uktadanych metodg regularng na zaprawie klejowej do podio-
2y krytycznych - piytki o fakturze "strukturalnej”
Wyszczegolnienie robét:

1. Oczyszczenie podioza.

2. Wymierzenie i ustawienie punktdw wysokosciowych.

3. Sortowanie plytek.

4. Przygotowanie masy klejacej.

5. Przyciecie, dopasowanie i utozenie plytek na zaprawie kle-
jowej.

6. Wypeinienie spoin zaprawa.

7. Oczyszczenie posadzek.

8. Przyciecie tynku.

9. Zagruntowanie podioza.

<na klatce schodowej>3.10*4.50+0.15*3.10*12.5 m2 19.763
RAZEM 19.763

29/KNNR 2 SST.04. [Cokoliki z ptytek ukladanych na zaprawie klejowej do podiozy \m
d.1.2/1203-03 20 krytycznych - pityki o fakturze "naturalnej"
Wyszczeg6lnienie robét:
1. Oczyszczenie podioza.
2. Wymierzenie i ustawienie punktéow wysokosciowych.
3. Sortowanie ptytek.
4. Przygotowanie masy klejacej.
5. Przyciecie, dopasowanie i ulozenie ptytek na zaprawie kle-
jowej.
6. Wypeinienie spoin zaprawa.
7. Oczyszczenie posadzek.
8. Przyciecie tynku.
9. Zagruntowanie podioza.
10. Przyciecie, dopasowanie i utozenie ksztattek.

<na klatce schodowej>6.50*2+3.10 m 16.100
RAZEM 16.100
2 ] Grupa 453 - ROBOTY INSTALACYJNE
21 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych - kod CPV 45310000-3
2141 Roboty demontazowe
30/BCM 1 ST.00. Rozbiérki instalacji elektrycznych wraz z naprawa podiozy po |\m2 p.u.
d.2.1./1264.02D- zdemontownanej instalacji
1/3.100.50 Wyszczegdlnienie robét:

1. Demontaz starej instalacji oSwietleniowej oraz gniazd wy-
kowych (lampy, wytaczniki, gniazda itp.)
2. Naprawa podtoza po dokananych demontazach.

<parter>343.70-(3.40+3.20+66.7+31.8)+<I pietro>348.70- m2p.u. 580.700
(3.40+3.20)
| RAZEM | 580.700
21.2 Tablice i WLZT-y
21.2. Wytacznik gtéwny WG
1
31/KNNR 3 SST.08. |Wykucie wnek o obj. pow. 0,01 m3 w $cianach z cegly na za- \m3 ]
d.2.1./0304-01 prawie wapiennej lub cementowo-wapiennej, wyréwnanie,
21 oczyszczenie i otynkowanie wnek

Wyszczegdlnienie robét:

1. Reczne wykucie wnek.

2. Wyréwnanie i oczyszczenie wnek.
3. Usuniecie gruzu poza budynek.
4. Otynkowanie wnek.

0.4*0.6*0.3 m3 0.072
RAZEM 0.072
32|KNNR 5 SST.08. |Wykucie bruzd dla przewodéw wtynkowych na podtozu z ceg-|m
d.2.1./1207-01
21 Wyszczegélnienie robét:

1. Wyznaczenie bruzdy.

2. Kucie bruzdy.

3. Sprawdzenie wymiardw bruzdy.
poz.34 m 6.000

6
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j-m.

Poszcz

Razem

RAZEM

6.000

33/{KNNR 5
d.2.1./0404-01

2.1|analiza in-
dywiduaina

-

SST.08.

Tablice rozdzielcze - wytacznik gibwny WG (wyposazenie wg
projektu)

Wyszczegdlnienie robdt:

1. Przygotowanie podioza.

2. Umocowanie elementéw konstrukcji tablicy do obudowy.
Dla kol. 01-04:

3. Montaz tablicy lub jej elementéw.

4. Podiaczenie i oznaczenie przewodow.

5. Opisanie tablicy.

Wylacznik giéwny WG (wyposazenie wg projektu)

1

szt.

szt.

1.000

RAZEM

1.000

34/KNNR 5
d.2.1./0205-01

2.1|analiza in-
dywidualna

-

SST.08.

Przewody kabelkowe o tacznym przekroju zyt do 7.5 mm2
ukladane p.t. w gotowych bruzdach w podtozu innym niz beto-
nowe - HDGs 1x2x0,8

Wyszczegdlnienie robot:

1. Rozwiniecie przewodu.

2. Odmierzenie i uciecie.

3. Mocowanie przewodu do podioza przy pomocy drutu wig-
zadetkowego, zaprawy gipsowej.

4. Otwieranie i zamykanie puszek, odgateZnikéw lub skrzynek
rozgateznych.

6.000

RAZEM

6.000

35/KNNR §
d.2.1./0406-01

2.1|analiza in-
dywidualna

-

SST.08.

Aparaty elektryczne - przyciski p-poz. typu PROMET lub réw-
nowazne

Wyszczegdlnienie robét:

1. Wyznaczenie migjsca wbudowania.

2. Wykonanie otwordw.

3. Obsadzenie kotkéw lub $rub rozporowych.

4. Czesciowe rozebranie i ztozenie aparatu.

5. Zamocowanie aparatu.

6. Podiaczenie i oznaczenie przewodow.

1

szt.

szt.

1.000

RAZEM

1.000

36/ KNNR 5
d.2.1./1203-08
21

SST.08.

Podtaczenie pod zaciski lub bolce pojedynczego przewodu o
przekroju zyly do 2,5 mm2

Wyszczegoinienie robdt:

1. Uciecie przewodu.

2. Zdjecie izolacji.

3. Oczyszczenie zyly.

4. Podigczenie przewodéw.

2

szt

szt

2.000

RAZEM

2.000

37/KNNR 5
d.2.1.{1203-11
2.1

SST.08.

Podtaczenie pod zaciski lub bolce pojedynczego przewodu
kabelkowego o przekroju zyty powyzej 6 do 16 mm2
Wyszczegélnienie robét:

1. Uciecie przewodu.

2. Zdjecie izolaciji.

3. Oczyszczenie zyly.

4. Podiaczenie przewodow.

2*5

szt

szt

10.000

RAZEM

10.000

38/ KNNR 5
d.2.1./1208-05
21

SST.08.

Reczne przygotowanie zaprawy cementowo-wapiennej
Wyszczegdlnienie robot:

1. Dozowanie sktadnikow.

2. Reczne wymieszanie sktadnikéw z dodatkiem wody.
6*0.025*0.015

m3

m3

0.002

RAZEM

0.002

39/KNNR 5
d.2.1./1208-01
21

SST.08.

Zaprawianie bruzd o szerokosci do 25 mm
Wyszczegdlnienie robot:

1. Zaprawianie bruzdy gotowa zaprawg cementowo-
wapienna.

6.0

6.000

RAZEM

6.000
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp.

Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j.m.

Poszcz

Razem

40
2.1

KNNR 5

.|0606-05

SST.08.

Uziomy ze stali profilowanej miedziowane o diugosci 4.5 m
(metoda wykonania udarowa) - grunt kat.lll

Wyszczegdlnienie robdt:

1. Wyznaczenie miejsca montazu uziomu.

2. Przygotowanie stanowiska roboczego.

3. Pograzanie uziomow (pretow).

4. taczenie pretow (nasuwanie, wciskanie lub za pomoca zia-
czek).

5. Pomiar rezystancji uziemienia bez sporzadzanie protokotu.
1.0

szt

szt

1.000

RAZEM

1.000

41
2.1

KNNR 5

.|06086-06

SST.08.

Uziomy ze stali profilowanej miedziowane (metoda wykonania
udarowa) - grunt kat.lll za nastepne 1.5 m dtugosci
Wyszczegolnienie robét:

1. Pograzanie uzioméw (pretow).

2. Laczenie pretéw (nasuwanie, weiskanie lub za pomocg zia-
czek).

Krotno$¢ = 3

1.0

szt

szt

1.000

RAZEM

1.000

42

QT

2.

KNNR 5
0907-03
analiza in-
dywidualna

SST.08.

Montaz uzioméw lub przewodéw uziemiajacych w gruncie
kat.IV

Wyszczegblnienie robét:

. Wyznaczenie trasy wykopu.

. Wykopanie rowu.

. Wyprostowanie, odmierzenie i uciecie bednarki.

. Ulozenie bednarki w wykopie.

. Spawanie gazowe.

Oczyszczenie i pomalowanie spawu.

. Zasypanie wykopu z ubijaniem ziemi warstwami.

. Podiaczenie przewodu uziemiajgcego do stupa.

. Wykonanie pomiaru rezystancji uziemienia i sporzadzenie
protokotu.

1*2

CENOOAWN =

m

2.000

RAZEM

2.000

43

2.1

KNNR 5

.|0603-03

SST.08.

Przewody uziemiajace i wyréwnawcze na $cianie - bednarka
25x4

Wyszczegélnienie robét:

1. Odmierzenie, ucigcie i wyprostowanie bednarki.

2. Spawanie.

3. Malowanie w paski.

1.0

m

1.000

RAZEM

1.000

44
d.2.1.
21

KNNR 5
0611-01
analiza in-
dywidualna

SST.08.

taczenie przewodéw instalacji odgromowe;j lub przewodow
wyréwnawczych z bednarki o przekroju do 120 mm2 w wyko-
pie - uchwyt krzyzowy St/Zn-drut St/Zn

Wyszczegdlnienie robét:

1. Odmierzenie i ucigcie przewodu.

2. Wykonanie taczenia.

3. Oczyszczenie i malowanie miejsca spawu.

1

szt.

szt.

1.000

RAZEM

1.000

2.1.2,

Wymiana tablic rozdzielczych

45
d.2.1.
2.2

KNNR 9
0201-02 +
KNNR ¢
0201-04
analiza in-
dywidualna

S$S87.08.02

Wymiana tablic rozdzielczych - TL-T1 na T1 (R i S x2)
Wyszczeg6inienie robét:

. Odiaczenie przewodow.

. Demontaz tablicy.

. Demontaz obudowy.

. Umocowanie tablicy lub jej elementow.
. Podigczenie i oznaczenie przewodow .
. Opisanie tablicy.

. Umocowanie obudowy.

. Naprawa miejsc zamocowania.

. Oznaczenie obudowy.

2 OCONOOAWN-

szt

szt

1.000

RAZEM

1.000
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa | Nr spec. Opis i wyliczenia j.-m. Poszcz Razem
techn.
46| KNNR 9 S$S8T.08.02 |Wymiana tablic rozdzieiczych - RP na T2 szt
d.2.1./0201-01 + Wyszczegélnienie robot:
2.2/KNNR 9 1. Odigczenie przewoddw.
0201-03 2. Demontaz tablicy.
analiza in- 4. Demontaz obudowy.
dywidualna 5. Umocowanie tablicy lub jej elementow.
6. Podiaczenie i oznaczenie przewodéw .
7. Opisanie tablicy.
8. Umocowanie obudowy.
9. Naprawa miejsc zamocowania.
10. Oznaczenie obudowy.
1 szt 1.000
RAZEM 1.000
47/KNNR 9 SST.08.02 |Wymiana tablic rozdzielczych - RW na T3 szt
d.2.1./0201-01 + Wyszczegolnienie robét:
2.2|KNNR 9 1. Odiaczenie przewodéw.
0201-03 2. Demontaz tablicy.
analiza in- 4. Demontaz obudowy.
dywidualna 5. Umocowanie tablicy lub jej elementow.
6. Podiaczenie i oznaczenie przewodow .
7. Opisanie tablicy.
8. Umocowanie obudowy.
9. Naprawa miejsc zamocowania.
10. Oznaczenie obudowy.
1 szt 1.000
RAZEM 1.000
2.1.2. Wewnetrzne linie zasilajace
3
48 KNNR 5 SST.08.02 |Wykucie bruzd dia rur RS 47 na podiozu z cegly m
d.2.1./1207-15 . Wyszczegéinienie robét:
23 1. Wyznaczenie bruzdy.
2. Kucie mechaniczne bruzdy.
3. Sprawdzenie wymiaréw bruzdy.
8.0+5.0 m 13.000
RAZEM 13.000
49/KNNR 5 SST.08.02 |Wykucie bruzd dla przewodéw YDYZzo 5x6 m
d.2.1./1207-06 . Wyszczegéinienie robot:
23 1. Wyznaczenie bruzdy.
2. Kucie mechaniczne bruzdy.
3. Sprawdzenie wymiaréw bruzdy.
6.0+32.0 m 38.000
RAZEM 38.000
50/KNNR 5 SST.08.02 |Przebijanie otworéw $r. 60 mm o diugosci do 2 ceg. w Scia-  |otw.
d.2.1.{1209-07 nach lub stropach z cegty
2.3)analiza in- Wyszczegoinienie robdt:
dywidualna 1. Wyznaczenie otworu.
2. Przebicie otworu mechanicznie.
3. Sprawdzenie wymiaréw.
4 otw. 4.000
RAZEM 4.000
51/KNNR 5 SST.08.02[Przebijanie otworéw $r. 25 mm o dtugosci do 2 ceg. w $cia-  |otw.
d.2.1.{1209-07 nach lub stropach z cegty
2.3|analiza in- Wyszczegélnienie robét:
dywidualna 1. Wyznaczenie otworu.
2. Przebicie otworu mechanicznie.
3. Sprawdzenie wymiarow.
4 otw. 4.000
RAZEM 4.000
52/KNNR 5 SST.08.02|Rury winidurowe o $r.do 47 mm uktadane p.t. w gotowych m
d.2.1./0101-08 bruzdach w podtozu innym niz beton
23 Wyszczegdlnienie robot:
1. Sprawdzenie droznos$ci rur.
2. Cigcie.
3. Potaczenie rur.
4. Wprowadzenie rur do puszek i innych elementéw instalacji.
5. Umocowanie rur do podioza.
8 m 8.000
RAZEM 8.000
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp.

Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j-m.

Poszcz

Razem

53
d.2.1.
23

KNNR 5

0205-03 08 |.

S§ST.08.02

Utozenie przewodu kabelkowego YDY 5x6 mm2, 750V w go-
towej bruzdzie na podtozu réznym od betonu
Wyszczegoéinienie robot:

1. Rozwinigcie przewodu.

2. Odmierzenie i ucigcie.

3. Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu wia-
zadetkowego, zaprawy gipsowe;.

4. Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikdw lub skrzynek
rozgateznych.

6.0+32.0

m

38.000

RAZEM

38.000

54

23

KNNR 5

.11208-05

SST.08.02

Reczne przygotowanie zaprawy cementowo-wapiennej
Wyszczegolnienie robot:

1. Dozowanie skiadnikéw.

2. Reczne wymieszanie skiadnikéw z dodatkiem wody.
13*0.05*0.015+38*0.025*0.015

m3

m3

0.024

RAZEM

0.024

55
d.2.1.
23

KNNR 5
1208-02

S§ST.08.02

Zaprawianie bruzd o szerokos$ci ponad 25 do 50 mm
Wyszczegélnienie robét:

1. Zaprawianie bruzdy gotowa zaprawg cementowo-
wapienna.

13.0

13.000

RAZEM

13.000

56
d2.1.

KNNR §
1208-01

§ST.08.02

Zaprawianie bruzd o szerokosci do 25 mm
Wyszczegdlnienie robot:

1. Zaprawianie bruzdy gotowa zaprawg cementowo-
wapienng.

38.0

38.000

RAZEM

38.000

57
d2.1.
23

KNNR 5
0201-05
analiza in-
dywidualna

S$ST.08.02

Przewody izolowane jednozylowe o przekroju 16 mm2 wcia-
gane do rur

Wyszczegélnienie robot:

1. Rozwiniecie przewodéw.

2. Odmierzenie i ucigcie.

3. Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikéw lub skrzynek
rozgateznych.

4. Wcigganie przewodu.

Przewéd z zyta Cu LgY-450/750V, 16 mm2

8*4+5%5

m

57.000

RAZEM

57.000

58
d.2.1.
23

KNNR 5
1204-07
analiza in-
dywidualna

§5T.08.02

Montaz koricéwek kablowych przez lutowanie - przekr6j zyt
do 16 mm2

Wyszczegélnienie robét:

1. Zatozenie na obrobiony koniec przewodu kofncowki.

2. Przylutowanie koricéwki do przewodu.

Koricéwka kablowa typu B 311 - KO 16 mm2

4*2+5*2

szt.

szt.

18.000

RAZEM

18.000

59
d.2.1.
23

KNNR 5
1203-04

§5T.08.02

Podtaczenie pod zaciski lub bolce pojedynczego przewodu o
przekroju zyty powyzej 6 do 16 mm2

Wyszczegélnienie roboét:

1. Uciecie przewodu.

2. Zdjecie izolacji.

3. Oczyszczenie zyly.

4. Podigczenie przewodéw.

2*4425

szt

szt

18.000

RAZEM

18.000

60
d.2.1.
2.3

KNNR &
1203-10

$8T.08.02

Podtaczenie pod zaciski lub bolce pojedynczego przewodu
kabelkowego o przekroju zylty powyzej 4 do 6 mm2
Wyszczegodlnienie robét:

1. Uciecie przewodu.

2. Zdjecie izolaciji.

3. Oczyszczenie zyly.

4. Podigczenie przewoddéw.

2*2*5

szt

szt

20.000

RAZEM

20.000

Instalacje elektryczne wewnetrzne

Instalacja oéwietlenia i gniazd wtyczkowych 230V (ogéinych i dedykowanychj
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp.

Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j-m.

Poszcz

Razem

61

31

KNNR 5

.|0301-11

SST.08.03

Wykonanie $lepych otworéw pod montaz osprzetu instalacyj-
nego mocowanego na zaprawie cementowe;j lub gipsowej w
podiozu ceglanym

Wyszczegélnienie robét:

1. Trasowanie.

2. Wykonanie $lepych otworéw mechanicznie.

122+66

szt

szt

188.000

RAZEM

188.000

62

3.1

KNNR 5

.10302-01

SST.08.03

Puszki instalacyjne podtynkowe pojedyncze o $r.do 60 mm
Wyszczegolinienie robot:

1. Przygotowanie zaprawy gipsowej lub wapienno - cemento-
wej.

2. Wyciecie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i prze-
wodow.

3. Zamocowanie puszki do gotowego podioza z wyréwnaniem
powierzchni.

23+63+36

szt

szt

122.000

RAZEM

122.000

63
d.2.1.
31

KNNR 5
0302-06

SST.08.03

Puszki instalacyjne podtynkowe o $r.do 80 mm o 4 wylotach
Wyszczegélnienie robét:

1. Przygotowanie zaprawy gipsowej lub wapienno - cemento-
wej.

2. Wyciecie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i prze-
wodow.

3. Zamocowanie puszki do gotowego poditoza z wyrdwnaniem
powierzchni.

66

szt

szt

66.000

RAZEM

66.000

64
d.2.1.
3.1

KNNR 5
1207-01

SST.08.03

Wykucie bruzd dia przewodéw wtynkowych na podiozu z ceg-

Wyszczegdlnienie robét:

1. Wyznaczenie bruzdy.

2. Kucie mechaniczne bruzdy.

3. Sprawdzenie wymiaréw bruzdy.
(972+294+792)*50%

m

1029.000

RAZEM

1029.000

65

3.1

KNNR 5

.{0204-05 07 |.

SST.08.03

Utozenie przewodu ptaskiego YDYp 3x1,5 mm2 w tynku na
poditozu ré6znym od betonu

Wyszczegdlnienie robot:

1. Rozwinigcie przewodu.

2. Odmierzenie i ucigcie.

3. Mocowanie przewodu do podioza przy pomocy drutu wia-
zadetkowego, zaprawy gipsowe;j.

4. Otwieranie i zamykanie puszek, odgateZnikow lub skrzynek
rozgateznych.

972.0

972.000

RAZEM

972.000

66
3.1

KNNR 6

.10204-05 13 |.

SST.08.03

Ulozenie przewodu ptaskiego YDYp 4x1,5 mm2 w tynku na
poditozu réznym od betonu

Wyszczegdinienie robét:

1. Rozwiniecie przewodu.

2. Odmierzenie i ucigcie.

3. Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu wia-
zadetkowego, zaprawy gipsowej.

4. Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikéw lub skrzynek
rozgateznych.

294

m

294.000

RAZEM

294.000

67
31

KNNR §

.|0204-03 08 |.

SST.08.03

Ulozenie przewodu ptaskiego YDYp 3x2,5 mm2 w tynku na
podiozu betonowym

Wyszczegélnienie robot:

1. Rozwinigcie przewodu.

2. Odmierzenie i ucigcie.

3. Mocowanie przewodu do podioza przy pomocy drutu wig-
zadetkowego, zaprawy gipsowe;.

4. Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikéw lub skrzynek
rozgateZnych.

792

792.000

RAZEM

792.000

68
31

KNNR 5

.|1208-05

Norma PRO Wersja 4.22
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Reczne przygotowanie zaprawy cementowo-wapiennej
Wyszczeg6inienie robot:

1. Dozowanie sktadnikow.

2. Reczne wymieszanie skiadnikéw z dodatkiem wody.
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa | Nr spec. Opis i wyliczenia j-m. Poszcz Razem
techn.
poz.69*0.025*0.015 m3 0.386
RAZEM 0.386
69/KNNR 5 SST.08.03 | Zaprawianie bruzd o szerokosci do 25 mm m
d.2.1./1208-01 Wyszczegdlnienie robot:
3.1 1. Zaprawianie bruzdy gotowa zaprawg cementowo-
wapienna.
poz.64 m 1029.000
RAZEM 1029.000
70|KNNR 5 SST.08.03 |Laczniki i przyciski jednobiegunowe podtynkowe w puszce in- |szt.
d.2.1./0306-02 stalacyjnej - np tacznik IP -20 16A 16AX 250 V typu Forum
3.1|analiza in- WPt - 1F, 1-biegunowy z ramka lub réwnowazny
dywidualina Wyszczegdlnienie robot:
1. Rozmontowanie tgcznikéw lub przyciskéw.
2. Umocowanie do gotowego podioza.
3. Podigczenie przewodéw.
4. Sprawdzenie dziatania.
5 szt. 5.000
RAZEM 5.000
71/KNNR 5 SST.08.03 |Laczniki $wiecznikowe podtynkowe w puszce instalacyjnej szt.
d.2.1./0306-03 tacznik podtynkowy IP -20 16A 16AX 250 V typu Forum WPt
3.1lanaliza in- - 2F, 1-biegunowy $wiecznikowy z ramka lub réwnowazny
dywidualna Wyszczegolnienie robot:
1. Rozmontowanie {acznikéw lub przyciskow.
2. Umocowanie do gotowego podioza.
3. Podigczenie przewoddw.
4. Sprawdzenie dziatania.
16 szt. 16.000
RAZEM 16.000
72|KNNR 5 SST.08.03 [Laczniki krzyzowe, dwubiegunowe podtynkowe w puszce ins- |szt.
d.2.1.,0306-04 talacyjnej np facznik podtynkowy IP -20 16A 16AX 250 V z
3.1|analiza in- ramka typu Forum WPt - 5F, schodowy z ramka lub réwno-
dywidualna wazny
Wyszczegoinienie rob6t:
1. Rozmontowanie tacznikéw lub przyciskéw.
2. Umocowanie do gotowego podtoza.
3. Podigczenie przewodéw.
4. Sprawdzenie dziatania.
2 szt. 2.000
RAZEM 2.000
73/KNNR 5 Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym pod- |szt.
d.2.1./0308-03 tynkowe 2-biegunowe przelotowe podwdjne o obciazalnosci
3.1|analiza in- do 10 A i przekroju przewodéw do 2.5 mm2 - gniazdo podw. z
dywidualna uziem. z ramka biate typu GWP230PF01R Form lub rowno-
wazne
Wyszczegdlnienie robét:
1. Rozmontowanie gniazda.
2. Zamocowanie gniazda.
3. Podtgczenie przewodow.
4. Sprawdzenie dziatania.
63.00 szt. 63.000
RAZEM 63.000
74|KNNR 5 SST.08.03 |Gniazda instalacyjne wtyczkowe ze stykiem ochronnym pod- |szt.
d.2.1./0308-02 tynkowe 2-biegunowe przelotowe pojedyncze o obcigzalnosci
3.1|analiza in- do 10 A i przekroju przewodéw do 2.5 mm2 - gniazdo “DATA"
dywiduaina IP-20 16A 250V GWP - 133KF z kluczem lub réwnowazne
Wyszczegélnienie robot:
1. Rozmontowanie gniazda.
2. Zamocowanie gniazda.
3. Podiaczenie przewoddw.
4. Sprawdzenie dziatania.
36 szt. 36.000
RAZEM 36.000
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa | Nr spec. Opis i wyliczenia jm. Poszcz Razem
techn.
75/KNNR 5 SST.08.03 |Oprawy o$wietleniowe przykrecane (zwykie) - awaryjna 1x8W |Kkpl.
d.2.1./0502-02 2h - np. PLUTON 10A 8W/2h lub réwnowazne
3.1|analiza in- Wyszczegdlnienie robét:
dywidualna 1. Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy.
2. Przygotowanie podfoza do zamocowania oprawy.
3. Rozpakowanie oprawy.
4. Oczyszczenie oprawy.
5. Otwarcie i zamkniecie oprawy.
6. Obciecie i zarobienie koricow przewodow.
7. Wyposazenie oprawy w zrodia $wiatta, zaptonniki i spraw-
dzenie przed zamontowaniem.
8. Zamontowanie oprawy.
9. Podigczenie.
10. Uzupetnienie oprawy w odbty$niki, ostony, siatki i klosze.
21.0 kpl. 21.000
RAZEM 21.000
76 KNNR 5 SST.08.03 |Oprawy o$wietleniowe przykrecane (zwykle) - Swietlowkowa  kpl.
d.2.1./0502-02 do 2x20 W - oprawa rastrowa np. LIRA ONR1-218 lub réwno-
3.1|analiza in- wazna
dywidualna Wyszczeg6inienie robét:
1. Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy.
2. Przygotowanie podioza do zamocowania oprawy.
3. Rozpakowanie oprawy.
4, Oczyszczenie oprawy.
5. Otwarcie i zamkniecie oprawy.
6. Obciecie i zarobienie korcéw przewodow.
7. Wyposazenie oprawy w zrodia $wiatta, zaptonniki i spraw-
dzenie przed zamontowaniem.
8. Zamontowanie oprawy.
9. Podtaczenie.
10. Uzupetnienie oprawy w odbtys$niki, ostony, siatki i klosze.
2.00 kpl. 2.000
RAZEM 2.000
77|KNNR 5 SST.08.03 |Oprawy o$wietleniowe przykrecane (zwykie) - $wietlowkowa kpl.
d.2.1./0502-03 do 2x40 W - oprawa rastrowa np. LIRA ONR1m-236 lub réw-
3.1 nowazna
Wyszczegdinienie robot:
1. Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy.
2. Przygotowanie podioza do zamocowania oprawy.
3. Rozpakowanie oprawy.
4. Oczyszczenie oprawy.
5. Otwarcie i zamkniecie oprawy.
6. Obcigcie i zarobienie koricow przewodow.
7. Wyposazenie oprawy w Zrodta $wiatta, zaptonniki i spraw-
dzenie przed zamontowaniem.
8. Zamontowanie oprawy.
9. Podiaczenie.
10. Uzupetnienie oprawy w odbly$niki, ostony, siatki i klosze.
69.00 kpl. 69.000
RAZEM 69.000
78/KNNR 5 Oprawy o$wietleniowe zarowe bryzgoodporne strugoodporne |kpl.
d.2.1./0504-02 porcelanowe przykrecane - IP44 jak nizej lub réwnowazna
3.1 Wyszczegdlnienie robét:
1. Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy.
2. Przygotowanie podioza do zamocowania oprawy.
3. Rozpakowanie oprawy.
4. Oczyszczenie oprawy.
5. Otwarcie i zamknigcie oprawy.
6. Obciecie i zarobienie koricow przewodow.
7. Wyposazenie oprawy w Zrédta $wiatta, zaptonniki i spraw-
dzenie przed zamontowaniem.
8. Zamontowanie oprawy.
9. Podiaczenie.
10. Uzupetnienie oprawy w odblysniki, oslony, siatki i klosze.
7.00 kpl. 7.000
RAZEM 7.000
13
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Lp. | Podstawa | Nr spec. | Opis i wyliczenia jm. Poszcz Razem
techn.
79/KNNR 5 SST.08.03 | Oprawy oswietleniowe zarowe bryzgoodporne strugoodporne |kpl.
d.2.1.|0504-02 . porcelanowe przykrecane - IP44 jak nizej lub rdwnowazna
3.1|analiza in- Wyszczegélnienie robét:

dywidualna 1. Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy.

2. Przygotowanie podfoza do zamocowania oprawy.

3. Rozpakowanie oprawy.

4. Oczyszczenie oprawy.

5. Otwarcie i zamknigcie oprawy.

6. Obciecie i zarobienie koncéw przewodoéw.

7. Wyposazenie oprawy w zrodta swiatta, zaptonniki i spraw-
dzenie przed zamontowaniem.

8. Zamontowanie oprawy.

9. Podtaczenie.

10. Uzupetnienie oprawy w odblysniki, ostony, siatki i klosze.
Camea PRO 75W E27 biata, klosz matowy

7 kpl. 7.000
RAZEM 7.000

80|KNNR 5 SST.08.03 |Oprawy o$wietleniowe przykrecane (zwykle) - swietldéwkowa  |kpl.
d.2.1./0502-02 . do 2x20 W jak nizej lub réwnowazna
3.1 analiza in- Wyszczegblinienie robot:
dywiduaina . Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy.
. Przygotowanie podioza do zamocowania oprawy.
. Rozpakowanie oprawy.
. Oczyszczenie oprawy.
. Otwarcie i zamkniecie oprawy.
. Obcigcie i zarobienie korncéw przewodow.
. Wyposazenie oprawy w zrédta $wiatta, zaptonniki i spraw-
dzenie przed zamontowaniem.
8. Zamontowanie oprawy.
9. Podtaczenie.
10. Uzupetnienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i klosze.
Oprawa $cienno-sufitowa PILO 100G (2x18W, grill)

Py

NOONhHEWN -

6-2<zmiana w stosunku do projektu> kpl. 4.000;
RAZEM | 4.000
81/KNNR 5 SST.08.03|Oprawy oswietleniowe zawieszane - typ wg projektu architek- |kpl. ‘
.2.1./0501-01 . tonicznego lub réwnowazna
3.1|analiza in- Wyszczegdinienie robét:
dywidualna 1. Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy.

2. Przygotowanie podioza do zamocowania oprawy.

3. Rozpakowanie oprawy.

4. Oczyszczenie oprawy.

5. Otwarcie i zamknigcie oprawy.

6. Obciecie i zarobienie korncdéw przewodow.

7. Wyposazenie oprawy w Zrédta $wiatta, zaptonniki i spraw-
dzenie przed zamontowaniem.

8. Zamontowanie oprawy.

9. Podtaczenie.

10. Uzupetnienie oprawy w odbty$niki, ostony, siatki i klosze.
Oprawa zwieszakowa wg projektu architektonicznego

3 kpl. 3.000
RAZEM 3.000
82/KNNR 5 SST.08.03 |Oprawy oswietleniowe przykrecane (zwykte) - halogenowa kpl.
d.2.1./0502-01 . 1x50W typ jak nizej lub réwnowazne
3.1|analiza in- Wyszczegélnienie robét:
dywidualna 1. Wyznaczenie miejsca zawieszenia oprawy.

2. Przygotowanie podioza do zamocowania oprawy.

3. Rozpakowanie oprawy.

4. Oczyszczenie oprawy.

5. Otwarcie i zamkniecie oprawy.

6. Obciecie i zarobienie koricow przewodow.

7. Wyposazenie oprawy w zrodia Swiatta, zaptonniki i spraw-
dzenie przed zamontowaniem.

8. Zamontowanie oprawy.

9. Podigczenie.

10. Uzupetnienie oprawy w odbtysniki, ostony, siatki i klosze.
Oprawa sufitowa halogenowa PASEQ 100, biaty 1x50W/12V/
G53

17 kpl. I 17.000
~ |RAZEM 17.000
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Lp. | Podstawa | Nr spec. Opis i wyliczenia j-m. Poszcz | Razem
techn.
83|KNNR 5 SST.08.03 |Aparaty elektryczne o masie do 2.5 kg szt.
d.2.1.|0406-01 . Wyszczegdinienie robot:
3.1|analiza in- 1. Wyznaczenie migjsca whudowania,
dywidualna 2. Wykonanie otworéw.

3. Obsadzenie kotkéw lub $rub rozporowych.

4. Czesciowe rozebranie i zlozenie aparatu.

5. Zamocowanie aparatu.

6. Podtaczenie i oznaczenie przewodow.
Transformator elektroniczny do lamp halogen.150 W

| 6 szt. 6.000
] RAZEM 6.000
84 |kalkulacja |SST.08.03|Kompletowanie linii z diod LED LONG DESIGN 09010 m
d.2.1. |wilasna . Modut LONG DESIGN 09010
31 Prolfl systemowy LED DESIGN ALU
1.81*4 m 7.240
RAZEM 7.240
85|kalkulacja |SST.08.03 Kompletowanie linii z diod LED LONG DESIGN 09010 m
d.2.1.|wlasna . Modut LONG DESIGN 09010
31 Prolfl systemowy LED DESIGN ALU
0.79"4 m 3.160
RAZEM 3.160
86 kalkulacja |SST.08.03 Kompletowanie linii z diod LED LONG DESIGN 08010 m
d.2.1.{wtasna . Modut LONG DESIGN 09010
3.1 Prolfl systemowy LED DESIGN ALU
3.69 m 3.690
RAZEM 3.690
87 |KNR 5-14 |SST.08.03 Wycigcie w stropie podwieszanym kanalu na profil z diodami |cm?2
d.2.1./0603-04 . LED
3.1|analiza in- Wyszczegélnienie robot:
dywidualna 1. Wytrasowanie kanatu. ‘
2. Ztozenie wykrojnika.
4. Wyciecie otworu.
370*1.7+4*181*1.7 cm?2 1859.800
RAZEM 1859.800
88/KNNR5 |SST.08.03Montaz kompletnych linii z diod LED LONG DESIGN 09010 |m
d.2.1.|/0110-04 . Wyszczegéinienie robot:
3.1|analiza in- 1. Trasowanie.
dywidualna 2. Odmierzanie i ucigcie listew.

3. Przygotowanie kleju.
4. Zamocowanie listew do podioza z zastosowaniem wszyst-
kich czynno$ci przewidzianych instrukcjg technologiczng kle-
jenia.

p0z.84+p0z.85+p0z.86 m 14.090
RAZEM 14.090

21.3. Instalacja teleinformatyczna

2.13. Oprzewodowanie i osprzet

89/KNNR 5 SST.08.04 Wykucie bruzd dla przewodow wtynkowych na podtozu z ceg- |\m
d.2.1.{1207-01 .
3.21 Wyszczegéinienie robot:

1. Wyznaczenie bruzdy.

2. Kucie mechaniczne bruzdy.

3. Sprawdzenie wymiaréw bruzdy.
668.00"50% m 334.000
RAZEM 334.000

90|KNNR 5 SST.08.04 |Wykonanie $lepych otworéw pod montaz osprzetu instalacyj- |szt
d.2.1.{0301-11 . nego mocowanego na zaprawie cementowej lub gipsowej w
3.21 podiozu ceglanym
Wyszczegoélnienie robat:
1. Trasowanie.
2. Wykonanie $lepych otworéw.
15 szt 15.000
RAZEM 15.000

91/KNNR 5 S$S7.08.04 |Montaz na uprzednio przygotowanym podtozu puszki instala- |szt
d.2.1./0302-01 . cyjnej fi 60 mm pojedynczej p/t z podigczeniem przewodow

3.21 Wyszczegéinienie robot:

1. Przygotowanie zaprawy gipsowej lub wapienno - cemento-
wej.

2. Wyciecie otworéw w puszkach do wprowadzenia rur i prze-
woddw.

3. Zamocowanie puszki do gotowego podioza z wyrownaniem
powierzchni.

15
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Lp. | Podstawa | Nr spec. Opis i wyliczenia jm. T Poszcz Razem
techn.
15 szt 15.000
RAZEM 15.000
92|KNNR 5 SST.08.04 | Przewody kabelkowe ptaskie o tacznym przekroju zytdo 7.5 |m
d.2.1./0204-05 mm2 uktadane w tynku innym niz betonowy
3.2.1|analiza in- Wyszczegoélnienie robét:
dywidualna 1. Rozwinigcie przewodu.
2. Odmierzenie i uciecie.
3. Mocowanie przewodu do podtoza przy pomocy drutu wia-
zadetkowego, zaprawy gipsowe;.
4. Otwieranie i zamykanie puszek, odgateznikow lub skrzynek
rozgateznych.
Przewod UTP 4x2x0,5 kat. 5 drut
668 m 668.000
RAZEM 668.000
93/KNNR 5 SST.08.04 |Reczne przygotowanie zaprawy cementowo-wapiennej m3
d.2.1./1208-05 . Wyszczegodlnienie robot:
3.21 1. Dozowanie sktadnikow.
2. Reczne wymieszanie sktadnikéw z dodatkiem wody.
poz.89*0.025*0.015 m3 0.125
RAZEM 0.125
94 KNNR 5 SST.08.04 | Zaprawianie bruzd o szerokosci do 25 mm m
d.2.1./1208-01 . Wyszczegolnienie robdt:
3.21 1. Zaprawianie bruzdy gotowa zaprawa cementowo-
wapiennag.
poz.89 m 334.000
RAZEM 334.000
95 KNR AT-15 |SST.08.04 Montaz gniazd abonenckich podtynkowych szt.
d.2.1.|/0108-02 + Gniazda komputerowe podwoéjne RJ45, 2x8 styk. kat.5e bez
3.2.1|KNR AT-15 ramki GKP-28F5 lub réwnowazne
0108-05 Wyszczegélnienie robot:
analiza in- 1. Przygotowanie gniazda do montazu.
dywiduaina 2. Montaz modutéw RJ45.
3. Mocowanie gniazda na $cianie, w puszce podtynkowej, w
kanale instalacyjnym, w podiodze.
4. Przygotowanie i montaz etykiety opisowej gniazda.
15 szt. 15.000
RAZEM | 15.000
2.1.3. Gtéwny punkt dystrybucyjny GPD - wyposazenie
2.2
96 |[KNR AT-14 |SST.08.04 |Montaz szafki wiszacej lub punktu posredniego kpl.
d.2.1./0110-13 . Wyszczegolnienie robot:
3.2.2|analiza in- 1. Przygotowanie miejsca montazu szafy dystrybucyjne;.
dywidualna 2. Przygotowanie szafy do montazu - zdjecie folii zabezpie-
czajacej.
3. Ustawienie lub powieszenie szafy dystrybucyjnej w wyzna-
czonym miejscu.
4. Uziemienie szafy i paneli.
5. Kontrola wykonanych operacji montazowych.
Szafa wiszaca dwuczesciowa, 9U, 600/500/465 szer./gt./wys.
mm.
Uchwyty kablowe 44 x 66 mm z ptytka mocujaca na dole -
podiuzna - komplet 5 szt.
1 kpl. 1.000
RAZEM 1.000
97 |KNR AT-14 |SST.08.04 Montaz wyposazenia szaf dystrybucyjnych 19" - listwa zasila- |kpl.
d.2.1.|/0110-04 . jaca 5 gniazdowa 19"
3.2.2|analiza in- Wyszczegélnienie robot:
dywidualna jw.
Listwa zasilajgca 19 cali 8 gniazd z bolcem uziem.,z wytacz-
nikiem,
1 kpl. 1.000
RAZEM 1.000
98| KNR AT-14 |SST.08.04 Montaz wyposazenia szaf dystrybucyjnych 19" - pétka moco- |kpl.
d.2.1./0110-05 . wana w 4 miejscach do $cian szafy
3.2.2|analiza in- Potka stata 1U do szafy 19cal, gigbokosé 350mm
dywidualna Wyszczego6lnienie robot:
jw.
|1 kpl. 1.000
\ RAZEM 1.000
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99/ KNR AT-14 |SST.08.04 Montaz wyposazenia szaf dystrybucyjnych 19" - panel wenty- |kpl.
d.2.1./0110-03 + |. lacyjny
3.2.2|/KNR AT-14 Wyszczeg6lnienie robét:
0110-10 jw.
analiza in- Panel wentylacyjny 2wentylatorowy montowany na raku 19" z
dywidualna termostatem
1 kpl. 1.000
I RAZEM 1.000
100 KNR AT-14 |SST.08.04 |Montaz paneli rozdzielczych RJ45 w przygotowanych stela-  |szt.
d.2.1.|0108-01 . zach 19"
3.2.2|analiza in- Wyszczegélnienie robot:
dywidualna 1. Przygotowanie panelu do montazu.
2. Wsunigcie panelu w stelazu.
3. Kontrola wykonanych operacji montazowych.
Panel krosujacy 24 x RJ45 UTP kat. 5e (1U)
2 szt. 2.000
I RAZEM 2.000
101 | KNR AT-14 |SST.08.04 |Montaz paneli rozdzielczych typu VOICE w przygotowanych |szt.
d.2.1./0108-01 . stelazach 19"
3.2.2|analiza in- WyszczegoInienie robot:
dywiduaina 1. Przygotowanie panelu do montazu.
2. Wsuniecie panelu w stelazu.
3. Kontrola wykonanych operacji montazowych.
Zigcze telefoniczne roztaczne (biate)
1 szt. 1.000
I RAZEM 1.000
102 |[KNR AT-14 |SST.08.04 |Montaz paneli rozdzielczych w przygotowanych stelazach 19" |szt.
d.2.1.|0108-01 . Wyszczegolnienie robot:
3.2.2|analiza in- 1. Przygotowanie panelu do montazu.
dywidualna 2. Wsunigcie panelu w stelazu.
3. Kontrola wykonanych operacji montazowych.
Magazynek do bezpiecznikéw telefonicznych
Bezpiecznik
1 szt. 1.000
I RAZEM 1.000
103 | KNR AT-15 |SST.08.04 |Montaz modutu RJ45 nieekranowanego na skretce 4-parowej |szt.
d.2.1./0107-01 . - podiaczenie kabla na panelu
3.2.2|analiza in- Wyszczego6lnienie robot:
dywidualna 1. Naciecie i zsunigcie izolacji z kabla.
2. Utozenie par wg kolejnosci zaznaczonej na etykiecie modu-
fu.
3. Przypiecie kabla opaska zaciskowg do podstawki modutu.
4. Utozenie przewodow.
I 5. Obcigcie naddatkéw kabla.
6. Wprowadzenie przewodow w ziacze przy uzyciu zaciskow
Easy Lock.
Gniazdo UTP RJ 45 kat. 5e keystone biaty
I 30 szt. 30.000
RAZEM 30.000
| 2.1.4 Pomiary i badania odbiorcze
104 KNNR 5 SST.08.05 | Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego 1-fazowego pomiar
d.2.1.{1301-01 . Wyszczegéinienie robot:
4 1. Okreslenie obwodu.
2. Ogledziny instalacji.
3. Sprawdzenie stanu pofaczen w puszkach i facznikach.
4. Odiaczenie odbiornikow.
I 5. Pomiar rezystancji izolacji i ciggto$ci obwodu.
6. Podtaczenie odbiornikéw.
51.0 omiar 51.000
RAZEM 51.000
105/KNNR 5 SST.08.05 |Sprawdzenie i pomiar obwodu elektrycznego 3-fazowego pomiar
d.2.1./1301-02 . Wyszczegdinienie robét:
4 1. Okreslenie obwodu.
2. Ogledziny instalacji.
3. Sprawdzenie stanu potaczen w puszkach i tacznikach.
I 4. Odigczenie odbiornikow.
5. Pomiar rezystanc;ji izolacji i cigglosci obwodu.
6. Podtaczenie odbiornikéw.
4.0 pomiar 4.000|
I \ RAZEM | 4.000
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106/ KNNR 5 S$ST.08.05 |Sprawdzenie samoczynnego wytacznika zasilania - proba préba
d.2.1.1305-01 dziatania wytacznika réznicowopradowego - pomiar pierwszy
4 Wyszczego6inienie robot:
I 1. Wykonanie préby zadziatania wytacznika réznicowoprado-
wego testerem instalacji.
2. Sporzadzenie protokotu ze sprawdzenia zadziatania wy-
tacznika.
18.0 préba 18.000
RAZEM 18.000
107 KNNR 5 SST.08.05 | Sprawdzenie samoczynnego wytacznika zasilania - préba proba
d.2.1./1305-02 dziatania wylacznika réznicowopradowego - pomiar kazdy na-
4 stepny
Wyszczegéinienie robot:
1. Wykonanie proby zadziatania wytacznika réznicowoprado-
wego testerem instalacji.
2. Sporzadzenie protokotu ze sprawdzenia zadziatania wy-
tacznika.
I 82 préba 82.000
RAZEM 82.000
108 KNNR-W 9 |SST.08.05 |Pomiar natezenia oswietlenia wnetrz na wyznaczonych punk- |punkt
d.2.1.{1201-02 tach pomiarowych ptaszczyzny roboczej - pomiar pierwszy
4 analiza in- Wyszczegélnienie robdt:
dywiduaina 1. Wyznaczenie na wysokosci ptaszczyzny roboczej rowno-
miernie potozonych punktéw pomiarowych (siatka o boku 1
m).
I 2. Pomiar natezenia o$wietlenia na wyznaczonych punktach
pomiarowych.
3. Opracowanie wynik6w pomiaréw.
1 punkt 11.000
RAZEM 11.000
109 KNNR-W 9 |SST.08.05 |Pomiar natezenia o$wietlenia wnetrz na wyznaczonych punk- |punkt
d.2.1./1201-03 tach pomiarowych ptaszczyzny roboczej - kazdy nastepny po-
4 analiza in- miar w pomieszczeniu
dywidualna Wyszczegélnienie robét:
I 1. Wyznaczenie na wysokosci ptaszczyzny roboczej réwno-
miernie potozonych punktéw pomiarowych (siatka o boku 1
m).
|2. Pomiar natezenia oswietlenia na wyznaczonych punktach
I pomiarowych.
3. Opracowanie wynikéw pomiaréw.
373 punkt 373.000
RAZEM 373.000
110|KNR AT-14 |SST.08.05 |Wykonanie pomiaréw toréw transmisyjnych zgodnie z wyma- |pomiar
I d.2.1.,0111-01 ganiami
4|analiza in- Wyszczegolnienie robét:
dywidualna 1. Przygotowanie przyrzadu pomiarowego do pomiaréw.
2. Zestawienie i podigczenie przyrzadu do punktu pomiarowe-
go.
I 3. Kalibrowanie przyrzadu pomiarowego.
4. Nawigzanie tacznosci z pomocnikiem.
5. Sprawdzenie oznaczenia punktu pomiarowego.
6. Potwierdzenie prawidiowosci podtaczenia.
I 7. Wykonanie i rejestracja pomiaru wraz ze sprawdzeniem.
8. Przygotowanie raportu z testowania okablowania.
30 pomiar 30.000
RAZEM 30.000
I 22| Hydraulika i roboty sanitarne - kod CPV 45330000-9 )
221 Wymiana instalacji centralnego ogrzewania
111/BCM 1 SST.01. |Rozbidrka instalacji c.0. (grzejnikow oraz rurazu) - materiatz |m2 p.u.
d.2.2./1264.02D- demontazu do dyspozycji Inwestora
I 1/3.100.60 Wyszczegoinienie robot:
1. Demontaz instalacji.
2. Ziozenie materialu z demontazu we wskazane miejsce.
3. Przekazanie zdemontowanego materiatu Inwestorowi.
<parter>343.70-(3.40+3.20)+<I| pietro>348.70-(3.40+3.20) m2p.u. 679.200
I RAZEM 679.200
112|KNR 4-01 |SST.01. |Rozbiodrka przykrycia kanatu instalacji c.o. m2
d.2.2.|0212-04 Wyszczegoélnienie robot:
1 1. Reczne rozbicie elementéw przy uzyciu miotéw i klindw.
2. Przyciecie pretdw zbrojeniowych.
3. Odtozenie pretow zbrojeniowych.
0.50*(17.70+15.00+19.00+3.50*2+7.50) m2 33.100




TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j-m.

Poszcz

Razem

113|KNR 4-01
d.2.2./0333-10
1

SST.01.

Przebicie otworéw o pow. do 0,05 m2 w $cianach na zapra-
wie cementowo-wapiennej z cegiet o grubosci 1 1/2 cegly
Wyszczegdinienie robot:

1. Reczne przebicie otworéw o powierzchni do 0,05 m2.
2.0

szt

szt

2.000

RAZEM

2.000

114 KNR 4-01
d.2.2./0333-09

SST.01.

Przebicie otworéw o pow. do 0,05 m2 w $cianach z cegiet na
zaprawie cementowo-wapiennej o grubosci 1 cegly
Wyszczegdlnienie robot:

1. Reczne przebicie otwordw o powierzchni do 0,05 m2.
24.0

szt

szt

24.000

RAZEM

24.000

115/KNR 4-01
d.2.2./0333-08

S§ST.01.

Przebicie otworéw o pow. do 0,056 m2 w $cianach z cegiet na
zaprawie cementowo-wapiennej o grubosci 1/2 cegly
Wyszczegoélnienie robét:

1. Reczne przebicie otworéw o powierzchni do 0,05 m2.
26.0

szt

szt

26.000

RAZEM

26.000

116|KNR 4-01
d.2.2./0208-04

SST.01.

Przebicie otworéw o powierzchni do 0,05 m2 w elementach z
betonu zwirowego o grubosci do 40 cm

Wyszczegéblnienie robot:

1. Reczne przebicie otworu.

2. Wyréwnywanie $cian otworu.

4.0

szt

szt

4.000

RAZEM

4.000

117 |KNR 4-01
d.2.2./0210-01

SST.01.

Wykucie bruzd poziomych i pionowych o przekroju do 0,023
m2 w elementach z betonu zwirowego

Wyszczegolnienie robot:

1. Reczne wykucie bruzd.

2. Wyréwnanie $cianek bruzd.

110.0

m

110.000

RAZEM

110.000

118/ KNNR 4
d.2.2.|0405-03

SST.07

Montaz rurociggéw miedzianych o potagczeniach lutowanych,
na $cianach budynkéw osrednicy 15 mm

Wyszczegdlinienie robot:

1. Wyznaczenie miejsca utozenia rur.

2. Wykonanie otworéw i obsadzenie uchwytow.

3. Przecinanie i gigcie rur.

4. Obsadzenie tulei ochronnych.

5. Utozenie rur i ksztattek oraz polaczenie za pomocg lutowa-
nia.

40.0

m

40.000

RAZEM

40.000

119 | KNNR 4
d.2.2./0405-04

S§ST.07.

Montaz rurociagéw miedzianych o potaczeniach lutowanych,
na $cianach budynkdéw osrednicy 18 mm

Wyszczegdlnienie robét:

1. Wyznaczenie miejsca ulozenia rur.

2. Wykonanie otworéw i obsadzenie uchwytow.

3. Przecinanie i gigcie rur.

4. Obsadzenie tulei ochronnych.

5. Utozenie rur i ksztattek oraz potaczenie za pomoca lutowa-
nia.

60.0

m

60.000

RAZEM

60.000

120 |KNNR 4
d.2.2.|0405-05

SST.07.

Montaz rurociagéw miedzianych o potaczeniach lutowanych,
na $cianach budynkéw os$rednicy 22 mm

Wyszczegdlnienie robét:

1. Wyznaczenie miejsca utozenia rur.

2. Wykonanie otwordw i obsadzenie uchwytow.

3. Przecinanie i gigcie rur.

4. Obsadzenie tulei ochronnych.

5. Utozenie rur i ksztattek oraz potaczenie za pomocy lutowa-
nia.

64.0

m

64.000

RAZEM

64.000
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121/KNNR 4 SST.07. |Montaz rurociggéw miedzianych o polaczeniach lutowanych, |m
d.2.2./0405-06 na $cianach budynkéw osrednicy 28 mm
1 Wyszczegodlnienie robét:
I 1. Wyznaczenie miejsca ulozenia rur.
2. Wykonanie otworéw i obsadzenie uchwytow.
3. Przecinanie i gigcie rur.
4. Obsadzenie tulei ochronnych.
l 5. Ulozenie rur i ksztattek oraz polaczenie za pomoca lutowa-
nia.
110.0 m 110.000
RAZEM 110.000
122|KNNR 4 SST.07. |Montaz rurociagéw miedzianych o potaczeniach lutowanych, |m
l d.2.2./0405-07 na $cianach budynkdw osrednicy 35 mm
1 Wyszczego6lnienie robét:
1. Wyznaczenie miejsca ulozenia rur.
2. Wykonanie otwordw i obsadzenie uchwytéw.
3. Przecinanie i gigcie rur.
4. Obsadzenie tulei ochronnych.
5. Ulozenie rur i ksztattek oraz polaczenie za pomoca lutowa-
nia.
34.0 m 34.000
RAZEM 34.000
123|KNR INS- [SST.07. |Kompensator mieszkowy miedziany z koricéwkami do lutowa-|szt.
d.2.2.|TAL 0303- nia o $r.zew. 18 mm w instalacji c.o.
1|02 Wyszczegolnienie robét:
I analiza in- 1. Wyznaczenie miejsca ustawienia kompensatora.
dywidualna 2. Przecigcie rur, usunigcie gratu i kalibrowanie.
3. Przygotowanie i lutowanie zigczy.
10 szt. 10.000
RAZEM 10.000
124 KNR INS- [SST.07. |Kompensator mieszkowy miedziany z koricéwkami do lutowa- szt.
d.2.2.|TAL 0303- nia o $r.zew. 22 mm w instalacji c.o.
103 Wyszczegbinienie robat:
analiza in- 1. Wyznaczenie miejsca ustawienia kompensatora.
I dywidualna 2. Przecigcie rur, usuniecie gratu i kalibrowanie.
3. Przygotowanie i lutowanie zigczy.
4 szt. 4.000
RAZEM 4.000
125|KNR INS- |SST.07. |Kompensator mieszkowy miedziany z koricéwkami do lutowa-|szt.
d.2.2.|TAL 0303- nia o $r.zew. 28 mm w instalacji c.o.
1|04 Wyszczegdlnienie robét:
analiza in- 1. Wyznaczenie miejsca ustawienia kompensatora.
dywidualna 2. Przecigcie rur, usunigcie gratu i kalibrowanie.
l 3. Przygotowanie i lutowanie zigczy.
8 szt. 8.000
RAZEM 8.000
126|KNR INS- |SST.07. [Kompensator mieszkowy miedziany z koficowkami do lutowa-|szt.
d.2.2.|TAL 0303- nia o $r.zew. 35 mm w instalacji c.o.
1|05 Wyszczegdlnienie robot:
analiza in- 1. Wyznaczenie miejsca ustawienia kompensatora.
dywiduaina 2. Przecigcie rur, usuniecie gratu i kalibrowanie.
3. Przygotowanie i lutowanie zigczy.
l 4 szt. 4.000
RAZEM 4.000
127|KNR 2-15 |SST.07. |Zawdr odpowietrzajacy do pionéw szt.
d.2.2.|0415-05 Wyszczegolnienie robét:
I 1|analiza in- 1. Sprawdzenie dziatania.
dywidualna 2. Nakrecenie armatury, uszczelnienie gwintéw konopiami i
pastg uszczelniajaca.
3. Zalozenie kédka i klapy na zawér podwdjnej regulacii.
4 szt. 4.000
RAZEM 4.000
128|KNNR 4 SST.07. |Montaz zaworéw sko$nych mosieznych, z zaworem spusto- |szt
d.2.2./0411-01 02 wym o $redn. 15 mm
1 Wyszczegodinienie robét:
l 1. Sprawdzenie dzialania zaworu.
2. Nagwintowanie koricéwek rur.
3. Wkrecenie zaworu z uszczelnieniem gwintéw materiatem
uszczelniajgcym.
4.0 szt 4.000
RAZEM 4.000
l 20
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Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j.m.

Poszcz

Razem

129/KNNR 4
d.2.2./0411-03

S§ST.07.

Zawor kulowy gwint.wodny do 150st fi 25 mm
Wyszczegdlnienie robét:

1. Sprawdzenie dziatania zaworu.

2. Nagwintowanie koncéwek rur.

3. Wkrecenie zaworu z uszczelnieniem gwintéw materiatem
uszczelniajacym.

szt

szt

4.000

RAZEM

4.000

130|KNNR 4
d.2.2.|0411-04

S§§T.07.

Montaz zaworéw przelotowych prostych mosigznych o $redn.
32 mm

Wyszczegélnienie robét:

1. Sprawdzenie dziatania zaworu.

2. Nagwintowanie koncéwek rur.

3. Wkrecenie zaworu z uszczelnieniem gwintéw materiatem
uszczelniajacym.

4.0

szt

szt

4.000

RAZEM

4.000

131|KNNR 4
d.2.2.|/0429-04

SST.07.

Montaz rur przytacznych z miedzi o $rednicy 15 mm - podia-
czenie dolne na $cianach

Wyszczegélnienie robét:

1. Przecinanie rur.

2. Potaczenie ksztattek lub ztaczek przej$ciowych z rurami
przytacznymi za pomoca zgrzewania lub lutowania.

3. Nakrecenie p&tsrubunkow.

4. Zalozenie tarczek ochronnych.

5. Polgczenie rur przytacznych z instalacjq i grzejnikami.
44.52

kpl

kpl

44.520

RAZEM

44.520

132]KNNR 4
d.2.2./0406-02 01

SST.07.

Préba szczelnosci instalacji centralnego ogrzewania z rur
miedzianych w budynkach niemieszkalnych
Wyszczegélnienie robét:

1. Przytaczenie pompy hydraulicznej.

2. Napetnienie instalacji woda i utrzymanie prébnego cisnie-
nia.

3. Sprawdzenie szczelnosci instalacji z zaznaczeniem miejsc
ewentualnych usterek.

4. Wypuszczenie wody i odigczenie pompy.

5. Zakorkowanie wylotu rurociagu.

40+60+64+110+34

308.000

RAZEM

308.000

133|KNNR 4
d.2.2./0418-03

S§ST.07.

Montaz grzejnikow stalowych 1-ptytowych h=600 mm i mocy
cieplen 318W

Wyszczegélnienie robot:

1. Wyznaczenie miejsca zamocowania uchwytéw.

2. Wykonanie otwordw i obsadzenie uchwytéw.

3. Zawieszenie grzejnika.

4. Polaczenie grzejnika z rurami przytacznymi.

4.0

szt

szt

4.000

RAZEM

4.000

134 KNNR 4
d.2.2./0418-03 01
1|+
analiza in-
dywidualna

SST.07.

Montaz grzejnikéw stalowych 1-ptytowych h=600 mm i mocy
cieplnej 673W

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie miejsca zamocowania uchwytéw.

2. Wykonanie otwordw i obsadzenie uchwytéw.

3. Zawieszenie grzejnika.

4. Polaczenie grzejnika z rurami przytacznymi.

6.0

szt

szt

6.000

RAZEM

6.000

135/KNNR 4
d.2.2./0418-07 +
analiza in-
dywidualna

—_

S§S8T.07.

Montaz grzejnikéw stalowych dwuplytowych h=600 mm i mo-
¢y cieplnej 879W

Wyszczegélnienie robot:

1. Wyznaczenie miejsca zamocowania uchwytéw.

2. Wykonanie otworéw i obsadzenie uchwytow.

3. Zawieszenie grzejnika.

4. Potaczenie grzejnika z rurami przytacznymi.

6.0

szt

szt

6.000

|

RAZEM

6.000
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136/ KNNR 4 SST.07. |Montaz grzejnikow stalowych dwuptytowych h=600 mm i mo- |szt
d.2.2.|0418-07 O1 cy 1209W
1|+ Wyszczegolnienie robot:
analiza in- 1. Wyznaczenie migjsca zamocowania uchwytow.
dywidualna 2. Wykonanie otwordéw i obsadzenie uchwytéw.
3. Zawieszenie grzejnika.
4. Polaczenie grzejnika z rurami przytacznymi.
20.0 szt 20.000
RAZEM 20.000
137|KNNR 4 SST.07. |Montaz grzejnikéw stalowych dwuptytowych h=600 mm i mo- |szt
d.2.2./0418-07 01 cy cieplnej 1428W
11+ Wyszczegdlnienie robét:
analiza in- 1. Wyznaczenie miejsca zamocowania uchwytéw.
dywidualna 2. Wykonanie otworéw i obsadzenie uchwytéw.
3. Zawieszenie grzejnika.
4. Polaczenie grzejnika z rurami przytacznymi.
4.0 szt 4.000
RAZEM 4.000
138/ KNNR 4 SST.07. |Montaz grzejnikéw stalowych dwuptytowych h=600 mm i mo- |szt
d.2.2./0418-07 02 cy cieplnej 1648W
1|+ Wyszczegdinienie robot:
analiza in- 1. Wyznaczenie miejsca zamocowania uchwytéw.
dywidualna 2. Wykonanie otworéw i obsadzenie uchwytéw.
3. Zawieszenie grzejnika.
4. Polaczenie grzejnika z rurami przytagcznymi.
8.0 szt 8.000
RAZEM 8.000
138|KNR 2-15 |SST.07. |Zestaw przylaczeniowy do grzejnikéw VK- uniwersainy. kpl.
d.2.2./0422-01 Wyszczegdinienie robot:
1|analiza in- 1. Nakrecenie zestawu.
dywiduaina 2. Potaczenie rur przytacznych z instalacja.
43 kpl. 43.000
RAZEM 43.000
140 KNNR 4 SST.07. |Montaz zaworéw grzejnikowych termostatycznych z czujni-  [szt
d.2.2.|0412-06 kiem wbudowanym w gtowice zaworu o $rednicy 15 mm
1 Wyszczegolnienie robét:
1. Nagwintowanie konca rury.
2. Sprawdzenie dziatania zaworu.
3. Nakrecenie ztaczki i wkrecenie zaworu z uszczelnieniem
gwintéw materiatem uszczelniajgcym.
43.0 szt 43.000
RAZEM 43.000
141|KNR 0-31 |SST.07. |Otuliny termoizolacyjne z pianki polietylenowej gr. 13 mmz |m
d.2.2.|0113-04 nacieciem wzdtuznym; rurociag o $r. 15 mm
1|analiza in- Wyszczego6lnienie robét:
dywidualna 1. Czyszczenie izolowanej powierzchni z brudu.
2. Przecinanie, docinanie i zatozenie otuliny na rure.
3, Formowanie ksztattek z odcinkéw prostych otulin po
wczesniejszym ich przecieciu (nacieciu).
4. Smarowanie powierzchni stykdw (poprzecznych i wzdtuz-
nych) klejem Thermaflex 474.
5. Dociskanie i klejenie otulin.
6. Klejenie stykéw poprzecznych otulin tasmg Thermatape
FR.
7. Montaz i demontaz klipséw Thermaclips.
40 m 40.000
RAZEM 40.000
142|KNR 0-31 |SST.07. |Otuliny termoizolacyjne z pianki polietylenowej gr.20mmz |m
d.2.2.|0113-11 nacieciem wzdiuznym; rurocigg o $r. 18 mm
1|analiza in- Wyszczeg6lnienie rob6t:
dywidualna 1. Czyszczenie izolowanej powierzchni z brudu.
2. Przecinanie, docinanie i zatozenie otuliny na rure.
3, Formowanie ksztattek z odcinkéw prostych otulin po
wczesniejszym ich przecieciu (nacieciu).
4. Smarowanie powierzchni stykdw (poprzecznych i wzdtuz-
nych) klejem Thermaflex 474.
5. Dociskanie i klejenie otulin.
6. Klejenie stykéw poprzecznych otulin tasma Thermatape
FR.
7. Montaz i demontaz klipséw Thermaclips.
60 m 60.000
RAZEM | 60.000
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143
d2.2.

-

KNR 0-31
0113-11
analiza in-
dywidualna

SST.07.

Otuliny termoizolacyjne z pianki polietylenowej gr. 20 mm z
nacieciem wzdtuznym; rurociag o $r. 22 mm
Wyszczegdinienie robot:

1. Czyszczenie izolowanej powierzchni z brudu.

2. Przecinanie, docinanie i zatozenie otuliny na rure.

3, Formowanie ksztaitek z odcinkéw prostych otulin po
wczesniejszym ich przecieciu (nacieciu).

4. Smarowanie powierzchni stykéw (poprzecznych i wzdtuz-
nych) klejem Thermaflex 474.

5. Dociskanie i klejenie otulin.

6. Klejenie stykéw poprzecznych otulin tasma Thermatape
FR.

7. Montaz i demontaz klipséw Thermaclips.

64

m

64.000

RAZEM

64.000

144
d2.2.

-

KNR 0-31
0113-12
analiza in-
dywidualna

SST.07.

Otuliny termoizolacyjne z pianki polietylenowej gr. 20 mm z
nacieciem wzdtuznym; rurocigg o $r. 28 mm
Wyszczegoinienie robot:

1. Czyszczenie izolowanej powierzchni z brudu.

2. Przecinanie, docinanie i zatozenie otuliny na rure.

3, Formowanie ksztattek z odcinkéw prostych otulin po
wczesniejszym ich przecigciu (nacigciu).

4. Smarowanie powierzchni stykéw (poprzecznych i wzdtuz-
nych) klejem Thermaflex 474.

5. Dociskanie i klejenie otulin.

6. Klejenie stykéw poprzecznych otulin tasma Thermatape
FR.

7. Montaz i demontaz klipséw Thermaclips.

110

m

110.000

RAZEM

110.000

145
d.2.2.

-

KNR 0-31
0113-12
analiza in-
dywidualna

SST.07.

Otuliny termoizolacyjne z pianki polietylenowej gr. 20 mm z
nacieciem wzdtuznym; rurocigg o §r. 35 mm
Wyszczegéinienie robét:

1. Czyszczenie izolowanej powierzchni z brudu.

2. Przecinanie, docinanie i zatozenie otuliny na rure.

3, Formowanie ksztaitek z odcinkéw prostych otulin po
wczesniejszym ich przecigciu (nacigciu).

4. Smarowanie powierzchni stykow (poprzecznych i wzdtuz-
nych) klejem Thermaflex 474.

5. Dociskanie i klejenie otulin.

6. Klejenie stykéw poprzecznych otulin tasmg Thermatape
FR.

7. Montaz i demontaz Klipséw Thermaclips.

34

m

34.000

RAZEM

34.000

146
d.2.2.

KNR 4-01
0323-04

ST.00.

Zamurowanie cegta budowlang petng przebi¢ w $cianach z
cegiet o grubosci ponad 1 cegly

Wyszczegblnienie robét:

1. Zamurowanie przebi¢ o powierzchni do 0,056 m2 cegtami w
$cianach lub zabetonowanie w stropach ceramicznych bez
wzgledu na grubosc.

2.00

szt

szt

2.000

RAZEM

2.000

147
d.2.2.

KNR 4-01
0323-03

ST.00.

Zamurowanie cegta budowlang petng przebi¢ w Scianach z
cegiet 0 grubosci 1 cegty

Wyszczegdlinienie robot:

1. Zamurowanie przebi¢ o powierzchni do 0,05 m2 cegtami w
$cianach lub zabetonowanie w stropach ceramicznych bez
wzgledu na grubos¢.

240

szt

szt

24.000

RAZEM

24.000

148
d.2.2.

KNR 4-01
0323-02

ST.00.

Zamurowanie cegtg budowlana petng przebi¢ w $cianach z
cegiet o grubosci 1/2 cegly

Wyszczegolnienie robét:

1. Zamurowanie przebi¢ o powierzchni do 0,05 m2 cegtami w
$cianach lub zabetonowanie w stropach ceramicznych bez
wzgledu na grubos¢.

26.0

szt

szt

26.000

RAZEM

26.000
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149|KNR 4-01
d.2.2./0206-02

ST.00.

Zabetonowanie otworéw w stropach i $cianach o powierzchni
do 0,1 m2 i gtebokosci ponad 10 cm

Wyszczegdlnienie robot:

1. Wykonanie deskowarn i stemplowari.

2. Utozenie i zageszczenie betonu.

3. Usunigcie deskowart i stemplowar.

4.0

szt

szt

4.000

RAZEM

4.000

150 KNR 4-01
d.2.2./0207-01

ST.00.

Zabetonowanie zwirobetonem bruzd o przekroju do 0,015 m2
w podfozach, stropach i $cianach bez deskowan i stemplo-
wan

Wyszczegdlnienie robét:

1. Utozenie betonu wraz z zageszczeniem.

110.0

m

110.000

RAZEM

110.000

161|KNNR 4
d.2.2./0436-01
1

ST.00.

Préba instalacji c.0. na goraco z dokonaniem regulacji
Wyszczegoinienie robét:

1. Uruchomienie instalacji centrainego ogrzewania.

2. Wyregulowanie przeptywu czynnika grzejnego (przez ruro-
ciagi i grzejniki) dla uzyskania zatozonych temperatur.

43.0

szt

szt

43.000

RAZEM

43.000

152
d.2.2.|analiza in-
dywiduaina

—_

ST.00.

Przerébka hydrantu polegajaca na umiejscowieniu w nowej
$ciance wraz z szafka z wyposazeniem

1.00

kpl.

kpl.

1.000

RAZEM

1.000

222

Rozbudowa rozdzielacza w kottowni Kinoteatru "PIAST"

153|KNR 4-02
d.2.2./0505-03
2|analiza in-
dywidualna

ST.00.

Wstawienie odgatezienia z rur stalowych o $r. 50 mm
Wyszczegélnienie robot:

1. Wytrasowanie miejsca wstawienia odgatezienia w rurociag.
2. Wyciecie otworu palnikiem gazowym, dopasowanie i przy-
spawanie odgatezienia.

2

szt.

szt.

2.000

RAZEM

2.000

154/KNNR 4
d.2.2./0403-06

ST.00.

Montaz rurociagéw stalowych w polaczeniach spawanych, na
$cianach budynkéw, o $rednicy 50 mm

Wyszczegdlnienie robét:

1. Wyznaczenie miejsca utozenia rur.

2. Wykonanie gniazd i obsadzenie uchwytéw lub zawieszen.
3. Przecinanie rur.

4. Gigcie rur.

5. Zatozenia tulei ochronnych.

6. Utozenie rur z wykonaniem spawania sczepnego.

7. Spawanie poiaczen.

8.0

m

8.000

RAZEM

8.000

155 KNNR 4
d.2.2./0521-06

ST.00.

Montaz zaworéw zaporowych, zeliwnych kotnierzowych - 1,6
MPa, o $rednicy 50 mm

Wyszczegdlnienie robot:

1. Sprawdzenie dziatania zaworu.

2. Przyspawanie kréécow kotnierzy do rurociggu.

3. Ustawienie w miejscu wbudowania.

4. Dopasowanie i zalozenie uszczelek.

5. Skrecenie potaczert koinierzowych.

3.0

szt

szt

3.000

RAZEM

3.000

156|KNNR 4
d.2.2./0521-06 02

ST.00.

Montaz zaworéw zwrotnych grzybkowych, zeliwnych kotnie-
rzowych - 1,6 MPa, o $rednicy 50 mm

Wyszczegdinienie robét:

1. Sprawdzenie dziatania zaworu.

2. Przyspawanie kro¢cdw kotnierzy do rurociggu.

3. Ustawienie w miejscu wbudowania.

4, Dopasowanie i zatozenie uszczelek.

5. Skrecenie potaczen koinierzowych.

1.0

szt

szt

1.000

RAZEM

1.000

157|KNR 2-15
d.2.2./0415-05
analiza in-
dywidualna

N

ST.00.

QOdpowietrznik aut.mosiez.fi 15mm do pionéw
Wyszczegoinienie robdt:

1. Sprawdzenie dziatania.

2. Nakrecenie armatury, uszczelnienie gwintdw konopiami i

pasta uszczelniajaca.
2

szt.

szt.

2.000
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa | Nrspec. Opis i wyliczenia jm. Poszcz Razem
techn.
RAZEM 2.000
158 KNNR 4 S$T.00. Montaz manometréw wraz z wykonaniem tulei szt
d.2.2./0531-04 Wyszczegélnienie robét:
2 1. Przyciecie, zaslepienie i nagwintowanie tulei z rury
stalowe;j.
2. Wyciecie otworu w rurociggu, ustawienie tulei i przyspawa-
nie.
3. Zamontowanie termometru lub manometru z kurkiem i rur-
ka syfonowa.
2.0 szt 2.000
RAZEM 2.000
159 KNNR 4 ST.00. Montaz termometréw wraz z wykonaniem tulei szt
d.2.2.|0531-03 Wyszczegélnienie robét:
2 1. Przycigcie, za$lepienie i nagwintowanie tulei z rury
stalowej.
2. Wycigcie otworu w rurociggu, ustawienie tulei i przyspawa-
nie.
3. Zamontowanie termometru lub manometru z kurkiem i rur-
ka syfonowa.
1.0 szt 1.000
RAZEM 1.000
160|KNR INS- |ST.00. Filtr osadnikowy siatkowy o ér.nom 50 mm szt.
d.2.2.|TAL 0111~ Wyszczegélnienie robot:
2|06 1. Przycigcie, zaslepienie i nagwintowanie tulei z rury
analiza in- stalowej.
dywidualna 2. Wyciecie otworu w rurociagu, ustawienie tulei i przyspawa-
nie.
3. Zamontowanie termometru lub manometru z kurkiem i rur-
ka syfonowa.
1 szt. 1.000
RAZEM 1.000
161/KNR 7-07 |ST.00. Pompa obiegowa UPE 32-120 F kpl. ]
d.2.2./0102-01 Naktady na wykonanie podstawowych i pomocniczych robét
2|analiza in- montazowych obejmuja:
dywidualna - roboty przygotowawcze,
- transport urzadzen, materiatéw pomocniczych, narzedzi i
sprzetu ze sktadowiska przyobiektowego do miejsca
montazu,
- zainstalowanie sprzetu montazowego z wyjatkiem sprzetu
ciezkiego,
- wykonanie niezbednych do montazu rusztowan, pochylni i
utozenie klatek lub belek,
- rozpakowanie urzadzen, przeglad i segregacia,
- oczyszczenie urzadzen i elementéw z brudu, smaréw kon-
serwacyjnych,
- wykonanie klinéw i podkitadek oraz utozenie ich na funda-
mencie zgodnie z dokumentacja,
- transport poziomy urzadzen ze sktadowiska przyobiektowe-
go do miejsca montazu na odlegto$é 100 m,
- transport pionowy i poziomy urzadzen w strefie montazowe;,
- ustawienie urzadzenia na wlasciwym miejscu, wypoziomo-
wanie, montaz poszczegéinych zespotdw i elementéw, regu-
lacja ustawienia i dopasowanie, napetnienie naczyn olejem,
nasmarowanie powierzchni wspétpracujacych zgodnie z ins-
trukcija,
- sprawdzenie poprawnosci montazu,
- montaz napeddow i wyposazenia, oston, pomostow itp.,
- podiaczenie rurociggdw doprowadzajacych i odprowadzaja-
cych pompowane ciecze - przy pompach, wzglednie dopro-
wadzajacych i odprowadzajacych media - przy sprezarkach,
jednakze bez montazu tych rurociagéw,
- dokonanie regulacji i przeprowadzenie préb w zakresie po-
danym w fabrycznej instrukcji montazowej (w dokumentacji
techniczno-ruchowej),
- rozebranie pomostow, rusztowan, klatek i uporzadkowanie
miejsca montazu,
- odtransportowanie drobnego sprzetu, narzedzi i zbednych
materiatéw i opakowan,
- przygotowanie urzadzenia do odbioru koricowego.
1 kpl. 1.000
RAZEM 1.000
25
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j.m.

Poszcz

Razem

162| KNNR 4
d.2.2.|0406-02

ST.00.

Préba szczelnos$ci instalacji centralnego ogrzewania z rur sta-
tlowych w budynkach niemieszkainych

Wyszczegoélnienie robét:

1. Przylaczenie pompy hydraulicznej.

2. Napelnienie instalacji wodg i utrzymanie prébnego ci$nie-
nia.

3. Sprawdzenie szczelnosci instalacji z zaznaczeniem miejsc
ewentualnych usterek.

4. Wypuszczenie wody i odiaczenie pompy.

5. Zakorkowanie wylotu rurociagu.

8.0

m

8.000

RAZEM

8.000

163|KNR 2-02
d.2.2./{1512-01 01

SST.06.

Dwukrotne malowanie farba ftalowa rur stalowych i blasza-
nych o $rednicy do 50 mm

Wyszczegdlnienie robot:

1. Czyszczenie powierzchni.

2. Dwukrotne malowanie.

8.0

m

8.000

RAZEM

8.000

164|KNR 2-16
d.2.2./0306-05
analiza in-
dywidualna

N

ST.00.

Jednowarstwowa izolacja o grub.40 mm otulinami z weiny mi-
neralnej rurociggéw o $r.50 mm

Wyszczegdlnienie robét:

1. Oczyszczenie izolowanej powierzchni z brudu.

2. Natozenie otulin z dopasowaniem i docinaniem.

3. Zabezpieczenie izolacji migkkim drutem.

8*0.4

m2

m2

3.200

RAZEM

3.200

165 /KNR 2-16
d.2.2.10618-01

ST.00.

Owiniecie izolacji rurociggéw folig polietylenowa
Wyszczegélnienie robét:

1. Przecinanie wedtug wymiaréw.

2. Owinigcie izolacji na zaktadke oraz zabezpieczenie drutem.
3.2

m2

m2

3.200

223

Przytacze c.o. z rur preizolowanych

166/ KNR AT-03
d.2.2./0101-02

ST.00.

Ciecie pita nawierzchni bitumicznych na gt. 6-10 cm
Wyszczegdinienie robot:

1. Wyznaczenie linii cigcia i oczyszczenie miejsca ciecia.
2. Ustawienie pity.

3. Ciecie nawierzchni.

4. Wymiana tarcz w pile w miare ich zuzycia.

5. Przestawienie pity na nastepny odcinek.

3.5"2

7.000

RAZEM

7.000

167|KNR AT-03
d.2.2.|0101-04

ST.00.

Cigcie pita nawierzchni betonowych niespegkanych na gi. 6 cm
Wyszczegdlnienie robot:

1. Wyznaczenie linii cigcia i oczyszczenie miejsca cigcia.

2. Ustawienie pity.

3. Cigcie nawierzchni.

4. Wymiana tarcz w pile w miare ich zuzycia.

5. Przestawienie pity na nastepny odcinek.

27.50*2

m

65.000

RAZEM

55.000

168/ KNR AT-03
d.2.2./0101-05

ST.00.

Dodatek za kazdy 1 cm glebokosci ciecia ponad 6 cm na-
wierzchni betonowych niespgkanych do 20 cm

Krotnosé = 14

26.0*2

m

52.000

RAZEM

52.000

169|KNNR 6
d.2.2./0802-03 10

SST.01.

Reczne rozebranie nawierzchni z mas mineralno-bitumicz-
nych o grubo$ci 6 cm

Wyszczegdinienie robot:

1. Reczne lub mechanicznie wytamanie nawierzchni.

2. Odrzucenie gruzu (materialu) na pobocze z utozeniem w
stosy.

3.50"1.0

m2

m2

3.500

RAZEM

3.500

170/ KNNR 6
d.2.2./0801-07 10

SST.01.

Reczne rozebranie podbudowy z mas mineralno-bitumicz-
nych o grubosci 10 cm

Wyszczegdinienie robot:

1. Wytamanie podbudowy recznie lub mechanicznie.

2. Odrzucenie gruzu (materiatu) na pobocze z ulozeniem w
stosy.

3.50

m2

m2

3.500

RAZEM

3.500
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp.

Podstawa | Nr spec.

techn.

Opis i wyliczenia

jm.

Poszcz

Razem

171
d2.2.
3

KNNR 6
0801-05

SST.01.

Reczne rozebranie nawierzchni z betonu o grubosci 15 cm
Wyszczegolnienie robot:

1. Wytamanie nawierzchni recznie lub mechanicznie.

2. Odrzucenie gruzu (materiatu) na pobocze z utozeniem w
stosy.

27.50

m2

m2

27.500

RAZEM

27.500

172
d.2.2.

KNNR 6
0801-03

SST.01.

Reczne rozebranie podbudowy z gruntu stabilizowanego o
grubosci 10 cm

Wyszczegdlnienie robét:

1. Wylamanie podbudowy recznie lub mechanicznie.

2. Odrzucenie gruzu (materiatu) na pobocze z utozeniem w
stosy.

27.50

m2

m2

27.500

RAZEM

27.500

173
d22.

KNR 4-01
0108-11

ST.00.

Wywéz gruzu spryzmowanego samochodami samowytadow-
czymi do 5 t na odlegto$¢ do 1 km

Wyszczegbinienie robot:

1. Zatadowanie odspojonej ziemi lub gruzu na $rodki trans-
portowe.

2. Wywiezienie na odlegto$¢ do 1 km.

3. Wytadowanie ze $rodkow transportowych.

31.0*0.20

m3

m3

6.200

RAZEM

6.200

174
d.2.2.

KNR 4-01
0108-12

ST.00.

Doptata za kazdy nastepny 1 km wywozu gruzu spryzmowa-
nego samochodami samowytadowczymi do 5t - do 5 km
Krotnosé = 4

31.0"0.20

m3

m3

6.200

RAZEM

6.200

175
d.2.2.

[5)

analiza in-
dywidualna

ST.00.

Oplata za sktadowanie gruzu na miejscowym wysypisku

31.070.20*2.0

12.400

RAZEM

12.400

176
d2.2.

KNR 2-01
0215-04

ST.00.

Wykopy fundamentowe wykonywane koparkami na odkfad,
bez transportu. Grunt kat. 11l

Wyszczegoinienie robot:

1. Odspojenie gruntu koparka z umieszczeniem urobku poza
gorna krawedzia wykopu.

2. Reczne wykonanie i utrzymanie tymczasowych rowkéw od-
wadniajgcych w wykopie.

3. Reczne wyréwnanie z grubsza korony i skarp wykopu oraz
odktadu.

[35.0%1.5*(0.5+1.50/2)+31*1.3*(0.5+1.30/2)]*70%

m3

m3

78.379

RAZEM

78.379

177
d.2.2.

KNR 2-01
0317-02

ST.00.

Wykopy liniowe o $cianach pion.pod fundamenty,ruroc.i ko-
lektory w gruntach such.z wydobyciem urobku topatg lub wy-
ciagiem recz.,gleb.1,5m,szer.0,8-1,5m kat.llI-IV
Wyszczegéinienie robot:

1. Wyznaczenie osi i krawedzi wykopu.

2. Odspajanie gruntu w wykopie narzedziami recznymi.

3. Wydobycie gruntu na pobocze wyrzutem topatami.

4. Wyréwnanie dna i $cian wykopu.

5. Sprawdzenie wymiaréw wykopu.

6. Oczyszczenie paséw szerokosci 0.6 m wzdtuz krawedzi
wykopu.

78.379/0.70*30%

m?3

m3

33.591

RAZEM

33.591

178
d.2.2.

w

KNR 2-18
0501-01
analiza in-
dywidualna

ST.00.

Kanaly rurowe - podioza z materiatéw sypkich o grubosci 15
cm

Wyszczegblnienie robét:

1. Wyréwnanie dna wykopu.

2. Zrzucenie zlozonych wzdtuz wykopu materiatéw na dno wy-
kopu.

3. Rozscielenie materiatow.

4. Ubicie reczne warstwami co 10 cm.

Krotno$¢ = 1.5

(31.0+35.0)*0.50

m=2

m=2

33.000

RAZEM

33.000
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j-m.

Poszcz

Razem

179|KNR 0-10
d.2.2./0215-09
analiza in-
dywidualna

w

ST.00.

Rurociagi z rur preizolowanych o §r. 60.3/125 ,grubos$¢ $cia-
nek 2.9 mm

Wyszczegélnienie robot:

1. Opuszczanie rur do wykopu i utozenie na podpérkach z
drewna.

2. Cigcie i ukosowanie rur.

3. Oczyszczenie koricowek rur Z zanieczyszczen i nalotéw
rdzy.

4. Nadanie rurom odpowiedniego spadku z zachowaniem wy-
maganej odlegto$ci miedzy rurami.

5. Wykonanie spoin sczepnych.

6. Wykonanie potaczenia.

7. Szlifowanie spawéw.

8. Natozenie uszczelniaczy na rure zewnetrzng i mufe.

9. Natozenie mufy i zabicie zamkéw.

10. Poddanie mufy prébie ci$nieniowej za pomocg urzadzenia
testujgcego.

11. Wypetnienie mufy piankg izolacyjna.

12. Zatozenie zatyczek na gotowo.

662

m

132.000

RAZEM

132.000

180|KNR 0-10
d.2.2./0218-09
analiza in-
dywidualna

w

ST.00.

Elementy rurociagéw sieci cieplnych z rur preizolowanych -
kolana tukowe o $r. 60.3/125

Wyszczegdlnienie robét:

1. Opuszczanie kolan stalowych fukowatych do wykopu i uto-
Zenie na podpérkach z drewna.

2. Ciecie i ukosowanie rur.

3. Oczyszczenie koricéwek rur z zanieczyszczen i nalotow
rdzy.

4. Nadanie rurom odpowiedniego spadku z zachowaniem wy-
maganej odlegfosci miedzy rurami.

5. Wykonanie spoin sczepnych.

6. Wykonanie potaczenia.

7. Szlifowanie spawéw.

8. Nalozenie uszczelniaczy na rure zewnetrzng i mufe.

9. Natozenie mufy i zabicie zamkéw.

10. Poddanie mufy prébie ci$nieniowej za pomoca urzadzenia
testujgcego.

11. Wypetnienie mufy piankq izolacyjna.

12. Zatozenie zatyczek na gotowo.

2*7

14.000

RAZEM

14.000

181|KNR 0-10
d.2.2./0219-03
analiza in-
dywidualna

w

ST.00.

Elementy rurociagéw sieci ciepinych z rur preizolowanych o
§r. 50/125, - ztacza termokurczliwe +Pierscien gumowy
uszczelniajacy

Wyszczegolnienie robét j.w.

2*2

szt

szt

4.000

RAZEM

4.000

182 |KNR-W 2-
d.2.2./120 0113-14
analiza in-
dywidualna

w

ST.00.

Przej$cia przez $ciane betonowa, o grubosci 30-40 cm dla ru-
rociagéw cieplnych zasilajacych lub powrotnych z rur stalo-
wych 65-125 mm

Wyszczegéinienie robot:

1. Ciecie rur na tuleje z wyréwnaniem obrzezy.

2. Wykucie otworu w $cianie.

3. Obsadzenie tulei w przygotowanym otworze.

4. Zamocowanie tulei z uzyciem materiatu z rozbiérki.

2*2

szt.

szt.

4.000

RAZEM

4.000

183|KNR 2-20
d.2.2./0207-01
analiza in-
dywidualna

w

ST.00.

Proby szczelnosci rurociagéw sieci cieplnych o sr.do 150 mm
Wyszczegélnienie robét:

1. Zaslepienie wylotéw rur i odgatezien.

2. Przytaczenie pompy hydraulicznej do rurociagu oraz za-
montowanie manometrow.

3. Napelnienie rurociggéw woda z sieci wodociggowej i odpo-
wietrzenie.

4. Wytworzenie prébnego cisnienia.

5. Sprawdzenie szczelno$ci instalacji i usuniecie usterek.

6. Wypuszczenie wody z rurociagu.

7. Odtaczenie pompy.

66.0*2

m

132.000

RAZEM

132.000
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j-m.

Poszcz

Razem

184|KNR 2-18
d.2.2./0501-03
analiza in-
dywidualna

w

ST.00.

Obsypka z materialéw sypkich o grub.20 cm
Wyszczegdlnienie robét:

1. Zrzucenie ztozonych wzdiuz wykopu materiatéw na dno wy-
kopu.

2. Rozscielenie materiatow.

3. Ubicie reczne warstwami co 10 cm.

(31+35)*0.5

m2

m2

33.000

RAZEM

33.000

185 KNR 2-19
d.2.2./0219-01
analiza in-
dywidualna

w

ST.00.

Oznakowanie trasy cieptociggu utozonego w ziemi tasma z
tworzywa sztucznego

Wyszczegdlnienie robét:

1. Dostawa materiatéw.

2. Rozwinigcie tasmy.

3. Ulozenie tasmy w wykopie nad czg$ciowo zasypanym ciep-
fociagiem.

2*66

m

132.000

RAZEM

132.000

186|KNR 2-01
d.2.2./0230-01
3|analiza in-
dywidualna

ST.00.

Zasypywanie wykopéw spycharkami z przemieszczeniem
gruntu na odl. do 10 m w gruncie kat. I-lll -minus obsypka i
obj. rur

Wyszczegdlinienie robot:

1. Przemieszczanie mas ziemnych uprzednio odspojonych
przy zasypywaniu wykopéw warstwami o grubosci do 30 cm.
poz.176+poz.177-(poz.178*0.15+poz.184*0.20+66*2*3.14"
0.125*0.125/4)

m3

m3

98.801

RAZEM

98.801

187|KNR 4-01
d.2.2./0108-05

ST.00.

Wywo6z nadmiaru ziemi kat. I-1l samochodami samowytadow-
czymi do 5t na odlegto$¢ do 1 km

Wyszczegolnienie robét:

1. Zatadowanie odspojonej ziemi na $rodki transportowe.

2. Wywiezienie na odlegto$¢ do 1 km.

3. Wytadowanie ze $rodkéw transportowych.
66*2*3.14"0.125%0.125/4+19.8

m3

m3

21.419

RAZEM

21.419

188 KNR 4-01
d.2.2./0108-08

ST.00.

Doptata za kazdy nastepny 1 km wywozu ziemi samochoda-
mi samowytadowczymi do 5 t- do 5 km

Krotnos¢ = 4

poz.187

m3

m3

21.419

RAZEM

21.419

189|KNR 2-01
d.2.2./0236-01

ST.00.

Zageszczenie nasypow ubijakami mechanicznymi. Grunt syp-
ki kat. 111}

Wyszczegélnienie robot:

1. Zageszczanie uprzednio rozplantowanego warstwami grun-
tu w nasypie ubijakami mechanicznymi.

poz.186

m3

m3

98.801

RAZEM

98.801

190/ KNNR 6
d.2.2./0113-01

ST.00.

Dolna warstwa podbudowy z kruszywa tamanego, grubos¢
warstwy po zageszczeniu 15 cm

Wyszczegélinienie robot:

1. Mechaniczne rozscielenie dolnej warstwy kruszywa.

2. Reczne odrzucenie nadziarna.

3. Zaggszczenie warstwy dolnej.

4. Mechaniczne rozscielenie gornej warstwy kruszywa.

5. Zageszczenie i profilowanie warstwy gornej z nawilzaniem
woda.

6. Posypanie gornej warstwy miatem kamiennym.

3.5

m2

m2

3.600

RAZEM

3.500

191/ KNNR 6
d.2.2./0113-04 01

ST.00.

Gorna warstwa podbudowy z kruszywa tamanego, grubo$¢
warstwy po zageszczeniu 8 cm na poszerzeniach do 2,5 m
Wyszczegolnienie robét:

1. Mechaniczne rozscielenie dolnej warstwy kruszywa.

2. Reczne odrzucenie nadziarna.

3. Zagegszczenie warstwy dolnej.

4. Mechaniczne rozscielenie gérnej warstwy kruszywa.

5. Zageszczenie i profilowanie warstwy gérnej z nawilzaniem
woda.

6. Posypanie gornej warstwy miatem kamiennym.

3.5

m2

m2

3.500

RAZEM

3.500
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j-m.

Poszcz

Razem

192|KNNR 6
d.2.2./0308-01 01

ST.00.

Nawierzchnie z mieszanek mineralno-asfaltowych standard 1,
grubos$¢ warstwy wigzacej po zageszczeniu 4 cm, transport
mieszanki samochodami samowytad.5-10 t
Wyszczegdlnienie robot:

1. Posmarowanie goracym bitumem krawedzi nawierzchni,
urzadzer obcych i krawgznikow.

2. Mechaniczne rozlozenie warstwami dostarczonej a miejsce
wbudowania mieszanki ze wstepnym jej zageszczeniem urza-
dzeniami wibracyjnymi rozktadarki.

3. Reczne roztozenie mieszanki miejscach niedostepnych dla
rozkfadarki.

4, Mechaniczne zageszczenie warstw nawierzchni z recznym
ubiciem mieszanki przy kraweznikach urzadzeniach obcych.
5. Obciecie krawedzi.

6. Transport mieszanki z wytwérni do miejsca wbudowania na
odlegtosé 5 km.

35

m2

m2

3.500

RAZEM

3.500

193/ KNNR 6
d.2.2./0309-01 01

ST.00.

Nawierzchnie z mieszanek mineraino-asfaltowych standard I,
grubo$é warstwy $cieralnej po zageszczeniu 3 cm, transport
mieszanki samochodami samowytad.5-10 t
Wyszczegdinienie robot:

1. Posmarowanie gorgcym bitumem krawedzi nawierzchni,
kraweznikow i urzadzen obcych.

2. Mechaniczne rozlozenie warstwami dostarczonej a miejsce
wbudowania mieszanki ze wstepnym jej zageszczeniem urza-
dzeniami wibracyjnymi rozktadarki.

3. Reczne rozitozenie mieszanki w miejscach niedostepnych
dla rozkiadarki.

4. Mechaniczne zageszczenie nawierzchni z recznym ubi-
ciem mieszanki przy kraweznikach i urzadzeniach obcych.

5. Obcigcie krawedzi.

6. Transport mieszanki z wytwérni do miejsca wbudowania na
odlegtos¢ 5 km.

3.5

m2

m2

3.500

RAZEM

3.500

194 KNNR 6
d.2.2./0109-01 01

ST.00.

Podbudowy z mieszanki betonowej B-10, pielegnacja pias-
kiem i woda, grubo$¢ warstwy 10 cm

Wyszczegdinienie robot:

1. Ustawienie oraz zebranie prowadnic.

2. Rozscielenie mieszanki betonowej.

3. Wykonanie szczelin dylatacyjnych.

4. Wyprofilowanie i zageszczanie mechaniczne mieszanki be-
tonowej.

5. Posypanie piaskiem z polewaniem woda.

27.5"1.0

m2

m2

27.500

RAZEM

27.500

195/ KNR 2-31
d.2.2./0308-01
3|analiza in-
dywiduaina

ST.00.

Nawierzchnia betonowa - warstwa o grub.12 ¢cm z betonu B-
30

Wyszczego6lnienie robét:

1. Ustawienie prowadnic i deskowa.

2. Wyréwnanie oraz zwilzenie podtoza.

3. Ustawienie desek dylatacyjnych dla dylatacji podtuznych i
poprzecznych.

4. Rozscielenie i zaggszczenie betonu w poszczegodinych
warstwach.

5. Wykonczenie powierzchni betonu.

6. Pielegnacja nawierzchni przez roz$cielenie warstwy piasku
i polewanie woda.

7. Oczyszczenie szczelin podtuznych i poprzecznych oraz wy-
peinienie ich masa zalewowa.

27.5"1

ma2

m2

27.500

RAZEM

27.500

196|KNR 2-20
d.2.2./0208-01
analiza in-
dywidualna

w

ST.00.

Uruchomienie rurociagéw sieci cieplnych o $r. 25-150 mm
Wyszczegdinienie robot:

1. Napeinienie rurociagéw sieci cieplnych woda goraca.

2. Obserwacja rurociaggéw przez 72 godziny nieprzerwanego
ruchu prébnego.

3. Ewentualne uszczelnienie dtawic i usuniecie innych do-
strzezonych usterek.

1

odcinek

odcinek

1.000

RAZEM

1.000

Grupa 454 - ROBOTY WYKONCZENIOWE
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa | Nr spec. Opis i wyliczenia j.m. Poszcz Razem
techn.
3.1 Roboty tynkarskie i oktadzinowe - kod CPV 454100004
197|KNR 4-01 |ST.00. Uzupetnienie tynkéw kat. Ili z zaprawy cementowo-wapiennej |m?2
d.3.1/0711-02 na $cianach, o powierzchni uzupetnienia do 2 m2, na podiozu
z cegly lub pustakéw ceramicznych
Wyszczegoélnienie robot:
1. Przygotowanie powierzchni do tynkowania.
2. Wykonanie tynkdéw zwyktych dwuwarstwowych.
3. Doktadne potaczenie nowych tynkéw z istniejacymi.
poz.4*2+p0z.9 m2 54.980
RAZEM 54.980
198 KNR 4-01 |ST.00. Wykonanie paséw tynkéw zwyklych kat. HI, szerokoscido 15 |m
d.3.1/0705-01 cm - po wykuciu otworu drzwiowego
Wyszczegdinienie robot:
1. Przygotowanie uprzednio zamurowanych bruzd do tynko-
wania.
2. Przycigcie i osiatkowanie bruzd pojedynczg warstwa siatki
cieto-ciagnione;.
3. Powlekanie mlekiem cementowym oraz wypeinienie zapra-
wg cementowg oczek siatki.
4. Wypelnienie zaprawg cementowo-wapienng bruzd z prze-
wodami elektrycznymi.
5. Wykonanie pasow tynkdw zwyktych trzywarstwowych z za-
prawy cementowo-wapienne;.
6.Doktadne potaczenie nowych tynkéw z istniejgcymi.
(1.40+2.05*2)*2 m 11.000
RAZEM 11.000
199 KNR 4-01 |ST.00. Uzupetnienie tynkéw z zaprawy cementowo-wapiennej na m
d.3.1/0708-02 o$ciezach, o szerokosci do 25 cm
Wyszczegdlnienie robot:
1. Przygotowanie powierzchni do tynkowania.
2. Przybicie i zdjecie listew, zaprawienie dziur po hakach.
3. Wykonanie tynkéw zwyktych trzywarstwowych.
4. Wyrobienie narozy i krawedzi oSciezy.
(1.00+2.05*2)*2 m 10.200
RAZEM 10.200
200/KNR 4-01 |ST.00. Uzupetnienie tynkéw z zaprawy cementowo-wapiennej na m
d.3.1/0708-01 o$ciezach, o szerokosci do 15 cm
(1.00+2.05*2)*4 m 20.400
RAZEM 20.400
201/KNR 2-02 [SST.02. |Oktadziny z ptyt gipsowo-kartonowych zwyktych grubosci 12,5 m2
d.3.1/2011-02 01 mm, pojedyncze na stropach, na ruszcie metalowym, rozstaw
profili nosnych 40 cm
Wyszczegdinienie robot:
1. Wytrasowanie miejsc montazu.
2. Zamocowanie ksztattownikéw metalowych U-25 i C-25 do
sufitéw, podidg i $cian.
3. Przymocowanie ptyt gipsowo-kartonowych do rusztu.
4. Przygotowanie zaprawy gipsowej i szpachlowanie potaczen
i stykow plyt ze $cianami i stropami.
5. Zabezpieczenie spoin tasma papierowa.
6. Szpachlowanie i cyklinowanie powierzchni.
<pom. 1.2, 1.04i 1.10>39.0+27.8+24.3 m2 91.100
RAZEM 91.100
202|/KNR 2-02 |SST.02. |Obudowa jednowarstwowa stupéw plytami gipsowo-kartono- |m2
d.3.1/2004-01 wymi zwyktymi grubosci 12,5 mm na rusztach metalowych
pojedynczych szeroko$ci 55 mm
Wyszczegdinienie robot:
1. Wytrasowanie miejsc montazu.
2. Zamocowanie profilowanych ksztattownikéw stalowych U-
55 do elementéw konstrukcyjnych przez przystrzelenie kotka-
mi stalowymi.
3. Zamocowanie ksztattownikow profilowanych C-55.
4. Przymocowanie plyt gipsowo-kartonowych do rusztu za po-
moca wkretow.
5. Przygotowanie zaprawy z gipsu szpachlowego.
6. Szpachlowanie pofaczen piyt i stykéw ze $cianami i stro-
pem.
7. Zabezpieczenie spoin tasma papierowa (tylko dla warstw
wierzchnich).
8. Szpachlowanie i cyklinowanie wykanczajace.
2.80%(0.74+0.75+0.30+0.26*2+0.19*4+0.74+0.24+0.29+0.84+ |m2 17.668
0.83+0.30)
RAZEM | 17.668
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TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp.

Podstawa

Nr spec.
techn.

Opis i wyliczenia

j-m.

Poszcz

Razem

d.3.1

analiza in-
dywidualna

ST.00.

Okiadziny $cian i pilastréw z okladziny kamiennej INCANA
wzér Montana

Wyszczegolnienie robot:

1. Przygotowanie podioza.

2. Dopasowanie elementéw.

3. Przyklejenie ptytek oktadziny kamiennej.

5. Obsadzenie elementéw z zamocowaniem.

6. Wyspoinowanie, oczyszczenie powierzchni.
2.80*(3.70+0.63+0.26*2+1.10+0.63*2+0.65*2+0.63)-(0.50+
1.50"2.10)

m2

m2

21.942

RAZEM

21.942

204
d.3.1

Cena ryn-
kowa

ST.00.

Dostawa i montaz wycieraczki aluminiowej
Wyszczegélnienie robét:

1. Dopasowanie wycieraczki z przycigciem.
2. Montaz wycieraczki.

5.20

m2

m2

5.200

RAZEM

5.200

3.2

Roboty w zakresie stolarki budowlanej - kod CPV 45421000-4

205
d.3.2

KNR 19-01
1020-06
analiza in-
dywidualna

SST.01.

Demontaz boazerii

Wyszczegolinienie robét:

1. Demontaz boazerii drewnianej, ptytowej lub z listew.

2. Ziozenie boazerii we wskazane miejsce.

<pom. 1.05>0.90%(11.74+5.68)*2+0.90*(1.60+0.90)+<stupy
parteru>3.20%(0.30+0.75+0.75+0.15+0.15+0.35+0.36+0.80+
0.70+0.83+0.25+0.35+0.30+0.35+0.30)+<na pietrze>3.20*
(1.25+0.70)*2*2+3.20*(0.50*2+1.25+0.30*2+0.70+0.40+1.25+
0.30*2+0.70+0.15+0.29*2+0.15)

m2

m2

103.590

RAZEM

103.590

206
d.3.2

KNR 0-19
1023-12
analiza in-
dywidualna

ST.00.

Montaz $cianki zewnetrznej S1 z drzwiami 2-skrzydtowymi
(skrzydto robocze szer. min. 90 cm) z pcv okleinowanego
(ztoty dab) - drzwi wyposazone w dwa atestowane zamki i sa-
mozamykacz, szyba antywtamaniowa P4.
Wyszczegélnienie robot:

1. Montaz os$cieznicy.

2. Obsadzenie os$cieznicy wraz z uszczelnieniem piankg po-
liuretanowa i silikonem.

3. Zawieszenie skrzydet wraz z regulacja.

4. Wykonanie i uzupetnienie tynku do lica sciany.

5. Oczyszczenie powierzchni stolarki po jej montazu.
1.60*2.86

m2

m2

4.576

RAZEM

4.576

207
d.3.2

KNR 0-19
1023-12
analiza in-
dywidualna

ST.00.

Montaz $cianki wewnetrznej S2 z drzwiami j.w. z pcv okleino-
wanego (zioty dab) - drzwi wyposazone w dwa atestowane
zamki i samozamykacz, szyba bezpieczna
Wyszczegélnienie robét:

1. Montaz oscieznicy.

2. Obsadzenie os$cieznicy wraz z uszczelnieniem pianka po-
liuretanowa i silikonem.

3. Zawieszenie skrzydet wraz z regulacja.

4. Wykonanie i uzupetnienie tynku do lica $ciany.

5. Oczyszczenie powierzchni stolarki po jej montazu.
1.60*2.86

m2

m2

4.576

RAZEM

4.576

208
d.3.2

KNNR 2
1104-02

ST.00.

Oscieznice regulowane do skrzydet podwdjnych - okleina
drewnopodobna

Wyszczegolnienie robot:

1. Obsadzenie oscieznic.

<do pom. 1.05, 1.07, 2.05 i 2.06>1.60*2.00*4

m2

m2

12.800

RAZEM

12.800

209
d.3.2

KNNR 2
1104-02
analiza in-
dywidualna

ST.00.

Oscieznice stata do skrzydel podwdjnych z éwieréwatkami -
okleina drewnopodobna

Wyszczegolnienie robét:

1. Obsadzenie oscieznic.

<do pom. 2.04>1.60*2.00

m2

m2

3.200

RAZEM

3.200

210
d3.2

KNNR 2
1104-02

ST.00.

Oscieznice regulowane do skrzydet pojedynczych - okleina
drewnopodobna

Wyszczegolnienie robét:

1. Obsadzenie oscieznic.

<do pom. 1.03, 1.06, 1.09, 2.07 i 2,08 i pod schodami>0.9*
2.00*5+0.80*2.00

m2

m2

10.600

RAZEM

10.600
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Lp. | Podstawa | Nr spec. Opis i wyliczenia jm. Poszcz Razem
techn.
211/KNNR 2 ST.00. Skrzydta drzwiowe plytowe wypelnienie z plyty widrwej otwo- |m?2
d.3.2/1103-01 50 rowej, wewnetrzne, pelne, okleina drewnopodobna (buk jas-
analiza in- ny) z wkiadkami patentowymi i klamkami z szyldami
dywidualna Wyszczegdinienie robot:
1. Zawieszenie, pasowanie i regulacja skrzydet.
2. Montaz i regulacja oku€.
p0z.208+p0z.209+p0z.210 m2 26.600
RAZEM 26.600
212 ST.00. Dostawa i montaz pochwytu drewnianego profilowanego z m
d.3.2|cena rynko- drewna twardego (dab, jesion) na istniejgcej balustradzie
wa schodowej (z zastosowaniem tukéw), pochwyt lakierowany.

Wyszczegdinienie robot:
1. Montaz elementéw prostych i skretnych (tukéw).
2. Trzykrotne lakierowanie pochwytu.

33
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12.5 m 12.500
RAZEM 12.500
I 3.3 Roboty malarskie (bez pom. 1.11, 1.12, 2.02 i 2.03) - kod CPV 45442100-8
213|KNR 4-01 [SST.06. |Usuniecie starych powtok z powierzchni tynkéw - bez wzgledu|m?
d.3.3(1214-02 na rodzaj farby
analiza in- Wyszczegolnienie robét:
I dywidualna 1. Zeskrobanie i zmycie starej farby bez wzgledu na jej
rodzaj.
<pom. 1.01>2.30*1.13+3.20%(2.30+1.13)*2-1.60*2.88"2 m2 15.335
<pom. 1.02, 1.04 i 1.10>2.80*(6.56*2-4.20+5.80+11.50) m2 73.416
<pom. 1.09>4.20*5.79+3.20%(4.20+5.79)*2-1.75*2.10*2+0.35* | m2 85.069
I (1.75+2.10%2)*2
<pom. 2.01>5.82*5.79-2.682.93+3.20%(5.82+5.79)"2 m2 100.149
<pom. 2.04>5.70*4.20+3.20*(5.70+4.20)*2-1.75*2.10*2+0.35* |m2 84.115
(1.75+2.10*2)*2
RAZEM 358.084
214/KNR 4-01 |SST.06. |Przygotowanie powierzchni pod malowanie m2
d.3.3|1204-08 Wyszczegdlnienie robot:
1. Wygtadzenie powierzchni tynku (likwidacja nieréwnosci i
sfalowan) przez szpachlowanie.
I <pom. 1.03>5.70*5.58+3.20%(5.70+5.58)*2-2.40*2.10*2+0.35* m2 98.538
(2.40+2.10*2)*2
<pom. 1.05>5.68*11.74+3.20*(5.68+11.74)*2-(2.402.10*2+ 'm?2 169.526
1.75"2.10*2)+0.35*(2.40+2.10%2+1.75+2.10"2)*2
<pom. 1.06>5.68*4.23+3.20%(5.68+4.23)*2-2.40*2.10*2+0.35* m2 81.990
(2.40+2.10*2)"2
<pom. 1.07-1.08>5.89%17.22+3.20*(5.89+17.22)*2-2.40*2.10* m2 232.950
6+0.35%(2.40+2.10"2)"6
<pom. 2.05>10.21*17.83+3.20*(10.21+17.83)*2-(2.40*2.10* 'm?2 341.935
I 6+1.75*2.10*2)+0.35"[(2.40+2.10*2)*6+(1.75+2.10*2)*2]
<pom. 2.06>65.9+3.20*(5.95+11.97)*2-2.40*2.10*4+0.35" m?2 169.668
(2.40+2.10"2)*4
<pom. 2.07>5.74*5.95+3.20%(5.74+5.95)*2-2.40*2.10*2+0.35* m2 103.509
(2.40+2.10*2)*2
<pom. 2.08>5.70*5.89+3.20*(5.70+5.89)*2-2.40*2.10*2+0.35* |m2 102.289
(2.40+2.10*2)*2
RAZEM 1300.405
215/KNR 2-02 |[SST.06. |Gladz gipsowa na sufitach tynkowanych - dwuwarstwowa m?2
I d.3.3|/0815-06 Wyszczegbinienie robot:
1. Oczyszczenie i zagruntowanie lub zwilzanie powierzchni.
2. Ustawienie i rozebranie rusztowarn.
3. Przygotowanie gladzi gipsowej.
4. Obsadzenie drobnych elementow.
5. Wykonanie gladzi.
6. Wykonanie poprawek
<pom. 1.01, 1.09, 2.01, 2.04>2.6+23.5+5.70"5.70+23.60 m?2 82.190
RAZEM 82.190
216|KNR 2-02 [SST.03. |Gladz gipsowa na $cianach tynkowanych - dwuwarstwowa z | m?2
d.3.3/0815-04 osadzenie katownikéw ochronnych na narozach wypuklych
Wyszczegdlnienie robat:
1. Oczyszczenie i zagruntowanie lub zwilzanie powierzchni.
I 2. Ustawienie i rozebranie rusztowan.
3. Przygotowanie gladzi gipsowe;.
4. Obsadzenie drobnych elementéw min. katownikéw ochron-
nych.
5. Wykonanie gtadzi.
6. Wykonanie poprawek
poz.213-poz.215 m2 275.894
RAZEM 275.894




TABELA PRZEDMIARU ROBOT

Lp. | Podstawa | Nrspec. Opis i wyliczenia j-m. Poszcz Razem
techn.
217|KNR 2-02 |SST.06. |Malowanie dwukrotne z gruntowaniem podtozy gipsowych far-|m2
d.3.3|1505-03 ba emuisyjng
Wyszczegélnienie robét:
1. Przygotowanie i gruntowanie farbg emulsyjng powierzchni.
2. Dwukrotne malowanie farba emulsyjna.
poz.215+p0z.216 m2 358.084
RAZEM 358.084
218|KNR 2-02 |SST.06. |Dodatek za trzecie malowanie farbg emulsyjna podiozy gipso-|m?2
d.3.3/1505-04 01 wych
Wyszczegéinienie robot:
1. Jednokrotne malowanie farbg emulsyjna.
poz.217 m?2 358.084
RAZEM 358.084
219|KNNR 2 SST.06. |Trzykrotne malowanie farbg emulsyjng z gruntowaniem ptyt  |m2
d.3.3/1402-06 gipsowych, spoinowanych, szpachlowanych
Wyszczegdlinienie robot:
1. Przygotowanie powierzchni.
2. Szpachlowanie catej powierzchni.
3. Gruntowanie farbg emulsyjna.
4. Trzykrotne malowanie.
poz.5+p0z.201+poz.202 m2 167.875
RAZEM 167.875
220|KNR 4-01 |SST.06. |Dwukrotne malowanie farbami emulsyjnymi starych tynkéw  |m2
d.3.3/1204-01 sufitow
Wyszczegolnienie robét:
1. Malowanie farbami emulsyjnymi tynkéw sufitow.
<parter>31.8+65.6+24.0+66.7+31.8+<pietro>175.0+65.9+ m?2 527.000
33.4+32.8
RAZEM 527.000
221|KNR 4-01 [SST.06. |Dwukrotne malowanie farbami emulsyjnymi starych tynkéw  |m2
d.3.3|1204-02 $cian wewnetrznych
Wyszczegolnienie robét:
1. Malowanie farbami emulsyjnymi tynkéw $cian.
poz.214-poz.220 m2 773.405
RAZEM 773.405
222|KNR 2-02 |SST.06. |Dodatek za trzecie malowanie tynkow wewnetrznych gtadkich |m2
d.3.3|1505-02 farbg emulsyjna bez gruntowania
Wyszczego6lnienie robét:
1. Jednokrotne malowanie tynkéw scian i sufitow.
poz.220+p0z.221 m?2 1300.405
RAZEM 1300.405
223|KNR 4-01 [SST.06. |Malowanie ftalowe ozdobnych krat i balustrad - dwukrotne m?2
d.3.3(1212-08 01 Wyszczegdinienie robot:
1. Oczyszczenie powierzchni metalowych z brudu, kurzu i
rdzy oraz zeskrobanie tuszczacej sie farby.
2. Zagruntowanie minia.
3. Dwukrotne malowanie farbg olejng elementéw metalowych.
12.50*0.90 m?2 11.250
RAZEM 11.250
224 /KNR 4-01 |SST.06. |Dwukrotne malowanie farbg ftalowa podokiennikow i innych szt
d.3.3(1209-13 01 elementéw o powierzchni do 0,52 m2 - uprzednio malowa-
nych
Wyszczegéinienie robot:
1. Oczyszczenie podokiennikéw i zeskrobanie (usunigcie)
tuszczacej sie farby.
2. Dwukrotne szpachlowanie z przetarciem papierem $cier-
nym.
3. Pomalowanie farba podktadowa miejsc szpachlowanych.
4. Pomalowanie dwukrotne farba olejna.
4+2+4 szt 10.000
RAZEM 10.000
225/KNR 4-01 |SST.06 |Dwukrotne malowanie farba ftalowa podokiennikéw i innych  |szt
d.3.3/1209-14 01 elementéw o powierzchni ponad 0,52 m2 do 0,75 m2 -
uprzednio malowanych
Wyszczegdlnienie robot:
1. Oczyszczenie podokiennikéw i zeskrobanie (usunigcie)
tuszczacej sie farby.
2. Dwukrotne szpachlowanie z przetarciem papierem $cier-
nym.
3. Pomalowanie farbg podkiadowa miejsc szpachlowanych.
4. Pomalowanie dwukrotne farbg olejna.
12+15 szt 27.000
RAZEM 27.000

Norma PRO Wersja 4.22
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