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SST D-05.03.05 Nawierzchnia zbetonuasfaltowego
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Opracowanie wykonano na zlecenie
G e n e r a l n e j  D y r e k c j i  D r 6 g  P u b l i c z n y c h

Zgodnie z decyzjq Generalnego Dyrektora Dr6g Publicznych niniejsza og6lna specy.fikacja techniczna stanowi

ob'owiazujqca p|aitur"e sporz4d-zenia szczeg6lowej specyfikacji technicanej prry zlecaniu i realizacji rob6t na drogach
krajowycir i wojewOdzkicir oraz jest zalecona do wykorzystaniaprzy zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

Jednostka autorska,
opracowanie edytorskie i rozpowszechnienie:

BranZowy ZakladDoiwiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego, Sp. z o.o.
03-802 Warszawa, ul. Skaryszewska 19, tel./fax (0-22) 818-58-29

Konsultacje:
Wydzial Budowy Generalnej Dyrekcji Dr6g Publicznych w Warszawie

Tre66 og6lnej specyfikacji technicznej jest aktualna na dzieri 30 kwiehia 1998 r.
Przy sporz4dzaniu szczegolowej specyfikacji technicznej naleiry ewentualnie uaktualni6 przepisy z.awarte w

wykorzy stywanej niniej szej og6lnej specy fi kacj i technicznej.

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKRoTY

- og6lna specyfikacja techniczna
- szczegolowa specyfikacja techniczna

OST
SST

SPIS TRESCI
r.wsT4P
2. MATf,RIALY
3. SPRZ4T
{. TRANSPORT
5. WYKONAI{IE ROBOT
6. KONTROLA JAKOSCI ROB6T
7. OBMIAR ROBOT
S. ODBI6RROB6T
9. PODSTAWAPLATNOSCI
r0. PRZEPTSY zwIAzAlIE
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1. WST4P

1.1. Przedmiot OST
przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania dotycz4ce wykonania i odbioru

rob6t zwi4Tanych ze Scinaniem i uzupehrianiem poboczy gruntowych'

1.2. Zakres stosowania OST

Og6lna specyfikacja tectniezna (OST) stanowi obowi4Tuj1ce podstawg opracowania szczeg6lowej

specyfikacji tichnicznej (SSt) .toroo,anej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na

drogach krajowych i wojew6dzkich.- 
Zaleca sip wykorzystanie OST przy zlecaniu rob6t na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres rob6t objgtych OST

Ustalenia z,awarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia rob6t zwi4zanych ze Scinaniem
zawy2onych poboczy i uzupelnianiem zani2onych poboczy.

1.4. Okre5lenia podstawowe

1.4.1. Pobocze gruntowe - czgfit, korony drogiprzeznaczona do chwilowego zatrzymania sig pojazd6w, umieszczenia
vrzqdzert bezpiJczefstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, slu2qca jednoczednie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odklad - miejsce skladowania gruntu pozyskanego w czasie Scinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania uzupelnienia poboczy poloZone poza pasem drogowym.

1.4.4. Poznstale ol,neilenia podstawowe s4 zgodne z obowi1nj4cymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.4.

1.5. Og6lne wymagania dotyczqce rob6t

Og6lne wymagania dotyczqce rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6lne wymagania dotyczqce material6w

Og6lne wymagania dotyczqce material6w, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00

,,Wymagania og6lne" pkt 2.

2.2. Rodzaje material6w

Rodzaje material6w stosowanych do uzupehrienia poboczy podano w OST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie
gruntowe" i D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa naturalna".

3. SPRZ4T

3.1. Og6lne wymagania dotyczqce sprzptu

Og6lne wymagania dotycz4ce sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 3.

3.2. Sprzgt do Scinania i uzupelniania pobocry

Wykonawca przystgpujqcy do wykonania rob6t okre$lonych w niniejszej OST powinien wykazad sig
mo2liwo6ciq korzystania z nastgpujqcego sprzetu:

zrywarek, kultywator6w lub bron talerzowych,
- r6wniarek z transporterem (Scinarki poboczy),
* r6wniarek do profilowania,

ladowarek czolowych,

Wykonawca przystgpujqcy do wykonania rob6t okre$lonych w niniejszej OST powinien wykazad sig

- ptytowych z-aggsz.czarek wibracyjnych,
- przewoinych zbiornik6w na wodg.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyczqce transportu

Og6lne wymagania dotyczqee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 4.

4.2. Transport material6w

Przy wykonywaniu rob6t okre5lonych w niniejszej OST, mo2na korzysta6 z dowolnych Srodk6w
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hansportowy ch prznznaczonych do ptzewozs gruntu.

5. WYKONANIE ROB6T

5,1. Og6lne zasady wykonania rob6t

Og6lne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5.

5.2. Scinanie poboczy

Scinanie poboczy moZe byi wykonywane rgczrie, za pomoc4lopat lub sprzQtem mechanicznym wg pkt 3.2.
Scinanie poboczy naleLy przeprowadzii od krawgdzipobocza do krawgdzi nawierzchni, zgodnie zzalotanym

w dokum entacj i projektowej spadkiem poprzecznym.
Nadmiar gruntu uzyskanego podczas Scinania

uzgodnii zlnlynierem.
Grunt pozostaty w poboczu naleiry spulchni6

poboczy naleiry wywieli na odklad. Miejsce odkladu nalety

na glgboko5d od 5 do l0 cm, doprowadzid do wilgotno6ci

materialem o

optymalnej poprz.ezdodanie wody i zag95ci6'-*siafnik 
zaggszczenia okre5lony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wynosi6 co najmniej 0,98

maksymalnego zageszczenia, wedlug normalnej metody Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [l]'

5.3. Uzupelnianie PoboczY

W przypadku wystppowania ubytk6w (wglgbieri) i zanizenia w poboczach nale?y je uzupelnid

wla6ciwoSciach podobnych do materialu, z kt6rego mstaly pobocza wykonane.
Miejsie, w kt6rym wykonywane bg&ie uzupetnienie, nalety spulchnid na gl9boko56 od 2 do 3 om,

doprowadzi6 do wilgotno6ci optymalnej, a nastppnie uloiryl w nim warstwQ materialu uzupelniajqcego w postaci
mi^eszanek optymalnych okre6lonych w OST D-05.01.01 ,,Nawierzchnia gruntowa naturalna". Wilgotro6i optymaln4 i
maksymaln4gpsto$d szkieletu gruntowego mieszanek nalefi okreilid laboratoryjnie zgodnie z PN-B-04481 [l].- 

Zageszs,zenie ulo2onej warstwy materialu uzupelniaj4cego nalez,y prowadzid od krawedzi poboczy w kierunku
krawpdzi nawienchni. Rodzaj sprzetn do zaggszczania musi byt zaakceptowany przez lniryniera. Ztggszcmna
powierzchnia powinna byd r6wna, posiadad spadek poprz,eczny zgodny z za\o2nnym w dokumentacji projektowej, oraz
nie posiadad Slad6w po przej5ciu walc6w htb zaggszczarek.

Wskainik zaggsz-czenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 I3l powinien wynosii co najmniej 0,98
maksymalnego zageszcz.enia wedlug normalnej pr6by Proctora, zgodnie z PN-B-0a481 [1].

6. KONTROLA JAKOSCI ROB6T

6.1. Og6lne zasady kontroli jakoSci rob6t

Og6lne zxady kontroli jako3ci rob6tpodano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 6.

6.2. Badania przed przyst4pieniem do rob6t

Przed przyst4pieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badania grunt6w proponowanych do uzupelnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sklad mieszanki wedfug OST D-05.01.00 ,,Nawierzchnie gruntowe", OST D-05.01.01

,,Nawierzchnia gruntowa naturalna".

6.3. Badania w czasie rob6t

Czgstotliwo6l oraz zakres badari i pomiar6w w czasie prowadzenia rob6t podano w tablicy l.

6.4. Pomiar cech geometrycznych Scinanych lub uzupelnianych poboczy

Czgstotliwo66 oraz zakres pomiar6w po zakoriczeniu rob6t podano w tablicy 2.

Tablica l Czgstotliwo56 orazzakres badari i pomiar6w

Lp. Wyszczeg6lnienie badaf
Czqstotlirvosc badan

Minirnalna liczba badari na dziennei
dzialcc roboczei

I Uziamienie mieszanlii uzupelniai acei 2 probki

2 Wil gotnoSi optv malna mieszanlii
uzuoelniaiacei

2 probki

-f WilgotnoSc oph'rnalna eruntu \\' SciEtvm
rxrboczu

2 probki

4 Wskairik zagqszczenia na Scinan'r'ch lub
uzupelnianr.ch poboczach 2 razr,na I km
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Tablica 2. CzestotliwoS6 oraz zakres pomiarow Bcinanych lub uzupehianych poboczy 
-

1 Spadki poprzeczne 2 ran. na 100 m 


2 
 Ronnosd podluhia 

co 50 In


3 Rh~vnoiipoprzeczna 

6.4.1. Spadki poprzecne poboczy 

Spadki poprzecne poboczy powinny by6 zgodne z dokumentacjq projektowq, z tolerancjq _+ 1%. 

6.4.2. Rowno66 poboczy 

Nierownoici podtume i poprzecne naleiy mierzy6 latq 4-metrowq wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny 
przeswit pod tat4 nie moie przekraczak 15 mm. 

7. OBMIAR ROBOT 

7.1.Og6lne 	zasady obmiaru rob6t 

Og6lne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkq obmiarowq jest m2 (mew kwadratowy) wykonanych robot na poboczach. 

Ogdlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. 
Roboty uznaje sic za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowg SST i wymaganiami Iniyniera, jeteli 

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne. 

9.1.Og6lne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici 

Og6lne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1 m2 robot obejmuje: 

prace pomiarowe i przygotowawcze, 

oznakowanie robot, 

Sciccie poboczy i zageszczenie podloia, 

odwiezienie gruntu na odklad, 

dostarczenie materialu uzupelniajqcego, 

rozlozenie materialu, 

zag~szczenie poboczy, 

przeprowadzenie pomiarbw i badah laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicnej. 


10. PRZEPISY ZWIAZANE 

10.1. Normy 

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania laboratoryjne 
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownoici nawierzchni planografem i latq 
3. BN-771893 1-12 Onaczenie wskainika zageszczenia gruntu. 

10.2. Inne materiaty 

4. Stanislaw Datka, Stanisiaw Luszawski: Drogowe roboty ziemne. 
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Jednostka autorska, 
opracowanie edytorskie i rozpowszechnienie: 

B r a n B o w y  Z a k i a d  D o S w i a d c z a l n y  B u d o w n i c t w a  D r o g o w e g o  
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03-828 Warszawa, ul. Minska 65, tel. (0-22) 331-79-45, 871-87-90, fax (0-22) 331-79-46 
www.drogowa.strefa.pl 

Niniejsza ogdlna specyfikacja techniczna sh2y jako podstawa sponqdzania szczeg6iowej specyfikacji technicznej przy 

zlecaniu i realizacji robdt na drogach, ulicach i placach. 


TreSC ogdlnej specyfikacji technicznej jest aktualna na dzien 31 marca 2004 r. 

Przy sporzqdzaniu szczeg6iowej specyfikacji technicznej naleiy uaktualnii przepisy zawarte w wykorzystywanej 

niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej. 


NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I S K R ~ T Y  

OST - ogdlna specyfikacja techniczna 
SST - szczegdiowa specyfikacja techniczna 

1. WSTEP 
2. MATERIALY 
3. SPRZET 
1.TRANSPORT 
s. W Y K O N ~ROBOT 
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 
7. OBMIAR ROBOT 
8. ODBIOR ROBOT
~~~~~ 

9. PODSTAWA PLATNOSCI 
10. PRZEPISY ZWJqzANE 

1. WSTI$P 

1.1. Pnedmiot OST 

Przedrniotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania dotycqce wykonania i odbioru 
robot zwipinych z oczyszczeniem nawierzchni drogowej. 

1.2. Zakres stosowania OST 

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi podstawg opracowania szczeg6iowej specyfikacji technicznej 
(SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach, ulicach i 
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placach. 

1.3. Zakres rob& objetych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wykonaniem i 
odbiorem robot oczyszczenia nawierzchni. 

Czyszczenie nawierzchni polega na usuniqciu zanieczyszczen w postaci kurzu, piasku, bbta, pyh, imieci (tj. 
odpadkow pozostawionych przez ukytkownikow drogi oraz naniesionych przez kola pojazdow i wiatr), materiah 
wypeiniajqcego szczeliny w nawierzchniach kamiemych (np. w bruku, kostce, tluczniu). 

Czyszczenie nawierzchni wykonuje siq: 
- w czasie bieacego utrzymania drogi, gdyz usunigcie blota i innych zanieczyszczen: 

a) poprawia bezpieczedstwo ruchu, zmniejszajqc moiliwoSC poSlizgu pojazdow na nawilgoconej jezdni, 
b) polepsza warunki higieniczne ludnoici zamieszkalej w poblitu, chroniqc jq przed wdychaniem kurzu, 
c) zwiqksza estetykg drogi i jej otoczenia, 

- przed rozScieleniem nowych mieszanek asfaltowych w celu uzyskania dobrego zwiqzania i polqczenia ze sobq 
poszczeg6lnych warstw konstrukcji drogowej. 

1.4. OkreSlenia podstawowe 

1.4.1. Oczyszczenie nawierzchni - usuni~ie ,  przy uiyciu odpowiednich narzqdzi, zanieczyszczen poza powierzchniq 
oczyszczanq. 

1.4.2. Pozostale okreilenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujqcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami 
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" [I] pkt 1.4. 

1.5.Og6lne wymagania dotyczqce rob6t 

Ogolne wymagania dotyczqce rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" [I ]  pkt 1.5. 

2. MATERIALY 

2.1.Og6lne wymagania dotyczqce material6w 

Og6lne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 
,,Wymagania ogolne" [I] pkt 2. 

2.2. Materialy stosowane p n y  oczyszczeniu nawienchni 

2.2.1. Woda 

Przy oczyszczeniu nawierzchni mozna stosowak katdq czystq wodg z rzek, jezior, staw6w i innych zbiornikow 
otwartych oraz wodg studziennq i wodociqgowq. Nie naleiy stosowak wody z widocznymi zanieczyszczeniami, np. 
Smieciami, roilinnoiciq w o d n ~  odpadami przemyslowymi, kanalizacyjnymi itp. 

2.2.2. Inne materialy 

Nie wy stqpujq. 

3.1. Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu 

Ogolne wymagania dotyczqce sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" [I] pkt 3. 

3.2. S p n e t  do oczyszczenia nawierzchni 

Wykonawca przystgpujqcy do oczyszczenia nawierzchni, w zaleznoSci od zakresu robot, powinien wykazaC sig 
moiliwoSciq korzystania z nastqpujqcego sprzgtu, zaakceptowanego przez Iniyniera: 
- szczotek mechanicnych, 
- zamiatarek samobieinych, 
- sprqzarek powietrza, dmuchaw pneumatycznych, 
- zmywarko-zamiatarek, 
- ladowarek, 
- zbiornikow na wodg, 
- maszyn do spiukiwania wodq lub prqdownic wodnych, 
- odkurzaczy przemy slowych, 
- przyrzqdow rgcznych, jak szczotki, grace, lopaty, miotiy, sztyce itp. 

Przy stosowaniu szczotek mechanicznych pozqdane sq urzqdzenia dwuszczotkowe. Pierwsza ze szczotek 
powinna by6 wykonana z twardych elementow czyszczqcych i sluiyC do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen 
przylegajqcych do czyszczonej wars*. Druga szczotka powinna posiadaC migkkie elementy czyszczqce i sWyk do 
zarniatania. Zaleca sig uiywanie szczotek wyposahnych w urzqdzenia odpylajqce. 
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Prefetuje sig uiycie sprzgtu nie sprzyjajqcego powstawaniu kurzu, jak zmywarko-zamiatarek oraz szczotek 
wyposatonych w pochianiacze pyl6w. 

4. TRANSPORT 

4.1. Ogdlne wyrnagania dotyczqce transportu 

Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" [I]  pkt 4. 

4.2. Transport materiaI6w 

Do wywiezienia zebranych zanieczyszczen motna uiyC dowolnego Srodka transportowego, ewentualnie z 
przykrywanq skrzyniq (w przypadku zanieczyszczen o nieprzyjemnym zapachu). 

5.1.Ogdlne zasady wykonania robdt 

Og6lne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne"[l] pkt 5. 

5.2. Zasady oczyszczenia nawienchni 

Sposob oczyszczenia nawierzchni powinien by6 zgodny z SST. 

Czyszczenie nawierzchni naleiy przeprowadzac w przypadkach: 


- okreilonych w odpowiednich OST i SST, przed rozioieniem nowych mieszanek asfaltowych, 
- nadmiernego zanieczyszczenia jezdni w okresach bieiqcego utrzymania drogi, przy czym zaleca sig dokonak 

kaidorazowo oczyszczenia nawierzchni przy wiosennym porzqdkowaniu dr6g w maju-czerwcu kaidego roku. 
Podstawowe czynnoici przy oczyszczeniu nawierzchni obejmujq: 

1. 	 roboty przygotowawcze, obejmujqce okreilenie lokalizacji i ustalenie rodzaju sprzgtu, 
2. 	 wykonanie oczyszczenia nawierzchni, 
3. 	 roboty koncowe - porzqdkujqce teren robdt z wywiezieniem zebranych zanieczyszczeri. 

Przy oczyszczeniu nawierzchni naleiy w zasadzie: 
- usuwak z jezdni zanieczyszczenia w kierunku krawgdzi jezdni i czasowo je skiadowaf: na poboczu, chodniku lub 

Scieku, 
- wywozif: zanieczyszczenia z pobocza poza granice pasa drogowego. 

5.3. Wykonanie robdt czyszczenia nawierzchni 

5.3.1. 	 Dobdr sprzgtu do czyszczenia 
Dob6r sprzgtu powinien by6 dostosowany do warunkow robot. Przy jego doborze moina bra6 pod uwagq, ie: 

- szczotki stalowe, z piassawy lub wlosia, wlokien syntetycznych i miotty slu* przede wszystkim do rccznego 
czyszczenia mniejszych powierzchni, 

-	 szczotki mechanicme (oczyszczarki) moina stosowaC do oczyszczania wigkszych powierzchni, zwiaszcza 
podbudow i nawierzchni o duiej spoistoici, 

- dmuchawy pneumatyczne lub sprgtarki oczyszczajqce za pomocq sprgzonego powietrza dobrze pracujq w miejscach, 
gdzie zaleiy na szybkim i dokiadnym oczyszczeniu powierzchni suchych i nie pokrytych stwardnialym biotem oraz 
przy wydmuchaniu materiah wypehiajqcego szczeliny, 

-	 maszyny do splukiwania wodq lub prqdownice wodne poiqdane sq do oczyszczenia zabloconych i wilgotnych 
odcinkow drogi, 

- zamiatarki pr6tniowe i odkurzacze przemyslowe szczeg6lnie wskazane sq ze wzglgddw sanitarnych, gdy usuwane 
zanieczyszczenia zawierajq pyly substancji trujqcych i szkodliwych dla organizmu czlowieka (pyly krzemionkowe 
bqdi pyty higroskopijne, jak chlorek wapnia lub wapno palone), 

- sprzgt drobny, np. grace stalowe i oskardy sluQ do odspajania suchego, zbitego blota, a lopaty do usuwania 
zanieczyszczeri ze Sciekdw przy krawginikach ulicznych itp. 

5.3.2. Czyszczenie nawierzchni 

Przy bieiqcym utrzymaniu dr6g najkorzystniej jest przeprowadzik wiosenne oczyszczenie nawierzchni 
bezpoirednio po pozbyciu sig Sniegu. Dotyczy to blota i kurzu pochodzqcych m.in. ze startych materialow 
nawierzchniowych oraz piasku posypywanego w czasie goioledzi. PoNdane jest rozpocz;2C oczyszczenie natychmiast po 
roztajaniu, gdyt istniejqce wdwczas piynne bloto jest latwiej usuwalne. Jezdnig trzeba tym dokladniej oczyszczaf: im 
nawierzchnia jest bardziej wrazliwa na iliskosf: poblotnq, jak np. nawierzchnie asfaltowe. Na nawierzchniach 
ulepszonych zanieczyszczenia poza miastami sq na og6i male, w zwiqzku z czym gMwny nacisk naleq pokqf :  na 
oczyszczenie odcink6w miejskich. 

Czyszczenie nawierzchni, zarowno przy bieiqcym utrzymaniu jak i przed rozicieleniem nowych mieszanek 
asfaltowych, dokonuje sig rgcnie lub sprzgtem dobranym do warunkdw robot, wedlug pktu 5.3.1. 

Oczyszczenie Sciek6w przykrawginikowych m o h a  wykonak: 
a) rgcmie, pny  uiyciu drobnego sprzgtu, jak: grace stalowe, lopaty, szczotki, miotly lub urzqdzenia do odspojenia 

stwardnialych zanieczy szczeri, 
b) mechanicznie, za pomocq szczotek rotacyjnych, zmywarko-zamiatarek itp. z rgcznym odspojeniem stwardnialych 
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zanieczyszczen i polewaniem wodq przy stosowaniu szczotek pracujqcych ,,na sucho". 
Ze Bciekow, oprocz zanieczyszczen luinych, Wykonawca powinien usunqi wszelkie inne zanieczyszczenia, 

jak np. wyrastajqcq trawc, chwasty, pyl itp. 
Usunigte zanieczyszczenia naleiy zaladowai na dowolne drodki transportowe i wywieii na skladowisko 

odpad6w. 
Wykonawca oczySci kratki wpustowe z wszelkich zanieczyszczen rgcnie, przy utyciu tzw. sztyc, diut, 

zaostrmnych narzgdzi w ksztalcie plaskownika lub za pomocq wody pod ciinieniem. 
Czyszczenie studzienek Sciekowych nie wchodzi w zakres robot z w i ~ y c h  z czyszczeniem nawierzchni. 

Czyszczenie studzienek m o h a  ujmowat w osobnej pozycji kosztorysowej wediug zalecen wykonania i odbioru 
zawartych w OST D-03.01.03 121. 

Przy robotach wymagajqcych bardm dokladnego oczyszczenia warstw nawierzchni, np. przy stosowaniu 
geosyntetykbw, oczyszczenie zakiada: 
-	 dokladne usunigcie ze starej nawierzchni wszystkich zanieczyszczen, nie bgdqcych integralnq jej czgSciq (takich jak: 

l u b e  kawalki i odpryski asfaltu, przyczepione do nawierzchni kawaiki biota, gliny itp.); 
- oczyszczenie caiej nawienchni (najkorzystniej obrotow;b mechaniczn% wirujqc@ drucianq szczotkq) do stanu, w 

ktorym zapewnione zostanie pozostawienie na podlohu starej nawierzchni jedynie element6w zwiqmych w spos6b 
m a @ ;  

- bardm dokladne oczyszczenie kraterow, przestrzeni wglgbnych: pgknigi, spgkan, powierzchni bocznych i dna; 
- odkurzanie calej nawierzchni odkurzaczem przemyslowym lub, o ile na to pozwalajq warunki miejscowe, 

strumieniem sprgzonego powietrza z przemieszczalnego wentylatora, o mozliwie duiym wydmuchu powietrza; 
- n y c i e  nawierzchni strumieniem wody pod cilnieniem; 
- po ewentualnym uzupeinieniu ubytk6w w starym podioiu (np. mieszankq mineralno-asfaltowq) - powt6me 

odkurzanie calej nawierzchni odkurzaczem przemyslowym lub sprgtonym powietrzem. 

5.3.3. Czyszczenie nawierzchni a otaczajqce Brodowisko 

Przy czyszczeniu nawierzchni zaleca sic uwzglgdniak wptyw robot na aspekty Srodowiskowe, przy czym: 
nie pokqdane jest stosowanie szczotek bez pochianiaczy p y h  oraz bez natrysku wodnego (np. szczotek 

mechanicznych starszego typu lub szczotek doczepnych do cicgnikow rolniczych), ze wzglgdu na powstawanie duzej 
ilodci kurzu, unoszqcego sig w powietrzu, 
ze wzglgdu na narazanie pracownikow na przebywanie w tumanach kurzu, zawierajqcego duio pyiow mineralnych i 
krzemionki, nalezy unikai rgcznego oczyszczania i zamiatania za pomocq miotet lub szczotek z piassawy, 
oczyszczanie prqdem wody mozna stosowai tylko wtedy, gdy zapewniony jest odplyw wody brudnej do miejsc nie 
zagraiajqcych bezposrednio zanieczyszczeniom wod plynqcych i stojqcych, 
powierzchnie czyszczone mechanicznymi szczotkami rotacyjnymi powinny by6 zwiliane wodg aby zapobiec 

tworzeniu sig wielkiej iloici pyi6w i kurzu. JeBli zamiatana powierzchnia nie mote by6 zwilzona, w poblizu miejsca 
pracy szcmtki mechanicznej nie powinno by6 innych stanowisk pracy, 
czyszczenie sprgzonym powietrzem powinno rozpoczynai sig od krawgdzi pobzonej od strony nawietrznej (z kt6rej 
wieje wiatr) i prowadzii stopniowo w kierunku przeciwleglej krawgdzi jezdni. Powstaje przy tym bardzo duia iloSC 
kurzu, wigksza ni i  przy czyszczeniu szczotkq mechanicznq i z tego powodu czyszczenie spreionym powietrzem 
dopuszcza sig przede wszystkim na odcinkach poza obrgbem osiedli i miast. 

5.3.4. Usunigcie zebranych zanieczyszczen 

Wydobyte zanieczyszczenia nalei?y iadowai do: 
a) dowolnych Srodkbw transportu, jeSli zanieczyszczenia nie wydzielajq nieprzyjemnych zapachow, 
b) pojemnikow z hermetycznym wiekiem albo do samochod6w z przykrywanq skrzyniq, jeBli nieczystoici po dhgim 

okresie zalegania sq gnijqce lub cuchnqce, 
i wywieii je na skladowisko odpadow. 

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1.Og6lne zasady kontroli jakoici rob6t 

Og6lne zasady kontroli jakoici robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og61ne7' [ I ]  pkt 6. 

6.2. Kontrola w czasie wykonywania rob6t 

W czasie wykonywania robot nalety prowadzit tie$ kontrolg poprawnodci oczyszczania nawierzchni, 
zgodnie z wymaganiami pktu 5, zwracajqc uwagg na: 
-	 poprawno66 zastosowanego sprzgtu czyszcz@cego, 
-	 spos6b wykonywania robot oczyszczajqcych, 
-	 niezagramie otaczajqcemu Srodowisku przez roboty oczyszczaj;lce, 
- wiaiciwy spos6b wywohmia zebranych zanieczyszczen. 

6.3. Kontrola wykonanych rob6t 

Po zakonczeniu robot naleky sprawdzit wizualnie: 
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- stan czystoici jezdni, Sciekow przykrawpinikowych i kratek Sciekowych, zgodnie z wymaganiami pktu 5, 
-	 czystoiC powierzchni poloionych w pobliiu miejsca robot, np. poboczy na ktore czasowo skladano 

zanieczyszczenia, rowow do ktbrych mogly sip dostaC zanieczyszczenia oczyszczone pqdem wody itp., 
- brak pozostaloSci zebranych zanieczyszczen, ktbre p o w i ~ y  by6 calkowicie wywiezione na skladowisko odpadow. 

7. OBMIAR ROBOT 

7.1.Ogdlne zasady obmiaru robdt 

Og6lne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" [ I ]  pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkqobmiarowq jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego oczyszczenia nawierzchni. 

Ogblne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og61ne9' [I] pkt 8. 
Roboty uznaje sip za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Iniyniera, jeili wszystkie badania z 

zachowaniem wymagan pktu 6 d a b  wyniki pozytywne. 

9. PODSTAWA PLATNOSCI 

9.1.Og6lne ustalenia dotyczqce podstawy platnokci 

Og6lne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" [I] pkt 9. 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1 m2 oczyszczenia nawierzchni obejmuje: 

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, 

oznakowanie robot, 

dostarczenie materialow i sprzgtu, 

wykonanie oczyszczenia nawierzchni, Sciekdw przykrawpinikowych i kratek Sciekowych, 

uporzqdkowanie zanieczyszczonego terenu, poloionego w poblizu miejsca robot, 

zebranie i wywoz zanieczyszczefi, 

odwiezienie sprzptu, 

kontrolp i pomiary. 


10. PRZEPISY ZWIAZANE 

Ogdlne specyfikacje techniczne 

1. D-M-00.00.00 Wymagania og6lne 
2. D-03.01.03 Czyszczenie urzqdzen odwadniajqcych (przepusty, kanalizacja deszczowa, Scieki) 
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Opracowanie wykonano na zlecenie 

G e n e r a l n e j  D y r e k c j i  D r 6 g  P u b l i c z n y c h  


Zgodnie z decyzjq Generalnego Dyrektora Drog Publicznych niniejsza og6lna specyfikacja techniczna stanowi 
obowiqzujqcq podstawg sporzqdzenia szczegaowej specyfikacji technicnej przy zlecaniu i realizacji robot na drogach 
krajowych oraz jest zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robot na drogach wojewodzkich, powiatowych i gminnych. 

Jednostka autorska, 

opracowanie edytorskie i rozpowszechnienie: 


Brantowy Zaklad Doiwiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego Sp. z 0.0. 


Warszawa 


Konsultacje: 

Wydzial Budowy Generalnej Dyrekcji Dr6g Publicznych w Warszawie 


TreSC ogolnej specyfikacji technicznej opracowano wg stanu na dzien 30 kwietnia 2001 r. 

Przy sporzqdzaniu szczeg6iowej specyfikacji technicznej naleg uaktualniC przepisy zawarte w wykorzystywanej 

niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej. 


OST og6lne specy frkacje technicne 
SST szczegMowe specyfikacje techniczne 
IBDiM Instytut Badawczy Drog i Mostow 
CZDP Centralny Zarzqd Drog Publicznych 

1. w s m  
2. MATERIAL1 
GPRZ~T 
5 TRANSPORT 
5. WYKONANIE ROBOT 
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 
7. OBMIAR ROBOT 
a ODBIOR ROBOT 
9. PODSTAWA PLATNOSCI 
10. PRZEPISY ZWQZANE 
INFORMACJA AKTUALIZACYJNA 

1.1. Pnedmiot OST 

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji technicnej (OST) sq wymagania dotycqce wykonania i odbiom 
robot zwiqgnych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego. 

1.2. Zakres stosowania OST 

Og6lna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiqzujqcq podstawg opracowania szczeg6iowej 
specyfikacji technicnej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na 
drogach krajowych. 

Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach wojew6dzkich powiatowych i gminnych. 

1.3. Zakres robot objptych OST 

Ustalenia za~r-arte n- niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot nviqz-anych z nl\-konyn-aniem 
wars t~~y betonu ad'alto~vego wg PN-S-96025:2000 [10]. scieralnei. I\-iqqcej. \vyr61vna1t-cze.i i \I-zmacniaj qcej z 

Nau-ierzchnic; z betonu asfalto\vego moina nykony\\-ad dla drog o kategorii ruchu od KRl do KR6 \r-g 
..Katalogu typo\ych konstrul;cji nawierzchni podatn~ch i polsn\~-nych", IBDiM - 1997 [I21 wg ponieszego 
zesta~vienia: 

Klasvfikacja dr6p wg kategorii ruchu 
I 
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kategoria ruchu 
llczba osi obliczenion-ych 

KR I r 12 
KR2 cnl 13 do 70 
KR3 od 71 do 335 
KR4 c d  336 do 1000 
KR5 od 1001 do 2000 
KR6 > 20OU d 

1.4. Okreslenia podstawowe 

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypehiacza mineralnego o okreilonym skladzie 
uziarnieniu. 

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiedniq iloiciq asfaltu lub polimeroasfaltu, 
wytworzona na gorqco, w okreilony spodb, spehiajqca okreilone wymagania. 

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa uloiona i zageszczona. 

1.4.4. ~rodek  adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, kt6ra poprawia adhezjg asfaltu do materialow 
mineralnych oraz zwigksza odpornoik blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie wodq moie by6 
dodawany do asfaltu lub do kruszywa. 

1.4.5. Podloie pod warstwg asfaltowq - powierzchnia przygotowana do uioienia warstwy z mieszanki mineralno- 
asfaltowej. 

1.4.6. Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami. 

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie. 

1.4.8. Proba technologiczna - wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej wlaiciwoici sq 
zgodne z receptq laboratoryjnq. 

1.4.9. Odcinek probny - odcinek warstwy nawierzchni (o dhgoici co najmniej 50 m) wykonany w warunkach 
zbliionych do warunkow budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzgtu i uzyskiwanych parametrow technicznych robot. 

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) - obci@enie drogi ruchem samochodowym, wyraione w osiach obliczeniowych (100 kN) 
na obliczeniowy pas ruchu na dobg. 

1.4.1 1. Pozostale okreilenia podstawowe sq zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w OST 
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4. 

1.5.Og6lne wymagania dotyczqce rob6t 

Ogblne wymagania dotyczqce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne" pkt 1.5. 

2. MATERIALY 

2.1. Ogdlne wymagania dotyczqce materiaMw 

Og6lne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 
,,Wymagania ogolne" pkt 2. 

2.2. Asfalt 

Nalej stosowak asfalt drogowy spehiajqcy wymagania okreilone w PN-C-96170: 1965 [6]. 

W zalehoici od rodzaju warshvy i kategorii ruchu naleg stosowak asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2. 


2.3. Polimeroasfalt 

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfaltu modyfikowanego polimerami, to 
polimeroasfalt musi spehia6 wymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiada6 aprobatg technicznq. 

Rodzaje polimeroasfaltbw i ich stosowanie w zaleaoici od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano w 
tablicy 1 i 2. 

2.4. Wypelniacz 

Naleky stosowak wypehiacz, sphiajqcy wymagania okreilone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypehiacza 
podstawowego i zastqpczego. 

Przechowywanie wypehiacza powinno by6 zgodne z PN-S-96504:1961 [9]. 

Tablica 1. Wymagania wobec materialow do warstwy icieralnej z betonu asfaltowego 

LP. Rodza.; materialu 
W!.magania n-obec materialbn- 
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w zaleinosci od kateporii ruchu 
nr normy KRllubKR2 cxiKR3doKR6 

1 Krusqn-o Iamane granulon-ane \vg PN-B- 

11112:1996 [2].PN-B-11115:1998 [4] 

a) ze skal magmo\vych i przeobraionych 

b) ze skal osadowych 

C) z suro\vca sztucznego (iuzle 

pomiedzio\ve i stalon-nicze) 


2 Kruszl\.\vo lamane n ~ p k l e  

\vgPN-B-11112:1996 [2] kl. I. 11: pat. 1. 2 


3 Z\\-ir i mieszanka 

I\-gPN-B-11111:1996 [I] LA. I. I1 


4 	 C;r?s i a\-ir h ~ s z o n y  z naturalnie 

mzdrobnic>nego sure\\-ca skalnego \vg kl. I. 11; gat. 1.2 kl. I: gat.1 

WTiMK-CZDP 84 [I51 


5 Piasek \vg PN-B- I 1 1 13: 1996 [3] gat. 1, 2 

6 Wypelniacz mineralny : 


a) \\-g PN-S-96504: 196 1 [9] podsta\\-on?. podsta\\-on? 

zastqpcq 


b) itmego pochodzenia \\-g cmeczenia pyly z odpylania. 

laboraton jnego popiolv lotne 


7 Asfalt drogo\\? D 50. D 70, D 50'). D 70 

\ ~ g  D 100 
PN-C-96 170: 1 965 [6] 


8 Polimeroasfalt drogon? DE80 A.B.C. DE80 A.B.C. 

\vp TWT PAD-97 [I?] DP80 DP80 


1) h k o  pod nzglqdem icieral~losci \v bebnie b l o n ~ m .  pozostale cechy jak dla kl. I: 

gat. 1 


2) hkc? dolomih kl. I. gat. 1 \v ilosci I 50% m/m \Ye frakcji g~so\ \-ej  \v mieszance z 

innymi hszy \ \ -mi .  \\- ilosci I 100% dm \\-e fral;cji piaskcnve.j oraz k\\-arc!.h 

i piashwee bez oganiczenia iloscicnvego 


3) prefero\\-any rodzaj asfaltu 

Tablica 2. Wymagania n-obec materialbw do warstwy wi@cej, wyrbwnawczej i wzmacniajqcej z betonu asfaltowego 

Wymagania n-obec materialihv \v 

LP. Rodzaj materialu od kategorii ruchu 
~ a l e ~ ~ o s c i  

- nr nonny 	 KR 1 lub KR 2 KR3doKR6 

1 	 Krusq-wo lamane granulon-ane \vg PN-B-

11112:1996 [2].PN-B-11115:1998 [4] 

a) z suro\vca skalnego kl. I,II; gat-1,2 kl. I, 11'): gat, I. 2 

b) z mrowca sztucznego (zuile pc>miedzio\ve 


i stale\\-nicze) pv. kl. I: gat. 1 

2 Krusqn-o lamane n~?.l;le 


11-g PN-B-I I1 12: 1996 [2] kl. I. 11: pat. 1. 2 

3 in-ir i mieszanka 


w~PN-B-II111:1996 [I] H. 1. I1 

4 	 Cms i z h s z o n y  z naturalnie 


rozdrobnionego sllro\vca skalnego n-g k l  I 1 a t  1 2 u.1.111) gat. l , 2  

WTiMK-CZDP 84 [I51 


5 Piasel; \\-g PN-B- 1 1 1 13:1996 [3] gat. 1. 2 

6 Wypeliliacz mineralny : 


a) n-g PN-S-96504: 196 1 [9] podsta\vonp. podstall-on? 

zastqpczy 


b) innego pochodzenia pyly z odpylania. 

\vg orzeczenia laboratonjnegc> popiolv lotne 


7 Asfalt drogo\\-y 

I\-g PN-C-C96 170: 1965 [GI D 50. D 70 D 50 


8 Polimerc>ad'alt drogolr7. DE30 A.B.C 

\\-g TWT PAD-97 [I31 DE80 A.B.C. 


DP30.DP80 
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I) &lko pod I\-zplqden~Scieralnosciw bebnie kulon~m. inne cech! jak dla kl. I: gat. 1 

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza sic stoso\vanle n~pelniacza m e g o  pochodzenia. np. pyly z 
odpylania. popioly lotne z \vc;gla k a m i e ~ e g ~ .  na podstawie orzeczenia laboratonjnego i za zgodq h8nie1-a. 

W zaleinoSci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowad kruszywa podane w tablicy 1 i 2. 
Skladowanie kmszywa powinno odbywad sig w warunkach zabezpieczajqcych je przed zanieczyszczeniem i 

zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. 

2.6. Asfalt uplynniony 

Naleiy stosowad asfalt uplynniony spelniajqcy wymagania okreilone w PN-C-96173:1974 171. 

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa 

Nale2y stosowad drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajqce wymagania okreSlone w WT.EmA-99 
[141-

3. SPRZ&T 

3.1. Ogdlne wymagania dotyczqce sprzptu 

Og6lne wymagania dotyczqce sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 3. 

3.2. Spnqt  do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego 

Wykonawca przystgpujqcy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazaC sig 
moiliwoiciq korzystania z nastgpujqcego sprqtu: 
- wytwomi (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cicglym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych, 
- ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego, 
- skrapiarek, 
- walcow lekkich, irednich i cigzkich , 
- walcow stalowych gladkich , 
- walc6w ogumionych, 
- szczotek mechanicznych lubli innych urzqdzeli czyszczqcych, 
- samochodow samowyladowczych z przykryciem lub termos6w. 

4. TRANSPORT 

4.1.Ogdlne wymagania dotyczqce transportu 

Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 4. 

4.2. Transport materialbw 

4.2.1. 	 Asfalt 
Asfalt naleiy przewozid zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [ S ] .  
Transport asfaltow drogowych moze odbywad sig w: 

- cystemach kolejowych, 
- cystemach samochodowych, 
- bgbnach blaszanych, 

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Iniyniera. 


4.2.2. Polimeroasfalt 

Polimemasfalt naleiy przewozik zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM [13] oraz w aprobacie 
technicznej. 

4.23. Wypehiacz 

Wypelniacz luzem naleiy przewozid w cystemach przystosowanych do przewozu materialbw sypkich, 
umozliwiajqcych rozladunek pneumatyczny. 

Wypelniacz workowany moina przewozid dowolnymi Smdkami transportu w spos6b zabezpieczony przed 
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow. 

4.2.4. Kruszywo 

Kruszywo motna przewozid dowolnymi Smdkami transportu, w warunkach zabezpieczajqcych je przed 
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiemym zawilgoceniem. 

4.2.5. 	 Mieszanka betonu asfaltowego 

Mieszankg betonu asfaltowego naleiy przewozid pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie 
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transportu i podczas oczekiwania na roztadunek. 
Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekraczat 2 godzin z jednoczesnym spelnieniem 

warunku zachowania temperatury wbudowania. 
Zaleca sig stosowanie samochodow termosow z podwojnymi icianami skrzyni wyposazonej w system 

ogrzewczy. 

5. WYKONANIE ROBOT 

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot 

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej 

Przed przystqpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Iniynierem, Wykonawca dostarczy Iniynierowi do 
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczeg6lnych 
sktadnikow i probki materiatow pobrane w obecnoici Iniyniera do wykonania badan kontrolnych przez Inwestora. 

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na: 
- doborze sktadnikow mieszanki mineralnej, 
- doborze optymalnej iloici asfaltu, 
- okreileniu jej whiciwoici i porownaniu wynikow z zatozeniami projektowymi. 

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna mieicit sig w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego 
przez krzywe graniczne. 

5.2.1. Warstwa icieralna z betonu asfaltowego 

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy icieralnej z betonu asfaltowego 
oraz orientacyjne zawartoici asfaltu podano w tablicy 3. 

Tablica 3. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy icieralnej z betonu asfaltowego 
oraz orientacyjne zawartoici asfaltu 

Rzedne hzy~\\-ch granicm!.cli MM 11-zale&iosci od kategorii ruchu 

W!,miar oczek KR 1 lubKR2 odKR3doKR6 
sit #, mm Mieszanka muleralna. m n  
Za~vartoSC od 0 cd 0 do 8 

atialtu do16 lub IubodOdo od 0 od 0 od 0 od 0 
do 20 od 0 do 6.3 do 20 do2011 do16 d012,8 

12.8 

Pnechodzi 

pnez: 25.0 I ( )O  100 100 


20.0 88- 100 100 88- 100 CHI- 100 100 
16.0 78+100 %)+I00 78~100 67+100 W 1 0 0  I00 
12.8 6 8 ~ 9 3  80+ 100 G8+85 5 2 4 3  80+100 87-100 
9.6 59+86 69+ 100 100 59+74 ?8+62 70+88 73+100 
8.0 54+83 G2+93 !90+I00 5 4 4 7  30+50 63+80 C6+89 
6.3 48+78 5647  7% 1(.)0 4 8 4 0  2 2 ~ 4 0  5 5+70 57+75 
4.0 40+70 45+76 60- I00 39+50 2 1 +37 44+58 47-45 
2-0 -79+59 35-64 41+71 29+38 2 1 +36 30+42 35+48 


za~vartokk 

ziani > 2.0 (41+7 1) (36+65) (29a59) (62+7 1 ) (64+79) (58~70)  (5245)  


0.85 2 0 4 7  26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25t3G 
0.42 13+3G l9+39 18+39 13 +20 17+30 12+20 18+27 
0.30 10+3 1 17+?3 l5t3.1 10a17 1j+28 10+18 16+23 
0.18 7+23 13+25 13+25 7 ~ 1 2  12+24 8+15 12~17  
0.I5 6+20 12+22 12+22 6+11 1 1 +22 7+14 11+15 
0.075 5+ 10 7+11 8+12 j+7 IO+I5 6+9 7+9 


Orientac!:jna 

zaw-artokk asfaltu 

1%MMA. % mfm 5.0*,5 5.04.5 5.54.5 4.5+5.6 4.3+5.4 4.86.0 4.84.5 


I) mieszanka o uziarnieniu nieciqg11.m: uziamiellie nietvpowe dla M M  betonu asfalton-ego 

Krzy~ve graniczne uziamienia mieszanek mineralnych do ~ v a r s h \ ~Sciwalnej z betonu asfalto~vego 
pnedstawiono na nsuukach od Ido 7 

file://D:\ostWawierzchnie\dO50305.htm 2007-05-30 

file://D:\ostWawierzchnie\dO50305
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Wymlary oczek sit kwadratowych, mm 

Rys. 1. Krzyr~e granicuie uzianiienia mieszanki lnineralnqi RA od 0 do 20 mni do rvarstr~p Scieralnej 
narvierzchni drogi o obciqeniu ruche~n dla KR I lub KR2 

Wymiary ouek sit kwadratowych, mm 

Rys. 2. Krz!.\ve graniczne uziamienia mieszanki 1nineralne.i BA od 0 do 161nm. od 0 do 12.8 mm do warstwy 
scieralnei narr-ierzchni drogi o obciqeniu rucheln KRI lub KR2 
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Wymlery Wek stt kwadratowych, mm 
R!.s. 3. K q w e  graniczne uzianlienin mieszarki mineralnej BA od 0 do 8mm. od 0 do 6.3 mm do warsty 
Scieralnej na\\-ierzchni drogi o obciqeniu ruchem nawierzchni drogi o obciqeniu ruchem KR1 lub KR2 

Wyrniary oaek sit kwadratowych,mm 

Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy Scieralnej 
nawierzchni drogi o obciqkeniu ruchem od KR3 do KR6 

Wyrniary oczek sit kwadratowych, mm 



Nawierzchnia z betonu asfaltowego Strona 9 z 21 

Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o nieciiglym 
uziarnieniu) do warstwy Acieralnej nawierzchni drogi o obci@eniu ruchem od KR3 do KR6 

NR ASTM 200 100 110 50 40 20 10 

Wyrniary oczek sit kwadratowych, rnm 

Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy gcieralnej 
nawierzchni drogi o obci@eniu mchem od KR3 do KR6 

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10 


100 


Wymiary oczek sit kwadratowych, mm 

Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,s mm do warstwy Bcieralnej 
nawierzchni drogi o obci@eniu mchem od KR3 do KR6 

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by6 ustalony na podstawie badari prhbek wykonanych wg 
metody Marshalla. Prhbki powinny spehia6 wymagania podane w tablicy 4 lp. od 1 do 5. 

Wykonana warstwa Bcieralna z betonu asfaltowego powinna spehiad wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 
do 8. 

5.2.2. Warstwa wi-ca, wyrhwnawcza i wzmacniajqca z betonu asfaltowego 
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Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wi-cej, wyrownawczej i 
wzmacniajqcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartoici asfaltu podano w tablicy 5. 

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy w i a c e j ,  wyrownawczej i wzmacniajqcej z 
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach 8+13. 

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by6 ustalony na podstawie badah probek wykonanych wg 
metody Marshalla; probki powinny spdniad wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5. 

Wykonana warstwa wi-ca, wyrownawcza i wzmacniajqca z betonu asfaltowego powinna spdniat 
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8. 

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy icieralnej z betonu asfaltowego 

Wymagania I\-obec MMA 

LP. WlaiciwoSci i I\-arst\~-\. kiera1ne.j z BA 

I\- zalea~c>Sci od kategorii ruchu 

KRl lubKR2 K R 3 d o K R 6  


1 Modul sztp-noki  pelzania '1. MPa nie \I-\.maga sic 2 14.0 (>lg)d) 

2 StabilnoSC probek \\-g metody Marshalla I\- > 5.j') 2 lO.(F)
teinperatuize 60' C. kN 

3 Odksztalcenie probek jw..mi od 2.0 do 5.0 od 2.0 do 4.5 


4 Wolna przestrzen I\- probkach jn-.. % \-I\- od 1,5 do 4.5 od 2.0 do 4.0 

5 Wypelnienie ~\-ohitj przestrzeni I\- prhbkach jn-.. 


od 75,O do 90,O od 78,O do 86,OYo 
6 Cin~bok\v em \\-arst\\-\. z MMA o uzianiieniu: 


od 0 mm do 6.3 mm od 1.5 do 4.0 

c d  0 mm do 8.0 mm c d  2.0 do 4.0 

c d  0 nun do 12.8 nun od 3.5 do 5.0 od 3.5 do 5.0 

od 0 null do 16.0 nun od 4.0 do 5.0 od 4.0 do 5.0 

od 0 mm do 20.0 rnm od 5.0 do 7.0 od 5.0 do 7.0 


7 Wskainik zagqszczenia n-arshyy. % 2 98.0 2 98.0 

8 Wolna przestrzeli 11-\\-arsh\-ie.% (\-I\.) c d  1.5 do 5.0 c d  3.0 do 5.0 

I)  nznaczoli! wg \\-\.?c+ch IBDiM. Informacje. instrukcje - zeszyt nr 48 [IG]. dotyczy 

t k o  fa? prc?jekton-ania skladu MMA 


2) prcibki zagqszczc>ne 2 s 50 uderzeli ubi.jaka 


3) prbbki zapqszczone 2 s 75 uderzeii ubijaka 

4) spec-jalne warunki. obciqenie ruchemn PC>\\-oln!.in. stacjonawm. skanalizc>~\-anym. 
itp. 

Tablica 5. Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek do warstwy wi-cej, wyrownawczej i wzmacniajqcej z 
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartoici asfaltu 

Rzqdne hzyn-\ch granicmych uziarnienia MM \\-zalea~osciod 

kategorii ruchu 


W!.mniar oczek sit KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6 

#, mm Mieszanka mineralna. mm 


od0  d o  od0  od 0 < d o  odOdo16') 

do 20 do 16 do 12.8 do 25 do 20 


Przechc>dzi przez: 

31,s 100 
25 ,O 100 841100 100 
20,O 871 100 100 75a100 87+100 100 
16,O 7 5 ~ 1 0 0  881100 100 68+90 77i100 871100 
12,8 65i93 789100 85+100 62i83 66+90 77i100 
9,6 57i86 67+92 70+100 55t74 56+81 67i89 
8,O 52+81 60+86 62+84 50+69 50i75 60+83 
6 3  47+76 53a80 55+76 45t63 45i67 54+73 
4,O 40i67 42t69 45t65 32i52 36+55 42+60 
2,o 3Ot-55 3 0 ~ 5 4  35i55 25i41 25t41 30i45 

zawartoSC 

ziarn>2,0mm (45i70) (46a70) (45~65)  (59i75) (59i75) (55+70) 


http:PC>\\-oln!.in
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0.85 20+W 2 0 4 0  2 5 ~ 4 5  IG+30 IGt30 20t3.3 
0,42 13+30 14+28 18t38 10+22 9+22 13t25 
0,30 10+25 1 1 +24 15+35 8t19 7t19 lot21 
0.18 6+17 8+17 11+28 5+14 5+1j 7+16 
0.15 j t l  j 7t15 9+25 St12 St14 6 1 4  
0.075 3 t7  3 t8  3 t 9  4-35 4+7 j+8 


Orientacyna 

za~vartoscasfaltu I\- 4.3+5,8 4.3;5,8 4.54,O 4.04,s 4 .04,s  4.3+5,8 

MMA. % d m  


1) Tvko do Ivarstny 11~r611-na11-czel 

K q \ \ - e  granicz~le uziarnienia ~nieszanek mineralnych do I\-ash\? 11-iqecej, wyrbwnawczej i wzmacniajqcej z 
betonu asfalto\\-ego pmdsta\\-iono na nsunkach od 8 do 13. 

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10 

100 


BO 


80 

ae 70

B 
(0 

El" 
3 !XI 

3 4  c 
n 
30 

20 

10 

0 

0,075 0.15 0.18 0.3 0.42 0.85 2 4 6.3 8 9.8 I 6  25 38.1 

12.8 20 34.6 
Wymiary oczek sit kwadratowych. mm 

Rys. 8. K q w e  graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do \\-arst\\l\ 11-iqqcej. 
\\?rb\\-na\vczej i I\-zmacnia.jqcej na\\-ierzchni drogi o obciqeniu ruchem KRI lub KR2 

M A S T M  200 100 80 50 40 20 10 

100 0 


80 10 

80 20 

* 70 30
Q a= 

B B O
E 4o 

'R 50 so E 
w 

40 'ii?z!
8 " 1 

1: 

n 
30 70 

L 

20 80 

10 90 

0 

0,075 0,15 0.18 

1W 

0,3 0.42 0.85 2 4 6.3 8 9.6 16 25 38.1 

12.8 20 31.5 

Wymiary oczek sit kwadratowych. mm 
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy w i e c e j ,  
wyrownawczej i wzmacniajqcej nawierzchni drogi o obcieeniu ruchem KR1 lub KR2 

NR ASTM 200 100 80 SO 40 20 10 

100 0 


80 10 


80 20 


70 30 

.-9- s 
U) z m  40 .a'-

.P 
r" 50 

.-
e 
al 

g jij40 60 
2a 


30 70 

20 80 

10 90 

0 100 

0.075 0.15 0.18 0.3 0.42 0.85 2 4 6 3  8 9 . 6  16 25 38.1 
12.8 20 31.5 

Wymiary oczek s ~ tkwadratowych, mm 

Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy wi-cej, 
wyrownawczej i wzmacniajqcej nawierzchni drogi o obcieeniu ruchem KRI lub KR2 

0.075 0.15 0,18 0.3 0.42 0.85 2 4 6.3 6 9.6 16 25 38.1 

12.8 20 31.5 
Wyrniary oczek sit kwadratowych. rnm 

Rys. 11. Krzywe granicne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 25 mm do warstwy wi-cej, 
wyrownawczej i wzmacniajqcej nawierzchni drogi o obcieeniu ruchem od KR3 do KR6 
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0.075 0.15 0.18 0.3 0.42 0.85 2 4 8.3 8 9.8 18 25 38.1 

12.8 20 31.5 

Wymiary oczek sit kwadratowych. mm 

Rys. 12. Krzyve graniczne uziarnienia mieszanki minera11ie.i BA od 0 do 20 lmn do \varst\\? \viigqcej. 
\\?rh\\-na\vcze.i i 11-zmacniaiqcei na\vierzchni drogi o obciqzeniu ruchem od KR3 do KR6 

0.075 0.15 0.18 0.3 0.42 0.85 2 4 6,3 8 9.6 18 25 38.1 

12.8 20 31.5 

Wyrniary oczek sit kwadratowych, mm 

Rys. 13. Knyve  graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do I6 lmn do \varst\\T wyrownawczej 
na\vierzchni drc>gi o obciqeniu ruchem od KR3 do KR6 

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i warstwy wi-cej, wyrownawczej oraz wzmacniajqcej 
z betonu asfaltowego 

Wymagaliia \\-obec MMA.\\-arshy 

\vi@qcej. \\~ro\vna\vcze~i i 


LP. WlaSciwoSci 11-zmacnia-jqcej\\-zaleaosci od 

kategorii n~chu 


K R l l u b K R 2  o d K R 3 d o K R 6  


1 	 Modul szty\\-nokci pelzania I). MPa nie \\?mapa siq 2 16.0 (222)') 
2 	 Stabilnok pr0bek \\-g metody Marshalla \v 


temperaturze 60° C. zagqszczc)~iych2x75 2 8.0 (26,0j2) 21 1.0 

uderzeii ubijaka. kN 


3 Odbztalcenie pr0bek i\v.. mm cxl 2.0 do 5.0 od 1.5 do 4.0 


4 Wolna przestrzen \\- prhbkach j\v.. %(v/\,) od 4.0 do 8.0 od 4.0 do 8,O 

5 Wypelnienie \\-olne.1 przestrzeni \\- prhbkach jw.. 


Yo 	 od 65,O do 80,O 175,O 

6 	 Gruboik \\-arstup \v em z MMA o uziarnieniu: 

I I 	
cd 0 m n  do 12.8 lmn od 3.5 do 5.0 
cd 0 rmn do 16.0 mm od 4.0 do 6.0 od 4.0do 6.0 
od 0 mm do 20.0 lmn od 6.0 do 8.0 od 6.0 do 8.0 

mailto:\vi@qcej
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cxl 0 rnm do 25.0 mnm od 7.0 do 10.0 

7 Wskainik zagzszcze~lla \\-arsh\?. % 2 98.0 2 98.0 

8 Wolna przestrzeii IV ~~arshvie.% (1.11.) od 4.5 do 9.0 c d  4.3 do 9.0 

1) oznaczony wg n-yccznych IBDiM. Infonnacje. instn~kcje - zesqt  nr 48 [lb],dotyczy 
t\.ko fa? projekto1vania skladu MMA 

2) dla marsh\-\. n-yrikna\~-czej 
3) spec-ialne ~varunki. obc i~en i e  mchem pc>~\-oln!.m. staqonarnym. skanalizo\vanvm. itp. 

5.3. Wytwananie mieszanki mineralno-asfaltowej 

Mieszanke mineralno-asfaltowq produkuje sic w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub ciigiym zapewniajqcej 
prawidkwe dozowanie skladnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skladnikow i gotowej 
mieszanki mineralno-asfaltowej. 

Dozowanie skladnikow, w tym takze wstepne, powinno by6 wagowe i zautomatywwane oraz zgodne z 
receptq. Dopuszcza sig dozowanie objgtoiciowe asfaltu, przy uwzglgdnieniu zmiany jego ggstoici w zaleinoici od 
temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 do KR6 dozowanie skladnikow powinno by6 sterowane elektronicznie. 

Tolerancje dozowania skladnikow mogq wynosic: jedna dzialka elementma wagi, wzglgdnie 
przeplywomierza, lecz nie wiecej niz f2 % w stosunku do masy skladnika. 

Jeieli jest przewidziane dodanie irodka adhezyjnego, to powinien on by6 dozowany do asfaltu w sposob i w 
iloiciach okreilonych w recepcie. 

Asfalt w zbiorniku powinien by6 ogrzewany w sposob poiredni, z ukladem termostatowania, zapewniajqcym 
utrzymanie stalej temperatury z tolerancjq f5O C. 

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosi6: 
- dla D 50 od 145O C do 165O C, 
- dla D 70 od 140° C do 160° C, 
- dlaD 100 od 135O C do 160' C, 
- dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltu. 

Kruszywo powinno by6 wysuswne i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza 
uzyskala wlaiciwq temperaturg. Maksymalna temperatura gorqcego kruszywa nie powinna by6 wyzsza o wigcej niz 30° 
C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej. 

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosi6: 
- z D  50 od 140° C do 170° C, 
- z D  70 od 135O C do 165O C, 
- z D  100 od 130° C do 160° C, 
- z polimeroasfaltem - wg wskazan producenta polimeroasfaltu. 

5.4. Przygotowanie podloia 

Podloze pod warstwg nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by6 wyprofilowane i rowne. Powierzchnia 
podloia powinna by6 sucha i czysta. 

Nierownoici podloia pod warstwy asfaltowe nie powinny by6 wieksze od podanych w tablicy 7. 

Tablica 7. Maksymalne nierownoici podloia pod warstwy asfaltowe, mm 

LP. Drogi i place Podloze pod n-arstn (; 

Sc~eralnq n.i@qcq i wzmacniaj qcq 


1 Drc)gi H a s  A. S i GP 0 9 
2 Drogi klasy (ii Z 9 12 
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15 

W przypadku gdy nierownoici podloia sq wieksze od podanych w tablicy 7, podloze naleiy wyrownaC 
poprzez frezowanie lub uloienie warstwy wyrownawczej. 

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podlote nalezy skropi6 emulsjq asfaltowq lub 
asfaltem uplynnionym w iloici ustalonej w SST. Zalecane iloici asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub upiynniacza 
podano w tablicy 8. 

Powierzchnie czolowe kraw~tnik6w, wlazbw, wpust6w itp. urzqdzen powinny by6 pokryte asfaltem lub 
materialem uszczelniajqcym okreilonym w SST i zaakceptowanym przez Iniyniera. 

Tablica 8. Zalecane iloSci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu upiynnionego 

Podloze do wykonania warstwy 
IloG asfaltu po odparowaniu ivody z 


LP. z mieszanki betonu asfaltowego 
ernu1s.j lub uplynniacza z asfaltu 
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Podloie pod \varst\vq asfalton.4 
1 Podbudo\\-a/na11ia~c1111ia od 0.7 do l .C)t1ucznion.a 
2 Podbudo~x-a z krusq\\-a stabilizo~vanego 

od 0.5 do 0.7 inechanicznie 
3 Podbudolva z chudego betonu lub gruntu cd 0.3 do 0.5stabilizowanego ceinentem 
4 Na\~ierzchnia asfalto~l-a o chropo\\-at4 od 0.2 do 0.5pol\-ierzchni 

Kaidq uloionq warstwg naleiy skropiC emulsjq asfaltowq lub asfaltem uplynnionym przed uloieniem 
nastgpnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polqczenia migdzywarstwowego, w iloici ustalonej w SST. 

Zalecane iloici asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza podano w tablicy 9. 

Tablica 9. Zalecane iloSci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego 

IloSL: asfaltu po odparo~vaniu ~vody z emuls.ji 

LP. Polqcznie now-\.ch 11-arstn- lub uplynniacza z asfalh uplynnionego 


kg/m2 

I Podbudo\\-a asfalto\\-a 

2 Asfalto~\-a \varst\\-a \\-\.r6\vna\\-cza lub od 0.3 do 0.5 


n-zmacniajqca 

3 Adalto\\-a \varsh\-a \vi@qca od 0.1 do 0.3 


Skropienie pon-inno byL- n-!.l;onane z ngx-zedzeniem \\- czasie prze\\-idzian!,m na odparon-anie \I-idy lub 
ulotnienie uphnniacza: orientacyjily czas \\-\.przedzenia lynosi  co na.jmniej: 
- 8 h przy iloSci powyiej 1,O kg/m2 emulsji lub asfaltu uplynnionego, 
- 2 h przy iloici od 0,5 do 1,O kg/m2 emulsji lub asfaltu uplynnionego. 
- 0,5 h przy iloici od 0,2 do 0,5 kg/m2 ernulsji lub asfaltu uplyiu~ionego. 


Wymaganie nie dotyczy skropienia rampq otaczarki. 


5.6. Warunki przystqpienia do rob& 

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moie by6 uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie n ibza  od 
+ 5 O  C dla wykonywanej warstwy g ~ b o i c i  > 8 cm i + 10' C dla wykonywanej warstwy gruboSci I 8 cm. Nie dopuszcza 
sig ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym podloiu, podczas opad6w atmosferycznych oraz silnego 
wiatru (V > 16 mls). 

Wykonawca przed przystrlpieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowipiny do 
przeprowadzenia w obecnoici Iniyniera kontrolnej produkcji. 

Sprawdzenie zawartoici asfaltu w mieszance okreila sip wykonujqc ekstrakcjg. 
Tolerancje zawartoici skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzglgdem skladu zaprojektowanego 

podano w tablicy 10. 
Tablica 10. Tolerancje zawartoici skiadnilcow mieszanki mineralno-asfaltowej wzglgdem skladu zaprojektowanego 

przy badaniu pojedynczej pr6bki metodq ekstrakcji, % mlm 

Mieszanki inineralno-asfalto~ve do 

Lp. Skladniki mieszanki mineralno-asfalto\\-ej nan-ierzchni drog o kateporii ruchu 


KR 1 lub KR 2 KR3 d o K R 6  


I 
 Liama pozostajqce na sitach o cxzkach # rmn: 
31.5: 25.0: 20.0: 16.0: 12.8: 9.6: 8.0: 6.3: 4-0: f5.0 f4.0 
2,0 


3 
 Ziarna pozostajqce na sitach o oczkach # m n :  
0.85: 0.42: 0.30: 0.18: 0.15: 0.075 f3.0 f2.0 


3 Ziarna przechodzqce pnez  sito o 

oczkach # 0 . 0 7 5 1 ~  ,2.0 f 1.5 


4 
 Asfalt f0.5 f0.3 

5.8. Odcinek prdbny 

Jekeli w SST przewidziano koniecznoiC wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed 
rozpoczgciem rob&, Wykonawca wykona odcinek prbbny w celu: 



--  - 
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- stwierdzenia czy uSty sprzgtjest wlaiciwy, 
- okreilenia gruboici warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zagpszczeniem, koniecznej do uzyskania 

wymaganej w dokumentacji projektowej gruboici warstwy, 
- okreilenia potrzebnej iloSci przejS6 walc6w dla uzyskania prawidlowego zaggszczenia warstwy. 

Do takiej proby Wykonawca uiyje takich materialbw oraz sprzgtu, jakie bgdq stosowane do wykonania 
warstwy nawierzchni. 

Odcinek pr6bny powinien by6 zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Iniyniera. 
Wykonawca moie przystqpiC do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego 

przez Iniyniera. 

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego 

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by6 wbudowywana ukladarkq wyposaionq w uklad z automatycznym 
sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacjqprojektowq. 

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna by6 nitsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej 
w pkcie 5.3. 

Zaggszczanie mieszanki powinno odbywa6 sig bezzwkcznie zgodnie ze schematem przejSC walca ustalonym 
na odcinku probnym. 

Poczqtkowa temperatura mieszanki w czasie zagcszczania powinna wynosi6 nie mniej nit: 
- dla asfaltu D 50 130' C, 
- dla asfaltu D 70 125O C, 
- dla asfaltu D 100 120° C, 
- dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfalt6w. 

Zaggszczanie naleiy rozpoczq6 od krawgdzi nawierzchni ku osi. Wskainik zaggszczenia ulohnej warstwy 
powinien by6 zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6. 

Zlqcza w nawierzchni powinny by6 wykonane w linii prostej, njwnolegle lub prostopadle do osi drogi. 
Zlqcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by6 przesunigte wzglgdem siebie co najmniej o 15 cm. Zlqcza 

powinny by6 calkowicie zwiqzane, a przylegajqce warstwy powinny by6 w jednym poziomie. 
Zlqcze robocze powinno by6 rowno obcigte i powierzchnia obcigtej krawgdzi powinna by6 posmarowana 

asfaltem lub oklejona samoprzylepnqtaimq asfaltowo-kauczukowq. Spos6b wykonywania zlqcz roboczych powinien by6 
zaakceptowany przez Iniyniera. 

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1.Og6lne zasady kontroli jako4ci robdt 

Ogolne zasady kontroli jakoici robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og61ne7'pkt 6. 

6.2. Badania przed pnystqpieniem do rob& 

Przed przystwieniem do robot Wykonawca powinien wykonat badania asfaltu, wypehiacza oraz kruszyw 
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi6 wyniki tych badd  Inkynierowi do 
akceptacji. 

6.3. Badania w czasie robdt 

6.3.1. Czgstotliwoi6 oraz zakres badan i pomiarow 
CzgstotliwoSC oraz zakres badan i porniardw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w 

tablicy 11. 

6.3.2. Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej 

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8]. 
Wyniki powinny by6 zgodne z receptq laboratoryjnq z tolerancjq okreilonq w tablicy 10. Dopuszcza sic wykonanie 
badan innymi r6wnowaznymi metodami. 

6.3.3. Badanie w4aSciwoici asfaltu 

Dla kazdej cysterny naleky okreiliC penetracjg i temperaturg migknienia asfaltu. 

6.3.4. Badanie w4dciwoici wypehiacza 

Na kazde 100 Mg zuiytego wypehiacza nalezy okreSliC uziarnienie i wilgotnoSC wypehiacza. 

Tablica 11. CzgstotliwoSCoraz zakres badah i pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej 

Czqstotlin-oki badali 

LP. Wyszczeg6lnienie badan Minimallla liczba badan na dziennej 

-	- dzialce roboczei 

1 Sklad i uziarnienie mieszanh mineralno- 1 pr6bka pm produkcji do SW Mp 

asfaltcwej pobranej w 1wt\\-6rni 2 prcibki pm produkcji ponad 500 Mp 
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2 WlaSci\\-osci asfaltu dla kaidej dostan-v (cvstenl!.) 


3 Wlascin-osci \I-vpelniacza 1 na 100 Mg 


4 Wlasci\\-osci kruszy~va pm kaidei unianie 

5 Temperatura skladnlko\\- m ie sza~k  dozbr ciltgl!, 


mineralno-ast.alto\vei 

6 Temperatura ~nieszanki mineralno- kazdy pojazd p~ zaladunku i \v czasie 


asfalton-ej \vbudo\\~ivania 


7 Wyglqd mieszanki mineralno-asfalto\t-ei 1". 

8 WlaSci\vosci probek mieszanh mineralno- 


asfalto\ve.j pobranej n- u-vm'brni jeden raz dziemie 


Ip. 1 i lp.8 -badania mogq bvc \\~konvn-ane zmiennie n-gPN-S-%025:2000 [lo] 


6.3.5. 	 Badanie wkdciwoSci kruszywa 

Przy kazdej zrnianie kruszywa naleiy okreSliC klase i gatunek kruszywa. 

6.3.6. Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej 

Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali 
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by6 zgodna z wymaganiami podanymi 
w recepcie laboratoryjnej i SST. 

6.3.7. 	Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej 

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w 
mieszance i odczytaniu temperatury. 

DokladnoSC pomiaru 2 2O C. Temperatura powinna by6 zgodna z wymaganiami podanymi w SST. 

6.3.8. Sprawdzenie wyglqdu mieszanki mineralno-asfaltowej 

Sprawdzenie wyglqdu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wyglqdu w czasie 
produkcji, zaladunku, rozladunku i wbudowywania. 

6.3.9. WlaSciwoSci mieszanki mineralno-asfaltowej 

Wla4ciwoSci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okreSlaC na probkach zageszczonych metodq Marshalla. 
Wyniki powinny by6 zgodne z receptq laboratoryjng 

6.4. Badania dotyczgce cech geometrycznych i wlaiciwoici warstw nawierzchni z betonu asfaltowego 

6.4.1. Czestotliwo4C oraz zakres badari i pomiarow 

CzestotliwoSC oraz zakres badari i pomiarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje 
tablica 12. 

Tablica 12. CzgstotliwoSC oraz zakres badab i pomiar6w wykonanej warstwy z betonu asfaltowego 

9 Krawqdz. obramon-anie n-arstwv cala dlugokt 
10 Wy glqd \varstwv ocena ciqgla 

1 1 Zagqszczenie I\-arsty 2 prbbki z ka~dego pasa o pmvielzchni do 3000 m2 


12 Woltia przestrzen \v n-arshr-ie ,i\v. 


6.4.2. 	 SzerokoSC warstwy 

SzerokoSd warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by6 zgodna z dokumentacjq projektowq, z 
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tolerancjq +5 cm. SzerokoS6 warstwy asfaltowej niiej poloanej, nie ograniczonej krawgznikiem lub opornikiem w 
nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by6 szersza z kazdej strony co najmniej o gmboit warstwy na niej polohnej, 
nie mniej jednak niz 5 cm. 

6.4.3. R6wnoSC warstwy 

Nier6wnoSci podtuine i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-6818931-04 [1 I] nie 
powinny byc wigksze od podanych w tablicy 13. 

Tablica 13. Dopuszczalne nierownoici warstw asfaltowych, mm 

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy 

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na hkach powinny by6 zgodne z 
dokumentacjq projektowg z tolerancjq f0,5 %. 

6.4.5. 	 Rzgdne wysokosciowe 

Rzgdne wysoko5ciowe warstwy powinny by6 zgodne z dokumentacjq projektowg z tolerancjq f 1 cm. 

6.4.6. 	 Uksztaltowanie osi w planie 

OS warstwy w planie powinna by6 usytuowana zgodnie z dokumentacjqprojektowg z tolerancjq 5 cm. 

6.4.7. GruboS6 warstwy 

GruboSC warstwy powima by6 zgodna z gruboSciqprojektowg z tolerancjqk 10 %. Wymaganie to nie dotyczy 
warstw o gruboici projektowej do 2,5 cm dla ktdrej tolerancja wynosi +5 mm i warstwy o gruboSci od 2,5 do 3,5 cm, dla 
ktdrej tolerancja wynosi f5 mm. 

6.4.8. Zlqcza podhine i poprzeczne 

Zlqcza w nawierzchni powinny by6 wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Zlqcza w 
konstrukcji wielowarstwowej powinny by6 przesunigte wzglgdem siebie co najmniej o 15 cm. Zlqcza powinny by6 
calkowicie zwiqzane, a przylegajqce warstwy powinny by6 w jednym poziomie. 

6.4.9. Krawgdi, obramowanie warstwy 

Warstwa Scieralna przy opornikach drogowych i urzqdzeniach w jezdni powinna wystawad od 3 do 5 mm 
ponad ich powierzchnig. Warstwy bez opornik6w powinny by6 wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla koniecznoSC 
obcigcia pokryte asfaltem. 

6.4.10. Wyglqd warstwy 

Wyglqd warstwy z betonu asfaltowego powinien mie6 jednolitq teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych, 
porowatych, hszczqcych sig i spgkanych. 

6.4.11. Zaggszczenie warstwy i wolna przestrzeri w warstwie 

Zaggszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by6 zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i 
recepcie laboratoryjnej. 

7. OBMIAR R O B ~ T  

7.1.Og6lne zasady obmiaru rob6t 

Og6lne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkqobmiarowq jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego. 

8. ODBIOR ROBOT 

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8. 
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq i SST, jezeli wszystkie pomiary i badania 

z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[10] daly wyniki pozytywne. 



---- 
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9.1.Og61ne ustalenia dotyczqce podstawy platnoSci 

Og6lne ustalenia dotyczqce podstawy platnolci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og61ne7' pkt 9. 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje: 
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, 
- oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdwnym projektem organizacji ruchu, 
- dostarczenie materiatow, 
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania, 
- posmarowanie lepiszczem krawgdzi urzqdzen obcych i krawgknikow, 
- skropienie migdzywarstwowe, 
- rozbtenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej, 
- obciecie krawgdzi i posmarowanie asfaltem, 
- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej. 

10. PRZEPISY ZWIqZANE 

10.1. Normy 

Kmszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i 
mieszanka 
Kmszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych 
Kmszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek 
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z iuila stalowniczego do 
nawierzchni drogowych 
Ropa nafiowa i przetwory nafiowe. Pakowanie, znakowanie i transport 
Przetwory naftowe. Asfalty drogowe 
Przetwory naftowe. Asfalty upiynnione AUN do nawierzchni drogowych 
Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych i 
nawierzchni bitumicznych 
Drogi samochodowe. Wypehiacz kamienny do mas bitumicznych 
Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania 
Drogi samochodowe. Pomiar r6wnosci nawierzchni planografem i tat* 

10.2. Inne dokumenty 

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pblsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997 
13. Tymczasowe wytycme techniczne. Polimeroasfalty drogowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje 	- zeszyt 54, 

IBDiM, Warszawa, 1997 
14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje 	- zeszyt 60, IBDiM, 

Warszawa, 1999 
15. WTMK-CZDP84 Wytyczne technicne oceny jakoici grysow 	i iwirow kruszonych z naturalnie rozdrobnionego 

surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1984 
16. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornolci na odksztalcenia trwale. Wytyczne oznaczania 

odksztatcenia i moduiu sztywnoSci mieszanek mineralno-bitumicmych metodq petzania pod obciqkeniem 
statycnym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM, Warszawa, 1995 

17. Rozporzqdzenie Ministm 	Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunk6w 
technicnych, jakim powinny odpowiadak drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430). 

INFORMACJA AKTUALIZACYJNA 0 ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA PN-EN 
12591:2002 (U) 

Niniejsza aktualizacja OST zostata wprowadzona do stosowania przez Generalnq Dyrekcje Dr6g Krajowych i 
Autostrad pismem nr GDDKiA-BRI 312 11/3/03 z dnia 2003-09-22. 

1. Podstawa zmian 

W 2002 r. decyzjq prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zostala przyj~ta, metodq notyfikacji (bez 
tiumaczenia), do stosowania w Polsce norma PN-EN 12591:2002 (U), okrellajqce metody badan i wymagania wobec 
asfaltow drogowych. 

Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale rodzajowym niz dotychczasowa norma PN-C-96 170:1965. 
Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (U) sqdostgpne w Polsce od poczqtku 2003 r. 
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Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniewainia dotychczas stosowanej normy PN-C-96 170:1965. Z chwilq 
przywolania w dokumentach kontraktowych normy PN-C-96 170:1965 ma ona zastosowanie, pod warunkiem pozyskania 
asfaltu produkowanego wg PN-C-96 170: 1965. 

2. Zmiany aktualizacyjne w OST 

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltow wg PN-EN 12591 :2002 (U) w OST, wydanych przez GDDP 
w 2001 r., uwzglgdniajqcych zalodenia ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i 
ptdsztywnych" (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warszawa 1997: 
1. D-04.07.0 1Podbudowa z betonu asfaltowego 
2. D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego 
3. D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego 
4. D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego 
5. D-05.03.13 Nawierzchnia z rnieszanki mastyksowo-grysowej (SMA) 
6. D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego. 

Niniejsza informacja dotyczy rowniez innych OST uwzglgdniajqcych roboty z wykorzystaniem lepiszcza 
asfaltowego. 

3. Zalecane lepiszcza asfaltowe 

W zwi&u z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instytut Badawczy Dr6g i Mostow w porozumieniu z 
Generalnq Dyrekcjq Dr6g Krajowych i Autostrad uaktualnil zalecenia doboru lepiszcza asfaltowego do rnieszanek 
mineralno-asfaltowych w ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i ptdsztywnych", kt6ry by1 podstawq 
opracowania OST wyrnienionych w punkcie 2. 

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1. 

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek mineralno-asfaltowych wedhg przeznaczenia rnieszanki i 
obciqkenia drogi ruchem 

Typ mieszanh Tabl~cami. A Katepona ruchu 
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6 

Beton asfalton? do Tablica A 50170 35/50 35/50 
p d b u d o ~ ~ v  

35/50 
DE30 A.B.C 35/50

Beton asl'alto\\~ do Tablica C 50170 DE80 A.B.C DE30 A.B.C 
narstn-\ \viiyzqcej DP30 DP30 

DP80 
Mieszallki mineralno- 
adaltowe do \varstn.!. 50170 50170 
Sciera1ne.j (beton Tabl~ca E DE80 A.B.C DE30 A,B.C DE30 

asfal to\\?. mieszanka DE 150A.B.C' ~ ~A.B.C8 0 DE80 A.Bx ' 
SMA. mieszanka MNIT) 

Ihvaga: - do cie~lkioh warst\\- 

Oznaczenia: 

KTKNPP - Katalog hpo\vych konstnllaji na\vierzchi podatnych i ptdsztywnych, 

SMA - mieszanka mas@kso\vo-gvso~\-a. 

MI'nJ - mieszanka o nieciqgl~m uziamieniu. 

35/50 - asfalt n.g PN-EN 12591 :2002 (U).zastqpu.jqcy asfalt D-50 \vg PN-C-96170: 1965. 

50170 - ast'alt \I-g PN-EN 12591 :2002 (U). zastc;pujqcy asfalt D-70 \vg PN-C-96170: 1965. 

DE. DP - polllneroasfalt \vg TWT PAD-97 Tymczaso\\-e \vyt\.czne techniczne. Polimeroasfalt\ drogo\\-e 


Monnacje, instrukcje - zeszyt 54. IBDiM. Warsza~va 1997 

4. Wymagania wobec asfalthw drogowych 

W zwi&u z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instytut Badawczy Drog i Mostow w porozurnieniu z 
Generalnq Dyrekcjq Drog Krajowych i Autostrad ustalil wyrnagane wlaiciwoici dla asfaltow z dostosowaniem do 
warunkow polskich - tablica 2. 

Tablica 2. Podzial rodzajowy i wyrnagane wlaSciwoSci asfaltow drogowych o penetracji od 2Ox0,l mm do 33Ox0,l mm 
wg PN-EN 12591 :2002 (U) z dostosowaniem do wamnk6w polskich 

LP. Wlasciwvoici hlatoda 
badaniu 20 30 ( 35 50 1 

Rodzaj whltu 
50 70 1 70 100 1 100 150 1 160 220 1 250 330 

w . A s c n t ' o s c I  OBLIGITORYJNE 

I Pmrtracju 11-25°C O.ln'"l 
PN-EN 

1426 20-30 35-50 50-70 70-100 100-150 160-220 250-330 

Ternparuturu PN-EN 

mailto:mas@kso\vo-gvso~\-a
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Wymagania og6lne 

Warszawa 2002 

Opracowanie wykonano na zlecenie 

G e n e r a l n e j  D y r e k c j i  D r 6 g  P u b l i c z n y c h  


Zgodnie z decyzjq Generahego Dyrektora Drog Publicz~lych niniejsza og6lna specyfikacja techniczna stanowi 
obowiqzujqcq podstawe sporzqdzenia szczegotowej specyfikacji technicznej przy zlecaniu i realizacji robot na drogach 
krajowych oraz jest zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robot na drogach wojewodzkich powiatowych i gmimych. 

Jednostka autorska, 

opracowanie edytorskie i rozpowszechnienie: 


Braniowy Zaklad Doiwiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego, Sp. z0.0. 

03-802 Warszawa, ul. Ska~yszewska19, tel. (0-22) 818-58-29, fax (0-22) 677-21-40 


I<onsultacje: 

Wydzial B u d o y  Generalnej Dyrekcji Dr6g Publicznych w Warszawie 


TreSC ogolnej specyfikacji technicznej opracowano wg stanu na dzien 3 1 marca 2002 r. 

Przy sporzqdzaniu szczegolowej specyfikacji teclu~icznej nalezy uakt~~alnid przepisy zawai-te w wykorzystywanej 

niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej. 


OST - ogolna specyfi1;acja technicma 
SST - szczego~owa specyfikacja techniczna 
GDDP - Generalna Dyrekcja Dr6g Publicznych 
PZJ - program zapewnienia jakoici 
bhp. - bezpieczenstwo i higiena pracy 

1. WSTQP 
2,MATERIALY 
3..sPRZET 
4-T&Iv.SPO0PPT 
5. WYKONANIE ROBOT 
6,KONTROLA. J ~ K O S C I .R O B ~ T  
7. OBMIAR ROBOT----. --- --

~,O_D_BIORROBOT 
~.POD~TA wA P . ~ A T N O SCI 
10,PRZEHSY-ZWIL$_Z~ANE 
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1.1. Przedmiot OST 

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania og6lne dotyczqce wykonania i 
odbio~urob61 drogowych i mostowych. 

1.2. Zakres stosowania OST 

Ogolna specyfikacja teclmiczna stanowi obo\viqn~jqcq podstawq opracowania szczegolowej specyfikacji 
technicznej stosowanej jako dokuinent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych. 

Zaleca siq wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach wojewodzkich, powiatowych i gminnych. 

1.3. Zakres rob6t objqtych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujq wymagania ogolne, wspolne dla robot objetych ogolnymi 
specyfikacja~ni technicmymi, ~vydanymi przez GDDP dla poszczegolnych aso1-tyment6w robot drogowych i mostowych. 
W przypadku braku ogolnych specyfikacji teclu~icznych wydanych przez GDDP dla danego asorty~nentu robot, ustalenia 
dotyczq rowniez dla SST sporzqdzanych indywidualnie. 

1.4. OkreSlenia podstawowe 

Uzyte w OST wymienione ponizej okreilenia nalezy rozumiec w kazdy~n przypadku nastqpujqco: 
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bqdqcy budynkiem, stanowiqcy caloid techniczno-uzytkowq (droga) 
albo jego czqSC stanowiqcq odrqbny eleluent konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt inosto\vy, korpus ziemny, wezel). 
1.4.2. chodnik - wymaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniqty od jezdni, przeznaczony do mchu pieszych. 
1.4.3. DhgoSC lnostu - odlegioSC ~niqdzy zewnqtrzny~ni krawqdziaini polnostu, a w przypadku mostow Iukowych z 
nadsypkq - odlegloSC w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej. 
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazd6w oraz ruchu pieszych wraz z 
wszelkiini urzqdzeniaini technicznyini zwiqzaily~ni z PI-owadzeniem i zabezpieczeniem mchu. 

1.4.5. Droga tynlczasowa (inontaiowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow 
obshgujqcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniqcia po jego zakoriczeniu. 

1.4.6. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanynli stronami, opatrzony pieczqciq organu wydajqcego, wydany 
zgodnie z obowiqzujqcymi przepisami, stanowiqcy ~~rzqdowy dokuinent przebiegu robot budowlanych, shzqcy do 
notowania zdarzen i okolicznoSci zacl~odzqcycl~ w toku ~+ykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow 
robot, przekazywania polecen i innej korespo~~dencji teclmicznej pomiqdzy Inzyniereinl Kierownikiein projektu, 
Wykonawcq i projektantem. 

1.4.7. Estakada pieszego.- obiekt zbudowany nad przeszkodq terenowq dla zapewnienia koinunikacji drogowej i ~ L I C ~ L I  

1.4.8. IniynierKicrownik projektu - osoba wy~nieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajqcego, 
o ktorej wyznaczeniu poinfonnowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie 
kontraktem. 

1.4.9. Jezdnia - czqSC komly drogi przeznaczona do i-~~chu pojazdow. 
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcq, upowazniona do kierowania robota~ni i do 
wystqpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu. 

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasa~ni awa~yjnego postoju i pasami 
dzielqcymi jezdnie. 
1.4.12. Konstiukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wrraz ze sposobe~n ich polqczenia. 

1.4.13. Konstlukcja nosna (przqsio lub przqsla obiektu inostowego) - czqSC obiektu oparta na podporach inostowych, 
tworzqca ustroj niosqcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych. 

1.4.14. Ko~pus drogowy - nasyp lub ta czqsc wykopu, ktora jest ograniczona koronq drogi i skar-pa~ni rowow. 

1.4.15. Ko~yto- element ufo~~nowany w korpusic drogowym w celu ulotenia w nim konstrukcji nawierzchni. 

1.4.16. Ksiqzka obmiarow - akceptowany przez InzynieralI<ierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, 
shiqcy do wpisqwania przez Wykonawcq obmiaru dokonywanych robot w fonnie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych 
zatqcznikow. Wpisy w ksiqzce ob~nixow podlegajqpotwierdzeniu przez InzynieraKierownika projektu. 
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajqcego, niezbqdne do 
przeprowadzenia wszelkich badali i prob zwiqzanych z ocenq jakoSci materialow oraz robot. 

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbqdne do wykonania robot, zgodne z dokuinentacjq projektowq 
specyfikacja~ni technicznymi, zaakceptowane przez InzynieraiKierownika projektu. 

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodq wodnq dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego. 
1.4.20. Nawierzchnia - waistwa lub zespol warstw sluzqcych do przejmowania i rozkladania obciqzeh od ruchu na 
podloze gruntowe i zapewniajqcych dogodne wa~unki dla r u c h ~ ~ .  
a) Warstwa icieralna - goma warstwa nawierzchni poddana bezpobednio oddzialywaniu ~uchu i czy1mik6w 

atmosferycznych. 

i 
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b) Warstwa wiqzqca - warstwa znajdujqca siq iniqdzy warstwq icieralnq a podbudowg zapewniajqca lepsze rozloienie 
naprqzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow?. 

C) Warstwa wyrownawcza - warstwa skuzqca do wyldwnania nierownoici podbudowy lub profilu istniejqcej 
nawierzchni. 

d) Podbudowa - dolna czqid nawierzchni sluiqca do przenoszenia obciqzen od ruchu na podloze. Podbudowa moze 
skladaC siq z podbudowy zasadniczej i podbudowy poinocniczej. 

e) Podbudowa zasadnicza - goma czqSC podbudowy spekniajqca funkcje noSne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona 
skladad siq z jednej lub dwoch warstw. 

f) Podbudowa poinocnicza - dolna czqSC podbudowy spelniajqca, obok fimkcji noinych, funkcje zabezpieczenia 
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czqstek podloza. Moze zawierad warstwe 
inrozoochroimg odsqczajqcq lub odcinajqcq. 

g) Warstwa rnrozoochronna - warstwa. ktorej glownym zadaniem jest oclvona nawierzchni przed skutkami dzialania 
mrozu. 

h) Warstwa odcinajqca - warstwa stosowana w celu uniemoiliwienia przenikania czqstek drobnych gruntu do warstwy 
nawierzchni leiqcej powyzej. 

i) Warstwa odsqczajqca - warstwa sluiqca do odpi-owadzenia wody przedostajqcej siq do nawierzchni. 

1.4.21. Niweleta - wysokoiciowe i geometryczne rozwiniqcie na pkaszczyinie pionowego przekroju w osi drogi lub 
obiektu nost tow ego. 
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust. 

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiedl~io utrzymana do przeprowadzenia ruchu 
publicznego na okres budowy. 

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosc - zgodnosd wykonywanych robot z dopuszczonyini tolerancjami, a jeili 
przedzial tolerancji nie zostak okreilony - z przeciqtnyini tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju 
robot budowlanych. 

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liiliarlli granicznymi pas tel-enu przeznaczony do umieszczania w niin drogi i 
zwiqzanych z niq ui-zqdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moie r6wniez obejmowaC teren przewidziany do 
rozbudowy drogi i budowy urzqdzen clvoniqcych ludzi i Srodowisko przed uciqzliwoiciaini powodowanymi przez ruch 
na drodze. 

1.4.26. Pobocze - czqsd korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzqdzen 
organizacji i bezpieczenstwa ivchu oraz do ruchu pieszych, sluiqca jednoczeinie do bocznego oparcia konstrukcji 
nawierzchni. 

1.4.27. Podloze nawierzclmi - gumt rodzimy lub nasypowy, lezqcy pod nawierzchniq do gkqbokoici przemarzania. 

1.4.28. Podloie ulepszone nawierzchni - goma warstwa podkoza, leiqca bezpoirednio pod nawierzchnig ulepszona w 
celu uinozliwienia przejqcia ruchu budowlanego i wlaiciwego wykonania nawierzchni. 

1.4.29. Polecenie InzynieraKierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez 
InSnieraKierownika projektu, w foilnie pisemnej, dotyczqce sposobu realizacji robot lub imych spraw zwiqzanych z 
prowadzeniein budowy. 

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bqdqca autorein dokuinentacji projektowej. 

1.4.31. Przedsiewziqcie budowlane - koinpleksowa realizacja nowego polqczenia drogowego lub calkowita 
modemizacja/przebudowa (uniana parainetldw geometrycznych trasy w planie i przekroju podkuinyin) istniejqcego 
polqczenia. 

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecmym zamla~iqtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku 
wqdrowek zwierzqt dziko zyjqcych lub urzqdzeli teclulicznych przez korpus drogowy. 

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element irodowiska naturalnego, stanowiqcy utrudnienie w realizacji zadania 
budowlanego. na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzqt itp. 

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiqce uti-udnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad 
droga, kolej, iurocirg, kanal, ciqg pieszy lub rowerowy itp. 

1.4.35. Przetargowa dokuinentacja projektowa - czqsc dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjq, 
charakteiystykq i wyinialy obiektu bedqcego przediniotem robot. 

1.4.36. Przyczolek - skrajna podpora obiektu inostowego. Moze skladaC siq z pelnej Sciany, skupow lub innych fo i~n  
konstrukcyjnych, np. skrzyn, koinor. 

1.4.37. Rekultywacja - roboty inajqce na celu upoi-zqdkowanie i przywrocenie pienvotnych funkcji terenom naruszonym 
w czasie realizacji zadania budowlanego. 

1.4.38. Rozpietoid teoretyczna - odlegloid iniedzy punktaini podparcia (loiyskaini), przesla mostowego. 

1.4.39. SzerokoiC calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegloSC inicdzy zewnqtrznymi krawqdziami konstrukcji 
obiektu, mierzona w linii prostopadlej do osi podluznej, obejlnije calkowitq szerokoik konstrukcyjnqustroju niosqcego. 

1.4.40. SzerokoSC uzytkowa obiektu - szerokosc jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeg6lnycl~ rodzajow ivchu 
oraz szerokoid chodnikow mierzona w iwietle porqczy rnostowych z wylqczeniem konstrukcji przy jezdni dolein 
oddzielajqcej ivch kolowy od ~vchu  pieszego. 

1.4.41. s1epy kosztorys - wykaz robot z podaniein ich iloici (pl-zedmiarem) w kolejnoici technologicznej ich wykonania. 
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1.4.42. Teren budowy - teren udostqpniony przez Zamawiajqcego dla wykonania na niin robot oraz inne miejsca 
wy~nienionew kontrakcie jako tworzqce czqSd terenu budobvy. 

1.4.43. Tunel - obiekt zagiqbiony ponizej pozioinu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego. 

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad liniq kolejowq lub innq drogq dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji 
drogowej i ruchu pieszego. 

1.4.45. Zadanie budowlane - czqid przedsiqwziqcia budowlanego, stanowiqca odrqbnq caloid konstrukcyjnq lub 
technologiczn4 zdolnq do sainodzielnego pelnienia f~~llkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie nioie polegad na 
wykonywaniu robot zwiqzanych z budowq, modei~~izacjql przebudow% utrzy~naniein oraz ochronq budowli drogowej 
lub jej elementu. 

1.5.Og6lne wymagania dotyczqce rob6t 

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoid wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich czynnoici na terenie 
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnosd z dokumentacjq projektow4 SST i poleceniaini 
InzynieraKierownika projektu. 

1.5.1. Przekazanie terenu budowy 

Zamawiajqcy w tenninie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaie Wykonawcy teren budowy 
w a z  ze wszystki~ni wymaganymi uzgodnieniaini prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjq i wspolrzqdne punktow 
glownych trasy oraz reperow, dziemik budowy oraz dwa egzeinplarze dokumentacji projektowej i dwa koinplety SST. 

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoSd za ochronq przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili 
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny 
koszt. 

1.5.2. Dokurnentacja projektowa 

Dokumentacja projektowa bgdzie zawierad ~ysunki, obliczenia i dokuinenty, zgodne z wykazein podanym w 
szczeg6lowych warunkach umowy, uwzglqdniajqcyin podzia! na dokumentacjq projektowq: 
-	 Zamawiajqcego; wykaz pozycji, ktore stanowiq przetargowq dokumentacjq projektowq oraz projektowq 

dokumentacjq wykonawczq (technicznd i zostanq przekazaiie Wykonawcy, 
- Wykonawcy; wykaz zawierajqcy spis dokuinentacji projektowej, ktorq Wykonawca opracuje w ranlach ceny 

kontraktowej. 

1.5.3. ZgodnoSd robot z dokumeiltacjqprojektowq i SST 

Dokumeiltacja projektowa, SST i wsqstkie dodatkowe dokuinenty przekazane Wykonawcy przez 
IniynieraiKierownika projektu stanowiq czqSd umowy, a wyinagania okreilone w chodby jedny~n z nich sq obowiqmjqce 
dla Wykonawcy tak jakby zawai-te byly w calej dokuinentacji. 

W przypadku rozbieinosci w ustaleniach poszczegolnych dokumentow obowiqmje kolejnoid ich wainoici 
wy~nienionaw ,,Kontraktowych waivnkach ogolnych" (,.Ogolnych warunkach umowy"). 

Wykonawca nie inoie wykorzystywad blqdow lub opuszczeli w dokumentach kontraktowych, a o ich wyluyciu 
winien natychmiast powiado~nid IniynieralKierownika projektu, kt61y podejmie decyzjq o wprowadzeniu odpowiednich 
zlnian i poprawek. 

W przypadku rozbieznoici, wyinia~y podane na pisrnie sq waa~e j sze  od wymiarow okreilonych na podstawie 
odczytu ze skali rysunku. 

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone inaterialy bqdqzgodne z dokumentacjqprojektowqi SST. 
Dane okreilone w dokuinentacji projektowej i w SST bqdq uwazane za wartoici docelowe, od ktorych 

dopuszczalne sq odchylenia w ranlach okreslonego przedzialu tolerancji. Cechy inaterialow i elenlentow budowli muszq 
wykazywad zgodnoid z okreilonyini wyinaganiaini, a rozrzuty tych cech nie mogq przekraczad dopuszczalnego 
przedzialu tolesancji. 

W przypadku, gdy inaterialy lub roboty nie bqdq w pelni zgodne z doku~nentacjq projektowq lub SST i wplynie 
to na niezadowalajqcq jakoid eleiiientu budowli, to takie materialy zostanq zastqpione innymi, a ele~nenty budowli 
rozebrane i wykonane ponowlie na koszt Wykonawcy. 
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy 

a) Roboty inode~nizacyjnel przebudowa i reinontowe (..pod ~ ~ ~ c h e i n " )  

Wykonawca jest zobowiqzany do utrzyiiiania ruchu publicmego oraz utrzymania istniejqcych obiektow 
(jezdnie, Scieiki rowerowe, ciqgi piesze, zilalti drogowe, barie~y ochronne, mzqdzenia odwodnienia itp.) na terenie 
budowy, w okresie tiwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioiv ostatecznego robot. 

Przed przystqpieniein do robot Wykonawca przedstawi InzyniesowiiKierow~ikowiprojektu do zatwierdzenia, 
uzgodniony z odpowiedni~n zarzqdein drogi i organein zarzqdzajqcym ruchein, pl-ojekt organizacji ruchu 
zabezpieczenia robot w okresie tiwania budowy. W zaleznoici od potrzeb i postqpu robot projekt organizacji ruchu 
powinien byd na biezqco aktualizowany przez Wykonawcq. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu 
organizacji ruchu, wylnaga kaidorazowo ponovvmego zatwierdzenia projektu. 

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostasczy, zainstaluje i bgdzie obslugiwal wszystkie tymczasowe 
urzqdzenia zabezpieczajqce takie jak: zapoly, Swiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajqc w ten sposob 
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych. 

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakbw, dla ktoiych jest to 
nieodzowne ze wzglqdow bezpieczenstwa. 

i 



Wyinagania ogolne Strona 5 z 14 

Wszystkie znaki, zapory i inne urzqdzenia zabezpieczajqce bqdq akceptowane przez InzyilieraKierownika 
projektu. 

Fakt przystqpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczqciem w sposob uzgodniony z 
InzynieremKierownikiein projektu oraz przez umieszczenie, w iniejscach i iloiciach okreilonych przez 
IniynieraKierownika projektu, tablic info~macyjnych, ktoiych treid bqdzie zatwierdzona przez InzynieraKierownika 
projektu. Tablice infonnacyjne bqdqutrzyinywane przez Wykonawcq w dobryin stanie przez caly okses realizacji robot. 

Koszt zabezpieczenia terenu budovly nie podlega odrqbnej zaplacie i przyjmuje siq, i e  jest wlqczony w cenq 
kontraktowq. 

b) Roboty o charakterze inwestycyjnyin 

Wykonawca jest zobowiqzany do zabezpieczenia terenu budowy w oksesie tnvania realizacji kontraktu az do 
zakonczenia i odbiolu ostatecznego robot. 

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bqdzie utrzymywad tymczasowe urzqdzenia zabezpieczajqce, w tyin: 
ogrodzenia, porqcze, oiwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne irodki niezbqdne do ochsony robot, 
wygody spolecznoici i innych. 

W iniejscach przylegajqcych do drog otwai-tych dla ~uchu, Wykonawca ogrodzi lub wyrainie oznakuje teren 
budowy, w sposob uzgodniony z InzyniereiniKierowi~ikiein projektu. 

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdow i maszyn pracujqcych przy realizacji robot, 
Wykonawca odpowiednio oznak~qe w sposob uzgodniony z InzynieremlKierownikiein projektu. 

Fakt przystqpienia do robot Wykonawca obwieici publicznie przed ich rozpoczqciem w sposob uzgodniony z 
Inzynierein/Kierownikiem projektu 01-az przez umieszczenie, w iniejscach i iloiciach okreilonych przez 
IniynieraKierownika projektu, tablic infoi-macyjnych, kto~ych treid bqdzie zatwierdzona przez IniynieraKierownika 
projektu. Tablice info~macyjile bqdqutrzylnywane przez Wykonawcq w dobrym stanie przez caly okses realizacji robot. 

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrqbnej zaplacie i przyjmuje sic, ze jest wlqczony w cenq 
kontraktowq. 

1.5.5. Ochsona irodowiska w czasie wykoilywania robot 

Wykonawca ma obowiqzek znad i stosowac w czasie prowadzenia robot wszelkie pszepisy dotyczqce ochsony 
Srodowiska naturalnego. 

W oksesie tiwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bqdzie: 
a) utrzymywad teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojqcej, 
b) podejrnowad wszelkie uzasadnione kroki inajqce na celu stosowanie siq do przepisow i norm dotyczqcych ochsony 

irodowiska na terenie i wok01 terenu budowy oraz bqdzie unikad uszkodzen lub uciqzliwoici dla os6b lub d6br 
publicznych i irmych, a wynikajqcych z nad~niemego llaiasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn 
powstalych w nastqpstwie jego sposobu dzialania. 

Stosujqc siq do tych wymagan bqdzie iniai szczegolny wzglqd na: 
1) lokalizacjq baz, warsztatow, inagazynow, skladowisl;, ukopow i dr6g dojazdowych, 
2) Srodki ostroinoici i zabezpieczenia przed: 

a) zanieczyszczeniein zbiomikow i ciekow wodnych pyiami lub substancjaini toksycznyini, 
b) zanieczyszczenieln powietrza pytaini i gazaini, 

c) moiliwoiciq powstania poiai-u. 


1.5.6. Ochrona przeciwpoiarowa 

Wykonawca bqdzie przestrzegad pi-zepisy ocluony przeciwpozasowej. 
Wykonawca bqdzie utrzymywad. wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzqt 

przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, inieszkalnych, inagazynach oraz w 
maszynach i pojazdach. 

Materialy latwopalne bqdq skiadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisalni i zabezpieczone przed 
dostqpe~n osob trzecich. 

Wykonawca bqdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poiasem wywolanyin jako rezultat 
realizacji robot albo przez pei-sonel Wykonawcy. 
1.5.7. Materiaiy szkodliwe dla otoczenia 

Materialy, ktore w sposob tnvaiy sq szkodliwe dla otoczenia, nie bqdq dopuszczone do uiycia. 
Nie dopuszcza siq uiycia inaterialow wywolujqcych szkodliwe prornieniowanie o stqieniu wiqkszym od 

dopuszczalnego, okreilonego odpowiedniini przepisami. 
Wszelkie inaterialy odpadowe uzyte do robot bqdq miafy aprobatq technicznq wydanq pi-zez upsawnion4 

jednostkq, jednoznacznie okseilajqcq brak szkodliwego oddzialywania tych materiai6w na irodowisko. 
Matei-ialy, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwoid 

zanika (np. materialy pylaste) mogq byd uzyte pod wa~unkie~n przestrzegania wyinagan technologicznych wbudowania. 
Jezeli wyinagajq tego odpowiednie przeyisy Wykonawca powinien otrzymad zgodq na uzycie tych materialow od 
wlaSciwych organow ad~ninistracji panstwowej. 

Jezeli Wykonawca uzyl inaterialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie 
spowodowako jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajqcy. 

1.5.8. Ochrona wlasnoici publicznej i plywatnej 

Wykonawca odpowiada za ochsonq instalacji na powierzchni zierni i za urzqdzenia podzieinne, takie jak 
m r o c i ~ i ,kable itp. oraz uzyska od odpowiedilich wladz bqdqcych wlaicicielarni tych urzqdzen potwierdzenie informacji 
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dostarczonych mu przez Zainawiajqcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wtaiciwe oznaczenie i 
zabezpieczenie przed uszkodzeniein tych instalacji i uzqdzen w czasie trwania budowy. 

Wykonawca zobowiqzany jest uiniescid w swoim haimonogramie rezenvq czasowq dla wszelkiego rodzaju 
robot, ktore inajq byc wykonane w zakresie przetozenia iilstalacji i urzqdzen podzieinnych na terenie budowy i 
powiadoinid InzynieraKierownika projektu i wladze lokalile o za~niarze rozpoczqcia robot. 0 fakcie przypadkowego 
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocnie powiadoini IniynieraKierownika projektu i zainteresowane 
wladze oraz bqdzie z n i~ni  wspolpracowal dostarczajqc wszelkiej pomocy potrzebnej pl.zy dokonywaniu napraw. 
Wykonawca bqdzie odpowiadad za wszelkie spowodowane PI-zez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni 
ziemi i urzqdzen podziemnych wykazanych w dok~unentach dostarczonych mu przez Zamawiajqcego. 

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabudowqmieszkaniow~ Wykonawca bqdzie realizowad roboty w 
sposob powodujqcy ininimalne ~liedogodnoici dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia 
zabudowy ~nieszkaniowej w sqsiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalnoiciq. 

IniynierKierownik projektu bqdzie na biezqco info~lnowany o wszystkich umowach zawal-tych pomiqdzy 
Wykonawcq a wlaicicielami nien~choinoici i dotyczqcych korzystania z wlasnoici i drog wewnqtrznych. Jednakze, ani 
InzynierKierownik projektu ani Zamawiajqcy nie bqdzie ingerowal w takie po romien ia ,  o ile nie bqdq one sprzeczne z 
postanowieniami zawarty~ni w wantnkach umowy. 

1.5.9. Ograniczenie obciqzen osi pojazdow 

Wykonawca bqdzie stosowad siq do ustawowych ograniczed naciskow osi na drogach publicznych PI-zy 
transporcie inaterialow i wyposaienia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbqd~le zezwolenia i 
uzgodnienia od wlaiciwych wladz co do przewozu nietypocvych wagowo ladunkow (ponadnonnatywnych) i o kazdym 
takim przewozie bqdzie powiadamial IniynieraKierownika projektu. IniynierlKierownik projektu inoie polecii, aby 
pojazdy nie spelniajqce tych warunkow zostaly usuniqte z terenu budowy. Pojazdy powodujqce nad~nierne obciqzenie 
osiowe nie bqdq dopuszczone na Swiezo ukonczony fragment budowy w obrqbie terenu budowy i Wykonawca bqdzie 
odpowiadat za naprawq wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami InSnieralKierownika 
projektu. 

1.5.10. Bezpieczedstwo i higiena pracy 

Podczas realizacji robot Wykonawca bqdzie przestrzegac przepisow dotyczqcych bezpieczenstwa i higieny 
pracy. 

W szczegolnoici Wykonawca ma obowiqzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach 
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajqcych odpowiednich wyinagan sanitarnych. 

Wykonawca zapewni i bqdzie utrzymywal wszelkie urzqdzenia zabezpieczajqce, socjalne oraz sprzqt i 
odpowiedniq odziez dla ochony iycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa 
publicznego. 

Uznaje siq, ze wszelkie koszty zwiqzane z wypelnieniein wy~nagan okreilonych powyzej nie podlegajq 
odrqbnej zaplacie i squwzglqdnione w cenie kontraktowej. 

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot 

Wykonawca bqdzie odpowiadal za ochronq robot i za wszelkie materialy i urzqdzenia uiywane do robot od 
daty rozpoczqcia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia robot przez In jnieraKierownika projekkt. . 

Wykonawca bqdzie utrzymywat roboty do czasu odbioiu ostatecznego. Utrzymanie powinno byd prowadzone 
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elemet~ty byly w zadowalajqcym stanie przez caly czas, do momentu 
odbioiu ostatecznego. 

Jeili Wykonawca w jakilnkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie InzynieraKierownika projektu 
powinien rozpoczqc roboty utrzymaniowe nie poiniej niz w 34 godziny po otrzy~naniu tego polecenia. 

1.5.12. Stosowanie siq do prawa i imych przepisow 

Wykonawca zobowiqzany jest znac wszystkie zarzqdzenia wydane przez wladze centralne i ~niejscowe oraz 
inne przepisy, regula~niny i wytyczne, ktore sq w jakikolwiek sposob zwiqzane z wykonywanymi robota~ni i bqdzie w 
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot. 

Wykonawca bqdzie przestrzegad praw patentowych i bqdzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich 
wymagan prawnych odnoinie znakow fi~mowych, nazw lub imych chronionych praw w odniesieniu do sprzqtu, 
materialow lub urzqdzen uzytych lub zwiqzanych z wykonywanie~n robot i w sposob ciagly bqdzie infonnowad 
IniynieraKierownika projektu o swoich dzialaniach, przedstawiajqc kopie zezwoleri i inne odnoine dokumenty. 
Wszelkie straty, koszty postqpowania, obciqzenia i ~vydatki wynikte z lub zwiqzane z na~uszeniein jakichkolwiek praw 
patentowych pokryje Wykonawca, z wyjqtkiem przypadkow, lciedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub 
specyfikacji dostarczonej przez InzynieraKierownika projektu. 

1.5.13. RownowainoSd nolm i zbiorow przepisow prawnych 

Gdziekolwiek w doku~nentach kontraktowych powolane sq konkretne nonny i przepisy, ktore spelniad majq 
materialy, sprzqt i i m e  towa~y oraz wykonane i zbadane roboty, bqdq obowiqzywad postanowienia najnowszego 
wydania lub poprawionego wydania powolanych noim i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono 
inaczej. W przypadku gdy powolane nonny i przepisy sq palistwowe lub odnoszq siq do konkretnego kraju lub regionu, 
inogq byd rowniez stosowane inne odpowiednie nonny zapewniajqce rowny lub wyiszy pozio~n wykonania niz 
powolane noimy lub przepisy, pod warunkiein ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez InzynieraIKierownika 
projektu. R6znice pomiqdzy powolanymi no~nlaini a ich propo~lowanymi zamiennikami muszq byt  dokladnie opisane 
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przez Wykonawcq i przedloione Inzynierowi/Kierownikowiprojektu do zatwierdzenia. 

1.5.14. Wykopaliska 

Wszelkie wykopaliska, inonety, przedlnioty wartoiciowe, budowle oraz inne pozostaloici o maczeniu 
geologicznyin lub archeologicznyin odkiyte na terenie budowy bqdq uwaiane za w1asnoiC Zamawiajqcego. Wykonawca 
zobowiqzany jest powiadoinid InzynieraKierownika projekti~ i postqpowad zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku 
tych polecen Wykoilawca poniesie koszty illub wystqpiq opoznienia w robotach, IniynierKierownik projektu po 
uzgodnieniu z Zamawiajqcym i Wykonawcq ustali wydluieilie czasu wykonania robot iilub wysokoic kwoty, o ktorq 
naleiy zwiqkszyd cenq kontraktowq. 

1.6. Zaplecze Zamawiajqcego (o ile warunki kontraktu przewidujqrealizacjq) 

Wykonawca zobowiqzany jest zabezpieczyc Zainawiajqcemu, pomieszczenia biurowe, sprzqt, transport oraz 
inne urzqdzenia towarzyszqce, zgodnie z wymaganiaini podanyini w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajqcego". 

2. MATERIALY 

2.1. ~ r 6 d l auzyskania material6w 

Co najinniej na trzy tygodnie przed zaplanowanyin wqkorzystaniem jakichkolwiek materialow przeznaczonych 
do robot, Wykonawca pi-zedsta~vi IniynierowiKierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegolowe infonnacje 
dotyczqce proponowanego zrodla wytwarzania, za~nawiania lub wydobywania tych inaterialow jak rowniez odpowiednie 
Swiadectwa badan laboratoiyjnych oraz probki materialow. 

Zatwierdzenie pal-tii materialow z danego irodfa nie oznacza automatycznie, i e  wszelkie materialy z danego 
irodla uzyskajq zatwierdzenie. 

Wykonawca zobowiqzany jest do prowadzeilia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z 
dopuszczonego zrodla w sposob c i ~ l y  spefniajq wyinagania SST w czasie realizacji robot. 

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowycll 

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleli od wlaicicieli i odnoinych wladz na pozyskanie inate~.ialow ze 
ir6del miejscowych wtqczajqc w to irodla wskazane przez Zamawiajqcego i jest zobowiqzany dostarczyk 
IniynierowiKierownikowi projektu wyinagaile dokuinenty przed rozpoczqciem eksploatacji k6dla. 

Wykonawca przedstawi InzynierowiKierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacjq zawierajqcq 
rapoily z badan terenowych i laborato~yjnych oraz proponowanq przez siebie inetodq wydobycia i selekcji, 
uwzglqdniajqc aaktualne decyzje o eksploatacji, organow adiniilistracji panstwowej i samorzqdowej. 

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoic za spelilieilie wyinagan iloiciowych i jakoiciowych inaterialow 
pochodzqcych ze irodel iniejscowych. 

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia inaterialow, dzierzawy i inne jakie okaiq siq 
potrzebne w zwiqzku z dostarczeniem materialow do robot. 

Humus i nadklad czasowo zdjqte z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materialow iniejscowych 
bqdq fonnowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoficzeniu robot. 

Wszystkie odpowiednie inaterialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych 
w doku~nentach ulnowy bqdq wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad odpowiednio do wyinagan uinowy lub 
wskazan LnzynieraKierownika projektu. 

Wykonawca nie bqdzie prowadzic zadnych ~vykopow w obrqbie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaly 
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemnq zgodq LnzynieraKierownika projektu. 

Eksploatacja irodel inaterialow bedzie zgodna z wszelkiini regulacjami prawnymi obowiqzujqcymi na danyin 
obszarze. 

2.3. Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom 

Materialy nie odpowiadajqce wymaganioili zostanq przez Wykonawcq wywiezione z terenu budowy i zloione 
w miejscu wskazanyin przez InzynieraKierownika projektu. JeSli IniynierKierownik projektu zezwoli Wykonawcy na 
uzycie tych inaterialow do innych robot, niz te dla kto~ych zostaky zakupione, to koszt tych inaterialow zostanie 
odpowiednio przewal-toiciowany (skoiygowany) przez InzynieraKierownika projektu. 

Kazdy rodzaj robot, w ktoryin zilajdujq siq nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje 
na wlasne lyzyko, liczqc siq z jego nieprzyjqciein, usuniqciem i niezaplaceniem 

2.4. Wariantowe stosowanie material6w 

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewidujq moiliwoiC wariantowego zastosowania rodzaju materialu 
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiado~ni InzynieraIKierownika projektu o swoiln zamiarze co najmniej 3 
tygodnie przed uzyciem tego mate~iah~, albo w okresie dluzszyin, jeili bqdzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan 
wymaganych przez InzynieraKierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moie byd pozniej 
zlnieniany bez zgody IniynieraKierownika projektu. 

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow 

Wykonawca zapewni, aby tyinczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy bqdq one uzyte do robot, byly 
zabezpieczone przed zanieczyszczeniaini, zachowaly swojq jakoSC i wlaSciwoSci i byky dostqpne do kontroli przez 
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JhjnieraiKierownika projektu. 
Miejsca czasowego skladowania inaterialow bqdq zlokalizowane w obrqbie terenu budowy w miejscach 

uzgodnionych z In jniereiniKierownikiem projektu lub poza terenein budowy w iniejscach zorganizowanych przez 
Wykonawcq i zaakceptowanych przez InzynieraKierownika projektu. 

2.6. Inspekcja wytw6rni materiatow 

Wytwomie inaterialow mogq by6 okresowo kontrolowane przez In jnieraKierownika projektu w celu 
sprawdzenia zgodnoici stosowanych metod produkcji z wymaganiarni. Probki materialow mogq byd pobierane w celu 
sprawdzenia ich wlaiciwoSci. Wyniki tych kontroli bqdq stanowid, podstawq do akceptacji okreilonej partii materialow 
pod wzglqdem jakoici. 

W przypadku, gdy InzynierKicrownik projektu bqdzie przeprowadzal inspekcjq wytwoini, illuszq byd 
spelnione nastqpujqce warunki: 
a) InzynierKierownik projektu bqdzie mial zapewnionq wspolpracq i polnoc Wykonawcy oraz producenta inaterialow 

w czasie przeprowadzania inspekcji, 
b) InjnierKierownik projektu bqdzie mial wolny dostqp, w dowolnym czasie, do tych czqsci wytwoini, gdzie odbywa 

siq produkcja materialow przeznaczonych do realizacji robot, 
c) Jezeli produkcja odbywa siq w miejscu nie nalezqcyin do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla 

InzynieraKierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych iniejscach. 

Wykonawca jest zobowiqzany do uzywania jedynie takiego sprzqtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego 
wpfywu na jakoid wykonywanych robot. Sprzqt uzywany do robot powinien byd zgodny z ofertq Wykonawcy i powinien 
odpowiadad pod wzglqdein typow i iloici wskazaniom zawarty~n w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, 
zaakceptowanyin przez Inzyniera/Kierownika pl-ojektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej 
dokurnentach, sprzqt powinien byd uzgodniony i zaakceptowany przez InjnieraKierownika projektu. 

Liczba i wydajnoid sprzqtu powinny gwarantowad przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadaini okreilonyini w 
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniacln InzynieraKiero~mika projektu. 

Sprzqt bqdqcy wlasnoiciq Wykonawcy lub wynajqty do wykonania robot ma byd utrzyinywany w dobiym 
stanie i gotowoici do pracy. Powinien byd zgodny z nonnami ochrony irodowiska i przepisami dotyczqcymi jego 
u jtkowania. 

Wykonawca dostarczy Inzyi~ierowiKie~~ownikowiprojektu kopie dokumentow potwierdzajqcych 
dopuszczenie sprzqtu do ujtkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. 

Wykonawca bqdzie konseiwowad sprzqt jak rowniez naprawiad lub wymieniad sprzqt niesprawny. 
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujq mozliwoid wariantowego u j c i a  sprzqtu przy 

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoini Inzyniera/I<ierownika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska 
jego akceptacjq przed uzycie~n sprzqtu. Wybrany sprzqt, po akceptacji In jnierafierownika projektu, nie inoze by6 
poiniej zmieniany bez jego zgody. 

Jakikolwiek sprzqt, maszyny, mzqdzenia i narzqdzia nie gwarantujqce zachowania warunkow umowy, zostanq 
przez InjnieraKierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot. 

4. TRANSPORT 

Wykonawca jest zobowiqzany do stosowania jedynie takich irodkow transportu, ktore nie wplynq 
niekorzystnie na jakoic wykonywanych robot i wlaiciwoici przewozonych materialow. 

Liczba irodkow transportu powiiu~a zapewniad prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreilonymi w 
dokurnentacji projektowej, SST i wskazaniach InzynieraIKierownika projektu, w teilninie przewidzianyin umowq. 

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bqdq spehniad wyinagania dotyczqce przepisow ruchu drogowego 
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 02 i iiunycln paramets6w technicznych. ~ r o d k i  transpoltu nie spelniajqce 
tych warunkow inogq byd dopuszczoile przez InzynieraKierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu 
pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. 

Wykonawca bqdzie usuwad na biezqco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia 
spowodowane jego pojazdaini na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy. 

5. WYKONANIE ROBOT 

Wykonawca jest odpowiedzialiny za prowadzenie robot zgodnie z waiunkaini uinowy oraz za jakoid 
zastosowanych mateiialow i wykonywanych robot. za ich zgodnoid z dokumentacjq pi-ojektowg wymaganiarni SST, 
PZJ, projektem organizacji robot opracowanyin przez Wykonawcq oraz poleceniaini InzynieraKierownika projektu. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane inletody wykonywania robot. 
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoici wszystkich 

elementow robot zgodnie z wymiararni i rzqdnyini okreilonyini w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piiinie 
przez InzynieraKierownika projektu. 

Blqdy popelnione przez Wykonawcq w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang usuniqte przez Wykonawcq 
na wlasny koszt, z wyjqtkiem, kiedy dany blqd okaze siq skutkiem blqdu zawartego w danych dostarczonych 
Wykonawcy na piiinie przez In QnieraKierownika projektu. 

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczeinia wysokosci przez IniynieraKierownika projektu nie zwalnia 
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Wykonawcy od odpowiedzialnoSci za ich dokiadnoid. 
Decyzje InzynieraKierownika projektu dotyczqce akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow robot 

bqdq oparte na wyinaganiach okreilonych w doku~nentach umowy, dokunlentacji projektowej i w SST, a takie w 
nonnach i wytycznych. Przy podej~nowaniu decyzji InzynieriKierownik projektu uwzglqdni wyniki badan materialow i 
robot, rozrzuty no~malnie wystqpujqce przy produkcji i przy badaniach materialow, doiwiadczenia z przeszloici, wyniki 
badan naukowych oraz i m e  czynniki wptywajqce na rozwaianq kwestiq. 

Polecenia InzynieraIKierownika projektu powinny byd wykonywane przez Wykonawcq w czasie okreilony~n 
przez InzynieraKierownika projektu, pod groibq zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytulu poniesie 
Wykonawca. 

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1. Program zapewnienia jakoici 

Wykonawca jest zobowiqzany opracowad i przedstawid do akceptacji IntynieraKierownika projektu program 
zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreilid, zamierzony sposob 
wykonywania robot, ~noiliwoici techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujqcy wykonanie robot zgodnie z 
dokumentacjq projektowq, SST oraz ustaleniami. 

Program zapewnienia jakoici powinien zawierac: 
a) czqSC ogolnq opisujqcq: 

-	 organizacjq wykonania robot, w tynl tenniny i sposob prowadzenia robot, 
-	 organizacjq n ~ c h u  na budowie wraz z oznakowanie~n robot, 
-	 spos6b zapewnienia bhp., 
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne, 
- wykaz osob odpowiedzialnych za jakoid i teiminowoid wykonania poszczeg6lnych elementow robot, 
-	 system (sposob i procedurq) proponowanej kontroli i sterowania jakoiciqwykonywanych robot, 
- wyposaienie w sprzqt i urzqdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, 

ktoremu Wykonawca zalnierza zlecid prowadzenie badan), 
-	 sposob oraz foilnq gromadzenia wynikow badali laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechaniz~riow 

steiujqcych, a takie wyciqganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, 
proponowany sposob i fonne przekazywania tych info~macji InzynierowiiKierownikowiprojektu; 

b) czqSd szczegotowq opisujqcq dla kaidego asortymenhl robot: 
- wykaz maszyn i urzqdzen stosowanych na budowie z ich para~netra~rii technicznymi oraz wyposazeniem w 

mechanivny do sterowania i urzqdzenia pomiarowo-kontrolne, 
-	 rodzaje i ilosd irodkow transportu oraz urzqdzeli do rriagazynowania i zaladunku inaterialow, spoiw, 

lepiszczy, luvszyw itp., 
-	 sposob zabezpieczenia i ochxony ladunkow przed utratq ich wlaSciwoici w czasie transportu. 
- sposob i procedure porniarow i badan (rodzaj i czqstotliwoiC, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie 

urzqdzeri, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzania mieszanek i wykonywania 
poszczegolnych elementow robot, 

- sposob postqpowania z materialami i robolami nie odpowiadajqcyini wyinaganiom. 

6.2. Zasady kontroli jakoici rob6t 

Celeln kontroli robot bqdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniein, aby osiqgnqd zaloionq 
jakoiC robot. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za petnq kontrolq robot i jakoici inaterialow. Wykonawca zapewni 
odpowiedni systein kontroli, wtqczajqc personel, laboratorium, sprzqt, zaopatrzenie i wszystkie wzqdzenia niezbqdne do 
pobierania probek i badari materialow oraz robot. 

Przed zatwierdzenienl systelnu kontroli IniynierKierownik projektu mo ie  zaiqdaC od Wykonawcy 
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, i e  pozio~n ich wykonywania jest zadowalajqcy. 

Wykonawca bqdzie przeprowadzac po~riialy i badania materialow oraz robot z czestotliwoSciq zapew-niajqcq 
stwierdzenie, i e  roboty wykonano zgodnie z wy~naganialni zawal-tymi w doku~nentacji projektowej i SST 

Minirnalne wymagania co do zakresu badali i ich czqstotliwoSd sq okreilone w SST, noilnach i wytycznych. W 
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreSlone, InzynierKierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby 
zapewnid wykonanie robot zgodnie z urnowq. 

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/l<ierow~ikowiprojektu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzqdzenia i 
sprzqt badawczy posiadajq wain4 legalizacjq, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajq wy~naganio~n nonn 
okreSlajqcych procedu~y badan. 

IntynierKierownik projektu bqdzie rnied nieograniczony dostep do polnieszczen laboratoiyjnych, w celu ich 
inspekcji. 

In jnierKierownik projektu bedzie przekazywad Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek 
niedociqgniqciach dotyczqcych urzqdzeri laboratoiyjnych, sprzqtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod 
badawczych. Jeieli niedocizgniqcia te bqdq tak powazne, ze mogq wplynqd ujemnie na wyniki badan, 
IniynierlKierownik projektu natychmiast wstrzylna uiycie do robot badanych materialow i dopuici je do ukycia dopier0 
wtedy, gdy niedociqgniqcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostanq usuniqte i stwierdzona zostanie odpowiednia 
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jakoid tych inaterialow. 

Wszystkie koszty zwiqzane z organizowailieinn i prowadzenieln badan inaterialow ponosi Wykonawca. 


6.3. Pobieranie probek 

Probki bqdq pobierane losowo. Zaleca siq stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na 
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produlccji mogq by6 z jednakowyin prawdopodobienstwein wytypowane 
do badan. 

InzynierKierownik projektu bqdzie mied zapewnionq inoiliwoid udziah w pobieraniu probek. 
Poje~llniki do pobierania probek bqdq dostarczone przez Wykonawcq i zatwierdzone przez 

IrzynieraKierownika projektu. Probki dostarczone PI-zez Wykonawcq do badan wykonywanych przez 
InzynieraKierownik projektu bqdq odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez 
InzynieraKierownika projektu. 

Na zlecenie InzynieraIKierownika projektu Wykonawca bqdzie przeprowadzaC dodatkowe badania tych 
materialow, ktore budzq wqtpliwoici co do jakoici, o ile Icwestionowane inaterialy nie zostanq przez Wykonawcq 
usuniqte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku 
stwierdzenia usterek; w przeciwnyin przypadku koszty te pok~ywa Zainawiajqcy. 

6.4. Badania i pomiary 

Wszystkie badania i poiniai-y bqdq przeprowadzone zgodnie z wyinaganiaini noim. W przypadku, gdy noilny 
nie obejmujq jakiegokolwiek badania wyinagallego w SST, stosowaC mozna wytyczne krajowe, albo iilne procedu~y, 
zaakceptowane przez IniynieraKierownika projektu. 

Przed przystslpienie~n do pomiarow lub badali, Wykonawca powiadomi IniynieralKierownika projektu o 
rodzaju, ~niejscu i tenninie pomianl lub badania. Po wykonaniu po~nial-u lub badania, Wykonawca przedstawi na piimie 
ich wyniki do akceptacji InzynieraIKierownika projektu. 

6.5. Raporty z badan 

Wykonawca bqdzie przekazywad Inzynierowi/Kierownikowiprojektu kopie raportow z wynikami badan jak 
najszybciej, nie poiniej jednak niz w teilninie okreilonym w programie zapewnienia jakoici. 

Wyniki badan (kopie) bqdq przekazywane Inzyiniel-owiKierownikowi projektu na formularzach wedlug 
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, pszez niego zaaprobowanych. 

6.6. Badania prowadzone przez IniynieralKierownil<a projektu 

IniynierKierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania 
materialow w iniejscu ich wytwarzanialpozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzieliC mu 
niezbqdnej poinocy. 

InzynierKiesownik projektu, dokonujqc weiyfikacji systelnu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawcq, 
poprzez iniqdzy innymi swoje badania, bqdzie oceniad zgodnoid inaterial6w i robot z wymaganialni SST na podstawie 
wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcq. 

IniynierKierowlik projektu powinien pobierac probki materialow i prowadziC badania niezaleznie od 
Wykonawcy. na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badali wykaig ze rapoi-ty Wykonawcy sq niewiaiygodne, to 
IniynierKierownik projektu oprze siq wylqcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnoici inaterialow i robot z 
dokumentacjq projektowq i SST. Moze rowniez zlecid, sain lub poprzez Wykonawcq, przeprowadzenie powtoinych lub 
dodatkowych badan niezalezne~nu 1aboratol.ium. W takiin przypadku calkowite koszty powtomych lub dodatkowych 
badan i pobierania probek poniesione zostanq przez Wykonawcq. 

6.7. Certyfikaty i deklaracje 

IniynierKierownik projektu inoie dopuicid do uzycia tylko te materialy, kt6re posiadajq: 
1. 	 cei-tyfikat na znak bezpieczelistwa wykazujqcy, ze zapewliono zgodnoiC z kryteriami technicmymi okreilonyini na 


podstawie Polskich Noiln, aprobat technicznych oraz wlaiciwych przepis6w i dokumentow technicznych, 

2. 	 deklaracje zgodnoici lub cel-tyfikat zgodnoici z: 

-	 Polskq Noilnq lub 
-	 aprobatq techniczilg w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Nonny, jezeli nie sq 

objqte cei-tyfikacjq okreilonq w pkt 1 
i ktore spelniajqwyinogi SST. 

W przypadku materialow, dla ktoiych ww. dok~unenty sq wyinagane przez SST, kazda pal-tia dostarczona do 
robot bqdzie posiadaC te dokuinenty, okreslajqce w sposob jednoznacmy jej cechy. 

Produkty przemysiowe inuszq posiadad ww. dokuinenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte 
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bqdq dostarczone przez Wykonawcq 
IniynierowiKierownikowi projektu. 

Jakiekolwiek materiaky, ktore nie spelniajq tych wymagan bqdq odrzucone. 

6.8. Dokumenty budowy 

(1) Dziennik budowy 

Dziennik budowy jest wylnaganyln dokumentem prawnym obowiqmjqcym Zamawiajqcego i Wykonawcq w 
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. OdpowiedzialnoiC za prowadzenie 
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dziennika budowy zgodnie z obowiqmjqcymi przepisaini [2] spoczywa na Wykonawcy. 
Zapisy w 	 dziemiku budowy bedq dokonywane na biezqco i bqdq dotyczyC ~rzebiegu robot, stanu 

bezpieczeristwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. 
Kaidy zapis w dziemiku b u d o ~ y  bqdzie opatrzony datq jego dokonania, podpisem osoby, kt6ra dokonala 

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy bqdq czytelne, dokonane trwalq technik& 
w porzqdku chronologicznym, bezpoirednio jeden pod drugim, bez przenv. 

Zalqczone do dziemika budowy protokoly i inne dokumenty bqdq oznaczone kolejnym nurnerern zalqcznika i 
opatrzone datq i podpisein Wykonawcy i InzynieraKierownika projektu. 

Do dziennika budowy nalezy wpisywai w szczegolnoici: 
-	 datq przekazania Wykonawcy terenu budowy, 
-	 datq przekazania przez Zamawiajqcego doku~nentacji projektowej, 
- date uzgodnienia przez IniynieraKierownika projektu programu zapewnienia jakoici i hannonogramow robot, 
- tenniny rozpoczqcia i zakonczenia poszczegolnych elen~entow robot, 
-	 przebieg robot, trudnoici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przelw w robotach, 
- uwagi i polecenia IniynieralKierownika projektt~, 

-
 daty zarzqdzenia wstrzymania robot, z podai~iem powodu, 
-	 zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajqcych i ulegajqcych zahyciu, czqiciowych i ostatecznych odbiorow robot, 
-	 wyjainienia, uwagi i propozycje Wykonawcy. 
--	 stan pogody i temperaturq powietrza w oh-esie wykonywania robot podlegajqcych ograniczeniom lub wymaganiom 

szczegolnym w zwiqzku z waiunkarni kliinatycznyini, 
-	 zgodnoid rzeczywistych wamnkow geoteclmicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej, 
- dane dotyczqce czynnoici geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot, 
- dane dotyczqce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot, 
-	 dane dotyczqce jakoici materialow. pobierania probek oraz ~vyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je 

przeprowadzal, 
- wyniki prob poszczegolnych elementow budowli z podailiem, kto je przeprowadzal, 
-	 inne istotne infonnacje o przebiegu robot. 

Propozycje, uwagi i wyjainienia Wykonawcy, wpisane do dziemika budowy bqdq przedlozone 
IniynierowilKierownikowi projektu do ustosunkowania siq. 

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziemika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem 
ich przyjqcia lub zajqciem stanowiska. 

Wpis pl-ojektanta do dziemika budowy obliguje InzynieraIKierownika projektu do ustosunkowania siq. 
Projektant nie jest jednak st]-onqumowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot. 

(2) Ksiqzka obmiarow 

Ksiqzka obiniarow stanowi dokument pozwalajqcy na rozliczenie faktycznego postqpu kazdego z elementow 
robot. Obmia~y wykonanych robot przeprowadza siq w sposob ciqgly w jednostkach przyjqtych w kosztorysie i wpisuje 
do ksiqiki obmiarow. 

(3) Dokumenty laboratoiyjne 

Dzienniki laborato~yjne, deklaracje zgodnoici lub cel-tyfikaty zgodnoici materialow, orzeczenia o jakoici 
materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bqdq gomadzone w fonnie uzgodnionej w 
programie zapewnienia jakoici. Dokurnenty te stanowiq zalqczniki do odbioiu robot. Winny byC udostepnione na kaide 
zyczenie IniynieralKierowlika projektu. 

(4) Pozostale dokumenty budowy 

Do dokument6w budowy zalicza siq, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastqpujqce dokurnenty: 
a) 	 pozwolenie na realizacje zadania budowlanego, 
b) 	 protokoly przekazania terenu budowy, 
c) 	 umowy cywilno-prawne z osoba~ni trzecimi i ime umowy cywilno-prawne, 
d) 	 protokoly odbioru robot, 
e) protokoly z narad i ustalen, 
f) korespondencjq na budowie. 

( 5 ) Przechowywanie dok~unentow budowy 

Dokumenty budowy bqdqprzechowywane na terenie budowy w iniejscu odpowiednio zabezpieczonyn~. 
Zaginiqcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w fonnie 

przewidzianej prawem. 
Wszelkie dokumenty budowy bqdq zawsze dostqpne dla IniynieraKierownika projektu i przedstawiane do 

wglqdu na iyczenie Zamawiajqcego. 

7. OBMIAH ROBOT 

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot 
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Obmiar robot bqdzie okreilad faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokui~lentacjq projektowq i 
SS'I', w jednostkach ustalonych w koszto~ysie. 

Obiniaru robot dokonuje Wykonawca po piseinnym powiadomieniu IniynieralKierownika projektu o zakresie 
obinierzanych robot i tennillie obmiaru, co najinniej na 3 dni przed tynl terminem. 

Wyniki obmiaru bqdq wpisane do ksiqzki obmiarow. 
Jakikolwiek blqd lub przeoczenie (opuszczenie) w iloiciach podanych w Slepy~n kosztoiysie lub gdzie indziej 

w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiqzku ukonczenia wszystkich robot. Blqdne dane zostanq poprawione wg 
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na piiinie. 

Obmiar gotowych robot bqdzie przeprowadzony z czestoiciqwyinaganq do celu iniesiqcznej platnoici na rzecz 
Wykonawcy lub w innym czasie okreilonym w uinowie lub oczekiwanym przez Wykonawcq i IniynieraKierownika 
projektu. 

7.2. Zasady okreilania iloSci robot i materialow 

Dlugoici i odlegloici poiniqdzy wyszczegolnionymi punkta~ni skrajnyini bqdq ob~nierzone pozioino wzdluz 
linii osiowej. 

JeSli SST wlaiciwe dla danych robot nie wy~nagajq tego inaczej, objqtoici bqdq wyliczone w in3 jako dlugoid 
pomnozona przez iredni przekroj. 

Iloici, ktore majq byc ob~nierzone wagowo, bqdq waione w tonach lub kilograinach zgodnie z wymaganiaini 
SST. 

7.3. Urzqdzenia i sprzct pomiaro~vy 

Wszystkie urzqdzenia i sprzqt poiniaroby, stoso\,vany w czasie obmia~u robot bqdq zaakceptowane przez 
IniynieraKierownika projektu. 

Urzqdzenia i sprzqt pomiarowy zostanq dostarczone przez Wykonawcq. Jezeli urzqdzenia te lub sprzqt 
wymagajq badari atestujqcych to Wykonawca bqdzie posiadac waine iwiadectwa legalizacji. 

Wszystkie urzqdzenia poiniarowe bqdq przez Wykonawcq utrzymywane w dobryrn stanie, w cakym okresie 
tnvania robot. 

7.4. Wagi i zasady waienia 

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzqdzenia wagowe odpowiadajqce odnoinyin wyinaganioin SST Bqdzie 
utrzymywad to wyposazenie zapewniajqc w sposob cia!& zachowanie dokladnoici wg nonn zatwierdzonych przez 
IniynieraKiei-ownika projektu. 

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru 

Obiniaiy bqdq przeprowadzone przed czqiciouyin lub ostatecznyin odbiorem odcinkow robot, a takze w 
przypadku wystqpowania dluzszej przerwy w robotach. 

Obmiar robot zanikajqcych przeprowadza siq w czasie ich wykonywania. 
Obiniar rob& podlegajqcych zakryciu przeprowadza siq przed ich zakryciem. 
Roboty poiniarowe do obiniaru oraz nieodzowne obliczenia bqdq wykonane w spos6b zrozumialy i 

jednoznaczny. 
Wyiniaiy sko~nplikowanych powierzchni lub objqtoici bqdq uzupelnione odpowiednimi szkicami 

umieszczonymi na karcie ksiqzki obiniarow. W razie braku iniejsca szkice mogq by6 dolqczone w fonnie oddzielnego 
zalqcznika do ksiqzki obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z InzynieremKierownikie~n projektu. 

8. ODBIOR ROBOT 

8.1. Rodzaje odbior6w robot 

W zaleznoici od ustaleli odpowiednicl~ SST, roboty podlegajq nastqpujqcyin etapoin odbioiu: 
a) odbiorowi robot zanikajqcych i ulegajqcych zaluyciu, 
b) odbiorowi czqicioweinu, 
c) odbiorowi ostateczneinu, 
d) odbiorowi pogwarancyjneinu. 

8.2.Odbi6r robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu 

Odbior robot zanikajqcych i ulegajqcych zak~yciu polega na finalnej oceilie iloici i jakoici wykonywanych 
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegnq zak~yciu. 

Odbior robot zanikajqcych i ulegajqcych z a k ~ y c i ~ ~  bqdzie dokonany w czasie umoiliwiajqcyin wykonanie 
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postqpu robot. 

Odbioru robot dokonuje Inzynier/I<ierownik projektu. 
Gotowoid danej czqici robot do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnyin 

powiado~nienie~nInzynieraKierownika projektu. Odbior bqdzie przeprowadzony nienvlocznie, nie poiniej jednak niz w 
c i ~ u3 dni od daty zgloszenia wpisein do dziennika budowy i powiadoinienia o tyin fakcie InzynieraKierownika 
projektu. 

JakoSd i iloSd robot ulegajqcych zak~yciu ocenia InzynierKierownik projektu na podstawie dokuinentow 
zawierajqcych koinplet wynikow badan laboratoiyjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfiontacji z 
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dokurnentacjqprojektow% SST i uprzednimi ustaleniami. 

8.3. Odbior czeiciowy 

Odbior czeiciowy polega na ocenie iloici i jakoici wykonanych czeici rob6t. Odbioru czqiciowego robot 
dokonuje sic wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioiu robot dokonuje InzynierKierownik projektu. 

8.4. Odbior ostateczny robot 

8.4.1. Zasady odbioiu ostatecznego robot 

Odbibr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, 
jakoici i wal-toici. 

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowosc do odbioiu ostatecznego bqdzie stwierdzona przez Wykonawce 
wpisein do dziennika budowy z bezzwlocznyil~ powiadomieniein na piimie o tym fakcie InzynieraKierownika projektu. 

Odbior ostateczny robot nastqpi w tenninie ustalonym w dokumentach urnowy, liczqc od dnia potwierdzenia 
przez InzynieraKierownika projektu zakoilczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktoiych lnowa w punkcie 8.4.2. 

Odbioru ostateczilego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajqcego w obecnoici 
IniynieraKierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajqca roboty dokona ich oceny jakoiciowej na podstawie 
przedloionych dokumentow, wynikow badali i po~niarow, ocenie wizualnej oraz zgodnoici wykonania robot z 
dokumentacjq projektowq i SST. 

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sic z realizacjq ustalen przyjqtych w trakcie odbiorow 
robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupeiniajqcych i robot 
poprawkowych. 

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupeiniajqcych w warstwie 
icieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnoici i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. 

W przypadku shvierdzenia przez komisjq, ze jakosc wykonywanych robot w poszczegolnych asoity~llentach 
nieznacznie odbiega od wymaganej dokurnentacjq projektowq i SST z uwzglednienie~n tolerancji i nie ma wiekszego 
w p m  na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczelistwo ruchu, komisja dokona potrqcen, oceniajqc poinniejszonq 
wartoid wykonywanych robot w stosunku do wymagali przyjetych w dokumentach urnowy. 

8.4.2. Dokumenty do odbio~u ostatecznego 

Podstawowyin dokuinentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokol odbioiu ostatecznego robot 
sporzqdzony wg wzoiv ustalonego przez Zamawiajqcego. 


Do odbioi-u ostatecznego Wykonawca jest zobowiqzany przygotowak nastepujqce dokuinenty: 

1. 	 dokumentacje projektowq podstawowq z naniesionymi zmianaini oraz dodatkowg jeili zostala sporzqdzona w 

trakcie realizacji umowy, 
2. szczegolowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokument6w urnowy i ew. uzupelniajqce lub zainie~me), 
3. 	 recepty i ustalenia technologiczne, 
4. dzienniki budowy i ksiqzki obiniarow (oryginaly), 
5. 	 wyniki pomiarow kontrolnych oraz badail i oznaczeri laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ, 
6. 	 deklaracje zgodnoici lub ceityfikaty zgodnoici wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ, 
7. 	 opinie technologicznq sporzqdzonq na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zalqczonych do 


dokuinentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ, 

8. 	 rysunki (dokurnentacje) na wykonanie robot towarzyszqcych (np. na przeioienie linii telefonicznej, energetycznej, 


gazowej, oiwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlaicicielom urzqdzen, 

9. geodezyjnq inwenta~yzacje powykonawczq robot i sieci uzbrojenia terenu, 
10. 	 kopiq rnapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. 

W przypadku, gdy wg kornisji, roboty pod wzglcdem przygotowania dokuinentacyjnego nie bedq gotowe do 
odbio~u ostatecznego, kornisja w porozumieniu z Wykonawcq wyznaczy ponowny tennin odbioru ostatecznego robot. 

Wszystkie zarzqdzone przez kornisje roboty poprawkowe lub uzupelniajqce bedq zestawione wg w z o ~ u  
ustalonego przez Zainawiajqcego. 

Tennin wykonania robot poprawko~vych i robot uzupelniajqcych wyznaczy komisja. 

8.5.Odbi6r pogwarancyjny 

Odbi6r pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiqzanych z usuniqciem wad stwierdzonych przy 
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. 

Odbior pogwarancyjny bedzie dokoilany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglqdnieniem zasad 
opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbior ostateczny robot". 

9.1. Ustalenia og6lne 

Podstawq platnoici jest cena jednostkowa sltalkulowana przez Wykonawce za jednostkq obmiarowq ustalonq 
dla danej pozycji kosztoiysu. 

Dla pozycji koszto~ysowych wycenionych ~yczaltowo podstawq platnoici jest wartoik (kwota) podana przez 
Wykonawcq w danej pozycji koszto~ysu. 

Cena jednostkowa lub kwota ~yczaltowa pozycji kosztolysowej bedzie uwzgledniad wszystkie czynnoici, 
wymagania i badania skladajqce sic na jej wykonanie, okreiloile dla tej roboty w SST i w doku~nentacji projektowej. 
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Ceny jednostkowe lub kwoty ~yczaltowe robot bqdq obejinowat: 
robociznq bezpoiredniq wraz z towarzyszqcymi kosztaini, 
wai-toid zuiytych materialow wraz z kosztaini zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren 
budowy, 
wartoSC pracy sprzqtu wraz z towarzyszqcymi liosztarni, 
koszty poirednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, 
podatki obliczone zgodnie z obowiqzujqcymi przepisami. 

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczat podatku VAT. 

9.2. Warunki umotvy i wymagania ogolne D-M-00.00.00 

Koszt dostosowania siq do wymagari warurlkow Limowy i wyinagan ogolnych zawartych w D-M-00.00.00 
obejinuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokuinentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie. 

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu 

Koszt wybudowania objazdo~v/przejazdow i organizacji r-uchu obejinuje: 
(a) 	 opracowanie oraz uzgodnienie z InzynierernKierow~~ikiernprojektu i odpowiedniini instytucjami projektu 

organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu IniynierowiKierownikowi projektu i 
wprowadzanie~n dalszych zrnian i uzgodnie6 wynikajqcych z postqpu robot, 

(b) ustawienie ty~nczasowego ou~akowania i oiwietlenia zgodnie z wyinaganiani bezpieczenstwa ruchu, 
(c) opiatyldzierzawy terenu, 
(d) przygotowanie tel-enu, 
(e) konstivkcjq tyinczasowej nawierzchni, ramp. chodnikow, krawqznikow, bariel-, oznakowan i drenazu, 
(f) 	 tyrnczasowq przebudowq ~rzqdzen obcych. 

Koszt utrzyrnania objazd6wipl-zejazdow i organizacji ~uchu  obejmuje: 
(a) 	 oczyszczanie, przestawienie, przyluycie i usuniqcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i 

Swiatei, 
(b) utrzyinanie piynnoici ruchu publicznego. 

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ~uchu obejinuje: 
(a) usuniqcie wbudowanych materialow i oznakowania, 
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego. 

1. 	 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poiniejszyrni mianaini). 
2. 	 Zarzqdzenie Ministra Infrast~uktu~y z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, inontaiu i rozbiorki 

oraz tablicy infoilnacyjnej (Dz. U. Nr 138. poz. 1555). 
3. 	 Ustawa z dnia 21 inarca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poiniejszymi zmianami). 




