Zatacznik Nr 6 do S.I.W.Z.KOM-341/27/06

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Nazwa nadana zaméwieniu:  Sie¢ okablowania strukturalnego i zasilania dedykowanego
Lokalizacja wykonania robot:  budynek Urzedu Miasta i Gminy Ostrzeszéw, ul. Zamkowa
w Ostrzeszowie

Nazwa Zamawiajacego: Miasto i Gmina Ostrzeszéow
Adres Zamawiajacego: ul.Zamkowa 31 63-500 Ostrzeszéw
Nazwy i kody (CPV): 45.31.00.00-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

45.31.43.10-7 Instalowanie okablowania komputerowego

45.31.11.00-1 Roboty w zakresie przewodow instalaciji
elektrycznej

45.31.57.00-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

Wyszczegolnienie specyfikacii:

STE 03.00 Wymagania ogdlne

STE 03.01 Montaz kanatow instalacyjnych sieci strukturainej

STE 03.02 Montaz okablowania strukturalnego

STE 03.03 Gtowny Punkt Dystrybucyjny

STE 03.04 Instalacja zasilania gniazd komputerowych

STE 03.05 Modernizacja rozdzielnicy gtéwnej RG i Tablic Pietrowych TP
Opracowat: mgr inz. Wojciech Staszewski

sierpien 2006 r.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA

BRANZA ELEKTRYCZNA

Tytuk: Specyfikacja techniczna wykonania | odbioru robét elektrycznych

Sie¢ okablowania strukturalnego i zasilania dedykowanego

45.31.00.00-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45.31.43.10-7 Instalowanie okablowania komputerowego
45.31.11.00-1 Roboty w zakresie przewoddw instalacjelektrycznej
45.31.57.00-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

Obiekt: Budynek Urzedu Miasta i Gminy w Ostrzeszowie

Adres: 63-500 Ostrzeszow ul. Zamkowa 31

Inwestor: Urzad Miasta i Gminy Ostrzeszéw

Sporzadzil: mgr inz. Wojciech Staszewski

Ostrzeszow, sierpien 2006 r.




SPECYFIKACJA TECHNICZNA

BRANZA ELEKTRYCZNA

Tytul: Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot elektrycznych
-Sie¢ okablowania strukturalnego i zasilania dedykowanego-
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45314310-7 Instalowanie okablowania komputerowego
45311100-1 Roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznej
45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

Obiekt: Budynek Urzedu Miasta i Gminy w Ostrzeszowie

Adres: 63-500 Ostrzeszow ul. Zamkowa 31

Inwestor: Urzad Miasta i Gminy Ostrzeszow

Sporzadzil: mgr inz. Wojciech Staszewski

Ostrzeszow, pazdziernik 2005



STE - 03.00. - WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Specyfikacja techniczna wymagania ogo6lne odnosi si¢ do wymagan wspdlnych dla
poszczegolnych wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot
elektrycznych, ktére zostang wykonane w ramach budowy sieci strukturalnej z zasilaniem
dedykowanym w budynku Urzedu Miasta i Gminy w Ostrzeszowie.

45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45314310-7 Instalowanie okablowania komputerowego
45311100-1 Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznej
45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych

1. Zakres robot objetych ST:

- budowa okablowania strukturalnego sieci teledacyjnej,

- budowa gtéwnego punktu dystrybucyjnego GPD,

- przebudowa rozdzielnicy gldwnej RG i tablic pigtrowych TP-1 do TP-8 zwiazana z
zasileniem urzadzen sieci strukturalne;j,

- ochrona przeciwprzepigciowa uktadu zasilania dedykowanego,

- potaczenia wyréwnawcze,

2.0godlne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonywania oraz ich zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

3. Zgodnos¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Podstawa wykonania i wyceny robot jest dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna
oraz przedmiar robdt a wymagania wyszczeg6lnione w cho¢by jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji. W przypadku
rozbiezno$ci wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentacji, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru i Projektanta, ktory
dokona odpowiednich zmian lub poprawek. Wszystkie wykonane roboty i1 dostarczone
materialy beda zgodne z dokumentacja projektowa i specyfikami technicznymi a takze z
innymi obowiazujacymi przepisami. Cechy materiatow 1 elementow instalacji musza by¢
zgodne z odpowiednimi normami i nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu
tolerancji. Wszystkie uzyte materiaty do budowy instalacji powinny posiada¢ certyfikat lub
aprobatg techniczna, a montowane urzadzenia certyfikat na znak bezpieczenstwa.

4. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

5. Materialy.

Uzyte materiaty winny odpowiada¢ stosownym wymaganiom normom i przepisom.
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bgda one
potrzebne do Robot, byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zanieczyszczeniami, zachowaty
swoja jakosc¢ 1 wlasciwosci.

6.Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i jakos$ci
organizacji Robot zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

7. Obmiar Robot

Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z
Dokumentacja Projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w Przedmiarze Robo6t. Obmiaru
Robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki
obmiaru beda wpisane do ksiggi obmiaréw. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie)



w ilo$ciach podanych w Przedmiarze Robot lub gdzie indziej w Specyfikacjach Technicznych
nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich Robdt. Btedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pi$mie.

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem Robot, a takze w
przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w Robotach i zmiany Wykonawcy Robot.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar Robot
podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgda wykonane w sposédb
zrozumialy i1 jednoznaczny.

8. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr Robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci 1 jakosci
wykonywanych Rob6t. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego
postepu Robot. Odbioru Robét dokonuje Inspektor Nadzoru. Gotowos¢ danej czgsci Robot do
odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pbdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru. Jako$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu
ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych komplet wynikéw badan
1 w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacja Projektowa, ST i
uprzednimi ustaleniami.

9. Podstawa platnosci

Platnos$¢ bazowac bedzie na obmierzonych ilo§ciach Robot wykonanych przez Wykonawcg.
Podstawa ptatnos$ci jest cena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa ustalong dla danej pozycji Przedmiaru Robot. Cena jednostkowa pozycji
uwzglednia¢ bedzie wszystkie czynnosci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej
wykonanie, okreslone w Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowej. Cena
jednostkowa obejmuje migdzy innymi:

1. robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,

2. wartos$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami ich zakupu, transportu i magazynowania (a
dla urzadzen technologicznych - wraz z kosztami ich montazu i wiasciwych préb) i innymi
towarzyszacymi kosztami,

3. warto$¢ pracy sprzetu 1 srodkow transportu technologicznego wraz z kosztami
jednorazowymi i innymi towarzyszacymi kosztami,

4. koszty posrednie, sktadnik kalkulacyjny ceny kosztorysowej uwzgledniajacy ujgte w
kosztach bezposrednich koszty zaliczane zgodnie z odrgbnymi przepisami do kosztow
uzyskania przychodéw, koszty urzadzenia, eksploatacji i likwidacji Placu Budowy, koszty
oznakowania Robo6t, wydatki na BHP, ustugi obce na rzecz budowy, optaty dzierzawcze,
koszty ogo6lne przedsigbiorstwa Wykonawcy, itp., koszt uporzadkowania Placu Budowy po
zakonczeniu Robot,

5. zysk kalkulacyjny, zawierajacy tez ewentualne ryzyka Wykonawcy z tytulu Kontraktu w
catym okresie jego realizacji, lacznie z okresem gwarancyjnym, koszt ubezpieczenia
Kontraktu, koszt gwarancji zwrotu zaliczki, koszt gwarancji nalezytego wykonania,

6. podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

7. sporzadzenie uzupetniajacych, rysunkow, opiséw, opracowanie planu bezpieczenstwa i
ochrony zdrowia, opracowanie innych niezb¢dnych do prawidlowej realizacji Robot
Opracowan, Opinii, itp

8. opracowanie dokumentacji powykonawcze;j,

9. koszty wszelkich niezbgdnych ustalen z odpowiednimi instytucjami,

10. koszt sprawdzen, kontroli, wizytacji itp. niezbgdnych instytucji (w tym migdzy innymi
PIP, Panstwowy Terenowy Inspektor Sanitarny, Panstwowa Straz Pozarna, Ochrona
Srodowiska itp.),



11. koszty odbiorow i przygotowania wszelkich niezbednych dokumentow z nimi
zwigzanych,

12. koszt rozruchu, wykonanie pomiaréw kontrolnych, préb Koncowych, Préb
Eksploatacyjnych

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994 r., Nr 89, p6z. 414 z p6zn. zm.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkoéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002r., Nr 75,
poz. 690.

3. PN-90/E-01242: Oznaczenia identyfikacyjne urzadzen i zakonczen przewoddéw oraz ogolne
zasady systemu alfanumerycznego.

4. PN-EN 50173-1:2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego
Czg$¢ 1:wymagania ogolne i strefy biurowe

5. PN-91 -/E-05023: Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami i
cyframi.

6. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

7. PN-IEC 60364-4-442; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji niskiego
napigcia przed przejsciowymi przepigciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napigcia.

8. PN-IEC 60364-4-47: 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Zastosowanie srodkow ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

9. PN-IEC 60364-4-481; 1994. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobor srodkéw ochrony w zaleznos$ci od wplywow
zewngetrznych. Wybor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznos$ci od wplywow
zewngtrznych.

10. PN-IEC 60364-5-54; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.



ST -03.01. Montaz kanalow instalacyjnych sieci strukturalnej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot zwiazanych z montazem kanaldéw instalacyjnych sieci strukturalne;.
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przy robotach montazowych

zwigzanych z montazem kanatow instalacyjnych wymienionych w punkcie 1.1 specyfikacji.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna obejmuje nastgpujacy zakres robot:

*  Wytyczenie trasy

*  Przebijanie otworéw w $cianach 1 stropach

* Montaz kanatéw instalacyjnych pionowych(od III pigtra do parteru)

* Montaz kanatéw instalacyjnych poziomych

* Montaz kanatéw instalacyjnych w pomieszczeniach biurowych

* Montaz listew przegrodowych w kanatach

* Montaz Iacznikéw na kanatach

* Montaz podstaw nasciennych pod gniazda

* Montaz ramek w podstawach nasciennych

1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST - 03.00. Wykonawca robot jest

odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robo6t ich zgodno§¢ z Dokumentacja Projektowa,

Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ogoélnymi wymaganiami

podanymi w ST- 03.00.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej

sa materialy wyszczegolnione w przedmiarze robot.

Materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, i oswietlonych z

zachowaniem specyficznych cech, do typu i rodzaju materiatow.

Do wykonania prac stosowac¢ nastgpujace materiaty:

1. kanat instalacyjny 140x70 mm

. kanat instalacyjny 170x70 mm

. kanal instalacyjny 60x40 mm

. kotki rozporowe

. listwa przegrodowa h=40 mm

. listwa przegrodowa h=70 mm

. faczniki rézne do kanatu 140x70 mm

. Yaczniki rézne do kanatu 170x70 mm

. faczniki rézne do kanatu 60x40 mm

10.podstawa nascienna PU-1F

11.podstawa nascienna PU-3F

12.ramka pojedyncza RU-11F

13.ramka potrojna RU-31F

3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzgtu i jego ilos¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w

projekcie organizacji robdt zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru

4. TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom

zawartym w projekcie organizacji robodt, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Trasowanie
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Trasowanie nalezy wykona¢ uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac
bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami.

5.2. Montaz kanalow

Kanaty przewidziane do ulozenia w nich okablowania sieci strukturalnej, powinny by¢
zamocowane do podloza ($cian, stropow, elementéw konstrukcji budynku itp.) w sposéb
trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne.

5.3. Przejscia przez Sciany i stropy

1. Wszystkie przejscia obwoddw instalacji elektrycznych przez Sciany, stropy itp. (wewnatrz

budynku) musza by¢ chronione przed uszkodzeniami.

2. Przej$cia wymienione wyzej nalezy wykonywac¢ w przepustach rurowych.

3. Przej$cia migdzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny by¢ wykonane w
sposoOb szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola i Badanie robot

Sprawdzeniu podlega:

» Jakos$¢ wykonania przeku¢ i1 przebi¢ otwordow

* Jakos$¢ montazu kanatow

* Jakos¢ obrobki kanatow

» Jakos$¢ montazu tacznikow na kanatach

*  Poprawnos$¢ montazu podstaw nasciennych.

*  Poprawnos$¢ montazu ramek

Usterki wykryte przy odbiorze czgsciowym powinny by¢ wpisane do dziennika budowy. Brak
wpisu nalezy traktowac jako stwierdzenie nalezytego stanu elementow i prawidlowosci
montazu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-03.00. Jednostka obmiarowa dla ST-03.02 jest:

Dla kanatow instalacyjnych - 1 m, dla tacznikow do kanaldéw, podstaw nasciennych i ramek -
1 szt., dla listew przegrodowych -1m w zakres jednostki obmiarowej wchodza elementy
wymienione w punkcie 1.3.

8. ODBIOR ROBOT

1. Do odbioru koncowego wykonanych robot wykonawca powinien przedtozy¢:

« aktualna dokumentacje powykonawcza,

* protokoty prob montazowych, certyfikaty na znak bezpieczenstwa dla materiatow

» os$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot

* instrukcje eksploatacji urzadzen, jezeli umowa przewidywata dostarczenie takich instrukcji,
2. Komisja odbioru koncowego:

* bada aktualno$¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej,

* bada protokoty odbiorow czesciowych i sprawdza usunigcie usterek,

* bada zaswiadczenia o jako$ci materialdw i urzadzen oraz przedstawia ewentualne wnioski i
uwagi,

* bada i akceptuje protokoty prob montazowych,

* spisuje protokot odbiorczy.

9. Podstawa platnosci

Platnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilo$ci robot wykonanych wg dokumenta-
cji, niniejszej ST 1 dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementow robdt. Cena

obejmuje elementy robot wyszczegolnione w ST 03.01, a w szczegolnosci w punkcie 1.3.



10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994 r., Nr 89, p6z. 414 z pdzn. zm.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002 r., Nr 75,
poz. 690.

3. PN-90/E-01242: Oznaczenia identyfikacyjne urzadzen i zakonczen przewodow oraz
ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

4. PN-91/E-05010: Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
5. PN-91 -/E-05023: Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami i
cyframi.

6. PN-92/E-05031: Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed porazeniem elektrycznym.

7. PN-IEC 60364-1; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania ogolne.

8. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

10. PN-IEC 60364-4-47: 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Zastosowanie srodkow ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogolne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

11. PN-IEC 60364-4-481; 1994. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobor srodkow ochrony w zaleznosci od wplywow
zewngtrznych. Wybor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznos$ci od wplywow
zewngtrznych.

12. PN-IEC 60364-5-53; 1999. Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza,

13. PN-IEC 60364-5-54; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

14. PN-92/E-08106. Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy (kod IP).

15. PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

16. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.



ST -03.02. Montaz Okablowania Strukturalnego

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robot zwiazanych z montazem elementéw okablowania strukturalnego.
45314310-7 Instalowanie okablowania komputerowego

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przy robotach elektromontazowych

zwiazanych z budowa okablowania strukturalnego wymienionego w punkcie 1.1 specyfikacji.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng

Specyfikacja Techniczna obejmuje nastgpujacy zakres robot:

*  Montaz gniazd RJ-45 pojedynczych

* Montaz gniazd RJ-45 podwojnych

* Montaz przewodu FTP 4x2x0,5 kat.5e drut

* Podlaczenie przewodow pod zaciski, instalowanych urzadzen

*  Wykonanie dokumentacji powykonawczej

1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST - 03.00. Wykonawca robot jest

odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,

Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ogoélnymi wymaganiami

podanymi w ST- 03.00.

2. MATERIALY

Materiatami stosowanymi do wykonania robot wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej

sa materialy wyszczegolnione w przedmiarze robot.

Materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, i oswietlonych z

zachowaniem specyficznych cech, do typu i rodzaju materiatow

Do wykonania prac stosowac¢ nastgpujace materiaty:

1. Gniazdo 1xRJ-45

2. Gniazdo 2xRJ-45

3. Przewod FTP 4x2x0,5 kat. 5 drut

3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprzetu i jego ilos¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w

projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru

4. TRANSPORT

Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wymaganiom

zawartym w projekcie organizacji robodt, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ukladanie przewodow UTP

Przewody nalezy uktada¢ w kanatach luzno, bez napr¢zania, zagina¢ zachowujac minimalny

promien zginania. Przewody uktada¢ przy przejsciach do pomieszczen biurowych w rurach

ostonowych.

5.2. Podlaczanie gniazd

1. Do danego zacisku nalezy przytacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w

liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany.

2. Zdejmowanie izolacji 1 oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen

mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien

uszkadza¢ warstwy cyny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola i Badanie robot

Sprawdzeniu podlega:

*  Poprawnos¢ utozenia przewodow

+ Jako$¢ montazu gniazd pojedynczych i podwojnych



« fragmenty instalacji, ktore beda niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po
zakonczeniu robot montazowych.

Usterki wykryte przy odbiorze czgSciowym powinny by¢ wpisane do dziennika budowy. Brak
wpisu nalezy traktowac jako stwierdzenie nalezytego stanu elementow i prawidlowosci
montazu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-03.00. Jednostka obmiarowa dla ST-03.02 jest:

Dla gniazd RJ-45 pojedynczych i podwojnych - 1 szt dla przewodu FTP -1m

w zakres jednostki obmiarowej wchodza elementy wymienione w punkcie 1.3.

8. ODBIOR ROBOT

1. Do odbioru koncowego wykonanych robot wykonawca powinien przedtozy¢:

» aktualng dokumentacj¢ powykonawcza,

* protokoty prob montazowych, certyfikaty na znak bezpieczenstwa dla materialow

* oswiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacji,

« instrukcje eksploatacji urzadzen, jezeli umowa przewidywata dostarczenie takich instrukc;ji,
2. Komisja odbioru koncowego:

* bada aktualno$¢ 1 kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej,

* bada protokoty odbiorow czg$ciowych i sprawdza usunigcie usterek,

* bada zaswiadczenia o jako$ci materiatow i urzadzen oraz przedstawia ewentualne wnioski 1
uwagi,

* bada i1 akceptuje protokoty prob montazowych,

* dokonuje préb i odbioru instalacji wtaczonej pod napigcie,

« ustala okres 1 warunki wstgpnej eksploatacji instalacji,

* spisuje protokot odbiorczy.

9. Podstawa platnosci

Platnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilo$ci robot wykonanych wg
dokumentacji, niniejszej ST 1 dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robot.
Cena obejmuje elementy robot wyszczegdlnione w ST 03.01, a w szczegdlnosci w punkcie
1.3.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994 r., Nr 89, p6z. 414 z pdzn. zm.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002 r., Nr 75,
poz. 690.

3. PN-90/E-01242: Oznaczenia identyfikacyjne urzadzen i zakonczen przewodow oraz
ogoblne zasady systemu alfanumerycznego.

4. PN-91/E-05010: Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
5. PN-91 -/E-05023: Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami i
cyframi.

6. PN-92/E-05031: Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed porazeniem elektrycznym.

7. PN-IEC 60364-1; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot 1 wymagania ogolne.

8. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

9. PN-IEC 60364-4-442; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji niskiego
napigcia przed przejSciowymi przepigciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napigcia.

10. PN-IEC 60364-4-47: 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Zastosowanie srodkéw ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem

elektrycznym.



11. PN-IEC 60364-4-481; 1994. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobor srodkow ochrony w zaleznosci od wplywow
zewngtrznych. Wybor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznos$ci od wplywow
zewngetrznych.

12. PN-IEC 60364-5-53; 1999. Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza,

13. PN-IEC 60364-5-54; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

14. PN-92/E-08106. Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy (kod IP).

15. PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

16. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
17. PN-EN 50173-1:2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego
Cze$¢ 1:wymagania ogolne i strefy biurowe
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STE -03.03. — Glowny Punkt Dystrybucyjny
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z montazem gtownego punktu dystrybucyjnego.
45314310-7 Glowny Punkt Dystrybucyjny

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przy robotach elektromontazowych
zwigzanych z budowa GPD wymienionego w punkcie 1.1 specyfikacji.
1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng
Specyfikacja Techniczna obejmuje nastgpujacy zakres robot:
1. roboty przygotowawcze obejmujace:
ustawienie szafy stanowiacej obudowg GPD

montaz listwy zasilajacej

montaz paneli krosowych

montaz paneli wentylacyjnych

montaz potek na okablowanie

montaz prowadnic z uchwytami

montaz szafy telefonicznej

montaz gniazd wtyczkowych

montaz termostatu
10. podtaczenie przewodow krosowych
11. podtaczenie przewodow zasilajacych
12. wykonanie proby dzialania
13. wykonanie dokumentacji powykonawczej
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST - 03.00. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ogdlnymi wymaganiami
podanymi w ST- 03.00.
2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej
sa materiaty wyszczegdlnione w przedmiarze robot.
Materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, i o§wietlonych z
zachowaniem specyficznych cech, do typu i rodzaju materiatow: przewody energetyczne

e A

nalezy przechowywac na begbnach w pozycji stojacej. Kregi powinny posiada¢ metryczki
przedstawiajace typ przewodu oraz jego dtugos¢. Przewody zabezpieczy¢ przed
zawilgoceniem.

Rury ostonowe nalezy przechowywac¢ w wiazkach odpowiednio ggsto wigzanych w pozycji
pionowej, z dala od elementéw grzejnych. elementy drobne przechowywac na regatach.
Do wykonania prac stosowac¢ nastgpujace materialy:

1. Listwa zasilajaca do montazu w szafie 19 cali (2U / 5 /230V z bolcem)

2. Panel krosowy FTP, 19" 1U, kat. 5e, 24 porty, kompletny

3. Panel wentylacyjny PWD-2W z dwoma wentylatorami

4. Polka ruchoma 19" o gleb. 450 mm 1U, mocowana w 4 pkt

5. Prowadnica kabli 19" x 1U kompletna z uchwytami

6. Szafa telefoniczna kablowa 19" - 42U, 800/600/1980 mm gt./szer. /wys.

7. Termostat KTO 1140

3. SPRZET

Rodzaj zastosowanego sprz¢tu 1 jego ilo$¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru

4. TRANSPORT
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Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogdlne

Wymagania ogdlne przedstawiono w specyfikacji ST-03.00.

5.2. Montaz konstrukcji GPD

Konstrukcj¢ przewidziane do utozenia na nich przewodéw FTP powinny by¢ zamocowane w
sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki technologiczne.

5.3. Montaz wyposazenia

Montaz wyposazenia szafy gtéwnego punktu dystrybucyjnego nalezy wykonaé zwracajac
uwage na staranno$¢ mocowania elementow, zapewnic¢ bezkolizyjno$¢ prowadzenia
przewoddéw. Zapewniajac wentylowanie wyposazenia

5.4. Laczenie przewodow

1. Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.

2.Do danego zacisku nalezy przytaczaé¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie,
do jakich zacisk ten jest przystosowany.

3. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowaé uszkodzen
mechanicznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace prowadzenia rob6t podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i Badanie robot

Sprawdzeniu podlega:

* jako$¢ montazu konstrukcji wsporczych pod przewody,

* jako$¢ montazu paneli krosowych

* jako$¢ montazu paneli wentylacyjnych,

* jako$¢ montazu prowadnic kablowych,

* poprawnos$¢ montazu termostatu,

* poprawnos$¢ montazu szafy telefoniczne;,

Usterki wykryte przy odbiorze czgSciowym powinny by¢ wpisane do dziennika budowy. Brak
wpisu nalezy traktowac jako stwierdzenie nalezytego stanu elementdéw i prawidtowosci montazu.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-03.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

jednostka obmiarowa dla ST-03.05 jest — 1szt.

W zakres jednostki obmiarowej wchodza elementy wymienione w punkcie 1.3. ST-03.05

8. ODBIOR ROBOT

1. Do odbioru koncowego wykonanych robét wykonawca powinien przedlozy¢:

» aktualng dokumentacj¢ powykonawcza,

* protokdty prob montazowych, certyfikaty na znak bezpieczenstwa dla materiatow

* oswiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacii,

« instrukcje eksploatacji urzadzen, jezeli umowa przewidywata dostarczenie takich instrukcji,
2. Komisja odbioru koncowego:

* bada aktualno$¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej,

* bada protokoty odbiorow czegsciowych i sprawdza usunigcie usterek,

* bada zas§wiadczenia o jako$ci materiatow 1 urzadzen oraz przedstawia ewentualne wnioski i
uwagi,

* bada i akceptuje protokoty prob montazowych,

* dokonuje prob 1 odbioru instalacji wtaczone;,

* ustala okres 1 warunki wstgpnej eksploatacji instalacji,

* spisuje protokot odbiorczy.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilosci robot wykonanych wg
dokumentacji, niniejszej ST 1 po dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw
robot. Cena obejmuje elementy robot wyszczegolnione w ST 03.02, a w szczegodlnosci ujete
w punkcie 1.3.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994 r., Nr 89, p6z. 414 z pdzn. zm.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002 r., Nr 75,
p6z. 690.

3. PN-83/E- 01240: Sprzgt elektrotechniczny i elektroniczny. Symbole graficzne zastgpujace
napisy ogoélnego przeznaczenia.

4. PN-90/E-01242: Oznaczenia identyfikacyjne urzadzen i zakonczen przewoddw oraz
ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

5. PN-91/E-05010: Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
6. PN-91 -/E-05023: Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami i
cyframi.

7. PN-92/E-05031: Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed porazeniem elektrycznym.

8. PN-IEC 60364-1; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania ogolne.

9. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

10. PN-IEC 60364-4-442; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji niskiego
napigcia przed przejSciowymi przepigciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napigcia.

11. PN-IEC 60364-4-47: 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Zastosowanie srodkow ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

12. PN-IEC 60364-4-481; 1994. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobor srodkéw ochrony w zaleznos$ci od wplywow
zewngetrznych. Wybor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznos$ci od wplywow
zewngtrznych.

13. PN-IEC 60364-5-53; 1999. Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza,

14. PN-IEC 60364-5-54; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

15. PN-IEC 60364-7-701; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub realizacji. Pomieszczenia wyposazone w
wanng lub/i basen natryskowy.

16. PN-92/E-08106. Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy (kod IP).

17. PN-E-05115. Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o napigciu wyzszym niz
1 kV.

18. P SEP-E-0001. Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona
przeciwporazeniowa.

19. PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

20. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

21. PN-EN 50110-1:2001 Eksploatacja urzadzen elektrycznych
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22. PN-EN 50173-1:2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego
Czg$¢ 1:wymagania ogolne i strefy biurowe
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STE -03.04. - Instalacja zasilania gniazd komputerowych
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robo6t zwiazanych z montazem instalacji gniazd wtykowych zasilania dedykowanego
45310000-3 Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
45311100-1 Roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznej
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przy robotach elektromontazowych
zwiazanych z budowa instalacji elektrycznej wymienionej w punkcie 1.1 specyfikacji.
1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczng
Specyfikacja Techniczna obejmuje nastgpujacy zakres robot:
1. uktadanie przewodow kabelkowych
. wykonanie odgatgzien w kanatach za pomoca szybkoztaczek
. mocowanie osprzetu instalacyjnego
. montaz gniazd wtyczkowych
. podtaczenie przewodow do gniazd
. sprawdzenie i pomiar obwoddéw niskiego napigcia
. wykonanie proby zadziatania wytacznika réznicowo-pradowych
. wykonanie dokumentacji powykonawczej
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST - 03.00. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych rob6t ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ogdlnymi wymaganiami
podanymi w ST- 03.00.
2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonania rob6t wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej
sa materiaty wyszczegdlnione w przedmiarze robot.
Materiaty nalezy sktadowa¢ w pomieszczeniach zadaszonych, suchych, i o§wietlonych z
zachowaniem specyficznych cech , do typu i rodzaju materiatow: przewody energetyczne
nalezy przechowywac na begbnach w pozycji stojace;.
Kregi powinny posiada¢ metryczki przedstawiajace typ przewodu oraz jego dlugoscé.
Przewody zabezpieczy¢ przed zawilgoceniem.
Rury ostonowe nalezy przechowywa¢ w wiazkach odpowiednio gesto wiazanych w pozycji
pionowej, z dala od elementow grzejnych. Elementy drobne przechowywac na regatach.
Do wykonania prac stosowac nastgpujace materiaty:
1. Gniazdo zasilania komputeréw bez ramki
2. Klucz kierunkowy KF-1 do gniazda
3. Koncowka kablowa na zytach Cu K 16 mm?2
4. Przewod YDYp-450/750V 3x2,5mm?2
5. Przewdd z zyta Cu LgY-450/750V, 16 mm?2
6. Ztaczka do przewodow 4x2,5 mm2 np.. WAGO
3. SPRZET
Rodzaj zastosowanego sprz¢tu 1 jego ilo$¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robot zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru
4. TRANSPORT
Srodki transportowe powinny odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne
Wymagania ogdlne przedstawiono w specyfikacji ST-03.00.
5.2. Ukladanie przewodow

0 3O\ L kW
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1. Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez §ciany, stropy itp. (wewnatrz
budynku) musza by¢ chronione przed uszkodzeniami.

2. Przej$cia wymienione wyzej nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych.

3. Przej$cia migdzy pomieszczeniami o roznych atmosferach powinny by¢ wykonane w
sposob szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie si¢ wyziewow.

5.3. Montaz osprzetu

1. Nalezy stosowac nastgpujacy sprz¢t i osprzet instalacyjny:

a. rozgatezniki w postaci szybkoztaczek,

b. gniazda wtyczkowe,

c. klucze kierunkowe,

2. Sprzet 1 osprzet instalacyjny nalezy mocowaé w podstawach nasciennych w sposob trwaty
zapewniajacy mocne i bezpieczne jego osadzenie.

5. Gniazda wtyczkowe montowa¢ nad posadzka na wysokosci

- 0,3m w biurach

- 1,2m piwnicy

5.4. Montaz sprzetu i przewodow

1. Gniazda wtyczkowe 1 taczniki nalezy mocowa¢ do podtoza za pomoca kotkow
rozporowych lub klejenia.

2. Rozgatezienia od przewodow utozonych w listwach instalacyjnych nalezy wykonywac przy
uzyciu szybkoztaczek.

3. W listwach instalacyjnych mozna uktada¢ przewody wielozylowe.

4. Po utozeniu i polaczeniu oraz zabezpieczeniu przewoddéw przed wypadnigciem nalezy
listwy zamkna¢ pokrywami.

5.5. Laczenie przewodow

1. Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe
naprezenia.

2. Do danego zacisku nalezy przytacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w
liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany.

3. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen
mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych proces czyszczenia nie powinien
uszkadza¢ warstwy cyny.

5.6. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong przeciwporazeniowa zastosowano samoczynne wytaczenie w uktadzie TN-C-S.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogdlne

Ogdlne wymagania dotyczace prowadzenia rob6t podano w ST-00.00.

6.2. Kontrola i Badanie robot

Sprawdzeniu podlega:

* osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem aparatow,

» wysokos¢ 1 jako$¢ osadzenia gniazd wtyczkowych

 utozone w kanatlach, lecz nie przykryte przewody,

* poprawno$¢ montazu szybkoztaczek

Usterki wykryte przy odbiorze czgsciowym powinny by¢ wpisane do dziennika budowy. Brak
wpisu nalezy traktowac jako stwierdzenie nalezytego stanu elementow i prawidlowosci
montazu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru

Ogodlne zasady obmiaru podano w ST-03.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

jednostka obmiarowa dla ST-03.05 jest

- dla przewodow - 1 kpi wykonanej instalacji gniazd

- dla gniazd komputerowych, szybkozlaczek — 1 szt.

W zakres jednostki obmiarowej wchodza elementy wymienione w punkcie 1.3. ST-03.05
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8. ODBIOR ROBOT

1. Do odbioru koncowego wykonanych robét wykonawca powinien przedlozy¢:

« aktualng dokumentacj¢ powykonawcza,

* protokdty prob montazowych, certyfikaty na znak bezpieczenstwa dla materiatow

* $wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacji,

« instrukcje eksploatacji urzadzen, jezeli umowa przewidywata dostarczenie takich instrukcji,
2. Komisja odbioru koncowego:

* bada aktualno$¢ i kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej,

* bada protokoty odbiorow czg§ciowych 1 sprawdza usunigcie usterek,

* bada zaswiadczenia o jako$ci materiatow i1 urzadzen oraz przedstawia ewentualne wnioski i
uwagi,

* bada i akceptuje protokoty prob montazowych,

* dokonuje préb 1 odbioru instalacji wtaczonej pod napigcie,

* ustala okres i warunki wstgpnej eksploatacji instalacji,

* spisuje protokot odbiorczy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnosci beda wykonywane na podstawie obmiaru ilo$ci robot wykonanych wg
dokumentacji, niniejszej ST i po dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw
robdt. Cena obejmuje elementy robot wyszczegolnione w ST 03.02, a w szczegdlnosci ujgte
w punkcie 1.3.

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994 r., Nr 89, p6z. 414 z p6zn. zm.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002 r., Nr 75,
poz. 690.

3. PN-83/E- 01240: Sprzet elektrotechniczny i elektroniczny. Symbole graficzne zastepujace
napisy ogolnego przeznaczenia.

4. PN-90/E-01242: Oznaczenia identyfikacyjne urzadzen i zakonczen przewodow oraz
ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

5. PN-91/E-05010: Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
6. PN-91 -/E-05023: Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami 1
cyframi.

7. PN-92/E-05031: Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed porazeniem elektrycznym.

8. PN-IEC 60364-1; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania ogolne.

9. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

10. PN-IEC 60364-4-442; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji niskiego
napiegcia przed przejsciowymi przepi¢ciami i uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napigcia.

11. PN-IEC 60364-4-47: 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Zastosowanie srodkow ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

12. PN-IEC 60364-4-481; 1994. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobor srodkow ochrony w zaleznosci od wplywow
zewnetrznych. Wybdr srodkow ochrony przeciwporazeniowej w zalezno$ci od wplywow
zewngetrznych.

13. PN-IEC 60364-5-53; 1999. Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza,
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14. PN-IEC 60364-5-54; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

15. PN-IEC 60364-7-701; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub realizacji. Pomieszczenia wyposazone w
wanng lub/i basen natryskowy.

16. PN-92/E-08106. Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy (kod IP).

17. PN-E-05115. Instalacje elektroenergetyczne pradu przemiennego o napigciu wyzZszym niz
1 kV.

18. P SEP-E-0001. Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona
przeciwporazeniowa.

19. PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

20. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
Sprawdzanie odbiorcze.

21. PN-EN 50110-1:2001 Eksploatacja urzadzen elektrycznych

22. PN-EN 50173-1:2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego
Czg$¢ 1:wymagania ogolne i strefy biurowe

18



ST -03.05. Modernizacja rozdzielnicy glownej RG i Tablic Pigtrowych TP
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiazanych z modernizacja elektrycznych tablic rozdzielczych instalacji
elektrycznej.
45315700-5 Instalowanie rozdzielni elektrycznych
1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja techniczna ma zastosowanie jako dokument przy robotach elektromontazowych
zwiazanych z budowa instalacji elektrycznej wymienionej w punkcie 1.1 specyfikacji.
1.3. Zakres roboét objetych Specyfikacja Techniczna
Specyfikacja Techniczna obejmuje nastepujacy zakres robot:
* Montaz ochronnika przeciwprzepigciowego rozdz. RG
*  Montaz ochronnikow przeciwprzepigciowych w tablicach rozdzielczych pigtrowych TP
* Montaz w tablicach osprzgtu modutowego
* Montaz szyn PE
* wykonanie potaczen wyréwnawczych
* Podlaczenie przewodow pod zaciski, instalowanych urzadzen
* Sprawdzenie i pomiar obwodow niskiego napigcia
* wykonanie dokumentacji powykonawczej
1.4. Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w ST - 03.00. Wykonawca robot jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robo6t ich zgodno§¢ z Dokumentacja Projektowa,
Specyfikacja Techniczna i poleceniami Inspektora nadzoru oraz ogoélnymi wymaganiami
podanymi w ST- 03.00.
2. MATERIALY
Materiatami stosowanymi do wykonania robot wg zasad niniejszej Specyfikacji Technicznej
sa materialy wyszczegolnione w przedmiarze robot. Materiaty nalezy sktadowaé w
pomieszczeniach zadaszonych, suchych, i oswietlonych z zachowaniem specyficznych cech,
do typu i rodzaju materiatéw
Do wykonania prac stosowac¢ nastgpujace materiaty:
1. Ochronnik 1-bieg. MC 50-B
2. Ochronnik 4-bieg. klasy V-20C/4
3. Przewdd z zyta Cu LgY-450/750V, 16 mm?2
4. Przewdd z zyla Cu LgY-450/750V, 25 mm?2
5. Wspornik montazowy TH 35 - 7,5
6. Wylacznik matogabarytowy S 301 B 16A
7. Listwa zaciskowa LZ-16
8. Koncowka kablowa na zytach Cu K 25 mm2
9. Koncoéwka kablowa na zytach Cu K 16 mm?2
3. SPRZET
Rodzaj zastosowanego sprzgtu i jego ilos¢, winny odpowiada¢ wymaganiom zawartym w
projekcie organizacji robdt zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru
4. TRANSPORT
Srodki transportowe powinny odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w projekcie organizacji robodt, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Montaz konstrukcji wsporczych
Konstrukcje wsporcze przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez wzgledu
na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podtoza ($cian, stropow, elementéw
konstrukcji budynku itp.) w sposob trwatly, uwzgledniajacy warunki lokalne 1 technologiczne,
w jakich dana instalacja bgdzie pracowaé oraz sam rodzaj instalacji.
5.2. Laczenie przewodow
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1.W instalacjach elektrycznych wngtrzowych taczenia przewodéw nalezy wykonywaé w
sprzegcie i osprzgceie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stosowac potaczen
skrecanych.

2. Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie moga by¢ narazone na naciagi i dodatkowe

naprezenia.

3. Do danego zacisku nalezy przytacza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w
liczbie, do jakich zacisk ten jest przystosowany.

5. W przypadku stosowania zaciskéw, do ktorych przewody sa przytaczane za pomoca oczek,

pomigdzy oczkiem a nakretka oraz pomigdzy oczkami powinny znajdowac si¢ podktadki

metalowe, zabezpieczone przed korozja w sposdb umozliwiajacy przeptyw pradu,

6. Zdejmowanie izolacji 1 oczyszczenie przewodu nie moze powodowac uszkodzen

mechanicznych. W przypadku stosowania zyl ocynowanych proces czyszczenia nie powinien

uszkadza¢ warstwy cyny.

7. Konce przewodow miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny by¢
zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami lub ocynowane (zaleca sig stosowanie takich tulejek
zamiast cynowania).

5.3. Ochrona przeciwporazeniowa

Jako ochrong przeciwporazeniowa zastosowano samoczynne wytaczenie w uktadzie TN-C-S.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola i Badanie robot

Sprawdzeniu podlega:

* jako$¢ montazu ochronnikdéw

* poprawnos¢ podtaczenia ochronnikéw

* jako$¢ montazu aparatury zabezpieczajacej

« inne fragmenty instalacji, ktore beda niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po
zakonczeniu robot montazowych.

Usterki wykryte przy odbiorze czgSciowym powinny by¢ wpisane do dziennika budowy. Brak
wpisu nalezy traktowac jako stwierdzenie nalezytego stanu elementow i prawidlowosci
montazu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru podano w ST-03.00. Jednostka obmiarowa dla ST-03.02 jest:

Dla ochronnikoéw, zabezpieczen, koncowek, listew - 1 szt , dla przewodoéw - Im.W zakres

jednostki obmiarowej wchodza elementy wymienione w punkcie 1.3.

8. ODBIOR ROBOT

1. Do odbioru koncowego wykonanych robot wykonawca powinien przedtozy¢:

« aktualna dokumentacj¢ powykonawcza,

* protokoty prob montazowych, certyfikaty na znak bezpieczenstwa dla materiatow

* oswiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacji,

* instrukcje eksploatacji urzadzen, jezeli umowa przewidywata dostarczenie takich instrukcji,
2. Komisja odbioru koncowego:

* bada aktualnos$¢ 1 kompletno$¢ dokumentacji powykonawczej,

* bada protokoty odbioréw czgéciowych i sprawdza usunigcie usterek,

* bada zaswiadczenia o jakos$ci materiatow i1 urzadzen oraz przedstawia ewentualne wnioski i
uwagi,

* bada i akceptuje protokoty prob montazowych,

+ dokonuje prob i odbioru instalacji wlaczonej pod napigcie,

* ustala okres 1 warunki wstepnej eksploatacji instalacji,

* spisuje protokét odbiorczy.

9. Podstawa platnosci

Ptatnos$ci beda wykonywane na podstawie obmiaru iloéci robot wykonanych wg
dokumentacji, niniejszej ST 1 dokonaniu odbioréw technicznych wszystkich elementéw robot.
Cena obejmuje elementy robot wyszczegdlnione w ST 03.01, a w szczegdlnosci w punkcie
1.3.
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10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa Prawo Budowlane z 7.7.1994 r. Dz.U. z 1994 r., Nr 89, p6z. 414 z pdzn. zm.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. Dz.U. z 2002 r., Nr 75,
poz. 690.

3. PN-90/E-01242: Oznaczenia identyfikacyjne urzadzen i zakonczen przewodow oraz
ogolne zasady systemu alfanumerycznego.

4. PN-91/E-05010: Zakresy napigciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
5. PN-91 -/E-05023: Oznaczenia identyfikacyjne przewodow elektrycznych barwami i
cyframi.

6. PN-92/E-05031: Klasyfikacja urzadzen elektrycznych i elektronicznych z punktu
widzenia ochrony przed porazeniem elektrycznym.

7. PN-IEC 60364-1; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania ogolne.

8. PN-IEC 60364-4-41; 2000. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

9. PN-IEC 60364-4-442; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
dla zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona instalacji niskiego
napigcia przed przejsciowymi przepigciami 1 uszkodzeniami przy doziemieniach w sieciach
wysokiego napigcia.

10. PN-IEC 60364-4-47: 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Zastosowanie srodkow ochrony zapewniajacych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogolne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

11. PN-IEC 60364-4-481; 1994. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona
zapewniajaca bezpieczenstwo. Dobor srodkow ochrony w zaleznosci od wplywow
zewngtrznych. Wybor srodkéw ochrony przeciwporazeniowej w zaleznos$ci od wplywow
zewngtrznych.

12. PN-IEC 60364-5-53; 1999. Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza,

13. PN-IEC 60364-5-54; 1999. Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

14. PN-92/E-08106. Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy (kod IP).

15. PN-E-04700:1998 Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

16. PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie.
17. PN-EN 50173-1:2004 Technika informatyczna. Systemy okablowania strukturalnego
Czg$¢ 1:wymagania ogolne i strefy biurowe
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