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1. WYMAGANIA OGOLNE D - M - 00.00.00 

1. WSTeP 
1.1. Pnedmiot SST 

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej sq wyrnagania ogolne dotyczqce wykonania i odbioru robbt dla 

zadania ,,Przebudowa ulicy Poziomkowej w Ostrzeszowie" 

1.2. OkreSlenia podstawowe 
Uiyte w SST wymienione poniiej okreslenia naleiy rozumiec w kaidym przypadku nastqujqco: 


Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bqlqcy budynlaem, stanowiqcy caloSC techniczno-uzytkowq (droga) albo jego czeSC stanowiqcq 

odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, wezel). 

Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdbw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi urz&eniami 
technicznymi zwiqzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu. 


Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczeciq organu wydajqcego, wydany zgodnie z obowiqzujqcymi 

przepisami, stanowiqcy urzqdowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzqcy do notowania zdarzen i okolicznoSci zachodzgych w 

toLu wykonywania robot, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania poleceri i innej korespondencji technicznej pomiqdzy 

Inzyniereml Kierownikiem projektu, Wykonawcq i projektantem. 

IniynierlKierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zarnawiajqcego, o ktorej wyznaczeniu 

poinformowany jest W~konawca), odpowiedzialna za nadzorowanie robot i administrowanie kontraktem. 


Jezdnia - cqsc  liorony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow. 

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowmiona do kierowania robotarni i do wystepowania w jego imieniu w 

sprawach realizacji kontraktu. 


Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielqcymi jezdnie. 

Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich polqczenia. 


Konstrukcja noina (prqslo lub prqsla obiektu mostowego) - czcSC obiektu oparta na podporach mostowych, tworzqca ustroj niosqcy dla 

przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych. 

Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu uloienia w nim konstrukcji nawierzchni. 

Ksi@ka obrniarow - akceptowany przez InjrIliera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, sluiqcy do wpisywania przez 

Wykonawce obrniaru dokonywanych robot w f m i e  wyliczeri, szkicbw i ew. dodatkowych zalqcznikow. Wpisy w ksiece obrniarow 

podlegajq potwierdzeniu przez InjnierdKierownika projektu. 

Laboratoriurn - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajqcego, niezkdne do przeprowadzenia wszelkich 

badah i prob zwiqzanych z ocenq jakosci materialow oraz robot. 

Materialy - wszelkie tworqwa niezbqtne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjq projektowq i specyfikacjami technicznymi, 
zaakceptowane przez Inzynierd Kierownika projektu. 

Nawierzchnia - warstwa lub zespo1 warstw shqcych do przejmowania i rozkladania obciqien od ruchu na podloie gnmtowe i 

zapewniajqcych dogodne warunki dla ruchu. 

Warstwa Scieralna - goma warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikow atmosferycznych. 


Warstwa wyrownawcza - warstwa sluiga do wyrownania nierownosci podbudowy lub profilu istniejqcej nawierzchni. 

Podbudowa - dolna czcSC nawierzchni sluiga do przenoszenia obcieen od ruchu na podioie. Podbudowa moie skiadaC sie z podbudowy 

zasadniczej i podbudowy pomocniczej. 

Niweleta - wysokoiciowe i geometryczne rozwiniecie na plaszczyinie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego. 


Odpowiednia (bliska) zgodnosc - zgodnoSC wykonywanych r o u t  z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostai 

okreslony - z przecictnymi tolerancjami, przyjmowanyrni zwyczajowo dla danego rodzaju robot budowlanych. 
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Pas drogowy - wycIzielony liniarni granicznymi pas terenu przemaczony do umieszczania w nim drogi i zwirganych z niq urzqdzeb oraz 
drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzqdz6 chroniqcych ludzi i 
Srodowisko przed uc i~ iwoic iami  powodowanymi przez ruch na drodze. 
PFhfiE- c?=h& G.m?..r dxe-mi n - ~ ~ r n ~ w a. . rlr\ c!!.lriLr)v.mrm. .. ~ ~ A . _ I I- I:-L~ZTP~P-& :L~Z~?P.&TP&ZSCII- I- !I_P-'~~IP-.I~-A"+Y..~R----- -L-~.?I.. -. --.. per_?&:: ----- ----

oraz do ruchu pleszych, s k q c a  jednocze~nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni. 


Podloie nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, leiqcy pod nawierzchniq do glqbokobi przemarzania. 


Polecenie JnzynieraKierownika projektu - wszekie polecenia przekazane Wykonawcy przez InzynierdKierownika projektu, w formie 

pisemnej, dotyczqce sposobu realizacji robot lub imych spraw zwiqanych z prowadzeniem budowy. 

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna b&ca autorem dokumentacji projektowej. 

Przedsiawziqcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pdqczenia drogowego lub cakowita modernizacjdprzebudowa (zmiana 

parametrow geometrycznych trasy w planie i przekroju podhhym) istniejgego pdqczenia. 

Przetargowa dokumentacja projektowa - czqSC dokumentacji projektowej, kt6ra wskazuje lokalizacje, charakterystykq i wymiary obiektu 

bqiqcego przedmiotem robot. 

slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ich iloici @rzedrniarem) w kolejnoici technologicznej ich wykonania. 

Teren budowy - teren udostqpniony przez Zamawiajqcego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako 

tworzqce czqSc terenu budowy. 

Zadanie budowlane - czqSC przedsiewziqcia budowlanego, stanowiqca odrqbnq caloic konstrukcyjnq lub technologiczn% zdolnq do 

samodzielnego pehienia funkcji technicmo-uiytkowych. Zadanie moie polegaC na wykonywaniu robot zwipmych z budow% 

modernizacjd przebudow~ utrzymaniem oraz ochronq budowli drogowej lub jej elementu. 

1.3. Og6lne wymagania dotyuqce robbt 

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoSC wykonanych robot, bezpieczeristwo wszelkich czynnoSci na terenie budowy, metody 
uiyte przy budowie oraz za ich zgodnosk z dokumentacjqprojektow~SST i poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu 
1.3.1. Pnekazanie terenu budowy 

Zamawiajqcy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaie Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi 
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspohzqdne punkt.6~ glownych trasy oraz reperow, dziennik 
budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. 

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoSc za ochronq przekazanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego 
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtwmzy i utrwali na wlasny koszt. 
13.2. Dokumentacja projektowa 

Dokumentacja projektowa bgdzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczeg6lowych 
warunliach umowy, uwzglqdniajqcym podzial na dokumentacjq projektowq: 
- Zamawiajqcego; wykaz pozycji, kt6re stanowiq przetargowq dokumentacje projektowq oraz projektowq dokumentacje wykonawcq 
(technicmd i zostanq przekazane Wykonawcy, 
- Wykonawcy; wykaz zawierajqcy spis dokumentacji projektowej, ktorq Wykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej. 

1.33. Zabezpieczenie terenu budowy 
a) Roboty modernizacyjnel przebudowa i remontowe (,,pod ruchem") 

Wykonawca jest wbowiqzany do utnymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejqcych obiektbw Qezdnie, Scieiki 
rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochonne, urzbenia  odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie trwania realizacji 
kontraktu, a i  do zakonczenia i odbioru ostatecmego robot. 

hzed przystqieniem do robot Wykonawca przedstawi IniynierowilKierownikowi projektu do zatwierdzenia, uzgodniony z 
odpowiednim zarzqdem drogi i organem zarzqdzajqcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie b a n i a  budowy. 
W zaleislotci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by6 na bieiqco aktualizowany przez Wykonawcq. Kaida 
zmiana, w stosunki do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kaidorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. 

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obshgiwal: wszystkie tymczasowe urzqdzenia 
zabezpieczajqce takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaiy, itp., zapewniajqc w ten sposob bezpieczexistwo pojazdow i pieszych. 

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nieodzowne ze 
wzglqdow bezpieczeristwa. 

Wszystkie znaki, zapory i inne urzqdzenia zabezpieczajqce bqiq akceptowane przez In2ynieralKierownika projektu. 
Fakt przystqienia do robot Wykonawca obwieici publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z 

InzynieremfKierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloiciach okreslonych przez IniynieralKierownika projektu, 
tablic informacyjnych, ktorych tresc bqdzie zatwierdzona przez IniynierdKierownika projektu. Tablice informacyjne bqIq utrzymywane 
przez Wykonawcq w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. 

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrqbnej zaplacie i przyjmuje siq, i e  jest wlqczony w ceng kontraktowq. 
b) Roboty o charaktae inwestycyjnym 

Wykonawca jest zobowiqzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu ai do zakonczenia i odbioru 
ostatecmego robot. 

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bqdzie utrzymywac tymczasowe urqdzenia zabezpieczajqce, w tym: ogrodzenia, porecze, 
oswietlenie, sygnaiy i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne Srodki niezbqdne do ochrony robot, wygody spolecznosci i innych. 

W miejscach przylegajqcych do drag otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyrainie omakuje teren budowy, w sposob 
uzgodniony zMynieremlKierownikiern projektu. 

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazd6w i maszyn pracujqcych przy realizacji robot, Wykonawca 
odpowiednio oznakuje w sposbb uzgodniony z ~nzynierem/Kierownikiem projektu. 



Fakt przyswienia do robot Wykonawca obwieici publicznie przed ich rozpoczeciem w spos6b uzgodniony z 
h y e r e ~ e r o w n k i e m  projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloiciach okreflonych przez InjnieralKierownika projektu, 
tablic info~nacyjn~ch, utrzymywanekti,rych be46 bpdzic zatwicrdzona przez IniyniaalKierownika projektu. Tablice infomacyjne bf& 

nnez Wvkonawce w d o h y m  stank ~ 7 ~ 7 .
ce-! nkkres realkacji rohbt 

kosn zaDezpieczenia rerenu Duaowy nie poalega oarconej zapracie 1prqmuje sic, ze jest wiqcwny w cene K o n t r ~ w q .  

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania rob6t 

Wykonawca ma obowi~ek mat5 i stosowai w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczwe ochrony Srodowiska 
naturalnego. 

W okresie trwania budowy i wykaxiczania robot Wykonawca bedzie: 
a) utrzymywai: teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojqcej, 
b) podejmowa6 wszelkie uzasadnione kroki majqce na celu stosowanie sip do przepisow i norm dotycqcych ochrony Srodowiska na terenie 
i wokol terenu budowy oraz b&ie unikai: uszkodzen lub uci@iwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajqcych z 
nadmiernego haiasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstalych w nasQpstwie jego sposobu dzialania. 
Stosujqc sic do tych wymagd b&ie miat szc7.golny wzglql na: 
1) lokalizacje baz, warsztatbw, magazynbw, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych, 
2) Srodki ostroindci i zabezpieczenia przed: 
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi, 
b) zanieczyszczeniem powievza pyiarni i gazami, 
c) moAiwoSciq powstania poiaru. 
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia 

Materialy, ktore w sposob trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie bpdq dopuszczone do uiycia. 
Nie dopuszcza sic u j c i a  materidow wywdujqcych szkodliwe promieniowanie o stqieniu wiekszyrn od dopuszczalnego, 

okreilonego odpowiednimi przepisami. 
Wszelkie materialy odpadowe uiyte do robot bdq  rnialy aprobate technicznq wydanq przez uprawnionq jednosth, jednoznacznie 

okreSlajqcq brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na srodowisko. 
Materiaiy, ktbre sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwoSi: zanika (np. materialy 

pylaste) mogq by6 uiyte pcd warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajq tego odpowiednie 
przepisy Wykonawca powinien otrzyma6 zgodp na uiycie tych materialow cd wlaiciwych organow administracji paxistwowej. 

Jezeli Wykonawca uiyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfkacjami, a ich uiycie spowodowalo jakiekolwiek 
zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajrlcy. 

1.5.8. Ochrona wlasnoSci publicznej i prywatnej 
Wykonawca odpowiada za ochronq instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak rurociqgi, kable itp. oraz 

uzyska od odpowiednich wladz bedqcych wldcicielami tych urz&en potwierdzenie informacji dostarcmnych mu przez Zamawiajqcego w 
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlaiciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urz&en w 
czasie trwania budowy. 

Wykonawca wbowiqzany jest umidcic w swoim harmonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju robot, &re majq byi: 
wykonane w zakresie przeloienia instalacji i urzqdzen podziemnych na terenie budowy i powiadomic IniynieralKierownika projektu i 
wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot. 0 fakcie pnypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocmie powiadomi 
IniynieralKierownika projektu i zainteresowane whdze oraz bpdzie z nimi wsp6fpracowal dostarczajqc wszelkiej pomocy potrzebnej przy 
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadai: za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni 
ziemi i urqdzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarcmnych mu przez Zamawiajqcego. 

Jeieli teren budowy pnylega do terenow z zabudowq mieszkaniowg Wykonawca bpdzie realizowak roboty w sposob powodujqcy 
minimalne niedogodnokci dla mieszkanww. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sqsiedztwie 
budowy, spowodowane jego dziaialnosciq. 

IniynierlKierownik projektu bedzie na biezqco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcq a 
wlascicielami ~eruchomosci i dotycz~ych konystania z wlasnoSci i drog wewnetrznych. Jednakie, mi IniynierKierownik projektu ani 
Zamawiajqcy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie bed4 one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy. 
1.5.9. Ograniczenie obc ie r i  osi pojazdow 

Wykonawca b&ie stosowac sip do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy transporcie materidow i 
wyposaienia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbpdne zezwolenia i uzgodnienia od whiciwych wiadz co do przewozu 
nietypowych wagowo ladunkow (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamial IniynieralKierownika projektu. 
IniynierlKierownik projektu moze polecii:, aby pojazdy nie spelniajqce tych warunkow wstaly usuniete z terenu budowy. Pojazdy 
powodujqce nadmieriie obciqienie osiowe nie bpdq dopuszczone na Swiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i 
Wykonawca b&ie odpowiadd za naprawe wszelkich roMt w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniarni InzynieralKierownika 
projektu. 
1.5.10. Bezpieuehstwo ihigiena pracy 

Podczas realizacji robot Wykonawca bdzie przestrzegai: przepisow dotyczqcych bezpieczetistwa i higieny pracy. 
W szczegolnosci Wykonawca ma obowiqzek zadbai:, aby personel nie wykonywd pracy w warunkach niebezpiecmych, 

szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajqcych odpowiednich wyrnagari sanitarnych. 
Wykonawca zapewni i b&ie utrzymywai wszelkie urzqdze~a zabezpieczajqce, socjalne oraz sprz@ i odpowiedniq &iez dla 

ochrony j c i a  i zdrowia osob zatrudnionych na budowie o m  dla zapewnienia bezpieczeristwa publicznego. 
Umaje sip, i e  wszelkie koszty zwiqzane z wypelnieniem wymagari okreilonych powyzej nie podlegajq odrqbnej zaplacie i sq 

uwzglqhone w cenie kontraktowej. 



15.11. Ochrona i utrzymanie rob6t 
Wykonawca b@ie odpowiadal za ochron~ rob6t i za wszelkie materialy i unqdzenia uiywane do robdt od daty 

rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakohczenia rob6t pnez IniynieralKierownika projektu. 
Wvkonawca bedtie utrzynywak roboe do czasu odbioru ostatecmeep IJtrzyrnanie powinno hvC nrowad7nne w taki snnsnh ahv 

u u u v w r a  u u g u w u  r u u  JGJ GIGCUIGULY u y l y  w utuuwulujqcym swue prLeL caiy cLas, ao momentu oaoioru osrarecznego. 
JeSli Wykonawca w jakirnkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyruerfierownika projektu powmien rozpocqt 

roboty utrzymaniowe nie p6iniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia. 

1.5.12. Stosowanie sic do prawa i innych przepisbw 
Wykonawca wbowiqzany jest znat wszystkie zarzqdzenia wydane przez wladze centralne i rniejscowe oraz inne przepisy, 

regulaminy i wytyczne, ktbre sq w jakikolwiek sposob zwiqzane z wykonywanymi robotami i kdzie w pelni odpowiedzialny za 
przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot. 

Wykonawca W i e  przestrzegat praw patentowych i b e i e  w pelni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagah 
prawnych odnosnie znakow fmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprqtu, materialow lub urzqdzmi uiytych lub 
zwiapmych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bdzie informowak Inky~erdKiero~nika projektu o swoich dziaianiach, 
przedstawiajqc kopie zezwolen i inne odnoine dokumenty. Wszekie straty, koszty postqmwania, obci&enia i wydatki wynikle z lub 
zwiwane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawca, z wyjqtkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z 
wykonania projektu lub specyfiacji dostarczonej przez InzynieraKierownika projektu. 

1.5.13. R6wnowainoSC norm i zbior6w pnepis6w prawnych 

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powdane sq konkretne normy i przepisy, ktirre spehiat majq materialy, sprqt  i inne 
towary oraz wykonane i zbadane roboty, b& obowiqzywak postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego wydania powotanych 
norm i przepisbw o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdy powdane normy i przepisy sq pahstwowe lub 
odnoszq siq do konkretnego kraju lub regionu, mogq byc rowniei stosowane inne odpowiednie nomy zapewniajge rowny lub wyiszy 
poziom wykonania nii powdane normy lub przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przez 
InjnieraJKierownika projektu. RbPlice pomiedzy powdanyrni normarni a ich proponowanymi zamiennikami m u s q  by6 dokladme opisane 
przez Wykonawcg i przedioione IniynierowilKierownikowi projektu do zatwierdzenia. 

2. MATERIAtY 
2.1. rodl la uzyskania materialbw 

Co najmniej na 2 tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przemacwnych do robot, Wykonawca 
pr&tawi InjnierowilKierownikowi projektu do zatwierdzenia, szczegdowe informacje dotyczqce proponowanego irbdta wytwarzania, 
zamawiania lub wydobywania tych materiaiowjak rowniei odpowiednie Swiadectwa badah laboratory'nych oraz probki materiatow. 

Zatwierdzenie partii materiaiow 'z  danego h o d a  nie oznacza automatycznie, ie wszelkie materialy z danego ho&a uzyskajq 
zatwierdzenie. 
2.3. Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom 

Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom wstanq przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy i ztoione w miejscu 
wskazanyrn przez IniynieralKierownika projektu. JeSli InjnierlKierownik projektu zezwoli Wykonawcy na ujrcie tych materiatow do 
innych robbt, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiaiow zostanie odpowiednio przewartoSciowany (skorygowany) przez 
IniynieraKerownika projektu. 

Kaidy rodzaj robot, w ktorym majdujq sic nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, 
liczqc sic z jego nieprzyjqciem, usunigciem i niezapkaceniem 
2.4. Pnechowywanie i skladowanie materialdw 

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy bqiq one uzyte do robot, byly zabezpieczone przed 
zanieczyszczeniami, zachowaly swojq jakoik i wtaSciwoSci i byly dostqne do kontroli przez IniynieralKierownika projektu. 

Miejsca czasowego skladowania materialow bq& zlokalizowane w obrqbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z 
In2ynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez 
InzynieraJKierownika projektu. 
2.5. Inspekcja wytw6rni materialbw 

Wytwbrnie materiatow mogq by6 olcresowo kontrolowane przez Inzymera/ Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnobi 
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probki materialow mogq by6 pobierane w celu sprawdzenia ich wliciwoSci. Wyniki tych 
kontroli bedq stanowiC podstawe do akceptacji okreilonej partii materiaiow pod wzgldem jakoSci. 

W przypadku, gdy IniynierlKierownik projektu b&ie przeprowadzai inspekcje wytworni, muszq by6 spehione nasQpujqce 
warunki: 
a) IniynierlKierownik projektu W i e  mial zapewnionq wspblprac~ i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie 
przeprowadzania inspekcji, 
b) IniynierlKierownik projektu kdzie miai wolny dostqp, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwomi, gdzie odbywa sic produkcja 
materialow przeznaczonych do realizacji robot, 
c) Jezeli produkcja odbywa sig w miejscu nie nalezqcyrn do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Iniyniera/Kierownika projektu 
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badah w tych miejscach. 

3. S p w t  
Wykonawca jest wbowiqzany do uiywania jedynie takiego sprzety ktory nie spowoduje niekorzystnego wpm na jakoic 

wykonywanych robot. Sprzgt uiywany do robot powinien by6 zgodny z of- Wykonawcy i powinien odpowiadac pod wzgledem typow i 
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez IniynieraKierownika projektu; w 
przypadku braku ustalen w wyrnienionych wyiej dokumentach, sprqt  powinien byc uzgodniony i zaakceptowany przez 
InjnieralKierownika projehw. 
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Liczba i wydajnoSC sprzqtu powumy gwarantowad prqrowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreSlonyrni w dokumentacji 
projektowej i wskazaniach -era/ Kierownika projektu. 

Sprqt  bqdqcy wlasnoSciq Wykonawcy lub wynajqty do wykona~a robot ma bye utrzymywany w dobrym stanie i gotowoki do 
praq .  Powinien by6 zgcxin~ z normami ochron~ Srodowiska i przepisami dotycqcymi jego u@tkowania. 

vv  yhuuawba u u s u u u y  p u j c ~ r u  n u y ~ c  u u n u r ~ ~ c ~ r w w  LII uuyrw&zxlu~  ayr q r u  u uU U ~ I ~ I G I U ~ ~ A I G I ~ ~ I I ~ U W I  p ~ w r c ~ u u j q b y  
uiytkowania i badari okresowych, tam gdzie jcst to wymagane przepisami. 

Wykonawca bgdzie konsenvowad spra t  jak rowniez naprawiak lub wymieniac s p r m  niesprawny. 
Jalakolwiek sprgt, maszyny, urqdzema i narqdzia nie gwarantujqce zachowania wBNnkow umowy, zostanq przez 

IniynieralKierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot. 

4. Transport 

Wykonawca jest zobowiqany do stosowania jedynie takich Srcdkow transportu, ktbre nie wplynq niekorzystnie na jakosc 
wykonywanych robbt i wlaiciwosci przewoionych materialow. 

Liczba hodkbw transportu powinna zapewniak prowadzenie robbt zgodnie z zasadami okreilonymi w dokumentacji projektowej, 
SST i wskazaniach Injnieral Kierownika projektu, w tenninie przewidzianym umowq. 

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy b@q spelniac wymagania dotyczqce przepidw ruchu drogowego w odniesieniu do 
dopuszczalnych naciskow na 0.4 i imych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spehiajqce tych w ~ o w  mogq by6 dopuszczone 
przez InjnieraKierownika projelity pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. 

Wykonawca bedzie usuwaC na biezqco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na 
drogach publicmych oraz dojazdach do terenu budowy. 

5. Wykonanie rob6t 

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie roMt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakoBC zastosowanych materidow i 
wykonywanych robot, za ich zgodnoSC z dokumentacjq projektow% wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji robot opracowanym 
przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot. 
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoici wszystkich elementow robot zgodnie 

z wymiarami i rzednyrni okreilonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na p i h i e  przez InzynieraiKierownika projektu. 
B$dy popehione przez Wykonaww w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostana usuniete przez Wykonawce na wlasny koszt, z 

wyjqtkiem, kiedy dany bkqd okaze sie skutkiem Hedu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na piSmie przez Inzynierd 
Kierownika projektu. 

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Iniynieral Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od 
odpowiedzialnosci za ich dokladnoSC. 

Decyzje IniynieralKierownika projektu dotyczqce akceptacji lub odrzucenia materialow i elementbw robot b& oparte na 
wymaganiach oMlonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takie w normach i wytycznych. Przy 
podejmowaniu decyzji IniynierlKierownik projektu uwzgledni wyniki badah materialow i robot, rozrzuty nomalnie wystqpujqce przy 
produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przeszloSci, wyniki bada.6 naukowych oraz inne czynniki wplywajqce na rozwaianq 
kwestie. 

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny by6 wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym przez 
InzynierdKierownika projektu, pod grozbq zatrzymania robot. Shutki finansowe z tego tytulu poniesie Wykonawca. 

6.1. Zasady kontroli jakoLci rob6t 
Celem kontroli robot bgdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnqc zalozonq jakosc robbt. 
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelnq kontrol~ robot i jakosci materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, 

wlqczajqc personel, laboratorium, sprw, zaopatrzenie i wszystkie urzqdzenia niezbqdne do pobierania probek i badah materialow oraz robot. 
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli ZnzynierKierownik projektu moze zaiqdat od Wykonawcy przeprowadzenia bad& w celu 

zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajqcy. 
Wykonawca b&ie przeprowadzat pomiary i badania materialow oraz robot z cz~stotliwdciq zapewniajqcq stwierdzenie, ze 

roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST 
Minimalne wymagania co do zakresu badah i ich czestotliwosC sq okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie 

zostaly one tam okreilone, Iniynierl Kierownik projektu ustali jaki d u e s  kontroli jest konieczny, aby zapewnik wykonanie robot zgodnie z 
umowq. 

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu Swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzqdzenia i sp r a t  badawczy 
posiadajq wainq legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajq wymaganiom norm okreklajqcych procedury badan. 

I nzy~ue r IKie rod  projektu b&ie mi& nieograniczony dostqp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. 
Inzynler/Kierownik projektu b&ie przekazywak Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedocirlgnitciach dotyczqcych 

urzqizen laboratoryjnych, sprqtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jeieli niedociclgniccia te bqlq tak 
powsine, ze mogq wplynqc ujemnie na \Ivyniki badan, IniynierlKierownik projektu natychmiast wstrzyma uiycie do robot badanych 
materialow i dopusci je do *cia dopier0 wtedy, gdy niedocirlgniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zostanq usunicte i stwierdzona 
zostanie odpowiednia jakoSc tych materialow. 

Wszystkie koszty zwiqzane z organizowaniem i prowadzeniem badah materialow ponosi Wykonawca. 
6.2. Pobieranie probek 

Probki b d q pobierane losowo. Zaleca sic stosowanie statystycznych met& pobierania probek, opartych na zasadzie, i e  wszystkie 
jednostkowe elementy produkcji mogq by6 z j d o w y m  prawdopodobienstwem wytypowane do badari. 

InzynierIKierownik projektu b&ie mieC zapewnionq moiliwosc udziah w pobieraniu probek. 

mailto:u@tkowania


Pojemniki do pobierania probek bq& dostarczone przez Wykonawcg i zatwierdzone przez IniynieraKierownika projektu. Probki 
dostarczone przez Wykonawq do badaxi wykonywanych przez IniynieralKierownik projektu b d q  odpowiednio opisane i oznakowane, w 
sposob zaakceptowany przez InzynieraKerownika projektu. 

Na zlecenie IniynieralKierownika projektu Wvkonawca b e e  przeprowadzad dodatkowe badania tych material6w. ktbre budza 
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dodatkowych badah pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa 
Zamawiajqcy. 
6.3. Badania i pomiary 

Wszystkie badania i pomiary b@q przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmujq 
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowak moina wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzynieral 
Kierownika projektu. 

Przed przystclpieniem do pomiarow lub badah, Wykonawca powiadomi Iniynieral Kierownika projektu o rodzaju, rniejscu i 
terrninie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piimie ich wyniki do akceptacji Iniynieral 
Kierownika projektu. 
6.4. Raporty z badan 

Wykonawca bgdzie przekazywad IniynierowilKierownikowi projektu kopie raportow z wynikami badari jak najszybciej, nie 
pbiniej jednak nii w tenninie okreklonym w programie zapewnienia jakosci. 

Wyniki badah (kopie) b& przekazywane IniynierowilKierownikowi projektu na formularzach wedhg dostarczonego przez niego 
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych. 
6.5. Certyfikatyi deklaracje 


InzynierIKierownik projektu moze dopuSciC do uiycia tylko te materialy, ktore posiadajq: 

1. certyfikat na znak bezpieczelistwa wykazujqcy, ie zapewniono zgodnoSC z kryteriami technicmymi okreilonymi na podstawie Polskich 
Norm, aprobat technicznych oraz wlakciwych przepisow i dokumentow technicznych, 
2. deklaracjg zgodnosci lub certyfiiat zgodnoici z: 
- Polskq Normq lub 
- aprobatq technicznq w przypadku wyrobow, dla ktbrych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sq objgte certyfikacjq okreilonq w 
pkt 1 

Produkty przemyslowe muszq posiadad ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte wynikami badah 
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badari bed@ dostarczone przez Wykonawcg Injnierowi/Kierownikowi projektu. 


Jakiekolwiek materialy, ktore nie spehziajq tych wymagari bg& odrzucone. 

6.7. Dokumenty budowy 
(1) Dziennik budowy 

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiqmjqcym Zamawiajqcego i Wykonawcg w okresie od 
przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. OdpowiedzialnoSd za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z 
obowiqzujqcymi przepisarni [2] spoczywa na Wykonawcy. 

Zapisy w dzienniku budowy bgdq dokonywane na bieiqco i b& dotyczyC przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia 
oraz technicznej i gospcdarczej strony budowy. 

Kazdy zapis w dzienniku budowy bgdzie opatrzony datq jego dokonania, podpisem osoby, ktbra dokonata zapisu, z podaniem jej 
imienia i nazwiska oraz stanowiska shzbowego. Zapisy bgdq czytelne, dokonane tnvalq tecbnika, w porzqdku chronologicplym, 
bezposrednio jeden pod h g i m ,  bez przerw. 

Zalqczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty b& oznaczone kolejnym numerem zalqcmika i opatrzone datq i 
podpisem Wykonawcy i Inzynieral Kierownika projektu. 

Do dziennika budowy naleiy wpisywad w szczegolnosci: 
- datq przekazania Wykonawcy terenu budowy, 
- date przekazania przez Zamawiajqcego dokumentacji projektowej, 
- date uzgodnienia przez IniynieraKierownika projektu programu zapewnienia jakokci i harmonogramow roMt, 
- terminy rozpoczsia i zakonczenia poszczegolnych elementbw robot, 
- przebieg robot, trudnoici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach, 
- uwagi i polecenia IniynieralKierownika projektu, 
- daty zarzwenia wstrzyrnania robot, z podaniem powodu, 
- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu, czg6ciowych i ostatecznych odbiorow robot, 
- wyjalnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, 
- stan pogody i temperaturg powietrza w okresie wykonywania robot podlegajqcych ograniczeniom lub wymaganiom szczegolnym w 
zwi@u z warunkami klimatycznymi, 
- zgodnosc rzeczywistych w d o w  geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej, 
- dane dotyczqce czynnokci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot, 
- dane dotyczqce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot, 
- dane dotycqce jakoici materialow, pobierania probek oraz +ki przeprowadzonych badah z podaniem, ktoje przeprowadzal, 
- wyniki prob poszczegolnych elementbw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, 
-	 inne istome informacje o przebiegu robot. 

Propozycje, uwagi i wyjaknienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy b d q  przedbzone IniynierowilKierownikowi 
projektu do ustosunkowania sig. 

Decyzje IniynieraKierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zamaczeniem ich przyjecia lub 
zajqciem stanowiska. 

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje IniynieralKierownika projektu do ustosunkowania sig. Projektant nie jest jednak 
stronq umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot. 



(2) Ksieka obmiarow 

K s i d a  obrniarbw stanowi dokurnent pozwalajqcy na rozliczenie faktycmego postqpu kaidego z elementbw robot. Obmiary 
wykonanych robot przeprowadza sic w sposbb c i a& w jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do ksi@ki obmiarow. 

(3) mKumenv 1aoorawryJne 

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnobi lub certyfiikaty zgodnoici materialow, orzecze~a o jakosci materidow, recepty 
robocze i kontrolne wyniki badali Wykonawcy bed4 gromadzone w formie uzgodnionej w prograrnie zapewnienia jak&ci. Dokumenty te 
stanowiq zaiqcmiki do odbioru robot. W h y  byc udostqpnione na k d e  iyczenie InjnieralKierownika projektu. 

(4) Pozostale dokumenty budowy 

Do dokumentbw budowy zalicza sic, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) naswujqce dokumenty: 
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego, 
b) protokoty przekazania terenu budowy, 
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne, 
d) protokdy odbioru robot, 
e) protokdy z narad i ustaleh, 
f) korespondencje na budowie. 

(5) Przechowywa~e dokurnentbw budowy 

Dokumenty budowy bcdq przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. 
Zaginiecie Mregokolwiek z dokumentbw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. 
Wszelkie dokumenty budowy bq+ zawsze dostepne dla Iniyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgldu na jczenie 

Zamawiajqcego. 

7. Obmiar rob6t 
7.1.Og6lne zasady obmiaru rob6t 

Obmiar robot b-e okreilac faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjq projektowq i SST,w jednostkach 
ustalonych w kosztorysie. 

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Iniynieral Kierownika projektu o zakresie obmimanych robot 
i terrninie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym tenninem. 

Wyniki obmiaru b d q  wpisane do ksiqdci obmiarow. 
Jakikolwiek bl@ \dub przeoczenie (opuszczenie) w ilokciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zwalnia 

Wykonawcy od obowiilzku ukonczenia wszystkich robot. Biedne dane zostan~ poprawione wg instrukcji Wyniera~Kierownika projektu na 
pismie. 

Obmiar gotowych robot b&ie przeprowadzony z czcstoiciq wymaganq do celu miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcy lub w 
innym czasie okreSlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i InzynieraKierownika projektu. 
7.2. Zasady okreSlania iloici rob6t i materialow 

Dlugolci i odlegloici porniedzy wyszczegolnionymi punktarni skrajnymi bqdp obrnierzone poziomo wzdhui linii osiowej. 
7.3. Unqdzenia i s p r q t  pomiarowy 

Wszystkie urzqdzenia i sprqt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot be+ zaakceptowane przez IniynieralKierownika 
projektu. 

Urqdzenia i sprqt pomiarowy zostanq dostarczone przez Wykonawce. Jeieli urzqdzenia te lub sprqt wymagajq badari 
atestujqcych to Wykonawca b@e posiadak wade Swiadectwa legalizacji. 

Wszystkie urzqdzenia pomiarowe bgdq przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot. 
7.4. Czas pneprowadzenia obmiaru 

Obmiary bedq przeprowadzone przed czqsciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a t ake  w przypadku wystepowania 
dluiszej przenvy hrobotach; 

Obmiar robot zanikajqcych przeprowadza sic w czasie ich wykonywania. 
Obrniar robot pdegajqcych zakryciu przeprowadza sic przed ich zakryciem. 
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bgdq wykonane w sposob zrozumia& i jednoznaczny. 
Wyrniary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bgdq uzupehione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiajki 

obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogq by6 ddqczone w formie oddzielnego zalqcznika do ksi@ki obmiarow, h-tbrego wzor zostanie 
uzgodniony z ~ierem/Kierownikiem projektu. 

8. Odbior robot 
8.1. Rodzaje odbiorow rob6t 

W zaleznoici od ustald, roboty podlegajq nastepujqcym etapom odbioru: 
a) odbiorowi robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu, 
b) odbiorowi czeiciowemu, 
c) odbiorowi ostatecznemu, 
d) odbiorowi pogwarancyjnemu. 
8.2. Odbibr rob6t zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu 

Odbior robot zanikajqcych i ulegajrlcych zakryciu polega na finalnej ocenie iloici i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym 
procesie realiiacji ulegnp zakryciu. 

Odbior robot zanikajilcych i ulegajqcych zakryciu bedzie dokonan~ w czasie urnoiliwiajqcym wykonanie ewentualnych korekt i 
poprawek bez harnowania ogolnego poswu rob& 
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Odbioru robot dokonuje IniynierlKierownik projektu. 
GotowoSC danej cqici  robot do odbiom zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem 

Inz.niera/Kierownika projektu. Odbihr lqdzie przeprowadzony niezwiocmie, nie poiniej jednak ni.2 w cirtgu 3 dni od daty zgtoszenia 
wisem do dziennika budowv i nowiadomienia o tvm fakcie InkynierdKierownika projektu 

~ a ~ u s c  	 puusww~e uuruulellww Lawlc1ajqr;ywr ~ U I I I ~ I G LI l~uscruour ulegajqcycn mluyclu ocema mymeri~lemwnuc prUjGKLU na 
wynikow badah laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w kodtontacji z dokumentacjq projehiwa, SST i uprzednimi 
ustaleniami. 
8.3. OdbiC cqiciowy 

Odbior czqiciowy polega na ocenie iloici i jakoici wykonanych czqici rob&. Odbiom czqiciowego robot dokonuje siq wg zasad 

jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbiom robot dokonuje IniynierlKierownik projektu. 

8.4.Odbidr ostateczny rob6t 

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdt 


Odbior ostatecmy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich iloici, jakoici i wartofci. 

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowoic do odbiom ostatecznego b&ie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika 


budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piimie o tym fakcie InzymeraKierownika projektu. 

Odbior Ostatecmy robot nastrpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, licqc od dnia potwierdzenia przez 


IniynieralKierownika projektu zakonczenia robot i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. 

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajqcego w obecnoici InzynierdKierownika projektu i 


Wykonawcy. Komisja odbierajqca roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie przedloionych dokumentbw, wynikow badah i 

pomiarow, ocenie wizualnej oraz zgodndci wykonania robot z dokumentacjqprojektowq i SST. 


W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapoma siq z realizacjq ustaleh przyjqtych w trakcie odbiorow robot zanikajqcych i 

ulegajqcych zakryciy zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupel~ajqcych i robot poprawkowych. 


W przypadkach niewykonania wymacwnych robot poprawkowych lub robot uzupelniajqcych w warstwie Scieralnej lub robotach 

wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnoici i ustali nowy termin odbiom ostatecmego. 


W przypadhx stwierdze~a przez komisjq, ie jakosC wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach niemacznie odbiega 

od wymaganej dokumentacjq projektowq i SST z uwzglqltueniem tolerancji i nie ma wiqkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i 

bezpieczeristwo mchu, komisja dokona potrqcen, oceniajqc pomniejswnq wartoik wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych 

w dokumentach umowy. 


8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego 

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiom ostatecznego robot jest protokol odbioru ostatecznego rob6t sporzqdimny wg 


wzom ustalonego przez Zamawiajqcego. 

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest wbowiqzany przygotowac nastqpujqce dokumenty: 


1. dokumentacje projektowq podstawowq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowq, jeSli wstala sporzqdzona w trakcie realizacji umowy, 
2. szczegdowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupelniajqce lub zamienne), 
3. recepty i ustalenia technologicme, 
4. dzienniki budowy i ksiqkki obmiarow (oryginaly), 
5. wyniki pomiarow kontrolnych oraz badah i omaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ, 
6. deklaracje zgodnoici lub certyfiiaty zgodnoici wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ, 
7. opiniq technologicznq sporzqdwnq na podstawie wszystkich wynikow badah i pomiarow zalqczonych do dokumentbw odbioru, 
wykonanych zgodnie z SST i PZJ, 
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towanysqcych (np. na przeloienie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej, oiwietlenia 
itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych rob6t wlaicicielom urzqdzeh, 
9. geodezyjnq inwentaryzacjq powykonawczq robot i sieci uzbrojenia tereny 
10. 	kopiq mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. 

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglqdem przygotowania dokumentacyjnego nie bpdq gotowe do odbiom ostatecmego, 
komisja w porozumieniu z Wykonawcq wyznaczy ponowny termin odbiom ostatecmego robot. 

Wszystkie zarzqdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeIniiqce be& zestawione wg wzoru ustalonego przez 
Zamawiajqcego. 

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupelniajqcych wyznaczy komisja. 
8.5.Odbi6r pogwarancyjny 

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiqzanych z usuniqciem wad stwierdzonych przy odbiorze 
ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. 

Odbior pogwarancyjny bqdzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglpdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 
,,Odbior ostateczny robot". 

9. Podstawa platnoSci 
9.1. Ustalenia ogdlne 

Podstawq platnoici jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednos* obmiarowq ustalonq dla danej pozycji 
kosztorysu. 

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawq platnoici jest wart066 (lwota) podana przez Wykonawce w danej 
pozycji kosztorysu. 

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej b&ie uwzgl&uac wszystkie czynnoici, wyrnagania i badania 
sldadajqce sic na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej. 

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot bed4 obejmowat: 
- robociznq bezpoiredniq wraz z towarzyszqcymi kosztami, 
- wartosc zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy, 
- wartoic pracy sprzqtu wraz z towarzysqcymi kosztami, 
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- koszty poirednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, 
-	 podatki obliczone zgodnie z obowiqzujqcytni prxpisarni. 


Do cen jednostkowych nie naleiy wliczak podatku VAT. 


2. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOWWYSOKOSCIOWYCHD-01.01.01 

1.WSTE;P 

1.l.Pnedmiot SST 


Pnedmiotem niniejszej szczegbfowej specyfiiacji technicznej (SST) sq wymagania dotycace wykona~a  i odbioru robot 
miqzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktbw wysokdciowych. 
1.2. Zakres stosowania SST 

Przedmiotem Nniejszej szczegt4owej specyfikacji technicznej q wymagania ogolne dotyczqce wykonania i odbioru rob& dla 
zadania ,,Przebudowa ulicy Poziomkowej w Ostrzeszowie" 

Roboty pomiarowe pny liniowych robotach ziemnych -

1.3. Zakres rob& objqtych SST 

-trasa dr6g w terenie r6wninnym 
.-

iloSC 269,40111 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wszystkimi czynnoSciami 
umoiliwiaj~cymi i majqcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej. 

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokoSciowych 

W zakres robot pomiarowych, zwizpanych z odtworzeniem trasy i pmktbw wysokosciowych wchodzq: 
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokoSciowego punkt6w glownych osi trasy i p d w  wysokosciowych, 
b) uzupclnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wymaczenie osi), 
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoSciowych (reperow roboczych), 
d) wymaczenie przekrojow poprzecznych, 
e) zastabilizowanie p&w w spodb  trwaly, ochrona ich przed miszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajqcy odszukanie i 
ewentualne odtworzenie. 
1.4. OkreSlenia podstawowe 
1.4.1. Punkty glbwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz pocqtkowy i koriwwy punkt trasy. 

.. 	 1.4.2. Powstale okreilenia podstawowe sq zgodne z obowiejqcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-
M-00.00.00,,Wymagania ogolne" pkt 1.4. 
1.5.Og6lne wymagania dotyusce rob6t -. og6&e &$maganiado&czqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5. 
2. MATERIALY 
2.1.0g6lne wymagania dotyuqce material6w 

Ogolne wymagania dotyczqce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 
L. 

2.2. Rodzaje materialow 
Do utrwalenia punkqbw giownych trasy naleiy stosowac pale drewniane z gwoidziem lub pqtem stalowym, shpki betonowe albo 

rury metalowe o dhgolci okdo 0,50 metra. 
Pale drewniane umieszczone poza granicq robot ziemnych, w s~iedztwie punkt6w zdamania trasy, powinny mieC Srednicp od 

0,15 do 0,20 m i dhgoSC od 1,5 do 1,7 m. 
Do stabilizacji pozostalych punktbw naleiy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m i d h g d c i  okdo 0,30 m,a dla 

p d w  uqwalanych w istniejqcej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i dhgoki  od 0,04 do 0,05 m. 

,,Swiadki" powinny mieC dhgoiC okdo 0,50 m i przekroj prostolqtny. 


3. S P W T  
3.1.Og6lne wymagania dotyuqce s p q t u  


Ogolne wymagania dotycqce sprzptu podano w SST D-M-00.00.00,,Wymagania ogolne" pkt 3. 

3.2. Spngt  pomiarowy 


Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i p d w  wysokoiciowych na leg  stosowac nastqpujqcy sprzct: 

- teodolity lub tachimetry, 
- niwelatory, 
- dalmierze, 
- tyczki, 
- taw, 
- &&my stalowe, szpilki. . 

Sprqt stosowany do odtworzenia easy drogowej i jej p d w  wysokoiciowych powinien gwarantowak uzyskanie wyrnaganej 
doktadnoSci pomim. 
4. TRANSPORT 
4.1.Og6lne wymagania dotycqce transportu 


Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00,,Wymagania ogolne" pkt 4. 

4.2. Transport s p p t u  i materialow 


Sprqt i materialy do odtworzenia trasy moina przewozic dowolnymi Srodkami transportu. 
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5. WYKONANIE R O B ~ T  
S.l.Og6lnezasady wykonania robdt 


Ogblne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 

5.2. Zasadv wykon-vwania nrac nomiarowych 

TLiiGG IK)UIII1IVWG jJVWUUlY VYI;  WYKUll i l l lG LgUUUIO L V U U W l + ! , U J 4 ( ; Y ~ lIIISUUKGJ~IIUUUUlh (OU 1 U O  I ) .  

Pned przystrlpieniem do robot Wykonawca powinien przejqk od Zamawiajqcego dane zawierajqce lokalizacjg i wsp6irzqhe 
punktow glownych trasy oraz reperow. 

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajqcego, Wykonawca powinien przeprowadzik obliczenia i pomiary geodezyjne 
niezbgdne do szczegolowego wytyczenia robot. 

Prace pomiarowe powinny by6 wykonane przez osoby posiadajqce odpowiednie kwalifkacje i uprawnienia. 
Wykonawca powinien natychmiast poinformowad Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktbw glbwnych 

trasy i (lub) reperow roboczych. Bledy te powimy by15 usuni~te na koszt Zamawiajqcego. 
Wykonawca powinien sprawdzic czy rzedne terenu okreilone w dokumentacji projektowej sq zgodne z rzeczywistymi rzqInymi 

terenu. Jeieli Wykonawca stwierdzi, i e  rzeczywiste rqdne terenu istotnie roiniq siq od rzqdnych okreilonych w dokumentacji projehcowej, 
to powinien powiadomic o tym Inzyniera. UksztaItowanie terenu w takim rejonie nie powinno by6 zmieniane p r d  podjqciem odpowiedniej 
decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajqce z roinic rz+ych terenu podanych w dokumentacji projektowej i 
rqdnych rzeczywistych, akceptowane przez Iniyniera, w s t q  wykonane na koszt Zamawiajqcego. Zaniechanie powiadomienia Iniyniera 
oznacza, i e  roboty dodatkowe w takim przypadku obciq* Wykonawce. 

Wszystkie roboty, ktore bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie mogq byc rozpocqte przed zaakceptowaniem wynikow pomiarow 
przez Inzyniera. 

Punkty wierzchokowe, punkty glowne trasy i punkty poirednie osi trasy muszq byc zaopatrzone w oznaczenia okreilajqce w 
sposob wyraihy i jednoznaczny charakterystyke i poloienie tych pwktbw. Forma i wzbr tych oznaczen powinny by6 zaakceptowane przez 
Inzyniera. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie man ia  roMt Jeieli maki 
pomiarowe przekazane przez Zamawiajqcego zostanq zniszczone przez Wykonawc~ Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie 
jest koniecme do dalszego prowadzenia robbt, to zostanq one odtworzone na koszt Wykonawcy. 

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji rob6t nalezqdo obowiqzkbw Wykonawcy. 
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punkt6w gl6wnych osi trasy i punktbw 


wysokoSciowych 

Punkty wierzchdkowe trasy i inne punkty @ o w e  powinny by6 zastabilizowane w sposob trwtnvaly, przy uiyciu pali drewnianych 

lub shpkow betonowych, a takie dowiqzane do punktow pomocniczych, poloionych poza graniq roMt ziemnych. Maksymalna odleg1oSC 
pornigdzy punktarni g&3wnymi na odcinkach prostych nie moie przeLaczad 500 m. 

Zamawiajqcy powinien zaloiyi robocze punkty wysokoiciowe (repery robocze) wzdiui osi trasy drogowej, a t a k e  przy k d y m  
obiekcie intvnierskim. 

Maksymalna odlegloSC miedzy reperami roboczymi wzdlu2 trasy drogowej w terenie plaskim powinna wynosiC 500 metrow, 
natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by6 odpowiednio zmniejszona, zaleinie od jego konfiguracji. 

Repery robocze naleiy zaloiyC poza granicami robot zwiqzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszqcych. Jako 
repery robocze moina wykorzystai punkty stale na stabilnych, istniejqcych budowlach wzdhk trasy drogowej. 0 ile brak takich punktow, 
repery robocze naleiy zaloiyC w postaci shpkow betonowych lub grubych ksztaltownikow stalowych, osadzonych w gruncie w spodb 
wykluczajqcy osiadanie, zaakceptowany przez Iniyniera. 

Rzgdne reperow roboczych naleiy okreilaf. z takq dokladnoicizl aby Sredni bl@ niwelacji po wyrownaniu by1 mniejszy od 4 
mm/km, stosujqc niwelacje podwojnq w nawiqzaniu do reperow paristwowych. 

Repery robocze powinny byc wyposaione w dodatkowe omaczenia, zawierajqce wyraine i jednoznacme okreklenie nazwy repem 
i jego rzqdnej. 
5.4. 	Odtwonenie osi trasy 

Tyczenie osi trasy naleiy wykonaC w oparciu o dokumentacje projektowq oraz ime dane geodezyjne przekazane przez 
Zamawiajqcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji paristwowej albo innej osnowy geodezyjnej, oheflonej w dokumentacji projektowej. 

0 s  trasy powinna byc wyznacwna w punktach glownych i w punktach poirednich w odlegldci zaleinej od charakwstyki terenu 
i uksztdtowania t ray,  lecz nie rzadziej niz co 50 metrow. 

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunhu do dokumentacji projektowej nie moze by6 wiqksze nii 3 cm 
dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog. Rz&e niwelety punktow osi trasy naleiy wymaczyk z dokladnoiciq do 1 
cm w stosunku do rzqhych niwelety okrellonych w dokumentacji projektowej. 

Do utnvalenia osi trasy w terenie naleiy uiyc materialow wymienionych w pkt 2.2. 
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastilpi je odpowiednimi palami po obu 

stronach osi, umieszczonych poza granicq robot. 
5.5. Wyznaczenie przekroj6w popnecznych 

Wymaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawqdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu (okreilenie 
granicy robot), zgodnie z dokumentacjq projehtowq oraz w miejscach wymagajqcych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia roMt i 
w miejscach zaakceptowanych przez Iniyniera. 

Do wymaczania krawedzi nasypow i wykopbw naleiy stosowak dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy naleiy stosowaC w 
przypadku nasypow o wysokosci przekraczajqcej 1 metr oraz wykofiw glebszych nii 1 metr. Odlegloic miqdzy palikami lub wiechami 
naleiy dostosowac do uksztallowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtosk ta co najmniej powinna odpowiadac odsgpowi 
kolejnych przekrojow poprzecznych. 

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umoiliwiac wykonanie nasypbw i wykopbw o ksztalcie zgodnym z dokumentacjq 
projektowq. 
6. KONTROLA JAKOSCI R O B ~ T  
6.1. OgQne zasady kontroli jakoSci rob6t 

Ogolne zasady kontroli jakoici robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6. 
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6.2. Kontrola jakoSci prac pomiarowych 
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwiqzanych z odtworzeniem trasy i punktbw wysokoLciowych nale j prowadzik wedhg 

ogolnych zasad okrdlonych w instrukcjach i wytycznych GUGiK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4. 
7. OBMIAR R O B ~ T  
7.1.Og6he zasady obmiaru rob6t 


Ogolne zasady obmiaru roMt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 


Jednostkq obmiarowq jest km (kilometr) odtivorzonej trasy w terenie. 

Obmiar rob& zwiqzmych z wyznaczeniem obiektbw jest czesciq obmiaru rob6t mostowych. 


8. ODBIORROBOT 
8.1.Og6lne zasady odbioru rob6t 

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. 
8.2. Spos6b odbioru rob6t 

Odbior roMt zwimych  z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicbw i dziennikow pomiarow geodeqjnych 
lub protokth z kontroli geodezyjnej, M r e  Wykonawca przedklada Inzynierowi. 
9. PODSTAWA PLATNOSCI 
9.1.Og6lne ustalenia dotyczqce podstawy platnobci 

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. 
9.2. Cena jednostki obrniarowej 

Cena 1 km wvkonania robot obeimuie: 
- sprawdzenie wyznaczenia punktow downych osi trasy i punktbw wysokosciowych, 
- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami, 
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych, 
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow, 
- zastabilizowanie punktow w spodb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie datwiajqce odszukanie i ewentualne 

3. ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA O G ~ L N ED-02.00.01 

1.wstqp 
1.I. Pnedmiot SST 

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbiom liniowych 
roMt ziemnych 
1.2. Zakres stosowania SST 

Przdniolem niniejszej sixsegdowej specyfikacji lechnicmej sq wymagania ogolne dolyc4ce wykonania i odbioru rob01 dla 
zadania ,,Przebudowa ulicy Poziomkowej u7Ostrzeszowie" 

Roboty ziemne wykon.koparkami podsiebiernymi o poj.lyiki 0.40 m3 w gr.kat.1-I1 z transp.urobku samochod.samowyladowczymi 

na odleglobf do 1km - ilobf 1421 f 1+43,47 = 1464,88 m3 


Roboty ziemne wykonywane koparkami chwytakowymi 0.60 m3 w gruncie kat.1-I1 z transportem urobku samochodami 

samowyladowaymi na odleg.do 1km - wyw6z iuila skladowanego w pasie drogowym - ilobC 120 m3 


Q u n e  roboty ziemne z transportem urobku samochodami samowyladowczymi (kat.gr.1-11) - wykop pod studzienki Sciekowe, 

przykanaliki i studnie rewizyjnq - ilobf 7,14 m3 


13. Zakres rob6t objetych SST 
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfiicji dotycq zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy. 

1.4. OkreSlenia podstawowe 
Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego spelniaj y a  warunki statecznoSci i 
odwodnienia. 

Korpus drogowy - nasyp lub ta cz&c wykopu, ktbra jest ograniczona koronq drogi i skarpami rowow. 

Wysokdd nasypu lub gtebokoic wykopu - roinica rzqlnej terenu i rz&ej ro&t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu. 

Wykop plytki - wykop, ktbrego glqbokosc jest mniejsza niz 1m. 

Wskainik zaggzczenia gruntu - wielkoSC charakteryzujqca stan zaggzczenia gruntu, okredona wg wzom: 

I =-	Pd 
Pds 

gdzie: 

pd -

- ggtoSd objetoSciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-771893 1-12 [9], ( ~ ~ l m ~ ) ,  

p,~, maksymalna gptosc objetokciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnoki optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2], s-ca do 

oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, ( ~ ~ l m ~ ) .  


Wskainik roinoziarnistoki - wielkosc charakteryzujqca zageszczalnoSC gruntbw niespoistych, okreSlona wg wzom: 




lJ=- dm 

dl0 
gdzie: 
uao -	 aluulltia UL&K slul, ylLeL KWIC pCI~I1UUWOV70 gU[lLU, (nml), 
dlo -	 srednica oczek sita, przez kt6re przechodzi 10% gruntu, (rnm). 

Wskainik odksztalcenia gruntu - wielkoiC charakteryzujqca stan zageszczenia gruntu,okrehlona wg w m :  

lo =-E2 
El 

gdzie: 
El -	 m d u l  odksztalcenia gruntu omaczony w pierwszym obcieeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205: 1998 [4], 
E2 -	 modul odksztaicenia gruntu omczony w powtbmym obciz\ieniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205: 1998 [4]. 

1.5.Og6lne wymagania dotyaqce rob6t 
Ogolne wymagania d o t y c ~ c e  robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5. 

2. materialy (grunty) 
2.1. Og6lne wymagania d o t y q c e  material6w 

Ogolne wymagania dotyczqce materidow, ich pozyskiwania i skkadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" 
pkt 2. 
2.2. 	Podzial grunt6w 

Podzial gruntow pod wzgldem wysadzinowosci podaje tablica 1. 
2.3. Zasady wykonystania gruntbw 

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykop6w powimy byc przez Wykonawcq wykorzystane w maksymalnym stopniu do 
budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasyp6w mogq by6 wywiezione poza teren budowy iylko wowczas, gdy stanowiq nadmiar 
objqtoici robot ziemnych i za zezwoleniem Iniyniera. 

Jeieli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bqdqc nadmiarem objwsci robot ziemnych, mstaly za zgodq 
Inzyniera wywiezione przez Wykonawq poza term budowy z przeznaczeniem innyrn nii budowa nasypow lub wykonanie prac objqtych 
kontraktem, Wykonawca jest mbowiwany do dostarczenia rownowainej objqtoSci gruntbw przydatnych ze irodei wlasnych, 
zaakceptowanych przez Inzyniera. 

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypdw, okreklone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by6 wywiezione przez 
Wykonawcq na odklad. Zapewnienie terenbw na odkIad naleky do o b o w i ~ k d w  Zamawiajqcego, o ile nie okreklono tego inaczej w 
kontrakcie. Iniynier moie nakazaf pozostawienie na terenie budowy gruntbw, kt6rych czasowa niepnydatnoS6 wynika jedynie z 
powodu zamanniecia lub nadmiernej wilgotnofci. 

Tablica 1. Podzid gruntow pod wzgl@em wysadzinowoki wg PN-S-02205: 1998 [4] 

- piasek gliniasty 
- pyl, pyl piasz-czysty 
- glina piasz- czysta, glina, glina pylasta 

nierozpadowy - ilwanvowy 
2 ZawartosC 

czqstek % 
< 0,075 mm < 15 od 15 do 30 > 30 
<0 4 2  mm < 3 od3do10 r 10 

3 Kapilarnosc 
bierna Hkb m < 1,0 >_ 1,0 > 1,O 

4 Wskainik 
piaskowy WP z 35 od 25 do 35 < 25 

3. sprqt  
3.1.Og6lne wymagania dotycqce sp-tu 

Ogolne wymaga~a  dotyczqce sprqtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3. 
3.2. S p r q t  do robot ziemnych 

Wykonawca przystepujqcy do wykonania robot ziemnych powinien wykazak siq moiliwosciq korzystania z nastepujwego sprzqtu 
do: 



- odspajania i wydobywania gruntbw (narqdzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, nywarki, koparki, ladowarki, wiertarki mechaniczne 
itp.). 
- jednoczesnego wydobywania i przemieszczaniaguntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urqdzenia do hydromechanizacji itp.), 
- ,;,,,,!,.......,,=,.*..............-===,&.,
 /-1-.%.--5?=.-%2=, .,,,,,rl--'=-:->--:!,.4:.- -l;̂_;:-~l.-;::= I=&==%.==: .=.= 1:I- \.--....-. __......_........_ .... .
^ 

- s p r m  zagpszczajwego (walce, ubijalu, plyty wibracyjne itp.). 

4. transport 
4.1. Ogblne wymagania dotyczqce transportu 

Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4.4.2. Transport 
gruntow 

Wybor Brodkow transportowych oraz metod transportu powinien byc dostosowany do rodzaju gruntu (materiah), jego objflobi, 
sposobu odspajania i zaladunku oraz do odlegl.osci transportu. WydajnoSc Srodkow transportowych powinna byc ponadto dostosowana do 
wydajnoici sprzqtu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiah). 

Zwipkszenie odleglosci transportu ponad wartoici zatwierdzone nie moze byk podstawq roszczen Wykonawcy, dotyczqcych 
dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwipkszone odlegloici nie zostaly wczeiniej zaakceptowane na p i h i e  przez I-era. 

5. wykonanie robbt 
5.1.Og6lne zasady wykonania rob6t 


Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 

5.2. DokladnoSt wykonania wykop6w i nasyp6w 

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by6 wiqksze ni i  f 10 cm.Roinica w 
stosunku do projektowanych rzqlnych robot ziemnych nie moze przekracd + 1 cm i -3 cm. 

SzerokosC gomej powierzchni korpusu nie moie r6i;niC sip od szerokosci projektowanej o wiqcej niz f 10 cm, a kraw+ie korony 
drogi nie powinny miec wyrainych zalamah w planie. 
53. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych 

Niezaleinie od budowy urzqdzei stanowiqcych elementy systemow odwadniajqcych, ujqtych w dokumentacji projektowej, 
Wykonawca powinien, o ile wymagajq tego war& terenowe, wykonak urzrpdzenia, kt6re zapewniq odprowadzenie wod gruntowych i 
opadowych poza obszar robot ziemnych talc, aby zabezpieczyc grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiwek 

- ~~ 

takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawak w calym okresie man ia  robot spadki, zapewniajqce 
prawidowe odwodnienie. 

r 
Jeieli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, gmnty ulegnq nawodnieniu, kt6re spowoduje ich dlugotrwa4 nieprzydatnokf, 

Wykonawca ma obowi& usuniecia tych grunt6w i zastapienia ich gruntami pnydatnymi na wlasny koszt b a  jakichkolwiek 
dodatkowych oplat ze strony Zamawiajacego za te  czynnohci, jak rowniei za dowieziony grunt. 

Odprowadzenie wod do istniejqcych zbiornikow naturalnych i urqdzen odwadmajqcych musi bye poprzedzone uzgodnieniem z 
odpowiednimi instytucjami. 
5.4. Odwodnienie wykopbw 

Technologla Gkonania wykopu musi umoiliwiak jego prawidfowe odwodnienie w catym olcresie m a n i a  robot ziemnych. 
Wykonanie wykop6w powinno postepowaC w kierunku podnosmia sip niwelety. 

W czasie robot ziemnych nale j zachowak odpowiedni spadek p o d h y  i nadaf, przekrojom poprzecznynl spadki, umozliwiajqce 
szybki odplyw w6d z wykopu. 0 ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprxczny nie powinien by6 
mniejszy nii 4% w przypadku gruntow spoistych i nie rnniejszy n u  2% w przypadku gruntow ~espoistych. Nale j uwzgl&ud ewentualny 
wplyw kolejnoici i sposobu odspajania gruntow oraz terminow wykonywania innych robot na spehienie wymagah dotyczwych 
prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie postpu robot ziemnych. 

Zrodla wody, odslonipte przy wykonywaniu wykopow, n a l e j  ujqf, w rouy i flub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy 
odprowadzic poza teren pasa robot ziemnych. 

6. kontrola jakoki robot 
6.1.Og6lne zasady kontroli jakokci rob& 


Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6 

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6t ziemnych 
6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia 

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodndci z wymaganiami specyfiiacji olcreSlonymi w pkcie 5 
oraz z dokumentacjq projektowq. 


Szczegolnq uwagp nale j zwocif,na: 

- wlasciwe ujpcie i odprowadzenie wod opadowych, 
- wlaiciwe ujpcie i odprowadzenie wysiqkbw wodnych. 

6.2.2. Sprawdzenie jakoici wykonania robot 

CzynnoSci wchodzqce w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreslono w pkcie 6 SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D- 
02.03.01. 
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego 

Cqstotliwosc oraz zakres badah i pomiarow 


C~stotliwoscoraz zakres badah i pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2. 

Tablica 2. CzpstotliwoSC oraz zakres badah i pomiarow wykonanych robot ziemnych 



-- 

1 Lp. 1 Badana cecha I Minimalna czqstotliwoiC badah i pomiarow 1 

2 ) Pomiar szsokoici dna rowow prosfych w punktach gl&nych luku, co 100 m na M a c h  o IR >  100mco50mnahrkachoR<100m 

3 1 I Pomiar rzqdnych powierzchni oraz w miejscach, ktbre budzrl wqQliwo6ci 


1 korpusu ziernnego 

4 ( Pomiar pochylenia skarp 

5 Porniar rownoici powierzchni 


korpusu 

6 Pomiar rownoSci skarp 

7 Pomiar spadku podluinego Pomiar niwelatorem r*ych w ods~pach  co 200 m oraz w 


powierzchni korpusu lub dna punktach wqtpliwych 

r o w  


8 Badanie zag~zczenia gruniu Wskainik zagqszczenia okreilac dla kazdej 

warstwy lecz nie rzadziej nii w trzech punktach na 1000 m 

ulozone'1 


~ 

Szerokosc korpusu ziemnego nie moie r 6 h C  siq od szerokoici projektowanej o wiccej nii + 10 cm. 

R z m e  korony korpusu ziemnego nie mogq romit s i t  od rzi$nych projektowanych o wigcej nii -3 cm lub +I cm. 

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latq 3-metrow% nie mogq przekraczac 3 cm. 


Wskainik zagpzczenia gruntu okreilony zgodnie z BN-7718931-12 [9] powinien byC zgodny z zaiozonym dla odpowiedniej 
kategorii ruchu. W przypadku gruntow dla ktorych nie moina okreilii: wskainika zagqszczenia naleiy okreilik wskainik odksztatcenia b, 
zgodnie z normq PN-S-02205: 1998 [4]. 

6.4. Zasady post~powania z wadtiwie wykonanymi robotami 

Wszystkie materiaky nie spelniajqce wymagan podanych w odpowiednich punktach ~ p e ~ k a c j i ,  
zostanq odrzucone. Jeili materialy 

nie spelniajqce wymagan zostanq wbudowane lub zastosowane, to na polecenie InAyniera Wykonawca wymieni je na wiakiwe, na wlasny 
koszt. 

Wszystkie roboty, M r e  wykazujq wiqksze odchylenia cech od okreilonych w punktach 5 i 6 specyfkacji powinny by6 ponownie 
wykonane przez Wykonawcg na jego koszt. 

Na pisemne wystwienie Wykonawcy, Lnjnier moie unak  wade za nie majqcq zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne 
drogi i ustali zakres i wielkosC potrqcen za obnizonq jakoSt. 

7. obmiar robot 
7.1.Og6lne zasady obmiaru rob6t 


Ogolne zasady obmiaru robot ppodano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 

7.2. Obmiar r o b 3  ziemnych 


Jednostka obmiarowq jest m3 (metr szeicienny) wykonanych rob& ziernnych. 


8. odbior robot 
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne" pkt 8. 
Roboty ziemne una je  sig za wykonane zgodnie z dokumentacjq projeh~ow% SST i wymaganiami Lniyniera, jezeli wszystkie 

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daky wyniki pozytywne. 

9. podstawa platnoici 

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. 

Zakres czynnoici objgtych cenqjednostkowqpodano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9. 


4. KANALIZACJA DESUSZOWA -WPUSTY DESZCZOWE D - 03.02.01 

1. WSTgP 
1.1. Pnedmiot SST 

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania do tyczw wykonania i odbioru robot zwiqzanych z 
budowq wpustow deszczowych. 
1.2. Zakres stosowania SST 

Przedrniotem niniejszej szczeg6lowej specyfikacji techqicznej sq wymagania ogolne dotyczge wykonania i odbioru robot dla 
zadania ,,Przebudowa ulicy Poziomkowej w Ostrzeszowie" 

Kanaly z rur  PVC Iquonych na wcisk o Sr. zewn. 160 mm -przykanaliki, dlugoSC 6,Om 
Studzienki Sciekowe z gotowych element6w betonowe o Sr.500 mm z osadnikiem bez syfonu - iloSC 4szt. 
Studnie rewizyjne z kqg6w betonowych o Sr. 1000mm w gotowym wykopie o glebok. do 1 

~ 

1.4. OkreSlenia podstawowe 
1.4.1. Kanalizacja deszczowa - siec kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania Sciekow opadowych. 



I 1.4.2. Kanaly 


I Kanai - liniowa budowla przemaczona do grawitacyjnego odprowadzania Sciekow. 


I 1.43. Urzqbxnia (elementy) uzbrojenia sieci 


I Studzienka kanalizacyjna - studzienka rewizyjna - na kanale nieprzelazowym przeznaczona do kontroli i prawidiowej eksploatacji kmdbw. 


Wpust deszczowy - urzqdzenie do odbioru Sciekow opadowych, splywajqcych do kanalu z utwardzonych powierzcbm terenu. 

1.5.Og6lne wymagania dotycqce rob6t 

Ogolne wymagania dotycqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5. 
2. MATERIALY 
2.1.Og6lne wymagania dotyaqce material6w 

Ogolne wymagania dotycqce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wyrnagania ogolne" 
pkt 2. 
2.2. Rury kanalowe 

Rury PVC Srednicy 0,15 m. 
2.3. Studzienki Sciekowe 
2.3.1. Wpusty uliczne ieliwne 

I Wpusty uliczne ieliwne powinny odpowiadak wymaganiom PN-H-74080-01 [I21 i PN-H-74080-04 [13]. 

Naleky stosowat wpusty z mocowaniem zabezpieczajqcym przed kradzieiq JI 1 
2.3.2. Krpgi betonowe prefabrykowane I 

Na studzienki Sciekowe stosowane sq prefabrykowane krpgi betonowe o Srednicy 50 cm, wysokoici 30 cm lub 60 cm, z betonu 
klasy B 25, wg KB1-22.2.6 (6) [22]. 

I 2.3.3. Pierkienie zelbetowe prefabrykowane 

Pierkienie zelbetowe prefabrykowane o Srednicy 65 cm powinny by6 wykonane z betonu wibrowanego klasy B 20 zbrojonego 
stalq StOS. 

I 2.3.4. Plyty ielbetowe prefabrykowane 

Plyty zelbetowe prefabrykowane powinny mieC pboSC 11 cm i by6 wykonane z betonu wibrowanego klasy B 20 zbrojonego stalq 
StOS. 

.. 2.3.5. Plyty fundamentowe zbrojone 


Plyty fundamentowe zbrojone powinny posiadak grub066 15 cm i by6 wykonane z betonu klasy B 15. 


2.4.6. Kruszywo na podsypkp 

Podsypka moze byk wykonana z thcmia lub iwiru. Uzyty material na podsypkp powinien odpowiadak wymaganiom stosownych 
norm, np. PN-B-06712 [7], PN-B-11111 [3], PN-B-I 1 112 141. 
2.5. Beton 

Beton hydrotechnicmy B- 15 i B-20 powinien odpowiadac wymaganiom BN-6216738-07 [17]. 
2.6. Zaprawa cernentowa 

Zaprawa cementowa powinna odpowiadak wymaganiom PN-B-14501 [7]. 

3. SPRZET 
3.1.Og6lne wymagania dotyaqce sp-tu 

Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3. 
3.2. S p q t  do wykonania kanalizacji deszczowej 

Wykonawca przystepujqcy do wykonania kanalizacji deszczowej powinien wykaza6 sip moiliwokiq korzystania z nastepujqcego 
sprzptu: 
- iwawi budowlanych samochodowych, 
- koparek przedsipbiernych, 
- spycharek kolowych lub gqsiennicowych, 
- sprzptu do zagpszczania gun@ 
- wcitgarek mechanicznych, 
- beczkowozbw. 
4. TRANSPORT 


Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4. 


5. WYKONANIE ROBOT 
5.1.Og6lne zasady wykonania rob6t 

-. Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 

+. 
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5.2. Roboty pnygotowawcze 
Przed przystqpieniem do robot Wykonawca dokona ich wytyczenia i m a l e  oznaczy je w terenie za pomocq kokbw osiowych, 

k&bw fwiadkbw i kotkbw krawedziowych. 
W pr-adku niedostatecznej iloSci reperow stalych. Wykonawca wbuduje revery tymczasowe lz r z & p i  sprawdzon_vmi przez 

3iuuy ~ G C N G ~ J I I G J ,a ~ L J U ~ G  I G ~ I U W  ILWUG pl.xhaLCi UUI~IUCIUWI.SYLULI~YJIIG I I ~ I I  

5.3. Roboty ziernne 
Wykopy nale j wykonak jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu (rpcznie lub mechanicmie) 

powinny byf, dostosowane do giqbokoSci wykopy danych geotechnicznych oraz posladanego s p r w  mechanicmego. 
SzerokoSC wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanah, do ktorych dodaje s ~ q  obustromie 0,4 m jako zapas 

potrzebny na deskowanie Scian I uszczelnienie stykow Deskowanie ician naleiy prowadzik w miare jego glbienia. Wydobyty grunt z 
wykopu powinien by6 wywieziony przez Wykonawcc na odkiad. 

Dno wykopu powinno byc rowne I wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowej, przy czym dno wykopu 
Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rzqbej projektowanej o 0,20 m. 
Zdjqcie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno byc wykonane bezposrednio przed uloieniem przewodow rurowych. Zdjecie tej 
warstwy Wykonawca wykona rqcznie lub w spodb  uzgodniony z Inzynierem. 
5.4. Pnygotowanie podloia 

W guntach suchych piaszczystych, zwirowo-piaszczystych i piaszczysto-gliniastych p d o z e m  jest grunt naturalny o 
nienaruszonej strukturze dna wykopu. 

W gcuntach nawodnionych (odwadnianych w trakcie robot) p d o i e  naleiy wykonat z warstwy thcznia lub iwiru z piaskiem o 
gruboici od 15 do 20 cm lqcznie z uioionymi sqczkami odwadniajqcymi. Dla przewodow o Srednicy powyiej 0,50 m, na warstwie 
odwadniajqcej naleiy wykonak fundament betonowy, zgodnie z dokumentacjq projektowq lub SST. 

W gruntach skalistych gliniastych lub stanowiqcych zbite iiy naleiy wykonak podloze z pospotki, kiru lub thcznia o gruboici od 
15 do 20 cm. Dla przewodow o Srednicy powyiej 0,50 m naleiy wykonac fundament betonowy zgodnie z dokumentacjq projektowq lub 
SST. 

Zagqszczenie podloia powinno by6 zgodne z okreSlonym w SST. 
5.5. Roboty rnontaiowe 

Jeieli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, to spadki i gi&okoSc posadowienia rurocirlgu powinny spehiac poniisze 
warunki: 
- najmniejsze spa& kanaiow powimy zapewniC dopuszczalne minimalne p@dkoSci przeplywu, tj. od 0,6 do 0,8 d s .  Spadki te nie mogq 
byc jednak mniejsze: 
- dla kanalow o Srednicy do 0,4 m - 3 960, 
- dla kanaMw i kolektorow przelotowych - 1 %O -. (wyjqtkowo dopuszcza sic spadek 0,5 %o). 

Najwiqksze dopuszczalne spadki wynikajq z ograniczenia maksymalnych pr&oSci przeplywu (dla rur betonowych i 
ceramicznych 3 d s ,  zaS dla rur ielbetowych 5 d s ) .  
- @qbokoSk posadowienia powima wynosik w zalehoSci od stref prmarzania gruntow, od 1,O do 1,3 m (zgodnie z Dziemikicm 
Budownictwa N 1 z 15.03.71). 

Przy mniejszych zagipbieniach zachodzi koniecmoSC odpowiedniego ocieplenia kanaiu. 
Ponadto naleiy d@yc do tego, aby zaglpbienie kanaiu na koncbwce sieci wynosiio minimum 2,5 m w celu zapewnienia 

moiliwoSci ewentualnego skanalizowania obiektbw poloionych przy tym kanale. 

Jeieli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej to przy wykonywaniu przykanalikow naleiy przestrzegac nastqpujqcych zasad: 
- trasa przykanalika powinna by6 prosta, bez zaiamah w planie i pionie (z wyjqtkiem hk6w dla podlqczenia do wpustu bocznego w kanale 
lub do syfonu przy podlqczeniach do kanah ogolnospkawnego), 
- minimalny przekroj przewodu przykanalika powinien wynosik 0,20 m (dla pojedynczych wpwtbw i przykanalikow nie a s z y c h  n i i  12 
m moina stosowac Sredniq 0,15 m), 
- dhgoSC przykanalika od studzienki Sciekowej (wpustu ulicznego) do kanaiu lub studzienki rewizyjnej pdqczeniowej nie powinna 
prze!aaczaC 24 m, 
- wlqczenie przykanalika do kanaiu moie by6 wykonane za poSrednictwem studzienki rewizyjnej, studzienki krytej (tzw. Slepej) lub 
wpustu bocmego, 
- spadki przykanalikow powinny wynosiC od min. 20 %O do max. 400 %O z tym,i e  przy spadkach wiekszych od 250 %O naleiy stosowaC 
rury ieliwne, 
- kierunek trasy pnykanalika powinien by6 zgodny z kieruakiem spadku kanaiu zbiorczego, 
- wlqczenie przykanalika do kanalu powinno byc wykonane pod kqtem min. 45", max. 90" (optymalnym 60°), 
- wtqczenie przykanalika do kanah poprzez studzienkp pdqczeniowq naleiy dokonywac tak, aby wysokoSc spadku przykanalika nad 
podlogq studzienki wynosila max. 50,O cm. W przypadku koniecznoSci wiqczenia przykanalika na wysokoici wiqkszej naleky stosowac 
przepady (kaskady) urnicszczone na zewnqtrz poza Sciankq studzienki, 
- wiqczenia przykanalikow z dwoch stron do kanah zbiorczego poprzez wpusty boczne powinny byc usytuowane w odlegiosci min. 1,O m ' 
od siebie. 

Studzienki Sciekowe 

Studzienki Sciekowe, przemaczone do odprowadzania wod opadowych z jezdni drog i plaww, powinny by6 z wpustem ulicznym 
ieliwnym i osadnikiem. 

Podstawowe wymiary studzienek powinny wynosie: 
- glqbokoic studzienki od wierzchu skrzynlu wpustu do dna wylotu przykanalika 1,65 m (wyjqtkowo - min. 1,50 m i max. 2,05 m), 

I 
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2.5. Materialy na podsyph i do zapraw 
Piasek na podsypkp cementowo-piaskowq powinien odpowiadak wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy cementowo- 

oapowlaaajllcy wymagaxuom YN-B-l Y  l U  1 [IUJ. 

Woda powinna by6 odmiany ,,I" i odpowiadaC wymaganiom PN-B-32250 [l 11. 


2.6. Materialy na lawy 
Do wykonania law pod krawghiki naleiy stosowak, dla lawy betonowej - beton klasy B 15 lub B 10, wg PN-B-06250 [2], ktbrego 

skiadniki powimy odpowiadat wymaganiom punha 2.4.4, 
2.7. Mass zalewowa 

Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyjnych na gorqm, powinna odpowiadac wymaganiom BN-7416771-04 [13] lub 
aprobaty technicznej. 
3. SPRZET 
3.1.Og6lne wymagania dotyczqce s p q t u  

Ogolne wymagania dotycqce sprqtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3. 
3.2. S p q t  

Roboty wykonuje sig rgcnie przy zastosowaniu: 
- betoniarek do wyhvarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej, 
- wibratorow plytowych, ubijakow rwnych lub mechanicznych. 
4. TRANSPORT 
4.1.Og6lne wymagania dotyczqce transportu 

Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4. 
4.2. Transport kraw@nik6w 

Krawginiki betonowe mogq by6 przewoione dowolnymi Srodkami transportowymi. 
Krawghiki betonowe ukladak naleiy na Srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. 
Krawginiki powinny byc zabezpieczone przed przemieszczeniem sig i uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna warstwa nie 

powima wystawak poza Sciany Srodka transportowego wigcej nii 113 wysokosci tej warstwy. 
4.3. Transport pozostalych material6w 

Transport cementu powinien sig odbywak w warunkach zgodnych z BN-881673 1-08 [12]. 
Kruszywa moina przewozic dowolnym Srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajqcych je przed zanieczyszczeniem i 

zmieszaniem z innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny by6 zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed 
rozpyleniem. 

Masg zalewowq naleiy pakowaC w bgbny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywaC sip w warunkach 
zabezpieczajqcych przed, uszkodzeniem bgbnow i beciek. 
5. WYKONANIE ROBOT 
5.1.Og6lne zasady wykonania rob6t 

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 
5.2. Wykonanie koryta pod lawy 

Koryto pod lawy naleiy wykonywaC zgodnie z PN-B-06050 [I]. 
Wymiary wykopu powinny odpowiadac wymiarom lawy w planie z uwzglgdnieniem w szerokoSci dna wykopu ew. konstrukcji 

szalunku. 
Wskainik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod lawg powinien wynosiC co najmniej 0,97 wedhg normalnej metody Proctors. 

5.3. Wykonanie law 
Wykonanie law powinno by6 zgodne z BN-6418845-02 [16]. 

tawy betonowe z oporem wykonuje sig w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezpoirednio w korycie powinien by6 
wyrownywany warstwami. Betonowanie law naleiy wykonywak zgodnie z wymaganiami PN-B-0625 1 [3], pny czym naleiy stosowak co 
50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumicznq masq zalewowq. 
5.4. Ustawienie kraw@nik6w betonowych 
5.4.1. Zasady ustawiania krawginikow 

Swiatto (odlegloSC gornej powierzchni krawghika od jezdni) powinno by6 zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, a w 
przypadku braku takich ustalei~ powinno wynosic od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjqtkowych (np. ze wzglpju na ,,wyrobienie3' Scieku) 
moie by6 zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm. 

Zewn@zna Sciana krawgznika od strony chodnika powinna byc po ustawieniu krawgznika obsypana piaskiem, zwirem, thczniem 
lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym. 

Ustawienie krawginikbw powinno by6 zgodne z BN-6418845-02 [16]. 

5.4.2. Ustawienie kraw~znikow na lawie betonowej 

Ustawianie krawginikow na lawie betonowej wykonuje sig na podsypce na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 do 5 cm 
PO zaggszczeniu. 

5.4.3. Wypetnianie spoin 

Spoiny krawginikow nie powinny przekraczak szerokoici 1 cm. Spoiny naleiy wypetniC zwirem, piaskiem lub zapraw4 
cementowo-piaskowk przygotowanq w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krawginikow zaprawq cementowo-piaskowq stosuje sig wylqcznie do 
krawqhikow ustawionych na lawie betonowej. 

Spoiny krawginikow przed zalaniem zaprawq naleiy oczySciC i zmyc wodq. Dla zabezpieczenia przed wplywami temperatury 
krawginiki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zapraw4 naleiy zalewac co 50 m bitumicnq mas4 
zalewowq nad szczelinq dylatacyjnq lawy. 
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6. kontrola jakosci robot 
6.1.Og6lne zasady kontroli jakoSci rob6t 


Ognlne zasady kontrolijakosci robot podano w SST D-M-00.00.00,,Wymagania ogolne" pkt 6. 
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6.2.1. Badama krawqimkow 

Przed przystzpieniem do robot Wykonawca powinien wykonac badania materialow przeznaczonych do ustawienia kraweinikow 
betonowych i przedstawid wynild tych badmi Inzynierowi do akceptacji. 

Sprawdzenie wyglqdu zewnqtrznego naleiy przeprowadzic na podstawie ogl&i elementu przez pomiar i policzenie uszkodzen 
wystepujqcych na powierzchniach i krawqdziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary h g o i c i  i glqbokoici uszkodzen 
naleiy wykonaC za pomocq przyrniaru stalowego lub suwmiarki z dokladnosciq do 1 mm,zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6] .  

Sprawdzenie ksztah i wymiarow elementow naleiy przeprowadzic z doktadnosciq do 1 mm przy uiyciu suwmiarki oraz 
przyrniaru stalowego lub tdmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie kqtow prostych w naroiach elementow wykonuje sip 
przez przyloienie kqtownika do badanego naroia i zrnierzenia odchylek z dokkadnosciq do 1 mm. 

6.2.2. Badania pozostalych materialow 

Badania pozostalych materidow stosowanych przy ustawianiu krawqinikow betonowych powinny obejmowak wszystkie 
wtdciwofci, okreilone w normach podanych dla odpowiednich materialow w pkt 2. 

6.3. Badania w czasie rob6t 

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod lawq 

Naleiy sprawdzak wymiary koryta oraz zagqszczenie podloia na dnie wykopu. 

Tolerancja dla szerokoki wykopu wynosi f 2 cm. Zagqszczenie podloza powinno by6 zgodne z pkt 5.2. 


63.2. Sprawdzenie law 

Przy wykonywaniu law badaniu podlegajq: 

a) ZgodnoSC profilu podluinego gomej powierzchni law z dokumentacjq projektowq 


Profil podluiny gomej powierzchni tawy powinien byc zgodny z projektowanq niweleQ. Dopuszczalne odchylenia mogq wynosik 
f 1 cm na kazde 100 m lawy. 
b) Wymiary law. 

Wymiary law naleiy sprawdziC w dwoch dowolnie wybranych punktach na kaide 100 m lawy. Tolerancje wymiarow wynoszq: 
- dla wysokosci f 10% wysokoici projektowanej, 
- dla szerokoici f 10% szerokofci projektowanej. 

C) 	 R6wnosC gomej powierzchni law. 
Rownokc gomej powierzchni tawy sprawdza siq przez przykoienie w dwoch punktach, na kaide 100 m lawy, trzyrnetrowej laty. 
Przeswit pomiedzy gomq powierzchniq lawy i przyloionq katq nie moze przekraczak 1 cm. 

d) 	 Zagqszczenie law. 
Zagqszczenie law bada siq w dwoch przekrojach na kaide 100 m. 

e) Odchylenie linii law od projektowanego k i e d u .  
Dopuszczalne odchylenie linii law od projektowanego kierunku nie moze przekraczac f 2 cm na kazde 100 m wykonanej 

lawy. 

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia krawqinikow 

Przy ustawianiu krawqinikow naleiy sprawdzat: 
a) dopuszczalne odchylenia linii krawqinikoW w poziomie od linii projektowanej, kt6re wynosi f 1 cm na kaide 100 m ustawionego 
krawqinika, 
b) dopuszczalne odchylenie niwelety gomej ptaszczyzny krawqinika od niwelety projektowanej, M r e  wynosi + 1 cm na kaide 100 m 
ustawionego krawqinika, 

c) rownoSC gomej powierzchni krawqinikow, sprawdzane przez przykoienie w dwoch punktach na kaide 100 m krawqinika, trzymetrowej 

laty, przy czym przeswit porniqdzy gomq powienchniq krawqinika i przylozonq latq nie rnoze przekracz. 1 cm, 

d) dokladnoSC wypelnienia spoin bada siq CQ 10 metrow. Spoiny muszq bye wypelnione caikowicie na p&qgl~boko$C. 

7. OBMIAR ROBOT 
7.1.Og6lne zasady obmiaru rob6t 


Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 


Jednostkq obrniarowq jest m (metr) ustawionego krawqinika betonowego. 

8. O D B I ~ RROBOT 
8.1.Og6ine zasady odbioru rob6t 

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. 
Roboty uznaje siq za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami Iniyniera, jezeli wszystkie pomiary i 

badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki poi-ytywne. 

8.2.Odbi6r rob6t zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu 


Odbiorowi robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu podlega j~  

- wykonanie koryta pod lawq, 
- wykonanie lawy, 
- wykonanie podsypki. 
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9. PODSTAWA PLATNO~CI 

9.1.Og6lne ustalenia dotyaqce podstawy platnoici 


, O~dlneustdenia dotyczqcepodstawy flatnoici podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" kt 9. 
Q l C-sa idme+-! ~h_rn_;~rnwej 


Lena wyrtonania I m IcrawqLruw uvwuuvvrgv vwJ...uJr. 

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, 
- dostarczenie materialow na miejsce wbudowania, 
- wykonanie koryta pod lawe, 
- ew. wykonanie szalunku, 
- wykonanie iawy, 
- wykonanie podsypki, 
- ustawienie krawqinikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej). 
- wypehienie spoin kraw@nikow zaprawq, 
- ew. zalanie spoin masq zalewowq, 
- zasypanie zewnqtrnej Sciany krawemika gruntem i ubicie, 
- przeprowadzenie badan i porniarow wymaganych w specyfikacji technicznej. 

6. SCIEKI Z PREF'ABRYKOWANYCH ELEMENTOW BETONOWYCH D-08-05.01 

I. wstqp 
1.1. Pnedmiot SST 

~rzdmiotem niniejszej szczegolowej specyfhcji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru 
zwivanych z wykonaniem Sciekbw z prefabrykowanych elementow betonowych. 
1.2. Zakres stosowania OST 

Przedmiotem niniejszej ~zczeg6lowej specyfika ji technicznej sq wymagania ogolne dotyctqce wykonania i odbiom robot a a  
zadania ,,Przebudowa ulicy Poziornkowej w Ostrzeszowvie" 

1.3. Zakres rob6t objetych SST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfiacji dotyczq zasad prc ,wadzenia robot z w i ~ n y c h  z ~konanie*: 


* - Qciekow ulicznych midzyjezdniowych 

1.4. Okreilenia podstawowe 

~ c i e k  miedzyjezdniowy - ui@cy do odprowadzenia wbd opadowych nawierzchni7 na kt6rychelement konstrukcji jezdni ~ 1 ,  

zastosowano przeciwne spadki .poprzeczne, np. w rejonie :zatok, placow itp. 

1.5.Ogblne wymagania dotyczqce robbt 

Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00 1.00 ,,~~maganiaogohe" 
PM 1.5. 
2. MATERIALY 

2.1.Og6lne wymagania dotyczqce mrmterialbw 


Ogohe wymagania dotycz~ce rnateridbw, ich pozyskiwania i skiadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,WYmagania 0golne7' pkt 2. 
2.2. K r a w w k i  

Krawqhiki powimy odpowiadak wymaganiom BN , -8016775-03101 [g] i BN-8016775-03104 [lo]. 
2.3. Beton na lawe 

Beton na lawe pod krawqinik i iciek powinien c ,dpowindd wyrnaganiom PN-B-06250 [2]. Jeieli dokumentacja proJelctowa 
stanowi inaczej, powinien to by6 beton klasy B-15 lub B-10 . 
2.4. Kruszywo do betonu 


Krusz~wodo betonu powinno odpowiadac wyma ganiom PN-B-06712 [4]. 

KruszYwo n a l e j  przechowywd w warunkach z abezpieczajwch j e  przed zanieczyszczeniem, ~mie5-e~ kruszywami innycb 

asort~menkjw, gatunkow i marek. 
2.5. Cement 

Cement do betonu powinien byc cen~entem port[ andzkim, odpowiadajqcp wymaganiom PN-B-19701 151. 
Cement do zaprawy cementowej i na podsypkq c :ementon~o-piaskow~ 32,s.powinien by6 

Przechow~wanie cemenfu powinno by6 zg* BN-8816731-08 171. 


2.6. Woda 

Woda powinna by6 ,,odmiany 1" i odpowiadaC v vmaganiom PN-B-32250 [61. 


2.7. Piasek 
Piasek na podsypke cementowo-piaskow4 powi nien odpowiada= wymaganiom PN-B-06712 [41. 
Piasek do zaprawy ~ernentawo-pia&~w~j nien odpowiadat wymaganiom PN-B-0671 13].powil 


2-8-Prefabrykowane elementy betonowe &&sku 

lake prefabrykowane elementy Q c i e b  naleiy stoso kostke betonowqbrukow&t~~u wymisrach 10x20cmHOLLAND 

grubosci 8cm. 




2.9. Masa zalewowa 

Masa zalewowa do wypeinienia s p i n  powinna byk stosowana na gorqco i odpowiadak wymaganiom BN-7416771-04 [8]. 


3 sprzet 
3.1. C)@lnp wvmnwnnih- d n p e r e  s m z ~ $-

vgolne wymagama aotyczqce sprqtu podano w 55 1 v-M-UU UU.UU ,,Wymagama ogolne" pkt 3. 
3.2. S p q t  do wykonania rob6t 


Roboty moina wykonywab rpcznie przy pomocy drobnego sprzw, z zastosowaniem: 

- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej, 
- wibratorow plytowych, ubijakow rwmych lub mechanicmych. 
4. transport 
4.1.Og6lne wymagania dotyczqce transportu 


Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4. 

4.2. Transport material6w 

Transport prefabrykatow powinien odbywac sip wg BN-8016775-03101 [9], transport cementu wg BN-8816731-08 [7]. 
Kruszywo moina przewozik dowolnymi Srodkami transportu w spos6b zabezpieczajqcy je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem 

z innymi asortymentami. 
5. wykonanie robot 
5.1.Og6he zasady wykonania rob6t 


Ogolne zasady wykonania roMt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 

5.2. Roboty pnygotowawae 

Przed przystqpieniem do wykonania Scieku naleiy wytyczy6 liniq krawqinika i oS Scieku zgodnie z dokumentacjq projektowq. Dla 
Scieku umieszczonego miqdzy jezdniami oS Scieku stanowi oS wykopu pod lawq. 
5.3. Wykop pod lawe 

Wykop pod wspolnq lawq dla Scieku i krawq~ika naleiy wykonak zgodnie z dokumentacjq i PN-B-06050 [I]. Jezeli dokumentacja 
projektowa nie stanowi inaczej, to najczqiciej stosowanq lawq pod Sciek i krawq~ik jest lawa z oporem. Dla Scieku umieszczonego miqdzy 
jezdniami oraz Scieku terenowego stosowana jest lawa zwykla. 

Wymiary wykopu powinny odpowiadak wymiarom lawy w planie z uwzglqdnieniem w szerokoSci dna wykopu konstrukcji 
szalunku dla lawy z oporem. Wskainik zagpzczenia dna wykopu pod lawq powinien wynosik co najmniej 0,97, wg norrnalnej metody 
Proctors. 
5.4. Wykonanie law 


Wykonanie law powinno by6 zgodne z wymaganiami BN-6418845-02 [l I ] .  


5.4.1. Lawa betonowa 

Klasa betonu stosowanego do wykonania law powinna byc zgodna z dokumentacjq projektowq. 

Jeieli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczej, moina stosowak iawy z betonu klasy B-15 i klasy B- 10. 

Wykonanie iawy betonowej podano w SST D-08.01 .O1 ,,Krawqiniki betonowe". 


5.6. Wykonanie Scieku z prefabrykatbw 
Ustawienie prefabrykatow na lawie powinno byc wykonane na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 5 cm, lub innego 

wymiaru wskazanego w dokumentacji projektowej. Ustawianie prefabrykatow powinno by6 zgodne z projektowanq niweleta dna Scieku. 
Spoiny elementbw prefabrykowanych nie powinny przekraczak szerokosci 1 cm. Spoiny prefabrykatow ukiadanych na lawie 

betonowej naleiy wypelnik zaprawq cementowo-piaskowq, przygotowanq w stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem naleiy oczySciC i zmyC 
woda Prefabrykaty ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawq, powinny miek co 50 m spoiny wypetnione 
bitumicznq masq zalewowq nad siczelinq dylatacyjnq la% betonowej. 
6. kontrola jakoici robot 
6.1. Og6lne zasady kontroli jakoSci rob6t 

Ogolne zasady kontroli jakosci roMt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6. 
6.2. Badania p a d  przystqpieniem do rob6t 

Przed przystwieniem do robot Wykonawca powinien wykonak badania materidow przeznaczonych do wykonania Scieku i 
przedstawik wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. 

Badania materidow stosowanych do wykonania Scieku z prefabrykatow powinny obejmowak wszystkie wiaSciwoSci, M r e  zostaIy 
okreSlone w normach podanych dla odpowiednich materidow w pkt 2. 
6.3. Badania w czasie robot 
6.3.1. Zalcres badah 

W czasie robot zwivanych z wykonaniem Scieku z prefabrykatow naleiy sprawdzac: 
- wykoppod lawe, 
- gotowq iawq, 
- wykonanie Scieku. 

6.3.2. Wykop pod lawq 

Naleiy sprawdzat, czy wymiary wykopu sq zgodne z dokumentacjq projeh%owq oraz zaggzczenie podloia na dnie wykopu. 
Tolerancja dla szerokoici wykopu wynosi f 2 cm. Zaggzczenie podioia powinno byc zgodne z pkt 5.3. 

6.3.3. Sprawdzenie wykonania iawy 

Przy wykonywaniu lawy, badaniu podlegajq 
a) linia lawy w planie, M r a  moze siq roinic od projektowanego kierunku o f 2 cm na kaide 100 m iawy, 
b) niweleta gomej powierzchni lawy, M r a  moie siq roinik od niwelety projektowanej o + 1 cm na kaide 100 m tawy, 
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b) wymiary i rounosc lawy, sprawdzane w dwoch dowolnie uybranych punktach na kakde 100m lawy, przy czym dopuszczalne tolerancje 
wynoszq dla: 
- wysokdci (grubdci) lawy _t 10% wysokosci projektowanej, 
- szerokoici gornej powierzchni lawy f 10% szerokoSci projektowanej, 
- rownoki gomej pwier~chni lawy 1 cm przeiwitu pomiqdzy powierzchniq lawy a przyloiow czterometrowq la@. 

6.3.4. Sprawdzenie wykonania icieku 

Przy wykonaniu Scieku, badaniu podlegajq: 
) niweleta Scieliy ktora moie rotnid sic od niwelety projektowanej o + 1cm na kaide 100m wykonanego Scieku, 
a) rownoit: p o d h a  icieku, sprawdzana w dwoch dowolnie uybranych punktach na kaide 100 m dhgoSci, M r a  moze wykazywak 

przeiwit nie wiekszy nii 0,8 cm pomiqdzy powierzchniq Scieku a la@ czterometrow& 

b) wypelnienie spoin, wykonane zgodnie z pkt 5, sprawdzane na kazdych 10 metrach wykonanego Scieku, przy czym wymagaue jest 

caikowite wypelnienie badanej spoiny, 

c) gruboSC podsypki, sprawdzana co 100m, ktbra moze sie roinic od grubosci projektowanej o f 1 cm. 

7. obmiar roMt 
7.1. Ogolne zasady obmiaru robbt 

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00,,Wymagania ogolne" pkt 7. 
7.2. Jednostkr obmiarowa 

Jednostkq obmiarowq jest m (metr) wykonanego Scieku z prefabrykowanych elementow betonowych. 
8. O D B I ~ RR O B ~ T  
8.1. Ogblne zasady odbioru rob6t 

Ogolne zasady odbioru rob& podano w SST D-M-00.00.00,,Wymagania ogolne" p h ~  8. 
Roboty uznaje siq za uykonane zgodnie z dokumentacjq projehiowq, SST i uynaganiarni Inzyniera, jeieli wszystkie pomiary i 

badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne. 
8.2.Odbi6r rob6t zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu 

Odbiorowi robot zanikajqcych i ulegajwch zakryciu podlegajq: 
- wykop pod lawe, 
- wykonanalawa, 
- wykonana podsypka. 
9. PODSTAWA PLATNOSCI 
9.1.Og6lne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici 


Ogblne ustalenia dotyciqce podstawy platnoici podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1m Scieku z prefabrykowanych elementow betonowych obejmuje: 
- prace pomiarowe i przygotowawcze, 
- dostarczenie materialow, 
- wykonanie wykopu pod lawy, 
- wykonanie szalunku (dla law betonowych z oporem), 
- wykonanie lawy (betonowej, iwirowej), 
- wykonanie podsypki cementowo-piaskowej, 
- ustawienie krawqinikow z wypelnieniem spoin, 
- uloienie prefabrykatbw Scieku z wypelnieniem spoin, 
- zalanie s p i n  bitumicznq masq zalewowa 
- zasypanie zewn-ej iciany prefabrykatu lub krawqimika, 
- przeprowadzenie pomiarow i badah wymaganych w specyfiicji technicznej. 

7. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM POD LO^D-04.01.01 

I. WSTQP 
1.1. Pnedmiot SST 

Przedmiotem niniejszej szczegdowej specyfikacji technicmej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru roMt 
zwiqzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloia gruntowego. 
1.2. Zakres stosowania SST 

Przedmiotem niniejszej szczeg6lowej specyfikacji technicznej sq wymagania ogolne dotyczqce wykonania i odbioru robirt dla 
m h i a ,,Pnebudowa ulicy Poziomkowej w Ostrzeswwie" 

Profilowanie i zagpzczanie podloia wykonywane rccznie w gruncie kat. 11-IV pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni 
- iloSe 1286,94+120,75 =1407,69m2 

r 
 13. Zakres rob6t objqtych SST 
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wykonaniem koryta przemaczonego do 

- uloienia konstrukcji nawierzchni. 
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1.4. Okdlenia  podstawowe 
Okreilenia podstawowe sq zgodne z obowiwjwymi, odpowiednimi polskimi nonnami i deGnicjami podanymi w SST D-M- 

00.00.00 , ,Wpgania ogolne" pkt 1.4 
15.Og61ne wymapnia dntyrznrr mhht 


ugome wymagama aotyczqce rooor poaano w >a I u-M-uu.uu.uu ,,wymagarua ogolne pm 1.3. 


2. materialy 

Nie wystepujq. 


3. sprqt  
3.1.Og6lne wymagania dotyczqce sprqtu 


Ogolne wymagania dotyczqce sprqtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3. 

3.2. S p r q t  do wykonania rob6t 

Wykonawca przystepujqcy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazak sic moiliwoiciq korzystania z 
nastqpujqcego spwtu: 
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Iniynier moze dopuSciC wykonanie koryta i profilowanie 
pcdioia z zastosowhiem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunkupracy maszyny, 
- koparek z czerpakami profilowymi @rzy wykonywaniu wqskich koryt), 
-	 walww statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych. 


Stosowany sprqt nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wiaiciwosci gruntu pcdbza. 

4. transport 
4.1.Og6lne wymagania dotyczqce transportu 


Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4. 

4.2. Transport materialbw 


Wymagania dotyczqce iransportu materiaiow podano w SST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4. 

5. wykonanie robot 
5.1.Og6lne zasady wykonania rob6t 


Ogolne zasady wykonania robot pcdano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 

5.2. Warunki przystrlpienia do robot 

Wykonawca powinien p n y s t ~ i C  do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia pcdbia bezpoirednio przed rozpoczeciem 
robot zwivanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczeiniejsze przysQpienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania 
podlozajest mozliwe wylqcznie za zgodq Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. 

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podloiu nie moze odbywak sie ruch budowlany, niezwivany 
bezpoirednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni. 
5.3. Wykonanie koryta 

Paliki lub szpilki do prawidbwego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by6 wczeiniej przygotowane. 
Paliki lub szpilki naleiy ustawiaC w osi drogi i w rzqdach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez 

Iniyniera. Romieszczenie palikow lub szpilek powinno urnoiliwiaC naciqgniecie snwkow lub linek do wytyczenia robot w odstepach nie 
wi&szych nii co 10 meirow. 

Rodzaj sprzqtu, a w szczegolnoici jego moc naleiy dostosowai do rodzaju gruntu, w kt- prowadzone sq roboty i do trudnoici 
jego odspojenia. 

Koryto moina wykonywak recznie, gdy jego szerokoii nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykiad na poszerzeniach lub w 
przypadku robot o malym zakresie. Sposob wykonania musi by6 zaakceptowany przez Iniyniera. 

Grunt odspojony w czasiewykonywania koryta powinien bye wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i 
SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na cdklad w miejsce wskazane przez Inzyniera. 

Profilowanie i zageszczenie podloza naleky wykonak zgodnie z zasadami okreilonymi w pkt 5.4. 
5.4. Profilowanie i z a g p m n i e  podloia 

Przed przysQpieniem do profilowania podloze powinno byc oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. 
Po oczyszczeniu powierzchni podlo& naleiy sprawdzik, czy istniejqce rqdne terenu umoiliwiajq uzyskanie po profilowaniu 

zaprojektowanych rzdnych podioza. Zaleca sie, aby rz@e terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyisze nii projektowane 
rzgdne podloza. 

Jeieli powyiszy warunek nie jest spehiony i wystepujq zanizenia poziomu w podloh przewidzianym do profilowania, 
Wykonawca powinien spulchniC podloze na giebokoSC zaakceptowanq przez Iniyniera, dowiezc dodatkowy grunt speiniajqcy wymagania 
obowiwjqce dla gomej sire@ korpusu, w iloici koniecmej do uzyskania wyrnaganych rqdnych wysokoiciowych i zageicii warstwe do 
uzyskania wartoici wskainika zageszczenia, olaeilonych w tablicy 1. 

Do profilowania poclloza naleiy stosowai rowniarki. $ciety grunt powinien by6 wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny 
sposob zaakceptowany przez Inzyniera. 

Bezpoirednio po profilowaniu pcdioza naleiy przystzpit do jego zageszczania. Zageszczanie podloia naleiy kontynuowak do 
osiwiecia wskainika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskahik zageszczenia naleiy olueslaC zgodnie z BN- 
7718931-12 151. 

Tablica 1.Minimalne wartoici wskainika zagezczenia podoh  (I,) 



W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzqcy podloze uniemoiliwia przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrole 
zagezczenianalezy oprzec m rnetodzie obcieen plytowych. Naleiy okreilic piemotny i wtomy mod& odksdcenia podfoia wedlug BN-
64!8q3 1-02 T3!. i ni~nuntnenn . . .  . - . . .. . . ?... . SLno.nek -+.*bm~_nn .. md.nh! dG~7t?!c~r?& rxnr?ek_Gtc?~& 2nig nn:vi?r_Le . . 

Wdgotno* gruntu podczas zageszczama powinna by6 r6wna wilgotnoici optymalnej z tolerancjq od -20"/0 do +1+10%. 
5.5. Utnymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloia 

Podtoie (koryto) po wyprofilowaniu i zagqszczeniu powinno by6 utrzymywane w dobrym stanie. 
Jekli po wykonaniu rob6t zwiqzmych z profdowaniem i zageszczeniem podloia nastqi przenva w robotach i Wykonawca nie 

przystapi natychrniast do uldadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyc podloze przed nadrniernym zawilgoceniem, na 
przyklad przez roztoienie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Injniera. 

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej warstwy moina 
przystqic dopiero po jego naturalnym osuszeniu. 

Po osuszeniu pcdioza Iniynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw. Jeieli zawilgocenie nastrlpib 
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt. 
6. kontrola jakoici robot 
6.1.Og6ine zasady kontroii jakoSci rob6t 

Ogolne zasady kontroli jakoSci rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6. 
6.2. Badania w czasie rob6t 
6.2.1. C~stotliwoScoraz zakres badan i pomiarow 

CwtotliwoSC oraz zakres badah i pomiarow dotyczqcych cech geometrycznych i zagpzczenia koryta i wyprofilowanego podloia 
podaje tablica 2. 

Tablica 2. CzgtotliwoSC oraz zakres badah i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego podtoia 

Cd. tablicy 2 

Zagtpzczenie, wilgotno.46 w 2 punktach na dziemej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej 

gruntu podloia n i i  raz na 600 m2 


*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztakowania osi w planie nalezy wykonak w 

pd-tach glownych hkow poziomych 


6.2.2. SxrokoSC koryta @rofilowanego podloia) 

SxrokoSC koryta i profilowanego podloia nie moie roznic siq od szerokoSci projektowanej o wiecej nii +10 cm i -5 cm. 

6.2.3. RownoSC koryta (profilowanego podloia) 

NierownoSci podlukne koryta i profilowanego podloia naleiy mierzyc 4-metrowq laM zgodnie z normq BN-681893 1-04 [4]. 

NierownoSci poprzeczne nale jmierzyk 4-metrowq laM. 

Nierownosci nie mogq prxkraczac 20 mm. 


6.2.4. Spadki poprzecne 

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by6 zgodne z dokumentacjqprojektowq z tolerancjq + 0,5%. 

Roinice pomiqdzy rzednymi wysoko~ciow~mi koryta lub wyprofilowanego podtoia i rzpdnymi projektowanymi nie powinny 
prxkraczak +1 cm, -2 cm. 

6.2.6. Uksztakowanie osi w planie 

0 s  w planie nie moie by6 przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wisej niz f 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 
wiqcej ni i  + 5 cm dla pozostalych drog. 

6.2.7. Zagqszczenie koryta @rofilowanego podloza) 



Wskahik zagcszczenia koqta i wyprofilowanego podloia okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien byc rnniejszy od 
podanego w tablicy 1. 

JeSli jako laytenurn dobrego zag~zczenia stosuje siq porownanie w d c i  moddow odkszhlcenia, to wart066 stosunku wti,mego 
do pierwornego moduh odksdcenia, okrdlonych zgodnie z nonnq BN-648931-02131 nie powinm by^ wiqksa od 2,2. 

Wilgotndc w czasie zagcszczania naleiy badac wedhg PN-B-06714-17 121. WilgotnoSC gruntu podioza powinna byc rowna 
wilgotnosci optymalnej z tolerancjq od -20% do + 10%. 

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloPa) 
Wszystkie powierzchnie, M r e  wykazujp wiqksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny byc 

naprawione przez spulchnienie do gl~bokoici co najmniej 10 cm, wyrownanie i powti,me zagpzczenie. Dodanie nowego materiah bez 
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. 
7. obmiar robot 
7.1.Og6lne zasady obmiaru rob6t 


Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkq obmiarowq jest m2 (m& kwadratowy) wykonanego i odebranego koqta. 
8. odbior robot 

Ogolne zasady odbioru mMt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. 
Roboty uvlaje sic za wykotlane zgodnie z dokumentacja projek-ow% SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pmiary i 

badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daiy wyniki pozytywne. 
9. podstawa platnohi 
9.1.Og61ne ustalenia dotyczqee podstawy ptatnokci 

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. 
9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje: 
- pracc ponliarowc i roboty przygotowawczc, 

- odspojenie guntu z przermtem na pobocze i rozplantowaniem, 

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na Srodki transportowe i odwiezienie na odkiad lub nasyp, 
- profilowanie dna koryta lub podioia, 
- zagpzczenie, 
- utrzymanie koqta lub podloza, 
- pneprowadzenie pomiarow i badah laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej. 

8. WARSTWY ODCINAJACE D-04.02.01 

I. WSTE;P 
1.l .  Pnedmiot SST 

hzedmiotem niniejszej szczegolowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania dotycqce wykonania i odbiom roMt 
nviqzanych z wykonaniem wmtw odcinajqcych. 
1.2. Zakres stosowania SST 

Przedmiotem niniejszej szczeg6lowej specyfikacji technicznej sq wymagania ogolne dotycqce wykonania i odbiom roMt dla 
zadania ,,Przebudowa ulicy Poziomkowej w Ostrzeswwie" 

1 Warstwy odcinajqce zagqszczane mechanicznie o grubohci 10 cm - iloSC 1286,94+120,75 =1407,69m2 

1.3. Zakres rob6t objetych SST 
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfhcji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wykonaniem warstw odcinajqcych, 

stanowiqcych czec  podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy podloze stanowi grunt wysadzinowy lub wqtpliwy, nieulepswny spoiwem 
lub lepiszczem. 
1.4. OkreSlenia podstawowe 

Okreilenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujqcymi, odpowiednimi polskimi normami i z okresleniami podanymi w SST D-M- 
00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4. 
1.5. Ogblne wymagania dotyqce rob6t 

Ogolne wymagania dotyczqce roMt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5. 
2. materialy 
2.1.Og6he wymagania dotyuqce materiat6w 

Ogolne wymagania dotyczqce materidow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" 
pkt 2. 
2.2. Rodzaje material6w 

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstw odcinajqcych sq: 
- piaski, 
- iwir i mieszanka, 
- mial (kamienny). 
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2.3. Wymagania dla kruszywa 

Kruszywa do wykonania warstw odsqcmjqcych i odcinajqcych powinny spehiad nasQpujqce warunki: 


ndzie:-
DI5- wymiar sita, przez &re przechodzi 15%ziam warstwy odcinajgej lub odsqczajqcej 
dg5- wymiar sita, przez bore przechodzi 85% ziarn gruntu podloia. 
b) zageszczalnoici, okreilony zaleinoiciq: 

a 10 

gdzie: 
U - wskainik roinoziarnistosci, 
dm - wymiar sita, przez M r e  przechodzi 60% kruszywa tworzqcego warstwe odcinajqcg 
dlo- wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywa tworzqcego warstwe odcinajqcq. 

Piasek stosowany do wykonywania warstw odcinajqcych powinien spehad wymagania normy PN-B-11113 [5] dla 
gatunku 1 i 2. 

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstw odcinajqcych powinny spehiad wymagania normy PN-B-11111 [3], dla 
klasy I i 11. 

Mia1 kamienny do warstw odcinajqcych powinien spelnia6 wymagania normy PN-B-11112 [4]. 
2.5. Skladowanie materialbw 
2.5.1. Skiadowanie lcruszywa 

Jeieli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy odcinajqcej nie jest wbudowane bezpoirednio po dostarczeniu na budowe i 
zachodzi potrzeba jego okresowego skiadowania, to Wykonawca robot powinien zabezpieczyd kruszywo przed zanieczyszczeniem i 
zmieszaniem z innymi materialami kamiennymi. Podloie w miejscu skiadowania powinno by6 rowne, utwardzone i dobrze odwodnione. 
3. sprqt  
3.1. Ogblne wymagania dotyczqce s p q t u  

Ogolne wymagania dotyczqce s p r w  podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania og61ne7'pkt 3. 
3.2. Spnct  do wykonania robbt 

Wykonawca przystepujqcy do wykonania warstwy odcinajqcej lub odsqczajqcej powinien wykazad sic moiliwoSciq korzystania z 
nastepujqcego sprqtu: 
- rowniarek, 
- walcow statycznych, 
- pfyt wibracyjnych lub ubijakow mechanicznych. 
4. transport 
4.1. OgMne wymagania dotyaqce transportu 

Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4. 
4.2. Transport kruszywa 

Kruszywa mozna przewozik dowolnymi irodkami transportu w warunkach zabezpieczajqcych je przed zanieczyszczeniem, 
zmieszaniem z innymi materialami, nadmiemym wysuszeniem i zawilgoceniem. 
5.1. Ogblne zasady wykonania robbt 

Og6lne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 
5.2. Pnygotowanie podloia 

Podloie gruntowe powinno spelniac wymagania okreilone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne" oraz D-04.01.01 ,,Koryto wraz z 
profilowaniem i zageszczaniem podloia". 

Warstwy odcinajqca i odsqczajqca powinny byc wytycwne w sposob umoiliwiajqcy wykonanie ich zgodnie z dokumentacjq 
projektowg z tolerancjami okreilonymi w niniejszych specyfikacjach. 

Paliki lub szpilki powinny by6 ustawione w osi drogi i w rzedach rownolegiych do osi drogi, lub w imy spodb zaakceptowany 
przez m i e r a .  

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umoiliwiac nacimiqcie sznwkow lub linek do wytyczenia robot w odsodstepach nie 
wiekszych niz co 10 m. 
5.3. Wbudowanie i zag~szuanie kruszywa 

Kruszywo powinno byd rozkladane w warstwie o jednakowej gruboici, przy u j c i u  rowniarki, z zachowaniem wymaganych 
spadkow i rzednych wysokosciowych. Gruboid rozloionej warstwy luinego lauszywa powinna byc taka, aby po jej zaggzczeniu osirlgniqto 
grubosd projektowanq. 

Jeieli dokumentacja projeA2owa lub SST przewiduje wykonanie warstwy odcinajqcej o grubosci powyiej 20 cm, to wbudowanie 
kruszywa nale i y  wykonad dwuwarstwowo. Rozpoczwie dadania  kakdej nastepnej warstwy moie nastapic po odbiorze przez Inkyniera 
warstwy poprzedniej. 

W rniejscach, w ktorych widoczna jest segregacja kruszywa naleiy przed zageszczeniem wymienid kruszywo na material o 
odpowiednich wiasciwoiciach. 

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy odcinajqcej naleiy przystapic do jej zageszczania. 
Zageszczanie warstw o przekroju daszkowym naleiy rozpoczynak od krawqdzi i stopniowo przesuwak pasami podluinymi 

cz~b iowonakladajqcymi siq, w kierunku jej osi. Zageszczanie nawierzchni o jednostromym spadku naleky rozpoczynak od dolnej krawedzi 
i przesuwak pasami p o d b y m i  czqiciowo nakiadajqcymi sic, w kierunku jej gornej krawedzi. 
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Nierownoici lub zaglebienia powstale w czasie zagqszczania powinny by6 wyrownywane na bieiqco przez spulchnienie wars* 
kruszywa i dodanie lub usuniecie materiah, ai do otrzymania rownej powierzchni. 

W miejscach niedostepnych dla waldw warstwa odcinajqca powinna by6 zagqszczana plytami wibracyjnymi lub ubijakami 
rnerhlnicm>-i 

Lageszczame naleiy kontynuowac do o s lwec l a  wskairuka zageszczema me mmejszego od 1,O wedlug normalnej proby 
Proctora, pmprowadzonej wedhg PN-B-0448 1 [l]. Wskainik zageszczenia n a l e j  ohedak zgodnie z BN-771893 1-12 [8]. 

W przypadkq gdy gruboziarnisty material wbudowany w warstwe odcinaj4c% uniemoiliwia przeprowadzenie badania 
zagszczenia wedhg normalnej proby Proctora, kontrole zagqszczenia naleky oprzeC na metodzie obciqken plytowych. Nale j okreilic 
pienvotny i wtomy modul odksztalcenia warstwy wedlug BN-641893 1-02 [6]. Stosunek wtbrnego i piemohego moddu odksztalcenia nie 
powinien pmkraczaC 2,2. 

WilgomoiC h z y w a  podczas zageszczania powinna byC rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjq od -20% do +lo% jej 
wartoici. W przypadku, gdy wilgomoSC h z y w a  jest wyisza od wilgotnosci optymalnej, h z y w o  nale j osuszyC przez rnieszanie i 
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgomoSC kruszywa jest niisza od wilgohoici optymalnej, kruszywo nale j zwilj C  okreilonq ilokiq 
wody i rownorniernie wymleszac. 
5.4. Utnymanie warstwy odcinajecej 

Warstwa odcinajqca po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy powinny by6 utrzymywane w dobrym stanie. 
W przypadku warstwy z kruszywa dopuszcza sig ruch pojazdow koniecznych dla wykonanla wyzej lehcej warstwy nawierzchni. 
Koszt napraw wyniklych z niewlaiciwego utrzyrnania warstwy obciqka Wykonawce robot. 

6. kontrola jakoSci robot 
6.1.Og6lne zasady kontroli jakoici robot 

Ogolne zasady kontroli jakoici robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6. 
6.2. Badania pned przystllpieniem do rob6t 

Przed przystwieniem do robot Wykonawca powinien wykonaC badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i 
przedstawik wyniki tych badan Inzynierowi. Badania te powimy obejmowak wszystkie w1aSciwoSci kruszywa okreklone w p. 2.3. 

Geowiokniny przeznaczone do wykonania warstwy odcinajqcej i odsqczajqcej powinny posiadaC aprobate techniczn~ zgodnie z 
pkt 2.4. 
6.3. Badania w czasie rob6t 
6.3.1. Cqstotliwoik oraz zalires badah i pomiarbw 

CqstotliwoBC oraz zakres badari i pomiarow dotyczqcych cech geometrycznych i zageszczenia warstwy odcinajqcej podaje tablica 
1. 

Tablica 1. CzestotliwoSC oraz zakres badah i pomiarow warstwy odcinajqcej 

Przed odbiorem: 

w 3 punktach, lecz nie rzadziej nii raz na 2000 m2 


8 Zageszczenie, wilgotnoSC w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej nii 
kruszywa raz na 600 m2 

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie n a l e j  wykonaC w punktach glownych tukow poziomych. 

6.3.2. SzerokoiC warstwy 

SzerokosC warstwy nie moze sic roiniC od szerokoici projehwanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm. 

6.3.3. RownoSC warstwy 

Nierownosci podluine warstwy odcinajqcej nale j mierzy6 
4 metrowq la@ zgodnie z nonnq BN-681893 1-04 [7]. 

Nierownosci poprzeczne warstwy odcinajqcej naleiy mierzyc 
4 metrowq iaq. 

Nierownoici nie mogq przekraczai 20 mm. 
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6.3.4. Spadki poprzeczne 

Spadki poprzeczne warstwy odcinajqcej na prostych i Wach powinny byc zgodne z dokumentacjq projektowq z tolerancjq f 0,5%. 

Ro2nice pomiedzy rqdnymi wysokoiciowymi warstwy i rz&ymi projehwanymi nie powinny przekraczac +l cm i -2 cm. 

6.3.6. Uksztaltowanie osi w planie 

0 s  w planie nie make byc pr7municta w stosunku do osi projektowanej o wiqcej nii: + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 
o wipcej nii f 5 cm dla pozostalych drog. 

6.3.7. GrubosC warstwy 

GruboSC warstwy powinna byc zgodna z okreilonq w dokumentacji projektowej z tolerancjq +1 cm, -2 cm. 
Jezeli warstwa, ze wzglgdow technologicznych, zostda wykonana w dwoch warstwach, n a l e j  mienyC lqcmq grubosc tych 

warstw. 
Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglcdem guboici Wykonawca wykona naprawq warstwy przez spulchnienie 

warstwy na glqbokoSc co najmniej 10 cm uzupelnienie nowym materialem o odpowiednich wl&ciwobiach, wyrownanie i ponowne 
zagqszczenie. 

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych rob& nastqi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy, 
wedhg wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy. 

6.3.8. Zagpszczenie warstwy 

Wskainik zagqszczenia warstwy odcinajqcej i odsqczajqcej, okreslony wg BN-771893 1-12 [8] nie powinien byc mniejszy od 1. 
Jeieli jako kryterium dobrego zagqszczenia warstwy stosuje sip porownanie wartosci moddow odksztaicenia, to wart066 stosunku 

wtomego do pierwotnego moduh odksdcenia, okreslonych zgodnie z normq BN-641893 1-02 [6], nie powinna byc wicksza od 2,2. 
Wilgotnosc kruszywa w czasie zagqszczenia nale j badak wedIug PN-B-06714-17 [2]. WilgotnoSc kruszywa powinua byc rowna 

wilgotnosci optymalnej z tolerancjq od -20% do +lo%. 
6.4. Zasady postcpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi 

Wszystlcic povvicrzchnic, ktbrc wykazujq wiqkszc odchylcnia ccch gcomctrycmych od olacslonych w p. 6.3, powinny byc 
naprawione przez spulchnienie do glpbokosci co najmniej 10 cm, wyrownane i powtornie zaggzczone. Dodanie nowego materiah bez 
spdchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. 
7. obmiar rob& 
7.1.Og6lne zasady obmiaru rob6t 

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 
7.2. Jednostka obmiarowa 

Jcdnostkq obmiarowq jcst m2 (mctr kwadratowy) warstwy odcinajqccj i odswzajqccj. 
8. odbib roMt 

Ogolne zasady odbioru r&t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. 
Roboty uznaje siq za wykonane zgodnie z dokurnentacjq projektowa SST i wymaganiami Iniyniera, jeieli wszystkie pomiary i 

badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 dabwyniki pozytywne. 

9. podstawa platnosci 
9.1.Og6lne ustalenia dotynqce podstawy platnokci 

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. 
9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania lnl2 warstwy odsqczajqcej iAub odcinajqcej z kruszywa obejmuje: 
- prace pomiarowe, 
- dostarczenie i rozloienie na uprzednio przygotowanym podloiu warstwy materiah o gruboki i jakoici okreslonej w dokumentacji 
projektowej i specyfiiacji technicznej, 
- wyrownanie ukozonej warstwy do wymaganego profilu, 
- zagqszczenie wyprofilowanej warstwy, 
- przeprowadzenie pomiarow i badari laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicznej, 
- utrzymanie warstwy. 

9. PODBUDOWA Z CHUDEGO BETONU D - 04.06.01 

. WSTEP 
1.1. Pnedmiot SST 

Przedmiotem niniejszej szczegtdowej specyfiicji technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru robot 
zwiqimych z wykonywaniem podbudowy z chudego betonu. 
1.2. Zakres stosowania SST 

Przedmiotem niniejszej szczegaowej specyfikacji technicznej sq wymagania ogolne dotycqce wykonania i odbioru robot d a  
zadania ,,Przebudowa ulicy Poziornkowej w Ostrzeszowie" 
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1.3. Zakres rob6t objgtych SST 
Ustaleria zawarte w niniejszej specyfikacji dotycq zasad prowadzenia robot z w i w y c h  z wykonywaniem podbudowy z chudego 

betonu. 

Podbudowy betonowe gr.15 em pielegnowane piaskiem i wod4 - iloSC 1556,34+78,0 = 1634,34m2 

1.4. Okreilenia podstawowe 
1.4.1. Podbudowa z chudego betonu - jedna lub dwie warstwy zaggzczonej mieszanki betonowej, kt6ra po osifgnieciu wytrzymaloici na 
Sciskanie nie mniejszej niz 6 MPa i nie wiekszej niz 9 MPa, stanowi fragment nosnej cz&i nawierzchni drogowej. 

1.4.2. Chudy beton - materid budowlany powstaly przez wymieszanie mieszanki kruszyw z cementem w ilosci od 5% do 7% w stosunk- do 
kruszywa lecz nie przekraczajqcej 130 kg/m3 oraz optyrnalnq iloiciq wody, ktory po zakonczeniu procesu wiqzania osiqga wytrzymalosk na 
Sciskanie R18w granicach od 6 do 9 MPa. 

1.4.2. Pozostale okreilenia podstawowe s~ zgodne z obowipjqcymi, odpowiednimi polskimi normami i z defkicjami podanymi w SST D- 
M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4. 
1.5. Ogolne wymagania dotyczrlce rob6t 


Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5. 

2. materiaiy 

2.1.Ogblne wymagania dotyczqce materialbw 


Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" 
pkt 2. 
2.2. Cement 

Naleiy stosowak cementy powszechnego uzytku: portlandzki CEM 1 klasy 32,5 N, cement portlandzki wieloskladnikowy CEM 11 
klasy 32,5 N, cement hutniczy CEM III kiasy 32,5 N, cement pucolanowy CEM IV klasy 32,5 N wedhg PN-EN 197-1:2002 [5] . 


Wymagania dla cementu zestawiono w tablicy 2. 


Tablica 2. Wymagania dla cementu do chudego betonu 

Lp. WI.aSciwoSci 	 Klasa cementu 32,5 

1 WytrzymdoSC na Sciskanie (MPa), po 7 dniach, nie rnniej niz: 16 

2 WytrzyrnaloSC na Sciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej niz: 32,5 

3 Pocqtek czasu wiqzania, min ,nie wczeiniej niz: 	 75 

4 Stalosc obj~tofci, mm, nie wiqcej nii: 	 10 

Przechowywanie cementu powinno sic odbywac zgodnie z BN-881673 1-08 [22]. 
2.3. Kruszywo 


Do wykonania mieszanlu chudego betonu naleiy stosowak: 

- zwir i mieszanke wg PN-B-11111: 1996 [14], 
- piasekwgPN-B-11113:1996[16], 
- kruszywo lamane wg PN-B-11112:1996 [15] i WTM-CZDP84 [26], 
- kruszywo zuilowe z h i l a  wielkopiecowego kawalkowego wg PN-B-23004: 1988 [17], 
-	 kruszywo z recyklingu betonu o ziarnach wiekszych niz 4 mm. 

Kruszywo powinno spelniac wymagania okreslone w normie PN-S-96013: 1997 [20]. 
Kruszywo Mlowe powinno by6 cdkowicie odporne na rozpad krzemianowy wedhg PN-B-06714-37:1980 [12] i zelazawy 

wedlug PN-B-06714-39:1978 [13]. 
2.4. Woda 

Do wytwarzania rnieszanki betonowej jak i do pielegnacji wykonanej podbudowy nale iy stosowac wode odpowiadajqcq 
wymaganiom normy PN-B-32250: 1988 [18]. Bez badah laboratoryjnych m o ~ a  stosowae wodociqgowq wode pitnq. 
2.6. Materialy do pielggnacji podbudowy z chudego betonu 

Do pielegnacji podbudowy z chudego betonu mogq by6 stosowane: 
- preparaty pielegnacyjne posiadajqce aprobatc technicznk 
- folie z tworzyw sztucznych, 
- wlokniny wedhg PN-P-01715: 1985 [19], 
- piasek i woda. 
3. SPRZQT 
3.1. Ogblne wymagania dotyczqce s p p t u  

Ogolne wymagania dotyczqce sprqtu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 3. 
3.2. Sp rq t  do wykonywania podbudowy z chudego betonu 

Wykonawca przystepujqcy do wykonania podbudowy z chudego betonu, powinien wykazak sic mozliwosciq korzystania z 
nastcpujqcego sprz@u: 
- wytwomi stacjonamej lub mobilnej do wytwarzania chudej mieszanki betonowej. Wytwomia powinna byc wyposaiona w urzqdzenia do 
wagowego dozowania wszystkich skladnikow, gwarantujqce nastqpujqce tolerancje dozowania, wyraione w stosunku do masy 
poszczegolnych skladnikow: lavszywo f 3%, cement f 0,5%, woda _+ 2%. Inzynier moze dopuSciC obj@oiciowe dozowanie wody, 
- przewoinych zbiomkow na wodg, 
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- ukiadarek albo rowniarek do rozkiadania chudej rnieszanki betonowej, 
- walcbw wibracyjnych lub statycznych do zagpzczania lub ply&wibracyjne, 

I - za~szczarek plytowych, ubijakow mechanicznych lub malych waldw wibracyjnych do zagezczania w miejscach trudno dostepnych 
4 &..7cEncT. ..-.. . ... . . .--
4.1.Ogblne wymagania dotyaqce transportu 

Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4. 
4.2. Transport materialbw 

Transport cementu powinien odbywak s i ~  zgodnie z BN-8816731-08 [22]. Cement luzem naleiy przewozik cementowozami, 
natomiast cement workowany moha  przewozic dowolnymi irodkami transpow w sposob zabezpieczony p  d  zawilgoceniem. 

Kruszywo moina przewozif. dowolnymi krodkami transportu w warunkach zabezpieczajqcych je przed zanieczyszczeniem, 
zmieszaniem z innymi materiaiami i zawilgoceniem. 

Woda moie by6 dostarczana wodocirgiem lub przewoznymi zbiornikami wody, 
Transport mieszanki chudego betonu powinien odbywak siq zgodnie z PN-S-96013:1997 [20]. 

5. WYKONANIE R O B ~ T  
5.1.Ogblne zasady wykonania robbt 

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 
~ -

5.2. Projektowanie mieszanki chudego betonu 
Przed przystrlpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Iniynierem, Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt 

skladu mieszanki chudego betonu oraz wyniki badah laboratoryjnych poszczegolnych skladnikow i probki materiatow pobrane w obecnoici 
Inzyniera do wykonania badah kontrolnych przez Iniyniera. 

Projektowanie mieszanki chudego betonu polega na: 
- dobone h s z y w a  do mieszanki, 
- doborze ilosci cementu, 
-	 doborze ilokci wodv. 

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna mieicif. siq w polu dobrego uziarnienia wymaczonego przez l a y w e  granicme 
wg PN-S-96013: 1997 [20]. 

Rqdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych podano w tablicy 3 i na tysunku 1 i 2. 
Uziarnienie kruszywa powinno byc tak dobrane, aby rnieszanka betonowa wykazywaia maksymalnq szczelnoSk i urabialnosk przy 

minirnalnym zukyciu cementu i wody. 

Tablica 3.Rzqdne krzywych granicmych uziarnienia mieszanki mineralnej. 

ZawartokC cementu powima wynosiC od 5 do 7% w stosunku do kruszywa i nie powima przekraczaf. 130 kgJm3. 
ZawartoSC wody powinna odpowiadak wilgotnoici optynalnej, okreilonej wedlug normalnej proby Proctors, zgodnie z PN-B- 

0448 1: 1988 [9] ( d m  cylinder, metoda 11). 
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Rysunek 1. Graniczne knywe uziarnienia do chudego betonu od 0do 31,5 mm. 

Bok &a sits, mm 

Bok oczka sita, mm 


Rysunek 2. Graniczne laywe uziarnienia lauszywa do chudego betonu od 0 do 63 mm. 

5.3. WlaSciwoSci chudego betonu. 

Chudy beton powinien spetniak wymagania okreslone w tablicy 4. 


Tablica 4. Wymagania dla chudego betonu 

5.4. Warunki przystrlpienia do rob& 
Podbudowa z chudego betonu nie powinna by6 wykonywana gdy temperatura powietrza jest niisza nu S°C i wyisza nii 25' C oraz 

gdy podloie jest zamarzniete. L 

5.5. Pnygotowanie podloia 
Podloie pod podbudowe z chudego betonu powinno by6 przygotowane zgodnie z wymaganiami okreilonymi w dokumentacji 

projektowej i SST. 
5.6. Wytwananie mieszanki betonowej 

Mieszankq chudego betonu o Sciile okreilonym skladzie zawartym w recepcie laboratoryjnej naleiy wytwarzak w mieszarkach 
zapewniajqcych cirlg1oSC produkcji i gwarantujqcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. 

Skladniki mieszanki chudego betonu powinny by6 dozowane wagowo zgodnie z normq PN-S-96013: 1997 [20 1. 
Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by6 od razu transportowana na miejsce wbudowania, w sposob zabezpieczony przed 

segregacjq i nadmiernym wysychaniem. 
5.7. Wbudowywanie i zagcszwanie mieszanki betonowej 

Ukladanie podbudowy z chudego betonu naleiy wykonywa6 ukladarkami mechanicznymi, poruszajqcymi sig po prowadnicach. 
Przy ukladaniu chudej mieszanki betonowej za pomocq rowniarek koniecme jest stosowanie prowadnic. Wbudowanie za pomocq 

rowniarek bez stosowania prowadnic, moie odbywa6 sie tylko w wyjqtkowych wypadkach, okreSlonych w SST i za zgo& Inzyniera. 
Podbudowy z chudego betonu wykonuje sie w jednej warstwie o grubosci od 10 do 20 cm, po zageszczeniu. Gdy wymagana jest 

wieksza grubosc, to do ukladania drugiej warstwy moina przystrlpic po odbiorze jej przez Iniyniera. 
Natychrniast po rozlozeniu i wyprofilowaniu mieszanki naleiy rozpoczqc jej zagvzczanie. Powierzchnia zageszczonej warstwy 

powinna mieC prawidlowy przekroj poprzecmy i jednolity wyglqd. 
Zagqszczanie naleiy kontynuowac do o s i d ~ i a  wskainika zageszczenia nie mniejszego nii 0,98 maksymalnego zageszczenia 

okreslonego wedlug normalnej proby Proctora zgodnie z PN-B-04481: 1988 [9], (duiy cylinder metoda 11). Zageszczenie powinno byc 
zakonczone ~ r z e d  roz~oczeciemczasu wiazania cementu. . . 

Wilgotnosc mieszanki chudego betonu podczas zagvzczania powinna byc rowna wilgotnosci optyrnalnej z tolerancjq + 10% i -
20% jej wartosci. 



PRZEBUDOWA ULICY POZIOMKOW W OSl'RZESZOW7E 35 

5.8. Spoiny robocze 
Wykonawca powinien tak organizowac roboty, aby unikai. podhinych spoin roboczych, poprzez wykonanie podbudowy na calej 

szerokosci koryta. 
JP*!~ 1%: ,qw~!.&ed-h2+1xn: I M ~ = ~ ~ - ~ ~ ~ ~  gb-nT?i -;zyp;ie ?-$?-!fi7$%m+ >yz;&;=--in-; rc!!-cz?. !c s>ciy; -:.l by5 %,&:&:-


nlcn przesunrete o co nalmmej 30 cm dla spomy podiuznej i 1 m dla spolny poprzecmej. 

5.9. Nacinanie szczelin 

W poczqtkowej fazie twardnienia betonu zaleca siq wyciqcie szczelin pozornych na gl~bokoSC okdo 1/3 jej gruboki. 
SzerokoiC naci~tych szczelin pozornych powinna wynosiC od 3 do 5 mm.Szczeliny te naleiy wyciqC tak, aby &a powierzchnia 

podbudowy byia podzielona na kwadratowe lub prostokqtne plyty. Stosunek dlugoici pIyt do ich szerokohci powinien by6 nie wiqkszy n u  od 
1,5 do 1,O. 

W przypadku przekroczenia gomej granicy siedmiodniowej wytrzymaioici i spodziewanego przekroczenia 
dwudziestooSmiodniowej wytrzymatosci na Sciskanie chudego betonu, wyciqcie szczelin pozomych jest konieczne. 
Alternatywnie moina ulokyc na podbudowie warstwe antyspekaniowq w postaci: 
- membrany z polimeroasfaltu, 

-
 geowlokniny o odpowiedniej gcstoici, wytrzymaloici, gmboici i wspblczynniku wodoprzepuszczalnoSci poziomej i pionowej, 
- warstwy kruszywa od 8 do 12 cm o odpowiednio dobranym uziamieniu. 
5.10. Pielsnacja podbudowy 

Podbudowa z chudego betonu powinna by6 natychrniast po zagcszczeniu poddana pielqgnacji. Pielqgnacja powinna by6 
przeprowadzona wedlug jednego z nastqpujgych sposobow: 
a) skropienie preparatem pielegnacyjnym posiadajqcyrn aprobag technicznq, w iloici ustalonej w SST, 
b) przykrycie na okres 7 do 10 dni nieprzepuszczalnq foliq z twolzywa sztucznego, ubzonq na zaldad co najmniej 30 cm i zabezpieczow 
przed zerwaniem z powierzchni podbudowy przez wiatr, 
c) przykrycie rnatami lub wibkninami i spryskiwanie wodq przez okres 7 do 10 dni, 
d) przykrycie warstwq piasku i utrzymanie jej w stanie wilgotnym przez okres 7 do 10 dni. 
Stosowanie innych irodk6w do pielegnacji podbudowy wymaga kazdorazowej zgody Inkyniera. 

Nie nalejl dopuszczac iadnego ruchu pojadow i maszyn po podbudowie w okresie 7 do 10 dni pielcgnacji, a po tym czasie 
ewentualny mch budowlany moie odbywac sic wylqcznie za zgo& Iniyniera. 
5.11. Odcinek pr6bny 


Wykonawca powinien wykonaC odcinek pr6bny w celu: 

- stwierdzenia czy sprq t  do produkcji mieszanki betonowej, rozkladania i zagezczania jest wtkciwy, 

- okreslenia gruboki warstwy wbudowanej mieszanki przed zagcszczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej gruboici warstwy 

zagcszczonej, 

- okreilenia liczby przejsc walww dla uzyskania wymaganego wskaknika zagqszczenia podbudowy. 


Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzyc materiaiow oraz sprgtu do mieszania , rozkiadania i zagcszczania , jakie b& 
stosowane do wykonywania podbudowy z chudego betonu. 

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosik od 400 m2 do 800 m2, a dhgosc nie powima by6 mniejsza niz 200 m. 
Odcinek prbbny powinien by6 zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera. 
Wykonawca moze przystipik do wykonywania podbudowy z chudego betonu po zaakceptowaniu odcinka probnego przez 

Inzyniera. 
5.12. Utnymanie podbudowy 

Podbudowa po wykonaniu, a przed ufoieniem nasgpnej warstwy, powinna by6 chroniona przed uszkodzeniami. Jeieli 
Wykonawca b+ie wykorzystywai, za zgodq Inkyniera, gotowq podbudowe do ruchu budowlanego, to powinien naprawic wszelkie 
uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ~ c h ,  na wlasny koszt. 

Wykonawca jest zobowivany do przeprowadzenia biezqcych napraw podbudowy, uszkodzonej wskutek oddziaiywania czynnikow 
atmosferycznych, takich jak opady deszczu, sniegu i mroz. 

Wykonawca jest zobowiqzany wstrzymac mch budowlany po okresie intensywnych opadow deszczu, jeieli wystwi moiliwoiC 
uszkodzenia podbudowy. 

Podbudowa z chudego betonu musi by15 przed zimqprzykqta co najmniejjednq warstwq mieszanki mineralno-asfaltowej. 
6. kontrola jakoici robot 
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoici rob6t 

Og6lne zasady kontroli jakdci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wyrnagania ogolne7'pkt 6.  
6.2. Badania p n e d  przystqpieniem do rob& 

Przed przystqpieniem do roMt Wykonawca powinien wykonac badania cementu, kruszywa oraz w przypadkach wqtpliwych wody 
i przedstawik wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji. 

Badania powinny obejmowad wszystkie wlaiciwdci okreilone w punktach od 2.2 do 2.4 oraz w punktach 5.2 i 5.3 niniejszej OST. 
6.3. Badania w czasie rob6t 
63.1. CqstotliwoSC oraz zakres badah i pomiarow 

CqstotliwoSC oraz zakres badab i pomiarow w czasie wykonywania podbudowy z chudego betonu podano w tablicy 5. 

WaiciwoSci kruszywa naleq okreslic przy k A e j  zmianie rodzaju kruszywa i dla kaidej partii. WaiciwoSci kruszywa powinny 
by6 zgodne z wymaganiami normy PN-S-96013: 1997[20]. 

Tablica 5. CzqstotliwoSC oraz zakres badari i pomiarow przy wykonywaniu podbudowy 
chudego betonu 
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CqstotliwoSC badah 
Maksymalna po- 

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalne iloici wierzc.a 
- badab na ; _-?LET,..--.,.-

Oznaczenie wytrzymaiosci na Sciskanie chudego betonu; 
po 7 dniach 

po 28 dniach 3 probki 

1910-zenie nasiqkhGci chudego betonu I w przypadkach wqtpliwych I 
l 8  I 

I 

10 1 Onaczenie mrowodporno~ci chudeno betonu i na zlecenie Inkyniera I 

6.3.3. WlaiciwoSci wody 


W przypadkach wqtpliwych naleiy przeprowadzit badania wody wedlug PN-B-32250: 1988 [18]. 


6.3.4. WlaSciwoSci cementu 


Dla kaidej dostawy cementu naleiy okreSliC wlaSciwoSci podane w tablicy 2. 


6.3.5. Uziarnienie mieszanki mineralnej 

Probki do badah naleiy pobierac z wytworni po wymieszaniu kruszyw, a przed podaniem cementu. Badanie n a l e j  wykonaC 
zgodnie z normq PN-B-06714-15: 1991 [ll]. 

Krzywa uziamienia mieszanki mineralnej powinna by6 zgodna z receptq. 

63.6. WilgotnosC mieszanki chudego betonu 

WilgotnosC mieszanki chudego betonu powinna byc rowna wilgotnoici optymalnej, okreilonej w recepcie z tolerancjq + lo%, -
20% jej wartoici. 

6.3.7. Zageszczenie podbudowy z chudego betonu 

Mieszanka chudego betonu powima by6 zageszczana do osimgcia wskainika zageszczenia nie mniejszego niz 0,98 
maksymalnego zageszczenia laboratoryjnego oznaczonego zgodnie z normalnq probq Proctora (metoda 10, wedhg PN-B-04481: 1988 [9]. 

6.3.8. GruboSC podbudowy z chudego betonu 

GruboSC warstwy nale j mierzyk bezpoirednio po jej zageszczeniu. Grubosd podbudowy powima by6 zgodna z dokumentacjq 
projektowq z tolerancjq f 1 cm. 

6.3.9. Wytrzymalosc na Sciskanie chudego betonu 

WytrzymaloSC na Sciskanie okresla sie na probkach walcowych o srednicy i wysokosci 16,O cm. Phbki do badah nalezy pobierak z 
miejsc wybranych losowo, w Swiezo roziozonej warstwie. Probki w ilosci 6 sztuk naleiy formowak i przechowywac zgodnie z normq PN-S- 
96013: 1997 [20]. Trzy probki nale iy  badac po 7 dniach i trzy po 28 dniach przechowywania. Wyniki wytrzymaloici na Sciskanie powinny 
by6 zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 4. 

6.3.10. NasifliwoSC i mrowodpornosC chudego betonu 

NasifliwoSC i mrozoodpornoSC okreila sic po 28 dniach dojrzewania betonu, zgodniodnie z normq PN-B-06250: 1988 [lo]. 
Wyniki badan powinny by6 zgodne z wymaganiami podanymi w tablicy 4. 

6.4. Wymagania dotyczqce cech geometrycznych podbudowy z chudego betonu 
6.4.1. CqstotliwoSC oraz zakres badah i pomiarow 

CzestotliwoSC oraz zakres badab i pomiarow podaje tablica 6. 

Tablica 6. CzestotliwoSC oraz zakres badah i pomiarow wykonanej podbudowy z chudego 
betonu 



PKZEBUDOWA UUCYPOZIOMKOW U  W Ob'lRZESZOWIE 37 

.! i n. . . . ---.-.- ......- L.- I, .. . - -..- - . - - -- ---- .. , - - --.- - --
~ .... 

w spodb c i ~ l y  planografem albo co 20 m la@

2 RownoScpodluina na kazdym pasie ruchu 


5 W n e  wysokoSciowe Dla autostrad i drog ekspresowych co 25 m, 


6 Uksztaltowanie osi w planie*' dla pozostalych drog co 100 m 

7 GruboSC uodbudowv w 3 uunktach. lecz nie rzadziei niz raz na 100 rn 


*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowanie osi w planie naleky wykonak w punktach gtownych Iukow poziomych. 

6.4.2. SzerokoSc podbudowy 

SzerokoSC podbudowy powinna by6 zgodna zdokumentacjq projektowq z tolerancjq +10 cm, -5 cm. 
Na jezdniach bez krawpinikow szerokoSc podbudowy powinna byc wipksza o co najmniej 25 cm od szerokoki warstwy na niej 

ukladanej lub o wartoSC wskazanq w dokumentacji projektowej. 

6.4.3. RbwnoSc podbudowy 

NierownoSci podluine podbudowy naleiy mierzyc 4-metrowq iatq lub planografem, zgodnie z normq BN-681893 1-04 [23]. 

NierownoSci poprzeczne podbudowy naleiy mierzyC 4-metrowq iatq. 

NierownoSci podbudowy nie mogq przehaczac: 


- 9 mrn dla podbudowy zasadniczej, 
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej. 

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy 

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i k c h  powinny byc zgodne z dokumentacjq projektowq z tolerancjq k 0,5 %. 

6.4.5. m  e  wysokosciowe podbudowy 

W n e  wysokosciowe podbudowy powinny byC zgodne z dokumentacjq projektowq z tolerancjq +1 cm, -2 cm. 

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie 

0 s  podbudowy w planie powinna bye zgodna z dokumentacjq projektowq z tolerancjq f 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych i f 
5 cm dla pozostalych drog. 

6.4.7. GruboSC podbudowy 

GruboSC podbudowy powinna byc zgodna z dokumentacjq projektowq z tolerancjq: 
- dla podbudowy zasadniczej f 1 cm, 
- dla podbudowy, pomocniczej + 1 cm, -2 cm. 
7. OBMIAR ROBOT 
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot 

Og6lne zasady obrniaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 
7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkq obmiarowq jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z chudego betonu. 
8. O D B I ~ RR O B ~ T  

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. 
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjq projektowg SST i wymaganiami Injniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z 

zachowaniem tolerancji wg,pkt 6 daly wyniki pozytywne. 
9. PODSTAWA PLATNOSCI 
9.1. Ogohe ustakenia dotyczqce podstawy pkatnoici 

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. 
9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1 m2 podbudowy z chudego betonu obejmuje: 
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, 
- omakowanie robot, 
- dostarczenie materialow, 
- wyprodukowanie mieszanki, 
- transport na micjsce wbudowania, 
- przygotowanie podloia, 
- dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezienie prowadnic oraz innych materialow i urzqhen pomocniczych, 

- rozlozenie i zageszczenie mieszanki, 
- ewentualne nacinanie szczelin, 
- pielegnacja wykonanej podbudowy, 
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- przeprowadzenie pomiarow i badah laboratoryjnych, wymaganychw specyfikacji technicznej. 

1. WSTEP 
1.1. Pnedmiot SST 

Przedmiotem niniejszej szczegoiowej specyfiacji technicznej (SST) sq wymagania dotycqce wykonania i odbioru rob& zwipanych z 
wykonaniem nawierzchni z betonowejkostki brukowej. 
1.2. Zakres stosowania SST 

Przedrniotem niniejszej szczeg6Iowej specyfikacji technicznej sq wymagania ogolne dotyczqce wykonania i odbioru robot dla 
zadania ,,Przebudowa ulicy Poziomkowej w Ostrzeszowie" 

Nawienchnie z kostki brukowej betonowej grub. 8 cm na podsypce cementowo-piaskowej- kostka szara, iloSC 1286,94 m2 
z kostki brukowej betonowej grub. 8 cm na podsypce cementowo-piaskowej-- - kostka 

1.3.Zakres rob6t objqtych SST 
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfiiacji dotyczq zasad prowadzenia roMt zwiqzanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni z 

betonowej kostki brukowej. 
1.4. OkreSlenia podstawowe 
1.4.1. Betonowa kostka brukowa - prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budow warstwy gcieralnej nawierzchni, 
wykonany me* wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego lub barwionego,jedno- lub dwuwarstwowego, charakteryzujqcy 
sic ksztakm, Wry umoiliwia wzajemne przystawanieelement6w. 

1.4.2. Kraweinik - prosty lub hkowy element budowlany oddzielajqcyjezdnie od chodnika, chrlrakteryzujqcysic stalym lub zmiennym 
pmkrojem poprzecznym i dlugosciq nie w i ~ k s qnii 1,O m. 

1.4.3. kick - umocnionc zaglgbicnic, poniicj haw- jczdni, zbicrajqcc i odprowadzajqcc wodg. 

1.4.4. Obrzek - element budowlany, oddzielajqcy nawiemhme chodnikow i cieow pieszych od terenow nie przeznaczonych do 
kornunikacji. 

1.4.5. Spoina - odstep pomiedzy przylegajqcymi elementami (kostkami) wypelniony okreslonymi materialami wypelniajqcymi. 

1.4.6. Szczelina dylatacyjna - odstep dzielqcy duiy fiagment nawierzchni na sekcje w celu umoiliwienia odksztdcen temperaturowych, 
wypelniony okreklonymimaterialami wypetniajwymi. 

1.4.7. Pozostde okreilenia podstawowe sq zgodne z obowiqzujqcymi,odpowiednimi polskimi normami i z definicjamipodanymi w SST D-
M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" [lO] pkt l .4. 
1.5.Og6lne wymagania dotyaqce rob6t 

Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" [lo] pkt 1.5. 
2. materialy 
2.1.Og6he wymagania dotyczqce material6w 

Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST DM-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" [lo] pkt 2. 
2.2. Betonowa kostka brukowa 
2.2.1. Klasyfiacja betonowych kostek brukowych 

Betonowa kostka brukowa moie miec nastqpujqcecechy charakterystyczne, okreslone w kahlogu producenta: 
0. odmiana: 
) kostkajednowarstwowa (z jednego rodzaju betonu), 
a) kostka.dwuwarstwowa (z betonu warstwy spodniejkonstrukcyjnej i warstwy fakturowej (gornej) zwykle banvionej gruboici rnin. 4mm, 
0. gatunek, w zaleinoici od wygldu zewn@rznego,tj. od rodzajy liczby i wielkoki wad powierzchni, haw& i naroiy: a) gatunek 1,b) 
gatunek 2, 
1. klasa: 
) klasa ,,50, o WytrzymaloSci na Sciskanie nie mniejszejnii 50 MPa, 
a) lilasa ,,35", o wytrqmalosci na kiskanie nie mniejszej nu 35 MPa, 
0. banva: 
) kostka szara, z betonu niebanvionego, 
a) kostka kolorowa, z betonu banvionego (zwyklepigrnentami nieorganicznymi), 
0. wzor (ksztalt) kostki: zgodny z ksztahami okreilonymi przez producenta (przyklady podano w zalqczniku I), 
1. wymiary, zgodne z wymiarami okdlonymi przez producenta, w zasadzie: 
) dtugosc: od 140mmdo280mm, 
a) szcrokoSC: od 0,5 do l,0 wymiaru dhgoici, lccz nic mnicj n u  100 ilm, 

b) guboSC: od 55 mm do 140 mm, przy czym zalecanymi gubosciami sq: 60 mm, 80 mm i 100mm. 
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Poiqdane jest, aby wymiary kostek byty dostosowanedo sposobu ukiadania i siatki spoin oraz umoiliwi* wykonanie warstwy 0 
szerokoici 1,O m lub 1,5 m bez koniecmoici przecinania elemendw w trakcie ich wbudowywania w nawierzchniq. 
2.2.2. Wymagania technicme stawianebetonowym kostkom brukowym 

.. . . . . .  . - .  - . . . . - . . - - - - .  . 
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Most6w). 
Betonowa kostka brukowa powinna odpowiadai:wymaganiom okreilonym w aprobacie technicmej, a w przypadku brakw wystarczajqcych 

ustalen, powinna miec charakterystykiokresloneprzez odpowiednieprocedury badawcze IBDiM, zgodne z poniiszymi wskazaniarni: 
1) ksztalt i wyrniary powinny by6 zgodne z deklarowanyrni przez producenta, z dopuszczalnymi odchykami od wyrniarow: 
- dhgosc i szerokoSC + 3,O mm, 
- gruboSc f5,O mm, 
2) wytrzymaloSC na Sciskanie powinna bye nie mniejsza nii: 
- 50 MPa, dla klasy ,,50", 
- 35 MPa, dla klasy ,,35", 
3) mrozoodpomoi~:po 30 cyklachzamrazaniai rounraiania probek w 3% roztworze NaCl lub 150cyklach zamraiania i rozmraiania 
metodq zwykl%powiky by6 spelnionejednoczesnie nastqpujwe warunki: 
- probki nie powinny wykazywaf,pqknigC i zarysowari powierzchni licowych, 
- lqczna masa ubytkow betonu w postaci miszczonych naroinikow i krawqdzi, odpryskow kruszywa itp. nie powima przekraczac 5% 
masy probek nie zamraianych, 
- obniienie wytrzymaloici na Sciskaniew stosunku do probek nie zamraianych nie powinno by6 wiqksze nii 20%, 
4) nasifliwoit, nie powinna przekraczak 5%, 
5) Scieralnoic, sprawdzana na tarczy Boehmego, okreilona strata wysokoici, nie powinna przekraczacwartoici: 
- 3,5 mm,dla klasy ,,50", 
- 4,5 mm,dla klasy ,,35", 
6) swrstkoiC, okreilona wskainikiem szorstkoici SRT (Skid ResistanceTester) powierzchni licowej gornej, sprawdzona wahadlem 
angielskim,powinna wynosic nie mniej nii 50 jednostek SRT, 
7) wyglqd zewnqtrzny:powierzchnieelementow nie powinny mieC rys, p&mgC i ubytkow betonu, krawgdzie elemendw powinny bye 
rowne, a tekstura i kolor powierzchni licowejpowinny by6 jednorodne. Dopuszczalne wady wyglqdy zewngtrznego i uszkodzenia 
powierzchni nie powinny przekraczak wartoici podanych w tablicy 1. 

(Uwaga: Naloty wapienne - wykwity w postaci biatych plam - powstajq w wyniku naturalnych procesow fizykochemicznych 
wys&pujqcych w betonie podczasjego wivania i twardnienia; naloty te powoli znikajq w okresie do 2 lat). 

Tablica 1. Dopuszczalne wady wyglqdu zewnqtrznego betonowej kostki brukowej 

- rysy i spgkania 
odcieniu tego samego 

abrudzenia niezmy-

- dopuszczalna liczba w 1 

- dopuszczalna wielkosc 



2.2.3. Sldadowanie kostek 

KostQ zaleca siq pakowac na paletach. Palety z kos@ moga byc skladowane na otwartej przestrzeni, przy czym podoie powinno by& 

wyrownane i odwodnione. 

. . - -
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Naleiy stosowak nastqpujqce materialy: 

a) na podsypkq cementowcFpiaskowq pod nawienchniq 

- mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku naturalnego spetniajqcego wyrnagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113: 1996 [2], 
cementu powszechnego uzytku spehiajqcego wymagania PN-B- 1970 1 :1997 [4] i wody odmiany 1 odpowiadajqcej wymaganiom PN-B- 
32250: 1988 (PN-88B-32250) [S], 
b) do wypelniania spoin w nawierzchni na podsypce piaskowej 
- piasek naturalny spelniajqcy wymagania PN-B- 1 1 1 13 :1996 [2] gatunku 2 lub 3, 
- piasek lamany (0,075+2) mm wg PN-B-11112: 1996 [I], 

c) do wypelniania spoin w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej 

- zapra& cemen~wcFpiaskowq 1 :4 spelniajqciwymagania wg 2.3 b), 

d) do wypelniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchni na podsypce cementowo-piaskowej 

- do wypelnienia gomej czqsci szczeliny dylatacyjnej naleiy stosowak drogowe zalewy kauczukowo-asfaltowe lub syntetycme masy 
uszczelniajqce (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spehiajqce wymagania norm lub aprobat technicznych, wzglednie odpowiadajqcych 
wymaganiom OST D-05.03.04a ,,Wypelnianie szczelin w nawierzchniach z betonu cementowego" [16], 
- do wypehienia dolnej czqSci szczeliny dylatacyjnej naleiy stosowaC wilgotq mieszankq cementowo-piaskowq 1:8 z materialow 
spelniajqcych wymagania wg 2.3 b) lub inny material zaakceptowany przez hzymera. 

Skiadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowq, powinno odbywaC siq na podiozu 
rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi 
materialami kamiennymi. 


hzechowywanie cementu powinno byc zgodne z BN-881673 1-08 [6]. 

3. sprzgt 
3.1.Og6lne wymagania dotyczqce s p q t u  


Ogolne wymagania dotycqce sprqtu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne" 1101 pkt 3. 

3.2. S p q t  do wykonania nawierzchni 

Ukladanie betonowej kostki brukowej moze odbywai: siq: 
a) rqcmie, zwlaszcza na malych powierzchniach, 
b) mechaniche przy zastosowaniu urzqdzeli ukiadajqcych (ukiadarek), skiadajqcych siq z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, 
stuzqcego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich ubienia; urzqdzenie to, po skonczonym ukiadaniu kostek, moina 
wykorzystak do wmiatania piasku w szczeliny, zamocowanymi do chwytaka szczotkami. 

Do przycinania kostek moha stosowai: specjalne narzqlzia tnqce (np. przycinarki, szlifierki z tared. 
Do zageszczania nawierzchni z kostki naleiy stosowak zagqszczarki wibracyjne (plytowe) z wykladzinq elastomerowk chroniqce kostki 

przed Scieraniem i wykruszaniem naroiy. 
Sprzqt do wykonania koryta, podbudowy i podsypki powinien odpowiadak wymaganiom wlJciwych SST. 
Do wytwarzania podsypki cernentowo-piaskowej i zapraw nalezy stosowak betoniarki. 

4. transport 
4.1.Og6lne wymagania dotyuqce transportu 

Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" [lo] pkt 4. 
4.2. Transport material6w do wykonania nawierzchni 

Betonowe kostki brukowe mogq by6 przewoione na paletach - dowolnymi Srodkami transportowymi po osiitgniqciu przez beton 
wytrzymaloSci na Sciskanie co najmniej 15 MPa. Kostki w trakcie transportu powinny bye zabezpieczone przed przemieszczaniem siq i 
uszkcdzeniem. 

Jako Srodki transportu wewnqtrzzakladowego kostek na Srodki transportu zewnqtrznego mogq shiyi: wozki widlowe, ktorymi moina 
dokonaC zaladunku palet. Do zaladunku palet na Srodki transportu m o h a  wykorzystywak rowniez diwigi samochodowe. 

Palety transportowe powinny by6 spinane taSmami stalowymi lub plastikowymi, zabezpieczajqcymi kostki przed uszkodzeniem w czasie 
transportu. Na jednej palecie zaleca sic ukladac do 10 warstw kostek (zaleinie od grubosci i ksztah), tak aby masa palety z kostkami 
wynosiia od 1200 kg do 1700 kg. Pozqdane jest, aby palety z kostkami byly wysyiane do odbiorcy Srodkiem transportu samochodowego 
wyposaionym w diwig do za- i roziadunku. 

Krawqiniki i obrzeza mogq byc przewoione dowolnymi Brodkami transportowymi. Krawqiniki betonowe naleiy ukiadai: w pozycji 
pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy. Krawqiniki kamienne naleiy ukladaC na podkiadkach drewnianych, dlugoiciq w kierunku jazdy. 
Krawqiniki i obrzeza powinny by6 zabezpieczone przed przemieszczaniem sic i uszkodzeniem w czasie transportu. 

Kruszywa mozna przewozik dowolnym Srodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajqcych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z 
innymi materialami. Podczas transportu kruszywa powinny byc zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem. 

Cement powinien by6 przewoiony w warunkach zgodnych z BN-881673 1-08 [6]. 
Zalewq lub masy uszczelniajqce do szczelin dylatacyjnych moina transportowaC dowolnymi Srodkami transportu w fabrycznie 

zamkniqtych pojemnikach lub opakowaniach, chroniqcych je przed zanieczyszczeniem. 
Materialy do podbudowy powinny byc przewozone w sposob odpowiadajqcy wymaganiom wlaiciwej OST. 

5. wykonanie robot 
5.1.Og6lne zasady wykonania rob6t 

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" [lo] pkt 5. 
5.2. Podloie i koryto 

Grunty podioza powinny byc niewysadzinowe, jednorodne i nosne oraz zabezpieczone przed nadmiernym zawilgoceniem i ujemnymi 
skutkami przemarzania, zgodnie z dokumentacjq projektowq. 








