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1. ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH D-01.01.01
1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z odtworzeniem
trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowania SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot dla zadania ,,Przebudowa
drogi gminnej w miejscowosci Kozty”.
1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na
celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wchodza:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoko$ciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysoko$ciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposdb trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne
odtworzenie.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw
Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o
dlugosci okoto 0,50 metra. Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice
od 0,15 do 0,20 m i dhlugos¢ od 1,5 do 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane §rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych
w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

,.Swiadki” powinny mie¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1.  Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2.  Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze, tyczki,
- laty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
41. Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2.  Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.  Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2.  Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacj¢ 1 wspotrzedne punktow gtéwnych trasy
oraz reperow.
W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbegdne do
szczegOtowego wytyczenia robot.
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Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora o wszelkich btgdach wykrytych w wytyczeniu punktow glownych trasy i (lub) reperow
roboczych. Bledy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli
Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znia si¢ od rzednych okre$lonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic
0 tym Inspektora. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podj¢ciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora. Wszystkie
roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez
Inspektora, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigza Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow pomiardow przez Inspektora.
Punkty wierzchotkowe, punkty glowne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w

sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone¢ wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe
przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowigzkéw Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysoko$ciowych
Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty gldwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali drewnianych lub shupkéw
betonowych, a takze dowigzane do punktow pomocniczych, potozonych poza granica robdt ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami
glownymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢ 500 m.
Zamawiajgcy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdluz osi trasy drogowej, a takze przy kazdym obiekcie
Inspektorskim.
Maksymalna odleglo$¢ miedzy reperami roboczymi wzdluz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢ 500 metroéw, natomiast w terenie
falistym i1 gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfiguracji.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j i obiektow towarzyszacych. Jako repery robocze mozna
wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w
postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez
Inspektora.
Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyrdwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje
podwdjna w nawigzaniu do reperdw panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.
5.4.  Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.
O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gldwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania
trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze niz 3 cm dla

autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drog. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm
w stosunku do rzednych niwelety okre§lonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastgpi je odpowiednimi palami po obu stronach 0si, umieszczonych
poza granicg robot.
5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (okreslenie granicy robét), zgodnie
z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez
Inspektora.
Do wyznaczania krawedzi nasypoéw 1 wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢ w przypadku nasypoéw o
wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania
terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglos¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.  Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2.  Kontrola jako$ci prac pomiarowych
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogodlnych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robdt zwigzanych z wyznaczeniem obiektow jest czescig obmiaru robot mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1.  Ogélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
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8.2.  Sposob odbioru robot
Odbidr robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicOw i dziennikdw pomiardw geodezyjnych lub protokotu
z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inspektorowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania robo6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- za stabilizowanie punktéw w sposob trwatly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. SCINKA POBOCZY GRUNTOWYCH D-06.03.01.

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych ze §cinkg poboczy gruntowych.
1.2.  Zakres stosowania specyfikacji
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej s3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robdt dla zadania ,,Przebudowa
ulicy Gornej w miejscowosci Rojow”.
1.3.  Zakres robot objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem poboczy gruntowych, w zakresie:
$cinania poboczy
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pobocze gruntowe - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdu, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu
i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczes$nie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni, wykonana z gruntu odpowiednio wyréwnanego
i uksztattowanego w profilu poprzecznym i podtuznym oraz zageszczonego.
1.4.2. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:
Is=rd/rds
gdzie: rd - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu (Mg/m3)
rds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego (Mg/m3) przy wilgotno$ci
optymalnej, okre§lona w normalnej probce Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, badana
zgodnie z normg BN- 77/8931-12 [6].
1.4.2 Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. SPRZET
2.1.  Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt3.
2.2. Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do $cinki poboczy gruntowych powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzgtu:
- rowniarek do profilowania przekroju poprzecznego poboczy,
- §cinarek poboczy,
- fadowarek czotowych i chwytakowych do zatadunku gruntu,
- pltytowych zageszczarek wibracyjnych,
- szczotek mechanicznych.
3. TRANSPORT
3.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.
3.2 Srodki transportu do wykonania robét
Do wykonania robot Wykonawca zapewni dowolne $rodki transportowe (np. samochody skrzyniowe, samochody samowytadowcze lub ciagniki
z przyczepami). Preferuje si¢ stosowanie $srodkow transportowych samowytadowczych.
4. WYKONANIE ROBOT
4.1.  Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
4.2.  Zalozenia ogolne
Pobocza stanowig boczne oparcie dla nawierzchni i powinny zapewnia¢ szybkie odprowadzenie wody z jezdni i poboczy. Wewngtrzna krawedz pobocza
i zewngtrzna krawedz jezdni powinny stanowi¢ jedna linig, a spadek poprzeczny poboczy gruntowych powinien by¢ wigkszy od spadku poprzecznego
jezdni, np. 0 2%. Pochylenie podluzne poboczy powinno by¢ zgodne z pochyleniem podtuznym jezdni. Pobocze zle utrzymane, nieréwne, z duza ilo$cig
kolein i zanizen, ze znacznymi ubytkami gruntu, stanowi nie tylko zagrozenie dla ruchu, lecz rowniez przy$piesza uszkodzenia podbudowy i nawierzchni,
a przez brak wiasciwego odptywu wody - nawadnia korpus drogowy i obniza no$no$¢ konstrukcji. W wielu przypadkach pobocza sa wykorzystywane w
sytuacjach awaryjnych przez pojazdy, w zwiazku z czym ich no$nos¢ powinna umozliwia¢ przenoszenie obcigzen na nie wywieranych. Remont poboczy
staje si¢ konieczny juz przy ich zanizeniu wigkszym od 5 cm i zawyzeniu powodujacym zatrzymanie wody na jezdni.
4.3. Przygotowanie poboczy do naprawy
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Przed przystapieniem do robot Wykonawca jest zobowiazany, w zaleznosci od charakteru wykonywanej naprawy, dokonac:

a) usunigcia z naprawianych powierzchni zanieczyszczen takich jak gatezie, kamienie, liscie z drzew, skoszenia trawy i chwastow, a w razie wykonywania
$cinki poboczy, rowniez pachotkéw badz innych elementow, ktorych usunigcie czasowe nie spowoduje zagrozenia dla bezpieczenstwa ruchu drogowego.
Usunigcie pachotkow, stupkow kilometrowych, hektometrowych itp. lub innych elementéw Wykonawca uzgodni z Inzynierem,

b) wyznaczenia szerokos$ci pobocza i ustalenia krawedzi korony drogi,

¢) odwodnienia naprawianych powierzchni w przypadku stwierdzenia zastoisk wodnych, przez wykopanie rowkow odwadniajacych,

d) spulchnienia powierzchni lub rozdrobnienia darniny w przypadkach niezbgdnych przy wykonywaniu $cinki poboczy,

e) spulchnienia powierzchni poboczy na glebokos¢ od 2 do 3 cm przy ich uzupetnianiu dla dobrego zwigzania warstw,

f) spryskania wodg powierzchni naprawianych w przypadku nadmiernie suchego gruntu poboczy.

4.4.  Scinanie zawyzonych poboczy

Przed przystapieniem do $cinania poboczy Wykonawca wykona czynno$ci okreslone w pkcie. 4.3 niniejszej specyfikacji.

Wykonawca wykona $cinanie poboczy za pomoca $cinarek poboczy lub réwniarek (mozna uzy¢ tez innych maszyn, jak np. koparek frezujacych,
tadowarek, spycharek).Samojezdna $cinarka poboczy prace nalezy wykonacé nastepujaco:

- maszyna kompleksowo $cina pobocze (frezem §limakowym), faduje urobek przenosnikiem tasmowym na srodek transportowy i oczyszcza nawierzchnig
szczotka, zgarniajac resztki gruntu na pobocze,

- nastgpuje zaggszczenie gruntu walcem statycznym gladkim, ogumionym lub wibracyjnym.

Samojezdng lub doczepna rowniarka, najczesciej Scinanie pobocza mozna wykonac nastepujaco:

- przy pierwszym przej$ciu rowniarki, prawg strong drogi, z lemieszem ustawionym ukosnie, nast¢puje odktadanie urobku wzdtuz krawedzi jezdni,

- urobek zostaje zebrany tadowarka, zatadowany na samowytadowczy §rodek transportu i wywieziony poza obreb robot,

- przy drugim przejsciu rowniarki nastgpuje rozplantowanie pozostatosci gruntu po pracy tadowarki,

- pobocze zageszcza si¢ walcem (jak po $cigciu pobocza $cinarkg),

- jezdnig oczyszcza sig¢ szczotka mechaniczna, np. zawieszong na ciggniku.

W poblizu przeszkdd na poboczu, utrudniajacych prace sprzetu mechanicznego (np. przy drzewach, znakach drogowych, barierach ochronnych, nie
usunigtych na czas robot pacholtkach itp.), wszystkie drobne roboty, zwigzane ze §cinaniem poboczy - nalezy wykonac¢ r¢cznie.

Przy niewielkim zakresie robot, pobocze mozna $cinac recznie, stosujac do tego celu oskardy i topaty. W odstepach od 5 do 10 m nalezy wykonac bruzdy,
nadajac im ustalony spadek poprzeczny przy pomocy odpowiedniego szablonu i libelli. Odcinki pobocza migdzy bruzdami mozna $cina¢ ,,na oko”.
KrawedzZ pobocza i skarpy nalezy przycia¢ do linii wedlug wyciagnigtego sznura. Przy Scinaniu poboczy nalezy sprawdzaé ich réwno$¢ oraz wykonaé
ich zageszczenie do wymaganego wskaznika, okreslonego w pkcie 5.4. Przy zageszczeniu grunt powinien mie¢ wilgotno$¢ optymalng. Nadmiar gruntu
uzyskanego ze $cinania poboczy nalezy odwiezé poza torowisko drogowe badz wykorzysta¢ do pokrycia ubytkéw w skarpach lub poboczach (np. na
wigkszych spadkach). Jesli materiat uzyskany ze $cigcia poboczy moze zawiera¢ §rodki chemiczne do zwalczania $lisko$ci zimowej oraz zanieczyszczone
pyly z jezdni, wowczas powinien by¢ natychmiast umieszczony:

- na wysypisku publicznym lub sktadowisku wiasnym, urzadzonym zgodnie z warunkami wydanymi przez wlasciwe wtadze ochrony srodowiska,

- w zaglebieniach terenu potozonych na nieuzytkach albo w innych miejscach, gdzie powoli moze traci¢ swoje szkodliwe wlasciwosci w sposob nie
zagrazajacy srodowisku.

Sposob i miejsce wywozu materialu, uzyskanego ze $cinania poboczy, powinny by¢ okreslone w SST i zaakceptowane przez Inzyniera.

4.5. Roboty wykonczeniowe

Po wykonaniu rob6t okreslonych w pkt. 4.4, Wykonaweca jest zobowigzany do usunigcia gruntu ze skarp, jesli w trakcie robdt grunt zostal tam przesunigty
oraz do ustawienia, usunig¢tych na czas robot, pachotkow lub innych elementow znajdujacych si¢ na poboczu przed rozpoczgciem robot.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

5.2.  Czestotliwos¢ i zakres badan i pomiaréw

W czasie robot Wykonawca jest zobowigzany do:

- badania wskaznika zageszczenia gruntu co najmniej dwa razy na 1 km uzupelnianych i scinanych poboczy,

- pomiardéw spadkow poprzecznych co najmniej dwa razy na 100 m,

- pomiaréw rownosci podtuznej i poprzecznej poboczy co 50 m tatg 4-metrows.

Dopuszcza si¢ nastepujace tolerancje:

- spadkow poprzecznych £ 1%, przy czym spadek pobocza nie moze by¢ mniejszy od 4% i wickszy od 7%,

- dla pomiaréw réwnosci podtuznej i poprzecznej - przeswit maksymalny pod tatg nie moze przekroczy¢ 15 mm.

6. OBMIAR ROBOT

6.1.  Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

6.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa wykonanych robdt na poboczach jest m2 (metr kwadratowy) wykonanych robot.

7. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, je$li wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m2 robo6t przy naprawie poboczy obejmuje:

przy $cinaniu poboczy:

- oznakowanie robot,

- przygotowanie podloza,

- wykonanie $cinki poboczy,

- odwoz nadmiaru gruntu,

- zageszczenie poboczy,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych,

- roboty wykonczeniowe.

9. PRZEPISY ZWIAZANE



Normy

1. PN-B - 04481:1998 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2.PN-B - 11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; Zwir i mieszanka

3. PN-B - 11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych; Piasek

4. PN-B - 23004:1988 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne. Kruszywa z zuzla wielkopiecowego kawatkowego
5. PN-B - 32250:1988 Materialy budowlane. Woda do betonoéw i zapraw

6. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu.

3. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESPOISTYCH D-02.01.01

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopoéw dla zadania

,.Przebudowa drogi gminnej w miejscowosci Kozty”

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegbdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot ujetych w pktl.1.

13. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie przebudowy drogi i dotycza wykonania wykopow

w gruntach nieskalistych (kat. I-V).

1.4. OKkreSlenia podstawowe

Podstawowe okreslenia zostaty podane w SST D 02.00.01 pkt. 1.4.

2. MATERIALY (grunty)

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 2.

2.2.  Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty
przydatne do budowy nasypéw moga by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objetosci robot ziemnych i za
zezwoleniem Inspektora.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopdow, nie bedac nadmiarem objgtosci robot ziemnych, zostaly za zgoda Inspektora wywiezione
przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest
zobowigzany do dostarczenia rOwnowaznej objg¢tosci gruntow przydatnych ze Zrodet whasnych, zaakceptowanych przez Inspektora.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, powinny by¢ wywiezione przez Wykonawcg na odktad. Inspektor moze nakaza¢ pozostawienie
na tere- nie budowy gruntdéw, ktorych czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotno$ci. Grunty nalezy
sktadowa¢ w sposob uniemozliwiajacy ich zanieczyszczenie lub zawilgocenie.

3. SPRZET

3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt. 3.

3.2 Sprzet do robét ziemnych

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z odpowiedniego, dostosowanego do
wielkosci i rodzaju robot sprzetu budowlanego takiego jak m.in.:

- odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, rowniarki, tadowarki itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe itp.),

- sprzetu zageszczajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),

- wypraski stalowe do umocnienia $cian wykopu dla rob6t kanalizacyjnych.

4. TRANSPORT

41. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

42. Transport gruntow

Wybér $rodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu, jego objetosci, technologii odspajania
i zatadunku oraz od odlegloéci transportu. Wydajno$¢ $rodkéw transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu.

4.3. Transport elementow deskowania

Elementy deskowania nalezy przewozi¢ w warunkach chroniagcych je przed przemieszczaniem, a elementy metalowe w warunkach
zabezpieczajacych przed korozjg i uszkodzeniami mechanicznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Zasady prowadzenia robét

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaé ich stateczno§¢ w catym okresie prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen,
wynikajacych znieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji projektowej obcigza Wykonawce
robot ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywaé¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o réznym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byly odspajane
oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw
geotechnicznych, wymaga zgody pisemnej Inspektora.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na odktad. o ile Inspektor
dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem lub zanieczyszczeniem.
Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspajac¢ go do glebokosci okoto 0,5 metra powyzej projektowanych rzgdnych robot ziemnych.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta pod poszerzenia oraz profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni zgodnie z SST D 04.01.01. Wczeéniejsze przystapienie do wykonania koryta
oraz profilowania i zaggszczania podtoza ,jest mozliwe wytacznie za zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwiazany bezposrednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

Do podparcia lub rozparcia $cian wykopow dla robot kanalizacyjnych mozna stosowa¢ drewno, elementy stalowe lub inne materiaty
zaakceptowane przez Inspektora.

Stosowane deskowanie moze by¢ drewniane albo stalowe wielokrotnego uzytku. Typ $cianki oraz sposob jej zaglebienia w grunt musi

by¢ zgodny z zaleceniami Inspektora.
5.2. Dokladno$¢é wykonania wykopéw i nasypow



Odchylenie osi korpusu ziemnego w wykopie od osi projektowanej nie powinny by¢ wieksze niz £10 cm. Réznica w stosunku do projektowanych
rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ +1 cm i -3 cm.

Szeroko$¢ korpusu nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 10 cm, a krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych
zalaman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno rézni¢ si¢ od projektowanego o wigeej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem kata. Maksymalna glgbokos$¢
nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinna przekracza¢ 10 cm przy pomiarze tata 3-metrowa, albo powinny by¢ spelnione inne wymagania
dotyczace rownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni zaakceptowane przez Inspektora.

5.3. Odwodnienia pasa robét ziemnych

Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemoéw odwadniajacych, ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien,
o ile wymagaja tego warunki terenowe, wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot
ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopow
i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawaé w catym okresie trwania robot spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktore spowoduje ich dlugotrwala nieprzydatnosé, Wykonawca ma
obowiazek usunigcia tych gruntéw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony
Zamawiajacego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikow naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone wiasciwym uzgodnieniem
z odpowiednimi instytucjami.

54. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie trwania rob6t ziemnych. Wykonanie wykopow
powinno postepowac w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.

W czasie robot ziemnych nalezy zachowa¢ odpowiedni spadek podituzny inadaé przekrojom poprzecznym spadki, umozliwiajace szybki
odptyw wod  z wykopu. o ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4%
w przypadku gruntdow spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wpltyw kolejnosci
i sposobu odspajania gruntow oraz terminéw wykonywania innych robot na spelnienie wymagan dotyczacych prawidtowego odwodnienia wykopu
w czasie postepu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié poza teren
pasa robdt ziemnych.

5.5. Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych powinno spetniaé wymagania, dotyczace minimalnej warto$ci wskaznika
zageszczenia (Is), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartoéci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych
Minimalna warto$¢ Is dla:

Strefa korpusu Autostrady i drogi ekspresowa KR3-KR6| KR1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gtebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni robot ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowych nie spelniaja wymaganego wskaznika zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji
nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci wskaznika zageszczenia Is, podanych w tablicy.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy nie mogg by¢ osiagnigte przez bezposrednie zaggszczanie gruntow rodzimych, to
nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych warto$ci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do
zastosowania $rodki, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inspektorowi.

56.  Wykonanie deskowan

Przy wykonaniu deskowan nalezy stosowaé obowigzujace wlasciwe normy lub norm branzowe zaakceptowane przez Inspektora.

Deskowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i powinno zapewni¢ sztywnos$¢ i niezmienno$¢ uktadu oraz
bezpieczenstwo kon- strukcji. Deskowanie powinno by¢ skonstruowane w sposob umozliwiajacy tatwy jego montaz i demontaz.

5.7. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubos¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzednych robdt ziemnych jest
mniejsza niz 0,3 metra.

Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn wykonujacych t¢ czynno$é
budowlang. Moze odbywac¢ si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obcigza Wykonawce robot ziemnych.
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D 00.00.00 pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okre§lonymi w niniejszej specyfikacji oraz

w dokumentacji projektowej i SST. W czasie kontroli szczegblng uwage nalezy zwroci¢ na:

- odspajanie gruntdw w sposdb nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

- zapewnienie statecznosci skarp,

- odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

- doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

- wykonanie deskowania,

- zageszezenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug wymagan okre$lonych w punkcie 5.2,

- zgodno$¢ z dokumentacja projektowa oraz SST,

- uzyskane parametry techniczne i geotechniczne.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D 0.00.00 pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze§cienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D 00.00.00 pkt 8.

Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci



Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D 00.00.00 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykopow obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robot,

- wykonanie wykopow z wywozem urobku,

- profilowanie dna wykopu, rowow iskarp,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w dokumentacji projektowej, specyfikacjach technicznych lub wiasciwych
normach,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- zageszezenie powierzchni wykopu.

4. USUNIECIE DRZEW LUB KRZEWOW D-01.02.01

1.  WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z usunigciem
drzew i krzakéw przy przebudowie drogi gminnej w miejscowosci Kozly.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z usunigciem krzakow, wykonywanych w ramach robot
przygotowawczych i obejmuja:
-Mechniczne $ciananie drzew z karczowaniem pni o Srednicy 56-65cm wraz z poci¢ciem pni na krétkie odcinki i wywozem na plac
Inwestora — 2 szt.
-Mechniczne $ciananie drzew z karczowaniem pni o Srednicy 96-105¢cm wraz z pocieciem pni na krétkie odcinki i wywozem na plac
Inwestora — 2 szt.

1.4. OKreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Materialy przeznaczone do wykonania robot nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do usuwania drzew i krzakéw

Do wykonywania rob6t zwigzanych z usuni¢ciem drzew i krzakow nalezy stosowacé: pity mechaniczne,
specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni oraz ich usuniecia z pasa drogowego, spycharki,
koparki lub ciagniki ze specjalnym osprzgtem do prowadzenia prac zwigzanych z wyrgbem drzew.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport pni i karpiny

Pnie, karping oraz gatezie nalezy przewozi¢ transportem samochodowym.

Pnie przedstawiajace warto$¢ jako material uzytkowy (np. budowlany, itp.) powinny by¢ transportowane w sposob nie powodujacy ich
uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogoélne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-M- 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Zasady oczyszczania terenu z drzew i krzakéw

Roboty zwigzane z usunigciem drzew i krzakow obejmuja wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow, wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren
budowy na wskazane miejsce, zasypanie dotéw oraz ewentualne spalenie na miejscu pozostatosci po wykarczowaniu.

Teren pod budowe drogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdw i w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej, powinien by¢
oczyszczony z drzew i krzakow.

Zgoda na prace zwigzane z usuni¢ciem drzew i krzakow powinna by¢ uzyskana przez Zamawiajacego.

Wycinke drzew o wlasciwos$ciach materiatu uzytkowego nalezy wykonywaé w tzw. sezonie rebnym, ustalonym przez Inzyniera/Kierownika projektu.
W miejscach dokopow i tych wykopow, z ktorych grunt jest przeznaczony do whudowania w nasypy, teren nalezy oczysci¢ z roslinnosci, wykarczowaé
pnie i usuna¢ korzenie tak, aby zawarto$¢ czeSci organicznych w gruntach przeznaczonych do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

W miejscach nasypow teren nalezy oczyscic tak, aby czeSci roslinno$ci nie znajdowaty si¢ na glebokosci do 60 cm ponizej niwelety robot ziemnych
i linii skarp nasypu, z wyjatkiem przypadkow podanych w punkcie 5.3.

Roslinno$¢ istniejaca w pasie robdt drogowych, nie przeznaczona do usunigcia, powinna by¢ przez Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem.
Jezeli rodlinno$é, ktora ma by¢ zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawcg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt
Wykonawcy, w sposob zaakceptowany przez odpowiednie wiadze.
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5.3. Usuniecie drzew i krzakow

Pnie drzew i krzakow znajdujace si¢ w pasie robot ziemnych, powinny by¢ wykarczowane, za wyjatkiem nastgpujacych przypadkow:

a) w obrebie nasypow - jezeli §rednica pni jest mniejsza od 8 cm i istniejaca rzgdna terenu w tym miejscu znajduje si¢ co najmniej 2 metry od
powierzchni projektowanej korony drogi albo powierzchni skarpy nasypu. Pnie pozostawione pod nasypami powinny by¢ $cigte nie wyzej niz 10 cm
ponad powierzchnig terenu. Powyzsze odstepstwo od ogdlnej zasady, wymagajacej karczowania pni, nie ma zastosowania, jezeli przewidziano
stopniowanie powierzchni terenu pod podstawe nasypu,

b) w obrgbie wyokraglenia skarpy wykopu przecinajacego si¢ z terenem. W tym przypadku pnie powinny by¢ Scigte réwno
z powierzchnig skarpy albo ponizej jej poziomu.

Poza miejscami wykopow doly po wykarczowanych pniach nalezy wypelié¢ gruntem przydatnym do budowy nasypow i zage$ci¢, zgodnie
z wymaganiami zawartymi w SST D-02.03.01 ,,Wykonanie nasypow”.

Wykonawca ma obowigzek prowadzenia robot w taki sposob, aby drzewa przedstawiajace warto$¢ jako materiat uzytkowy (np. budowlany, meblarski
itp.) nie utracity tej wlasciwosci w czasie robot.

Mtode drzewa i inne rosliny przewidziane do ponownego sadzenia powinny by¢ wykopane z duza ostroznoscia, w sposob ktory nie spowoduje trwatych
uszkodzen, a nastgpnie zasadzone w odpowiednim gruncie.

5.4. Zniszczenie pozostaloSci po usunigtej roslinnosci

Sposob zniszczenia pozostatosci po usunigtej roslinnosci powinien by¢ zgodny z ustaleniami SST lub wskazaniami Inzyniera.

Jezeli dopuszczono przerobienie gatezi na korg¢ drzewna za pomoca specjalistycznego sprzetu, to sposob wykonania powinien odpowiadaé zaleceniom
producenta sprzetu. Nieuzyteczne pozostatosci po przerdbee powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy.

Jezeli dopuszczono spalanie roslinnosci usunigtej w czasie robot przygotowawczych Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby odbylo si¢ ono
z zachowaniem wszystkich wymogdw bezpieczenstwa i odpowiednich przepisow.

Zaleca si¢ stosowanie technologii, umozliwiajacych intensywne spalanie, z powstawaniem matej ilosci dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo
spalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietrza. Po zakonczeniu spalania ogien powinien by¢ catkowicie wygaszony, bez pozostawienia tlagcych
si¢ czgscli.

Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzgledy zmusity Wykonawce do odstgpienia od spalania lub jego przerwania, a nagromadzony materiat do
spalenia stanowi przeszkode w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien usungé¢ go w miejsce tymczasowego sktadowania lub w inne miejsce
zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu, w ktorym bedzie mozliwe dalsze spalanie.

Pozostatosci po spaleniu powinny by¢ usunigte przez Wykonawce z terenu budowy. Jesli pozostatosci po spaleniu, za zgoda Inzyniera/Kierownika
projektu, s zakopywane na terenie budowy, to powinny by¢ one uktadane w warstwach. Kazda warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu. Ostatnia
warstwa powinna by¢ przykryta warstwa gruntu o grubos$ci co najmniej 30 cm i powinna by¢ odpowiednio wyréwnana i zaggszczona. Pozostatosci po
spaleniu nie moga by¢ zakopywane pod rowami odwadniajgcymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktorych odbywa si¢ przeptyw waéd
powierzchniowych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2.  Kontrola robét przy usuwaniu drzew i krzakow
Sprawdzenie jakos$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia roslinno$ci, wykarczowania korzeni i zasypania dotdw. Zageszczenie

gruntu wypetniajacego doly powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02.03.01 ,,Wykonanie nasypow”.
7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg robot zwiazanych z usunigciem krzakow jest:
- dla krzakéw — hektar, - dla drzew i pni - sztuka,

8. ODBIOR ROBOT

8.1.  Ogoélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
8.2.  Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega sprawdzenie dotéw po wykarczowanych pniach, przed ich zasypaniem.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ptatno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wedtug pkt 7. Cena wykonania robot obejmuje:

- wyciecie i wykarczowanie drzew i krzakow,

- wywiezienie pni, karpiny i galezi poza teren budowy lub przerobienie gatezi na kore drzewna, wzglednie spalenie na miejscu pozostatosci po
wykarczowaniu,

- zasypanie dotow,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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5. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE D-04.04.02

1. WSTEP
1.1.  Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegbtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwiazanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie o gr. 23 cm.
1.2.  Zakres stosowania SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot dla zadania
,.Przebudowa drogi gminnej w miejscowosci Kozty”
1.3.  Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte sa w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 1.3.
1.4,  OKreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszezonej mieszanki, ktora stanowi
warstwe nosng nawierzchni drogoweyj.
1.4.2.  Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi w SST
D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.
1.5.  Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1.  Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2.  Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziarn zwiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obceych i bez domieszek gliny.

2.3.  Wpymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.
2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.1.  Przygotowanie podloza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.2.
5.2.  Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszankg kruszywa nalezy wytwarzac¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania og6lne” pkt 5.3.
Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od 20 do 30% lub powyzej 70%,
szczegodtowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102.

5.3. Whbudowywanie i zageszczanie mieszanki Kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zageszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne”

pkt5.4.

5.4.  Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogo6lne” pkt 5.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.

6.2.  Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-04.04.00
-Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.2.

6.3.  Badania w czasie robét

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardow kontrolnych w czasie robo6t podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4.  Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.4.

6.5.  Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.  Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2.  Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- 0znakowanie robét,

- sprawdzenie 1 ewentualng naprawe¢ podtoza,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recept,

- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

- rozlozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.

6. PRZEPUSTY POD DROGA D-03.02.01
1. WSTEP
1.1. Przedmiot S.S.T.
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopow dla zadania
,,Przebudowa drogi gminnej w miejscowosci Kozty”.
1.2. Zakres stosowania
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t ujetych w
pktl.1.
1.3. Zakres Robét
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg prowadzenia Robdt zwigzanych z:
- wykonanie $cianek czotowych z prefabrykatow ,
- wykonanie podbudowy z kruszywa tamanego gr. 20 cm,
- utozenie przepustow z rur PP §r. 400 mm (SN 8)
- Zageszczanie nasypow
Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom norm PN-EN- 1401-1.
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Pozostate stosowane okreslenia sg zgodne z normami oraz definicjami podanymi w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogodlne”.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa. Ogdlne Wymagania dotyczace
Robét podano S.S.T. D.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.
2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogolne
Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw podano w S.S.T. DM.00.00.00. ,, Wymagania Ogélne”. Materialy do budowy poszczegdlnych
elementow nabywane sg przez Wykonawce u Wytworcy. Kazdy material musi posiadaé atest Wytworcy, stwierdzajacy zgodnosc¢ jego
wykonania z odpowiednimi normami.
2.2. Odbiér materialéw na budowie
Materialy takie jak rury nalezy dostarczy¢ na budowe ze §wiadectwami jakoS$ci, kartami gwarancyjnymi, protokotami odbioru
technicznego, atestami. Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzglgdem kompletnos$ci i zgodno$ci z danymi
Wytworcy. Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny stanu technicznego materialow. W przypadku stwierdzenia wad lub nasuwajacych si¢
watpliwosci mogacych mie¢ wptyw na jakos¢ wykonywanych robot, materiaty nalezy przed wbudowaniem poddac badaniom
sprawdzajacym okre$lonym przez Kierownika Projektu.
2.3. Skladowanie materialéw na budowie
Armaturg ci¢zka powinna by¢ przechowywana pod wiatg.
2.4. Materialy stosowane przy wykonywaniu przepustu:
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- rury PP,

- fawa piaskowa do wykonania podsypki,

- Scianki czotowe z prefabrykatow.

2.5. Wszystkie materialy powinny posiada¢ wymagane odrgbnymi przepisami aprobaty techniczne, atesty i badania. Wykonawca
przedtozy je do akceptacji Kierownikowi Projektu przed sprowadzeniem materiatowka placu budowy.

2.6. Materialy nie posiadajace niezb¢dnych zaswiadczen i badan lub nie odpowiadajace wymogom okreslonym w aprobatach
technicznych nie moga by¢ wbudowane i powinny by¢ usunigte z placu budowy na koszt Wykonawcy.

3. SPRZET

Do prac montazowych nalezy uzy¢ nastgpujacego sprzetu:

- koparka,

- plyta wibracyjna,

- mtot pneumatyczny

- Sprzgt reczny.

4. TRANSPORT

4.1. Materialy powinny by¢ przewozone w sposob zgodny z instrukcja producenta. Mozna uzy¢ dowolnego $rodka transportu
spelniajacego wymagania okreslone przez producenta. Szczegotowe §rodki transportowe powinny by¢ wykazane przez Wykonawce i
zatwierdzone przez Kierownika Robot.

4.2. Material nalezy zabezpieczy¢ przed mozliwos$cia przesuwania si¢ oraz uktada¢ w warstwach wedtug wytycznych producenta oraz w
zalezno$ci od $rodka transportu i wytrzymatosci palety. Rozmieszczenie materiatu powinno umozliwiaé uzycie sprz¢tu mechanicznego do
roztadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Kierownikowi Projektu do akceptacji projekt organizacji i harmonogram Robdt uwzgledniajacy wszystkie
warunki w jakich bedzie wykonywana.

5.2. Zakres Robot przy wykonywaniu przepustéw

- wykonanie wykopu,

- wykonanie podsypki z materiatow sypkich gr. 10cm,

- ulozenie rur PP,

- montaz $cianek czolowych z prefabrykatow

- zageszczanie nasypOw z gruntu sypkiego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Sprawdzenie zgodnosci wykonywanych Robot z Dokumentacja Techniczng i wskazaniami podanymi w ST.

6.2. Badanie materiatlow uzytych do budowy na podstawie atestéw producentéw, poréwnanie ich cech z normami przedmiotowymi,
ogledziny zewngetrzne.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiaru dla poszczegdlnych elementéw przepustu sg:

- wykonanie przepustow —metr (m),

8. ODBIOR ROBOT

Roboty objete ST odbiera Kierownik Projektu na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow, dziennikow pomiarowych i
protokotéw wg zasad okreslonych w ST DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogodlne”. Odbiéor wykonywanych Robo6t powinien byc¢
przeprowadzony w czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych napraw wadliwie wykonanych Roboét bez

hamowania ich postepu. Montaz studni podlega odbiorowi Robdt ulegajacych zakryciu oraz koncowemu wedlug zasad podanych w
DM.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa stanowi cene usredniong dla przyjetego sposobu wykonania i obejmuje:

- wytyczne geodezyjne,

- zakup i dostarczenie materiatow,

- wykonanie przepustu,

- uporzadkowanie terenu,

- oznakowanie i zabezpieczenie Roboét i jego utrzymanie,

- wykonanie innych czynnosci niezb¢dnych do realizacji Robot objetych niniejsza ST, zgodnie z

Dokumentacja Projektowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-87/B-01170 Sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna, obiekty i elementy wyposazenia.

Terminologia.
BN-83/8836-02 Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze. PN-92/B-
10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

PN-87/H-74051/02 Wtazy kanatowe (typu cigzkiego).
PN-64/H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych. BN-

62/6738-07 Beton hydrotechniczny (oraz -03 i 04).

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i zelbetowe.
PN-80/B-01800 Antykorozyjne zabezpieczenie w budownictwie. Konstrukcje betonowe i

zelbetowe. Klasyfikacja i okreslenie srodowisk.

PN-90/B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.
PN-58/C-96177 Lepik asfaltowy bez wypehiaczy stosowany na goraco.
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7. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM i ZAGESZCZANIEM PODLOZA D-04.01.01

1. WSTEP

11.  Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania iodbioru robdt zwigzanych
z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podtoza gruntowego.

1.2.  Zakres stosowania SST

Przedmiotem niniejszej szczegdélowej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot dla zadania ,, Przebudowa
drogi gminnej w miejscowosci Kozty”

13. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do utozenia
konstrukcji nawierzchni.

1.4. OKkreSlenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 1.2.

15. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

2. MATERIALY
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzetu:
-rowniarek lub spycharek uniwersalnych zuko$nie ustawianym lemieszem; Inspektor moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie
podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

42. Transport materialow

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot
i wlasciwosci przewozonych materiatow. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetlniaé wymagania dotyczace przepisOw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na 0§ i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkow
moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog nakoszt

Wykonawcy.
5, WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogélne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych
z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczesniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza jest mozliwe
wylacznie za zgoda Inspektora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zageszczonym podtozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwigzany bezposrednio
z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczeséniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach roéwnolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany przez Inspektora.
Rozmieszczenie palikoéw lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10
metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosei jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sg roboty i do trudnosci jego odspojenia.
Koryto mozna wykonywac rgcznie, gdy jego szerokos¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot
o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji projektowej i SST, tj. wbudowany
w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inspektora.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4.

54. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzgdne
podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania, Wykonawca
powinien spulchni¢ podtoze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inspektora, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gérej
strefy korpusu, w ilo$ci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych 1 zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika
zageszczenia, okreslonych — w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé¢ rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inspektora.

Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zageszczanie podioza nalezy kontynuowac do osiggnigcia
wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zagegszczenia nalezy okre$la¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .
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Tablica 1. Minimalne wartos$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Minimalna wartoS¢ Is dla:
Strefa Autostrad I Innych
drog drog
korpus ekspresowych KR3- KR1-
u KR6 KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od

powierzchni podtoza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania zageszczenia, kontrolg zageszczenia nalezy
oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny iwtorny modut odksztalcenia podloza wedhug
BN-64/8931-02 . Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotno$¢ gruntu podtoza podczas zageszezania powinna by¢ rowna wilgotnoéci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie przystapi
natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez
roztozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przez Inspektora.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapic
dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podtoza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli zawilgocenie nastapito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2.  Badania w czasie robét

6.21. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow dotyczacych cech geometrycznych i zageszezenia koryta i wyprofilowanego podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2.Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza.

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czgstotliwos¢
badan badan i pomiarow
i pomiarow

1 | Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km

2 | Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 | Rowno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne 10razy nalkm

5 | Rzedne wysokosciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla

autostrad i drog ekspresowych, co 100 m dla

pozostatych drog
co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad

i drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

w 2 punktach na dziennej dzialce
roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 600 m?
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych lukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)
Szeroko$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)
Nierownosci podtuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg zgodnie z normg BN-68/8931-
04. Nierownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg fata.
Nierownosci nie moga przekraczaé¢ 20 mm.
6.2.4.  Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektows z tolerancjg 0,5%.
6.25. Rzgdne wysokosciowe
Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -
2cm.
6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie
0§ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wigcej niz
5 cm dla pozostatych drog.

6 | Uksztaltowanie osi w planie »

7 | Zaggszczenie,
podtoza

wilgotnos¢  gruntu

6.2.7.  Zaggszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.
Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie warto$ci modutéw odksztatcenia, to warto$¢ stosunku wtornego do
pierwotnego modutu odksztatcenia, okre§lonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug PN-EN 1097-5. Wilgotnos$¢ gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci
optymalnej  z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3.  Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢ naprawione przez
spulchnienie do gi¢bokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtorne zaggszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2.  Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary ibadania
z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowanie,

- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,
- profilowanie dna koryta lub podioza,

- zaggszczenie,

- utrzymanie koryta lub podioza,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.

8. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH D-04.03.01

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych nawierzchni.

12.  Zakres stosowania SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru rob6t dla zadania:
,,Przebudowa drogi gminnej w miejscowosci Kozty”

13. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw konstrukcyjnych
przed ulozeniem nastgpnej warstwy nawierzchni.

1.4, OKkreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00
»Wymagania ogdlne” pkt 1.2.

15. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.3.

2. MATERIALY

2.1 Ogélne wymagania dotyczace materialow.

Ogolne wymagania dotyczace materiatdéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Materialy do wykonania robét.

2.21. Zgodno$¢ materiatdw z dokumentacja projektowa.

Materialty do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej lub SST.

2.2.2. Rodzaje materiatdw do wykonania potgczenia migdzywarstwowego.

Do wykonania potgczenia migdzywarstwowego moga by¢ stosowane kationowe emulsje asfaltowe (niemodyfikowane).

2.23. Emulsje asfaltowe.

Kationowe emulsje asfaltowe powinny odpowiada¢ wymaganiom Zalacznika krajowego NA (normatywnego) do normy PN-EN 13808, w ktorym
umieszczo- no nastepujace trzy krajowe emulsje asfaltowe przeznaczone do ztaczania warstw asfaltowych nawierzchni:

1. C60B3 ZM,

2. C60BP5 ZM,

3. C60B10 ZM/R.

Objasnienia oznaczen wprowadzonych w nazwy emulsji asfaltowych, zgodne z normg PN-EN 13808, sg przedstawione w tablicy 1.

Tablica 1.

Kolejna liczba albo Rodzaj oznaczenia

Objasnienie oznaczenia Norm

cyfra w oznaczeniu

(litery, liczby, cyfry)

a

do ztgczania warstw nawierzchni

1 C Kationowa emulsja asfaltowa PN-EN 1430, dot. polarnos$ci czastek
2i3 Liczba dwucyfrowa | Zawarto$¢ lepiszcza PN-EN 1428, dot. odzyskanego

w %(m/m) lepiszcza lub PN-EN 1431, dot.

odzyskanego lepiszcza
4lub4i5 Informacje o rodzaju lepiszcza:
lub4,5i6 B a) asfalty drogowe PN-EN 12591, dot. wymagan wobec
. asfaltow drogowych
F b) dodatek uptynniacza do

emulsji wigkszych niz 2% (m/m)
5lub 6 lub7 1+7 Klasa indeksu rozpadu PN-EN 13075-1 dot. indeksu rozpadu
(odpowiednio)
Ostatnie litery ZM Zastosowanie: -
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Nazwy i zastosowanie emulsji asfaltowych zgodnych z PN-EN 13808 umieszczono w tablicy 2.
Tablica 2. Nazwa i zastosowanie krajowych emulsji asfaltowych.

Oznaczenie
Lp. kodowe Pelna nazwa Zalecane zastosowanie
emulsji emulsji

1 C60B3 ZM Kationowa emulsja asfaltowa o zawartosci lepiszcza 60%, | Do zlaczania warstw asfaltowych,
wyprodukowana z asfaltu drogowego, o klasie indeksu wykonanych z asfaltow
rozpadu 3, przeznaczona do zlaczania warstw niemodyfikowanych
konstrukcyjnych nawierzchni

2 C60B5 ZM Kationowa emulsja asfaltowa o zawartosci lepiszcza 60%, | Do ztaczania wszystkich rodzajow
wyprodukowana z asfaltu drogowego, o klasie indeksu warstw
rozpadu 5, przeznaczona do zlgczania warstw
konstrukcyjnych nawierzchni

Kationowe emulsje asfaltowe, przeznaczone do wykonania potgczen migdzywarstwowych powinny spetnia¢ wymagania okre$lone w tablicy 3.

Tablica 3. Wymagania dotyczace krajowych emulsji asfaltowych do wykonania potaczen miedzywarstwowych. (Klasa wymagania podana jest
w nawiasie obok wymagania liczbowego)

L.P. | Wiasciwosci 2 Metoda badania Jednostka Wymagania dotyczace emulsji
C60B3 ZM ! C60B5 ZM !
Polarno$¢ PN-EN 1430 - dodatnia dodatnia
Indeks rozpadu 3 PN-EN 13075-1 g/100 50 do 100 120 do 180
g 3) ©)]
3. Stabilnos¢ podczas PN-EN 12848 g NPD (0) <2(2)
mieszania z
cementem
4. Zawarto$¢ lepiszcza PN-EN 1428 % m/m 58 do 62 (5) 58 do 62 (5)

poprzez oznaczenie
zawarto$ci wody

5. Czas wyptywu @ 2 PN-EN 12846 S 15-45(3) 15-45(3)
mm przy 40°C
6. Pozostatos¢ na sicie PN-EN 1429 % m/m <0,2(3) <0,2(3)
sito 0,5 mm
7. Pozostato$¢ na sicie PN-EN 1429 % m/m TBR (1) TBR (1)
po 7 dniach
magazynowania sito
0,5mm
8. Sedymentacja po 7 PN-EN 12847 % m/m TBR (1) TBR (1)
dniach
magazynowania
9. Adhezja * PN-EN 13614 % pokrycia TBR (1) TBR (1)
powierzchni
Zatacznik NA 2.2 % pokrycia >75 =75
powierzchni
10. pH emulsji PN-EN 12850 - NPD (0) >3,5

11. Asaflt odzyskany PN-EN 13074 -
przez odparowanie
12. | Penetracja w 25°C PN-EN 1426 0,1 mm <100 (3) <100 (3)
asfaltu odzyskanego
13. Temperatura PN-EN 1427 oc > 39 (5) > 39 (5)
micknienia asfaltu
odzyskanego
14. | Nawrdt sprezysty w PN-EN 13398 % NPD (0) NPD (0)
25°C asfaltu
odzyskanego dla
asfaltow
modyfikowanych
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1. Wymagania dotyczace emulsji asfaltowych do ZM nie dotycza emulsji podanych na budowie po rozcienczeniu przed
wbudowaniem.

2. Wiasciwosci okreslone jako NPD (0) oznaczaja brak wymagania, a okreslone jako TBR oznaczaja ,,do
zadeklarowania”

3. Badanie na wypetniaczu mineralnym Sikaisol

4. Badanie na kruszywie bazaltowym Sktadowanie emulsji asfaltowe;.

Emulsj¢ mozna magazynowa¢ w opakowaniach transportowych lub stacjonarnych zbiornikach pionowych z nalewaniem od dna. Przy przechowywaniu
emulsji asfaltowej nalezy przestrzega¢ zasad ustalonych przez producenta w celu zachowania ich jakosci. Zastosowanie emulsji asfaltowych.
Do potaczen warstw nawierzchni nalezy stosowa¢ emulsje asfaltowe wedtug PN-EN 13808. Rodzaj lepiszcza powinien by¢ dostosowany do
rodzaju materiatu w podtozu. Emulsje do konkretnych zastosowan nalezy dobraé¢ na podstawie normy.

Do taczenia warstw nawierzchni nalezy stosowac kationowe emulsje asfaltowe.

W przypadku stosowania emulsji asfaltowej do skropienia podtoza z warstwy niezwiazanej lub warstwy zwigzanej hydraulicznie nalezy uzy¢
emulsje o indek- sie rozpadu od 120 do 180, a do skropienia podioza zawierajacego spoiwo hydrauliczne — emulsj¢ o pH wigkszym niz 3,5.
3. SPRZET

3.1.  Ogolne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2.  Sprzet stosowany do wykonania robét.

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwo$cia korzystania ze sprzetu dostosowanego do
przyjetej metody robot, jak:

a) sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni : szczotki mechaniczne, sprezarki, zbiorniki z woda, szczotki reczne,

b) sprzet do skrapiania emulsjg asfaltowa warstw nawierzchni

Nalezy uzywac¢ skrapiarki wyposazonej w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzanie i regulowanie nast¢pujacych parametrow:
- temperatury rozktadanego lepiszcza,

- ci$nienia lepiszcza w kolektorze,

- obrotoéw pompy dozujacej emulsje,

- predkos$ci poruszania si¢ skrapiarki,

- wysokoéci i dtugos$ci kolektora,

- dozatora i iloéci dozowanej emulsji, przy czym skrapiarka powinna zapewnié¢ rozktadanie emulsji z tolerancja = 10% od

iloéci zatozonej. Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak, aby byto mozliwe zachowanie stalej

temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne §wiadectwo cechowania skrapiarki.

Sprzet powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w dokumentacji projektowej, SST, instrukcjach producentéw lub propozycji
Wykonawcy i powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2.  Transport materialéw.

Materiaty sypkie (kruszywa) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materialami i nadmiernym zawilgoceniem.

Emulsja asfaltowa moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach pod warunkiem, Ze nie
bedg koro- dowaty pod wpltywem emulsji i nie beda powodowaty jej rozpadu. Zbiorniki przeznaczone do transportu emulsji powinny by¢ czyste

i nie powinny zawiera¢ resztek innych lepiszczy.

5, WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2.  Zasady wykonywania robot.

Sposdb wykonania robot powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa i SST. W przypadku braku wystarczajacych danych mozna

korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w zataczniku.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu rob6t obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,
2. oczyszczenie warstwy przed skropieniem,
3. skropienie warstw nawierzchni,

4. roboty wykonczeniowe.

5.3.  Roboty przygotowawcze.

Przed przystapieniem do robot nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan Inspektora:

- ustali¢ lokalizacje terenu robot,

- przeprowadzi¢ szczegdtowe wytyczenie robot,

- usunaé przgszkody utrudniajace wykonanie robot,

- wprowadzi¢ oznakowanie drogi na okres robot,

- zgromadzi¢ materialy i sprzet potrzebne do rozpoczecia robot.

54.  Oczyszczenie warstw przed skropieniem.

Oczyszczenie warstwy nawierzchni przed skropieniem polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, blota, kurzu, plam oleju itp. przy uzyciu
szczotek me- chanicznych, a w razie potrzeby wody pod ci$nieniem i ew. absorbentow. W miejscach trudno dostgpnych nalezy uzywac szczotek
recznych. Na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwe nawierzchni mozna oczysci¢ przy uzyciu sprezonego
powietrza.

55.  Warunki wykonywania robét.

Temperatura podtoza w czasie skrapiania emulsja asfaltowa powinna wynosi¢ co najmniej +50C. Nie zaleca si¢ wykonywania skrapiania
podczas opadéw atmosferycznych lub po nich.

Temperatury stosowania emulsji asfaltowych powinny miescic si¢ w przedziatach podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Temperatura stosowania emulsji asfaltowych
Lp. Rodzaj emulsji Temperatura (°C)
1 Emulsja asfaltowa Od 40 do 70

5.6. Wykonanie skropienia warstw nawierzchni emulsja asfaltowa.
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Skrapianie podtoza nalezy wykonywa¢ rownomiernie stosujac rampy do skrapiania, np. skrapiarki do lepiszczy asfaltowych. Dopuszcza si¢
skrapianie reczne lancag w miejscach trudno dostepnych (np. przy $ciekach ulicznych) oraz przy urzadzeniach usytuowanych w nawierzchni lub ja
ograniczajacych (np. stu- dzienki, krawezniki). W razie potrzeby urzadzenia te nalezy zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem.

Okreslenie ilo$ci skropienia emulsja na drodze nalezy wykona¢ wedtug PN-EN 12272-1.

Warstwa skropiona emulsja asfaltowa, przed ulozeniem na niej warstwy asfaltowej, powinna by¢ pozostawiona na czas niezbedny do
umozliwienia odparowania wody:

- 8 h w wypadku zastosowania wigcej niz 1,0 kg/m?,

- 1 h w wypadku zastosowania od 0,5 do 1,0 kg/m?,

- 0,5 h w wypadku zastosowania do 0,5 kg/m?.

Czas ten nie dotyczy skrapiania rampa zamontowana na rozktadarce.

W wypadku duzej ilo$ci pozostatej emulsji, np. powyzej 0,5 kg/m?, moze by¢ konieczne wykonanie skropienia w kilku warstwach, aby zapobiec
splynieciu i powstaniu katuz lepiszcza.

Zalecane ilosci skropienia emulsjg asfaltowg w przeliczeniu na ilo§¢ pozostatego lepiszcza (asfaltu) podano w tablicy 5.

Skropienia lepiszczem nie nalezy stosowac na izolacji przeciwwodnej obiektow inzynierskich oraz na podtozu pod asfalt lany. W wypadku
podioza z izolacji przeciwwodnej nalezy postegpowaé wedtug wskazan producenta lub zapiséw w normach. Skropiong warstwg Wykonawca
powinien zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem, dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.

Tablica 5. Zalecane ilo$ci pozostatego lepiszcza (po odparowaniu wody) do skropienia emulsjg asfaltowa podtoza pod warstwe asfaltowa.

Ilo$¢ pozostatego

Uktadana warstwa asfaltowa lepiszcza [kg/m?]

Podtoze pod warstwe asfaltowa

Podbudowa z kruszywa

Warstwa wigzaca z betonu asfaltowego AC niezwigzanego (stabilizowanego 05
mechanicznie)

Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego AC Warstwa wyréwnawcza asfaltowa 0,5

Warstwa wyréwnawcza asfaltowa Istniejaca nawierzchnia asfaltowa 0,3

Warstwa wyréwnawcza asfaltowa Warstwa wiazgca asfaltowa 0,3

zalecana emulsjao pH >4

zalecana emulsja modyfikowana polimerem posypana grysem 2/5 mm w celu uzyskania membrany poprawiajacej
potaczenie oraz zmniejszajacej ryzyko spekan odbitych

zalecana emulsja modyfikowana polimerem; ilo$¢ emulsji nalezy dobra¢ z uwzglednieniem stanu podtoza oraz
porowato$ci mieszanki SMA, BBTM lub PA, jezeli mieszanka ma wigksza zawarto$¢ wolnych przestrzeni, to nalezy
uzy¢ wigksza lo$¢ lepiszcza do skropienia, ktore po utozeniu warstwy $cieralnej uszczelni jg

jezeli warstwa wigzaca jest z asfaltu porowatego, to nie nalezy stosowac skropienia

Jesli w dokumentacji projektowej lub SST nie okre$lono rodzaju stosowanej emulsji asfaltowej, to jej rodzaj nalezy przyja¢ wedtug ogélnych ustalen
punktu 2.2.2 oraz zalecen podanych w tablicy 6, po zaakceptowaniu rodzaju emulsji przez Inspektora.

Tablica 6. Zalecane emulsje asfaltowe do potaczen miedzywarstwowych.

Lp. Rodzaj potaczenia migdzywarstwowego Emulsja asfaltowa
1 Warstwa wigzaca asfaltowa z AC na podbudowie z kruszywa niezwigzanego C60B5 ZM

2 Warstwa Scieralna z AC na warstwie wyrownawczej asfaltowej z AC C60B3 ZMY

3 Warstwa wyréwnawcza z AC na istniejacej nawierzchni asfaltowej z AC C60B3 ZMY

4 Warstwa wyréwnawcza z AC na warstwie wigzacej asfaltowej z AC C60B3 ZMY

) Mozna rozwazy¢ stosowanie emulsji C60BP3 ZM w celu uzyskania wickszej wytrzymatosci
na $cinanie w potaczeniu migdzywarstwowym
5.7. Roboty wykonczeniowe.
Roboty wykonczeniowe, zgodne z dokumentacja projektowa, SST lub wskazaniami Inspektora, dotycza prac zwigzanych z dostosowaniem
wykonanych robét do istniejacych warunkdéw terenowych, takie jak:
- odtworzenie przeszkod czasowo usunigtych,

- uzupetnienie zniszczonych w czasie robot istniejacych elementow drogowych lub terenowych,

- roboty porzadkujace otoczenie terenu robot,

- usunigcie oznakowania drogi wprowadzonego na okres robot.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST-M-D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (np.
stwierdzenie o oznakowaniu materiatu zna- kiem CE lub znakiem budowlanym B, certyfikat zgodnosci, deklaracje
zgodnosci, aprobate techniczna, ew. badania materiatdéw wykonane przez dostawcow itp.), ew. wykona¢ wiasne badania
wlasciwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robot, okreslone

- przez Inspektora. Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi do
akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét.

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykonaé w czasie robot podaje tablica 7.

Tablica 7. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w w czasie robot.
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L i Czestotliwosé .
Lp. Wyszczegdlnienie robot badaf Wartosci dopuszczalne
1 Lokalizacja i zgodno$¢ granic terenu 1 Wg pktu 5
. raz . .
robot z i dokumentacji
dokumentacja projektowa projektowej
Roboty przygotowawcze Ocena ciaggta W(g pktu 5.3
Czystos¢ podloza (sprawdzona wizualnie) Ocena ciagla W(g pktu 5.4
4 Sprawdzenie jednorodnosci skropienia 2000 +13;000 m? Wg pktu 5.6 2
Wytrzymalo$¢ na $cinanie potaczenia 1 probka na
5 yuzy : potaeze 15000 m2 Wg tab. 8 9
migdzy warstwami .
wykonanej
nawierzchni
6 Wykonanie robot wykonczeniowych Ocena ciagta Wedtug punktu 5.7

1 Czestotliwosé badan: raz na 2000 m? przy wielkosci powierzchni do skropienia do 6000 m? i raz na 3000 m? przy wielko$ci powierzchni do

g}croplenla powyzej 6000 m?,
Dopuszczalné odchylenia ilosci dozowanej emulsji na 1 m?: £ 10%. Dopuszczalne odchylenia szeroko$ci dozowanej w-wy emulsji: = 10 cm.

%) Badanie pofaczenia mle;dzywarstwowego powmno by¢ wykonywane w nawierzchniach drog o kategorii ruchu KR3 + KR6. Czgsto$¢ pobierania
probek powinna wynosié: 1 probka na 15000 m? wykonanej nawierzchni

Badanie moze by¢ wykonane na rdzeniach wycigtych z nawierzchni oraz na probkach wykonanych w laboratorium. Umowna miarag wspotpracy
ukladanej warstwy asfaltowej z powierzchnig podtoza pod uktadang warstwa jest maksymalna warto$¢ sity $cinajacej w potaczeniu
mig¢dzywarstwowym w temperaturze nominalnej +200C.

Instrukcje badania opracowano w Instytucie Badawczym Drog i Mostow. Wymagana wytrzymato$¢ na §cinanie podana jest w tablicy 8.

Tablica 8. Wymagana wytrzymato$¢ na $cinanie potgczenia migdzy warstwami nawierzchni.
Lp. Polaczenie migdzy Wymagana wytrzymalo$¢ na §cinanie, MPa, na drogach o
warstwami nawierzchni kategorii ruchu KR1 + KR2
1 $cieralnej/wigzacej brak wymagan
2 wigzacej/podbudowy brak wymagan
3 podbudowy/podbudowy 2 brak wymagan
1 Nie dotyczy warstw kompaktowych
Jesli podbudowa sktada si¢ z kilku warstw
) asfaltowych
7. OBMIAR ROBOT.

7.1.  Ogolne zasady obmiaru robét.
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2.  Jednostka obmiarowa.
Jednostkg obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) oczyszczonej i skropionej powierzchni warstwy.
8. ODBIOR ROBOT.
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6 daty wyniki pozytywne
9. PODSTAWA PLATNOSCL
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej.
Cena wykonania 1 m? obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- dostarczenie materiatlow i sprzetu,
- mechaniczne oczyszczenie nawierzchni drogowych bitumicznych,
- skropienie emulsja asfaltowa kationowa C60B10 ZM/R ($redniorozpadowa) podbudowy zasadniczej z mieszanki kruszywa
niezwigzanego w ilo$ci 0,5 kg/m2 (na jezdni),
- skropienie emulsja asfaltowg kationowa C60B3 ZM (szybkorozpadowa) warstwy wiazacej z betonu asfaltowego w ilosci 0,3 kg/m? (na jezdni),
- skropienie emulsja asfaltowa kationowa C60B3 ZM (szybkorozpadowa) istniejacej nawierzchni bitumicznej w ilosci 0,3 kg/m? (na jezdni),
- skropienie emulsja asfaltowg kationowa C60B3 ZM (szybkorozpadowa) bitumicznej warstwy wyrownawczej w ilosci 0,5 kg/m? (na jezdni),
- skropienie emulsja asfaltowa kationowa C60B10 ZM/R ($redniorozpadowa) podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwigzanej z
kruszywem C90/3 w ilosci 0,5 kg/m2 (na wjazdach),
skropienie emulsjg asfaltowa kationowg C60B3 ZM (szybkorozpadowg) warstwy wiazacej z BA w ilosci 0,3 kg/m? (na wjazdach),
- przeprowadzenie wymaganych pomiardw i badan,
—  uporzadkowanie terenu robét i jego otoczenia,
- roboty wykonczeniowe,
- odwiezienie sprzetu.
Wszystkie roboty powinny by¢ wykonane wedlug wymagan dokumentacji projektowej, SST, specyfikacji technicznej i postanowien Inspektora.

9.3.  Sposéb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych.

Cena wykonania robot okreslonych niniejsza SST obejmuje:

- roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robot podstawowych, ale nie sa przekazywane Zamawiajacemu i sa usuwane po
wykonaniu robo6t podstawowych,

- prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych, jak geodezyjne.
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9. NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO D-05.03.05

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem
warstwy $cieralnej jezdni z betonu asfaltowego o gr. Scm o wymiarze najwi¢kszego kruszywa 1 Imm dla zadania ,,Przebudowa drogi gminnej w
miejscowosci Kozty”.

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot ujetych w pkt.1.1.

13. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem:

- warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego typu AC 11 S 50/70 wg ,,WT-2 Nawierzchnie asfaltowe 2014” o grubosci 5 cm,

14. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa $cieralna — jest to warstwa nawierzchni znajdujaca si¢ na warstwie wyrownawczej lub wigzacej.

1.4.2. Dodatek — jest to materiat, ktéry moze by¢ dodawany do mieszanki w matych ilo$ciach (np. widkna organiczne i nieorganiczne lub polimery)
w celu poprawy jej cech mechanicznych, urabialnosci lub koloru.

1.4.3. Srodek adhezyjny — substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w celu zwigkszenia jego przyczepnos$ci do kruszywa.

1.4.4. Mieszanka drobnoziarnista — jest to mieszanka mineralno-asfaltowa do warstwy $cieralnej, wigzacej i podbudowy, w ktorej wymiar kruszywa

D jest mniejszy niz 11 mm.

1.45. Mieszanka gruboziarnista — jest to mieszanka mineralno — asfaltowa do warstwy wiazacej i podbudowy, w ktorej wymiar kruszywa D jest nie
mniejszy niz 11 mm.

1.4.6. Sktad mieszanki (recepta) — jest to docelowy sktad mieszanki mineralno-asfaltowej, ktory moze by¢ podany jako sktad wejsciowy lub wyjsciowy.
1.4.7. Wejsciowy sktad mieszanki — jest to sktad mieszanki zawierajacy: materiaty sktadowe, krzywa uziarnienia i procentowa zawarto$¢ lepiszcza
w stosunku do mieszanki mineralno-asfaltowej (zazwyczaj wynik walidacji laboratoryjnie zaprojektowanego sktadu mieszanki).

14.8. Wyjsciowy sktad mieszanki — jest to sktad mieszanki zawierajacy: materialy sktadowe, usrednione wyniki uziarnienia oraz zawarto$¢ lepiszcza
rozpuszczalnego, oznaczone laboratoryjnie (zazwyczaj wynik walidacji produkcji).

1.4.9. Projektowanie empiryczne mieszanki mineralno-asfaltowej — jest to projektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej na podstawie
wymagan empirycznych.

1.4.10. Projektowanie funkcjonalne mieszanki mineralno-asfaltowej — jest to projektowanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej na podstawie
wymagan funkcjonalnych.

15. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt. 1.3. Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢
wykonanych robot oraz ich zgodnos$¢ z Rysunkami oraz poleceniami Inspektora.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania

ogoélne” pkt. 2. Poszczegblne rodzaje materiatow powinny pochodzi¢ ze Zzrodet zatwierdzonych przez Inspektora. W przypadku zmiany pochodzenia
materialu nalezy, po wykonaniu odpowiednich badan, opracowaé skorygowang receptg.

2.2. Rodzaje materialow
Tablica 1. Wymagania wobec materiatdw do mieszanki z betonu asfaltowego dla warstwy $cieralnej, wigzacej i wyrOwnawczej
Materiat Kategoria
ruchu
KR1
mineralno-asfaltowa o wymiarze D, AC 11S
[mm]
lepiszcze asfaltowe 50/70
kruszywa mineralne Tablica2.1,2.2,2.3
WT-1 Kruszywa 2014
23. Wymagania szczegélowe wobec materialow do mieszanki mineralno-asfaltowej

231, Kruszywo

Do mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy $cieralnej, wiazacej i wyrownawczej nalezy stosowac kruszywa spetniajace wymagania podane
w tablicach 2 oraz 3.

Tablica 2. Wymagania wlasciwosci kruszywa grubego do warstwy $cieralnej, wiazacej i wyrownawczej z betonu asfaltowego.
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Wymagania w zaleznoS$ci od kategorii

E?rttszyw Wriasciwosci kruszywa %%hij
2014 AC 11S
4.1.3. ILlJizilsazr;uenle wg PE-EN 933-1; kategoria nie Gc85/20 @
niz;
4.1.4. Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie wigksze G25/1
niz wg kategorii; 5
G20/1
5
G20/1
75
4.1.6. Zawartos¢ pytu g PN-EN 933-1; kategoria nie 2
WwyZsza niz;
4.18. Ksztalt kruszywa wg PN-EN 933-3 lub wg PN- F||2bS
EN u
933-4, kategoria nie wyzsza niz; SI25
4.19. Procentowa zawartos¢ ziaren o powierzchni
przekruszonej | tamanej, w kruszywie grubym Cdeklarowana
w
PI%-EN 933-5; kategoria nie nizsza niz:
4.2.2. Odpornos¢ kruszywa na rozdrabnianie wg PN-
EN 1097-2, rozdz. 5; kategoria co najmniej: LA30
- grupa kruszyw A (b)
- grupa kruszyw B (b)
4.2.3. Odporno$é na polerowanie kruszywa (badana
na normowej frakcji kruszywa do mieszanki PSV44
mineralno- asfaltowej) wg PN-EN 1097-8,
kategoria nie nizsza
niz:
43.1. gxqstoéé ziaren wg PN-EN 1097-6, rozdz.7,8 Tub Deklarowana przez producenta
433. Ge;stos’é nasypowa wg PN-EN 1097-3, Deklarowana przez producenta
4.4.1. Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1097-6, zatacznik B ;
kategoria nie WngSZEl niz; o ' WA24deklarowana
44.2. Mrozoodpornos¢ wg PN-EN 1367-1; kategoria 10
nie wyzsza niz:
4.45. ,,Zgorzel stoneczna” bazaltu wg PN-EN 1367-3,
wymagana kategoria: SBLA
4.5.2. Sgt}fggfgﬁg;:;%g Pul\;}rgsl\?cgg;%opls Deklarowana przez producenta
45.3. Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN
1744-1 mLPCO0,1
p.14.2, kategoria nie wyzsza niz:
4.6.1. Rozpad krzemianowy zuzla wielkopiecowego o
chtodzonego powietrzem wg PN-EN 1744-1, Wymagana odpornos¢
19.1:
4.6.2. E&ozpad zelazowy zuzla i
wielkopiecowego Wymagana odpornosé
chigdzz.onego powietrzem wg PN-EN 1744-1,
4.6.3. gtalos’c’ objetosci kruszywa z zuzla
stalowniczego V35
wg PN-EN 1744-1, p. 19.3; kategoria nie '
WYyZsza niz:
a) jezeli nasigkliwos¢ jest wieksza, nalezy bada¢ mrozoodpornos¢ wg p.4.4.2
b) podziat kruszyw w zalezno$ci od odpornosci na rozdrabnianie metoda Los Angeles, wg normy PN-EN
1097-2, rozdziat 5

Tablica 3. Wymagania wobec kruszywa drobnego do warstwy $cieralnej, wigzacej i wyrdbwnawczej z betonu asfaltowego
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Punkt WT-1 o Wymagania w Zalfuzg;]ouscré sii kategorii
Kruszywa Wtasciwoscei kruszywa ACTIS
2014
413. Uziarnienie wg PE-EN 933-1; wymagana kategoria; b(FBtX)SISUD
415 Tolerancja uziarnienia; odchylenie nie wigksze niz wg
kategorii; GTCNR
4.16. Zawartos¢ pytu wg PN-EN 933-1; kategoria nie wyzsza F3
niz;
417. Jako$¢ pylu wg PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz; M 0Fl
4.1.10. Kanciasto$¢ k drob PN-EN 933-6,
roircljczl.%s; 0$¢ kruszywa drobnego wg EcSDeklaro
kategoria nie nizsza niz: wana
4.3.1. Gestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-6, r0zdz.7,8 lub 9; Deklarowana przez producenta
4.3.2. Nasigkliwo$¢ wg PN-EN 1097-6, rozdz.7,8 Tub 9; Deklarowana przez producenta
45.3. Grube zanieczyszczenia lekkie wg PN-EN 1744-1
p.14.2, mLPC
kategoria nie wyzsza niz: 0,1
2.32. Wypekniacz

Do warstwy Scieralnej i wyrownawczej z betonu asfaltowego nalezy stosowaé wypetniacz spetniajacy wymagania okreslone w ,,Wymaganiach

Technicznych. powierzchniowych

Kruszywa

do mieszanek mineralno-asfaltowych i

publicznych” WT-1 Kruszywa 2014. Wymagania podano w tablicy 4.

utrwalen na

Tablica 4. Wymagane wlasciwosci wobec wypetniacza do warstwy §cieralnej i wyrownawczej z betonu asfaltowego

Punkt WT-1 Wikeimoc Wymagania w zalrizcrﬁzls? F(Q)(?L kategorii
Kruszywa asciwosci kruszywa AT
2014 11S
521 Uziarnienie wg PE-EN 933-10; Zgodnie z tablica 24
5.2.2. Jakos¢ pylu wg PN-EN 933-9, kategoria nie wyzsza niz; MBFI0
Zawarto$¢ wody wg PN-EN 1097-5; kategoria nie
5.3.1 wyzZsza niz; 1 %(m/m)
5.3.2. Gestos¢ ziaren wg PN-EN 1097-7, Deklarowana przez producenta
Wolne przestrzenie w suchym zageszczonym
54.1. wypelniaczu \28/45
wg PN-EN 1097-4, wymagana kategoria:
5.4.2. Przyrost temperatury picknienia wg PN-EN 13179-1, %/RZS
B
wymagana kategoria:
Rozpuszczalno$¢ w wodzie, wg PN-EN 1744-1,
55.1 kategoria nie wyzsza niz: WS10
553 Zawarto$¢ CaCO3 w wypehiaczu wapiennym wg PN- cc70
196-21, kategoria nie nizsza niz:
Zawarto$¢ wodorotlenku wapnia w wypetiaczu
5.54. mieszanym, wymagana kategoria: Ka20
,,Liczba asfaltowa” PN-EN 13179-2, wymagana
56.2. kategori::S owa e e BNDeklar
owana

2.33. Lepiszcze asfaltowe
Do wytwarzania mieszanki mineralno — asfaltowej przewidzianej do wykonania warstwy $cieralnej nalezy zastosowaé
asfalt 50/70. Tablica 5. Wymagania wobec asfaltu 50/70

Lp. | Wlasciwosci 50/70 Badania wg
1. Penetracja w temperaturze 25 stopni 50 - PN-EN 1426
70
2. Temperatura migknienia w °C 46 - PN-EN 1427
54
3. Temperatura tamliwosci nie wigcej niz w “C -8 PN-EN 12593
4. Temperatura zaptonu, nie mniej niz w °C 230 PN-EN 22592
5. IZlir;nvzina masy po starzeniu (ubytek lub przyrost) nie mniej 05 PN-EN 12607-
(% m/m) 1
6. Zawarto$¢ parafiny, nie wigcej niz w % 2.2 PN-EN12606-
1
7. Wzrost temperatury migknienia po starzeniu, nie mniej niz 9 PN-EN 1427
w'C

2.34.  Srodek adhezyjny
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Srodek adhezyijny i jego ilo$é powinny byé dobrane do zastosowania kruszywa mineralnego i asfaltu. Ocene przyczepnosci nalezy okresli¢ na
podstawie badania wedtug PN-EN 12697-11 metoda C, stosujac kruszywo 8/11 jako podstawowe (dopuszcza si¢ inne wymiary w przypadku braku
wymiaru podstawowego). Przyczepnosé lepiszcza do kruszywa powinna wynosi¢ co najmniej 80%. Nalezy stosowac jedynie te srodki adhezyjne,
ktore posiadaja aprobatg techniczng. Wytwornia mieszanek mineralno — asfaltowych powinna by¢ wyposazona w automatyczny system dozowania
srodka adhezyjnego.

2.35. Materiaty do uszczelniania potaczen technologicznych

Do uszczelniania potaczen technologicznych nalezy stosowa¢ emulsje asfaltowa wg PN-EN 13808.

2.36. Dostawy materiatow

Za dostawy materialow odpowiedzialny jest Wykonawca robot zgodnie z ustaleniami okre§lonymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne”. Do
obowiazku Wykonawcy nalezy takie zorganizowanie dostaw materialdow do wytwarzania mieszanki mineralno - asfaltowej, aby zapewnié
nieprzerwang pracg otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dziatki roboczej. Kazda dostawa asfaltu, kruszywa i wypelniacza musi by¢ zaopatrzona
w deklaracje zgodnosci o tresci wedtug PN-EN-45014, wydang przez dostawce.

24. Skladowanie materialow

2.4.1. Skladowanie kruszyw

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajami lub
frakcjami kruszywa.

24.2. Skladowanie wypehiacza

Wypehiacz nalezy sktadowac w silosach wyposazonych w urzadzenia do aeracji.

2.4.3. Skladowanie asfaltu

Asfalt powinien by¢ skladowany w zbiornikach, ktorych konstrukcja i uzyte do ich wykonania materiaty wykluczaja mozliwo$¢ zanieczyszczenia
asfaltu. Zbiorniki powinny by¢ wyposazone w automatyczne urzadzenia grzewcze - olejowe, parowe lub elektryczne. Nie dopuszcza sie ogrzewania
asfaltu otwartym ogniem. Zbiornik roboczy otaczarki powinien by¢ izolowany termicznie, posiada¢ automatyczny system grzewczy zdolny do
utrzymania zadanej temperatury z tolerancja = 5 0C oraz posiada¢ uktad cyrkulacji asfalt. Zaleca si¢ stosowanie izolowanych termicznie metalowych
zbiornikow pionowych, wyposazonych w elektryczny system grzewczy.

2.44. Skladowanie $rodka adhezyjnego

Sktadowanie srodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginalnych opakowaniach producenta w warunkach podanych w Aprobacie Techniczne;j.
3. SPRZET

3.1 Og()lnEe wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

3.2. Wytwornia mieszanki mineralno-bitumicznej

Mieszank¢ mineralno — asfaltowa nalezy wytwarza¢ na gorgco w otaczarce (zespole maszyn i urzadzen dozowania, podgrzewania i mieszania
sktadnikow oraz przechowywania gotowej mieszanki). Wytwornia mieszanek mineralno-asfaltowych powinna posiada¢ certyfikat Zakladowej
kontroli produkcji wydany przez uprawniong jednostke.

Kruszywo o réznym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy sktadowac oddzielnie wedhug wymiaru i chroni¢ przed zanieczyszczeniem. Wypetniacz
nalezy przechowywaé w suchych warunkach. Dozowanie sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej w otaczarkach, w tym takze wstgpne, powinno
by¢ zautomatyzowane i zgodne z recepta robocza, a urzadzenia do dozowania sktadnikow oraz pomiaru temperatury powinny by¢ okresowo
sprawdzane. Kruszywo o réznym uziarnieniu lub pochodzeniu nalezy dodawac odmierzone oddzielnie. Lepiszcze asfaltowe nalezy przechowywaé w
zbiorniku z posrednim systemem ogrzewania, z uktadem termostowania zapewniajacym utrzymanie zadanej temperatury z doktadnoscig +/- 5° C.
Temperatura lepiszcza asfaltowego w zbiorniku magazynowym (roboczym) nie powinna przekracza¢ 180° C. Kruszywo powinno by¢ wysuszone i
podgrzane tak, aby mieszanka mineralna uzyskata temperaturg wtasciwa do otoczenia lepiszczem asfaltowym. Temperatura mieszanki mineralnej nie
powinna by¢ wyzsza o wigcej niz 30° C od najwyzszej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej bezposrednio po wytworzeniu w wytworni MMA
ktora wynosi 180° C. Sposob i czas mieszania sktadnikow mineralno-asfaltowych powinny zapewni¢ rownomierne otoczenie kruszywa lepiszczem
asfaltowym. Dodatki stabilizujace do mieszanki mineralno-asfaltowej moga by¢ dodawane w postaci ciektej lub statej. System dozowania powinien
zapewni¢ jednorodnos$¢ dozowania dodatkow do wytwarzanej mieszanki. Warunki wytwarzania i przechowywania mieszanki mineralno-asfaltowej
na goraco nie powinny istotnie wptywac na skuteczno$¢ dziatania tych dodatkow.

3.3. Ukladarka mieszanek mineralno-bitumicznych

Uktadarka winna posiada¢ migdzy innymi nastepujace podzespoty:

- automatyczne sterowanie pozwalajace na utozenie warstwy zgodnie z zatozong niweleta i gruboscia,

- plyte wibracyjna do wstepnego zageszczenia mieszanki,

- urzadzenia do podgrzewania ptyty wibracyjnej.

Tylko wyjatkowo dopuszcza si¢ reczne utozenie warstwy w miejscach niedostgpnych dla sprzgtu mechanicznego, przy czym szczego6lng uwage nalezy
zwrocié na zaggszczenie takich powierzchni, niedostepnych dla walcow i dogeszczacé je przy pomocy plyt wibracyjnych. Ponadto nalezy pamigtac, ze
reczne uktadanie fragmentéw powierzchni powinno by¢ przeprowadzone szybko i sprawnie ze wzgledu na szybkie sklejanie si¢ stygnacej masy.

34.  Walce do zageszczania

Zaggszczanie roziozonej mieszanki nalezy wykonywaé $rednimi i cigzkimi walcami stalowymi gladkimi z wibracja w zakresie 35

— 50 Hz. Dopuszcza si¢ zastosowanie walcow ogumionych i kombinowanych.
4. TRANSPORT

4.1 Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

42.  Transport kruszywa

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi
rodzajami lub frakcjami kruszywa.

4.3. Transport wypelniacza

Wypelniacz nalezy przewozi¢ luzem w odpowiednich cysternach przystosowanych do transportu materiatdéw sypkich, umozliwiajacych roztadunek
pneumatyczny. W czasie przeladunku oraz transportu wypetiacz nalezy chroni¢ przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniem.

44, Transport lepiszcza asfaltowego

Lepiszcze asfaltowe nalezy przewozi¢ izolowanymi termicznie cysternami wyposazonymi w instalacje umozliwiajace podtaczenie cystern do
urzadzen grzewczych lub wyposazonymi we wlasne urzadzenia grzewcze.

45. Transport srodka adhezyjnego

Srodek adhezyjny w opakowaniach fabrycznych, moze by¢ przewozony dowolnymi srodkami transportu.

4.6. Transport mieszanki
Mieszanka powinna by¢ dowozona na budowg w zaleznos$ci od postepu robot. Mieszanki podczas transportu i postoju przed wbudowaniem
powinny by¢ zabezpieczone przed ostygnigciem i doptywem powietrza (przykrycie, pojemniki termoizolacyjne lub ogrzewanic) Mieszanka
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powinna by¢ przewozona pojazdem samowytadowczym. W czasie transportu spadek temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej nie powinien
by¢ wigkszy niz 10 % temperatury tej mieszanki w chwili zatadunku z jednoczesnym spelieniem warunkow zachowania temperatury
wbudowania. Czas transportu mieszanki od momentu zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2.  Projektowanie mieszanki

Wykonawca na cztery tygodnie przed przystgpieniem do produkcji mieszanki jest zobowiazany do ztozenia Inspektorowi do zatwierdzenia
materialy wyj$ciowe wraz z recepta laboratoryjng. Inspektor przed zatwierdzeniem zweryfikuje recepte laboratoryjng w Laboratorium. Kolejne
przedstawione recepty beda weryfikowane przez Laboratorium Zamawiajacego. Projektowanie sktadu mieszanki:

- doborze sktadnikow mieszanki,

- doborze optymalnej ilosci asfaltu,

- okresleniu wlasciwosci mieszanki i porownaniu uzyskanych wynikow z wymaganiami podanymi w niniejszej SST.

Uziarnienie mieszanki powinno zosta¢ zaprojektowane w taki sposob, aby krzywa uziarnienia mieécita si¢ pomig¢dzy krzywymi granicznymi
podanymi w tablicy 6.

Tablica 6. Uziarnienie mieszanki mineralnej, zawarto$¢ lepiszcza (projektowanie empiryczne) — warstwa $cieralna, wiagzaca i wyrGwnawcza.

Przesiew [% (m/m)]

Wiasciwosé ACS 11
/KR 1/

Wymiar sita #, [mm] od do
22,4 - -
16 100 -
11,2 90 100
8 70 90
5,6 - -
2 30 55
0,125 8 20
0,063 5 12
Zawartos¢ lepiszcza B min 5,8 (*)

(*) Minimalna zawarto$¢ lepiszcza jest okre$lona przy zatozonej gestosci mieszanki mineralnej 2,650 dMg/m3. Jezeli mieszanka mineralna
ma inng gestos¢ (pd), to do wyznaczenia minimalnej zawartos$ci lepiszcza podana warto$¢ nalezy pomnozy¢ przez wspdtczynnik a wedtug
réwnania a = 2,650/pd.

Tablica 7. Wymagane wtasciwoéci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy $cieralnej, wigzgcej i wyrd6wnawczej
Kategoria
. Warunki . . .
Wtasciwosé aunkt- Metoda i warunki badania ruchu
zageszczania wg KR1
PN-EN 13108-20 AC11S
Zawartos¢ C.1.3, ubijanie 2x75 uderzen | PN-EN 12697 - 8, p.4 Vmin
wolnych 1,0
przestrzeni Vma
X4,5
Wolne przestrzenie C.1.2, VFBmin 75
wypelnione ubijanie, PN-EN 12697-8, p.5 VFBmax 93
lepiszczem 2x50 uderzen
Zawarto$¢ .
Cl2 VMA
wolnyc | o PN-EN 12697-8, p.5 min 14
h przestrzeni w vbljanie,
p 2x50 uderzen
mieszance
mineralnej
,, PN-EN 12697 - 12, przechowywanie
Odj . '
dzigﬁlrrilizs\?vgzy C.1.1, ubijanie, 2x35 uderzen | w 40°C z Jednym cyklem ITSR90
zamrazania,
badanie w 25 °C

53. Przygotowanie podloza

Podtozem pod warstwe Scieralng bedzie warstwa wigzaca lub wyrownawcza, a pod warstwe wigzaca proj. podbudowa z kruszywa, a pod wyréwnawcza
istniejgca konstrukcja. Powierzchnia warstwy wigzacej i wyrdwnawczej przed utozeniem kolejnej warstwy powinna by¢ sucha i doktadnie oczyszczona
z wszelkiego rodzaju zanieczyszczeh. Warstwe wyréwnawczg nalezy skropi¢ zgodnie z SST D.04.03.01. Brzegi urzadzefn przylegajacych do
nawierzchni powinny byé posmarowane emulsja asfaltowa. Rzedne wysoko$ciowe warstwy §cieralnej oraz urzadzen usytuowanych w nawierzchni

lub ja ograniczajacych powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa.

54.  Warunki atmosferyczne

Warstwe $cieralng, wiazaca i wyrownawcza z betonu asfaltowego nalezy uktadaé, gdy temperatura otoczenia bedzie wynosita nie mniej niz 0°C. Nizsza
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temperatura otoczenia w jakiej mozna uktada¢ mieszanke wymaga pisemnej akceptacji Inspektora. Nie dopuszcza si¢ uktadania mieszanki mineralno-
asfaltowej na wilgotnym lub oblodzonym podtozu, podczas opadéw atmosferycznych oraz silnego wiatru. Powierzchnia podtoza po przelotnym
deszczu, powinna by¢ osuszona, np. dmuchawa lub spr¢zonym powietrzem.

5.5. Polaczenie mi¢dzy warstwowe

Przed wbudowaniem warstwy Scieralnej, podloze (warstwa wiazaca i wyrdwnawcza z mieszanki mineralno-asfaltowej) powinno by¢ skropione
lepiszczem. Ma to na celu zwigkszenie potaczenia migdzy warstwami konstrukcji oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody miedzy
warstwami. Do skropienia jako lepiszcze nalezy zastosowaé emulsje asfaltowa wg PN-EN 13808 szybko lub $rednio rozpadowa kationowa. Ilos¢
pozostalego lepiszcza do skropienia podtoza pod warstwe Scieralng i wyréwnawczg powinna wynosi¢ od 0,3 do 0,5 [kg/m?], natomiast pod warstwe
wigzacg a na podbudowe z kruszywa ilo$¢ ta powinna wynosi¢ 0,8 [kg/m?]. Nalezy wykona¢ skropienie w kilku warstwach, aby zapobiec splynieciu
i powstaniu katuz lepiszcza.

5.6. Zlacza technologiczne

5.6.1. Uwagi og6lne

Polaczenie technologiczne powinno by¢ jednorodne i szczelne. Ztacza poprzeczne miedzy pasami kolejnych warstw technologicznych nalezy
przesuwaé wzgledem siebie o co najmniej 2 m w kierunku podtuznym do osi jezdni.

5.6.2. Zlacza

Weczesniej wykonany pas warstwy technologicznej powinien mie¢ wyprofilowang krawedz, rownomiernie zaggszczona, bez pgknigé. Krawedz ta nie
moze by¢ pionowa, lecz powinna by¢ skosna. Takie przygotowanie krawedzi polega na odcigciu waskiego pasa wzdtuz krawedzi cieplej warstwy. Na
krawedzi pasa warstwy nalezy zastosowac emulsje asfaltowa wedlug PN-EN 13808 lub inne lepiszcza wedtug norm lub aprobat technicznych w ilosci
co najmniej 50 g na 1 cm grubos$ci warstwy na 1 metr biezacy nawierzchni.

5.6.3. Zakonczenie dziatki roboczej

Zakonczenie dziatki roboczej dotyczy wystapienia przerw w uktadaniu pasa warstwy technologicznej na czas, po ktorym temperatura mieszanki
obnizy si¢ poza dopuszczalng granicg. W takim wypadku wykonanie warstwy technologicznej nalezy poprzedzi¢ usunigciem wczesniej pasa
o dtugosci 3 m. Nalezy usuna¢ fragment pasa na calej jego dtugosci. Na tak powstala krawedz nalezy zastosowaé emulsje asfaltowa wedtug PN-EN
13808.

5.7. Wbudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa mozna wbudowywac na podtozu przygotowanym zgodnie z zapisami w punkcie 5.2. Podloze musi by¢ czyste, nie
moze by¢ na nim $niegu lub lodu. Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy wbudowywaé w sprzyjajacych warunkach atmosferycznych. Nie wolno
wbudowywaé mieszanki mineralno-asfaltowej gdy na podtozu tworzy si¢ zamknigty film wodny. Temperatura otoczenia w ciaggu doby nie powinna
by¢ nizsza niz:

— 2°C przed przystapieniem do robdt oraz 0°C w czasie robot.

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana rozktadarka wyposazong w uklad automatycznego sterowania grubos$cig warstwy
i utrzymania niwelety zgodnie z dokumentacjg projektowa. W miejscach niedostepnych dla sprzetu dopuszcza si¢ wbudowanie reczne. Grubosé
wykonywanej warstwy powinna by¢ sprawdzana co najmniej w 3 miejscach (w osi i przy brzegach warstwy) co 25 m. Warstwa powinna by¢
réwnomiernie zageszczona walcami drogowymi cigzkimi stalowymi gtadkimi. Wskaznik zageszczenia utozonej warstwy powinien by¢ zgodny
z wymaganiami podanymi w tablicy 12.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania i pomiary przed przystapieniem do robot

6.2.1. Badanie typu

W celu wskazania, ze mieszanka mineralno-asfaltowa o danym sktadzie spelnia wszystkie wymagania zawarte w niniejszej SST nalezy przeprowadzi¢
dla sktadu mieszanki badanie typu. Badanie typu obejmuje kompletny zestaw badan, okreslajacych przydatno$¢ funkcjonalng mieszanki na probkach
reprezentatywnych dla typu wyrobu. Jezeli uzyte beda materialy sktadowe, ktoérych wlasciwosci byly juz okre§lane przez dostawce materiatu na
podstawie zgodnosci z innymi dokumentami technicznymi, to whasciwosci te nie muszg by¢ ponownie sprawdzane pod warunkiem, ze przydatnosé
tych materialdw pozostata bez zmian i nie istniejg inne przeciwwskazania.

6.2.2. Sprawozdanie z badania typu

Sprawozdanie z badania typu powinno stanowi¢ cz¢$¢ deklaracji zgodnosci producenta mieszanki mineralno-asfaltowej. Powinno zawiera¢ wymagane
informacje wymienione ponizej oraz powinno by¢ przedstawione razem z odpowiednimi §wiadectwami badan.

Sprawozdanie powinno zawierac:

a) Informacje ogolne

- nazwg i adres producenta mieszanki mineralno-asfaltowej,

- date wydania,

- nazwe wytworni produkujacej mieszanke mineralno-asfaltowa,

- okreslenie typu mieszanki i kategorii, z ktorymi deklarowana jest zgodno$¢,

- zestawienie metod przygotowania probek oraz metod i warunkdéw badania poszczegdlnych wlasciwosci.

b) Informacje o sktadnikach

- kazdy wymiar kruszywa /zrodto i rodzaj/,

- lepiszcze /typ i rodzaj/,

- wypehiacz /zrodto i rodzaj/,

- dodatki /zrodto i rodzaj/,

wszystkie sktadniki /wyniki badan zgodnie z podanym zestawieniem w tablicy 8.

Tablica 8. Rodzaj i liczba badan sktadnikow mieszanki mineralno- asfaltowej.

Sktadnik Wiasciwosé Metoda badania Il_)lcdzbgi
adan

Kruszywo Uziarnienie PN-EN 933-1 1 na frakcje
(PN-EN 13043) Gesto$¢ PN-EN 1097-6 1 na frakcje
Lepiszcze Penetracja PN-EN 1426 1
asfaltowe (PN- Temperatura PN-EN 1427 1
EN 14023) migknienia

] Uziarnienie PN-EN 933-10 1
Wypelniacz Gestose PN-EN 1097-7 1

Tablica 9. Rodzaj i liczba badan mieszanki mineralno-asfaltowej.
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Metoda badania AC
PN-EN 12697-1
PN-EN 12697-39 1
PN-EN 12697-2 1
PN-EN 12697-8

Gesto$¢ objetosciowa wg
PN-EN 12697-6, metoda
B W stanie nasyconym 1
Powierzchniowo suchym
Gestos¢ wg PN-EN
12697-5 metoda A, w

Wilasciwosé

Zawarto$¢ lepiszcza (obowigzkowa)

Uziarnienie (obowigzkowa)

Zawarto$¢ wolnych przestrzeni tacznie z VFB i
VMA przy wymaganej zawartosci wolnych
przestrzeni Vmax < 7% (obowigzkowa)

wodzie
Wrazliwos¢ na dziatanie wody
(powiazania funkcjonalne) PN-EN 12697-12 1
Odpornos¢ na deformacje trwate (powigzana PN-EN 12697-22, maly aparat,
funkcjonalnie), dotyczy betonu asfaltowego metoda B w powietrzu, przy 1

zaprojektowanego do maksymalnego wymaganej temperaturze

obcigzenia osi ponizej 130 kN
Sztywnos¢ (funkcjonalna) PN-EN 12697-26 -
Zmeczenie (funkcjonalna) do nawierzchni zaprojektowanych wg| PN-EN 12697-24 -
Kryterium opartym na czteropunktowym zginaniu Zatacznik D
Odpornos¢ na paliwo PN-EN 12697-43 -
Odpornos¢ na srodki odladzajace PN-EN 12697-41 -

6.2.3.  Proba technologiczna i odcinek probny

Ustalony sktad wejsciowy mieszanki mineralno-asfaltowej powinien przed ostatecznym zastosowaniem zosta¢ sprawdzony w warunkach budowy,
poprzez wykonanie proby technologicznej lub odcinka probnego. Odcinek probny o dtugosci co najmniej 20 m powinien by¢é wykonany przez
Wykonawcg w warunkach zblizonych do warunkéow budowy w celu sprawdzenia sprzgtu i uzyskiwania parametrow technicznych robot okreslonych
w dokumentacji.

6.2.4. Zakladowa kontrola produkcji

Producent mieszanki mineralno-asfaltowej powinien prowadzi¢ zaktadowa kontrole produkcji zgodnie z PN-EN 13108-21. W ramach zakladowej
kontroli produkcji nalezy sprawdza¢ produkcyjny poziom zgodnosci metoda pojedynczych wynikow zgodnie z punktem A.3 Zalacznika A do normy
PN-EN 13108-21.

Tablica 10. Dopuszczalne odchylenia w ocenie zgodnosci produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej z dokumentacja projektowa.

Dopuszczalne odchylenie pojedynczej Dopuszczalne odchylenie $rednie od
i i probki od zalozonego
Przechodzi przez sito zalozonego skladu [%] skladu [%]

Mie