
Nazwa nadana zamowieniu:
Lokalizacja wykonania rob6t:

Nazwa Zamawiajqcego:
Adres Zamawiajqcego:

Zalqcznik Nr 6 do S. l.W.Z. KOM -341 t2gt06

SPECYFIKACJA TECHNICZNA
VVYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Pzebudowa odcinka ul. Rapackiego w Ostzeszowie
Ulica Rapackiego w Ostzeszowie, nr ew. d2.3423

Miasto i Gmina Ostzesz6w
ul.Zamkowa 31 63-500 Ostzesz6w

Nazwy i kody ( CPV ):

Wyszczeg6lnienie specyfikacji:
ssT D-11-00.00.00
ssT..  D-01.01.01
ssT.. D-02.00.01
ssT D-02.01.01
ssT D-03.02.01
ssT D-08.01.01
ssT D-04.01.01
ssT D-04.04.04
ssT D-05.03.05

Opracowal:

45.23.32.52-0 Roboty w zakresie nawiezchni ulic
45.23. 1 3.00-8 Roboty monta2owe sieci kanalizacyjnych

ztv,rorzyw sztucznych w systemie kanalizacji
grawitacyjnej

45.11.12.00-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu
pod budowg i roboty ziemne

Wymagania og6lne
Odtworzenie trasy i punkt6w wysokoSciowych
Roboty ziemne. Wymagania o96lne
Wykonanie wykop6w w gruntach nieskalistych
Kanalizacja deszczowa
Krawg2niki betonowe
Koryto wraz z profilowaniem i zagqszczeniem podloza
Pod budowa z tlucznia kam ien nego
Nawiezchnia z betonu asfaltowego

Uzqd Miasta i Gminy w Ostzeszowie
Wydzial Inwestycji i Gospodarki Komunalnei
Referent mgr Daniel Wieczorek
Data opracowania: sierpiei 2006 r.
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GENEMLNA DYREKCJA DROG PIIBLICZNYCH

OGOLNE SPECYFIKACIE TECHNICZNE

D-M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

Warczawa2002

Oplacowanie wykonano na zlecenie
G e n e r a l n e j  D y l e k c j  i  D r 6 g  P u b l i c z n y c h

Zgodnie z decyzlq Generalnego Dyrektola Dr6g Publicznych niniejsza og6lna specyfikacja techniczna stanowi
obowi4zujqc4 podstawp sporz4dzenia szczegolowej specyfikacji technicmej przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach
kajowych oraz jest zalecona do wykorzystaniaptry zlecaniu rob6t na drogach wojewodzkich powiatowych i grninnych.

Jednostka autorska,
oplacowanie edytorskie i rozpowszechnienie:

BranZowy Zaklad Do6wiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego, Sp. z o.o.
03-802 War szawa, ul. Skaryszewska 19, tel. (0-22) 818-58-29, fax (0-22) 671-21-40

Konsultacje:
Wydzial Budowy Generalnej Dylekcji Dr6g Publicmych w Warszawie

TreS6 ogolnej specyfikacji techdcznej opracowano wg stanu na dzieri 3l marca 2002 r.
Przy sporz4dzaniu szczeg6iowej specyfikacji tecturicznej nalezy uaktualnii przepisy zawarte w wykorzysrywanej
niniej szej ogol nej specyfi kacj i recfuricznej.

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKRoTY

OST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegolowa specyfikacja techniczna
GDDP - Generalna Dylekcja Dr6g Publicznych
PZJ - proglam zapewnieniajakodci
bhp. - bezpieczensrwo i higiena pracy

SPIS TRESCI

1 WST4T
2. MATERIALY
3. SPRZ4T
4. TRANSPORT
s. WYKONANTEIOBAT
6. KONTROLA JAKOSCIROBOT

8. OpBTORLO,EqT
9. PODSTAWA PLATNO.SEI
1 0. PRZ.I| PrSy Z]ryIA_ZAIJE

7. OBMIAR ROBOT
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1. WST4P

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyhkacji tecluicznej (OST) sa wymagania og6lne dofycz4ce wykonania i
odbioru rob6t drogowych i nostowych.

1.2. Zahes stosowania OST

Og6lna specyfikacja techniczna stanowi obowi4anj4c4 podstawq opracowania szczeg6lowej specyfikacji
technicznej stosowanej jako dokurnent przetalgowy i kontraktowy prry zlecaniu i realizacji rob6t na drogach klajowych.

Zaleca sip wykolzystanie OST przy zlecaniu lob6t l.ra drogach wojewodzkich, powiatowych i gnirLnych.

1.3. Zakres rob6t objptych OST

Ustalenia zawafie w niniejszej specyfikacji obejmuj4 wymagania og6lne, wsp6lne dla rob6t objgtych og6lnymi
specyfikacjami technicznyrni, wydanymi przez GDDP dla poszczeg6lnych asorfyment6w rob6t atogowyiiri mosiowych.
W przypadku braku og6lnych specyfikacji technicmych wydanych przez GDDP dla danego asorrymentu rob6t, ustallnia
dofycz4 r6wni e2 dla S ST sp or zqdzany ch indywi dualnie.

1.4. Okre5lenia podstawowe

rJzyte w OST wymienione ponizej okledlenia naleZy rozumiei w kazdym przypadku nastgpuj4co:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bEd4cy br-rdynkiem, stanowi4cy caloSi techniczno-uzytkow4 (droga)
albo jego czE6i stanowi4c4 odrEbny elernent konshukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, -pzet;.
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniEty od jezdni, przez.rraczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugo56 mosfu - odleglosi miEdzy zewnqtrznymi krawgdziarni pomostu, a w przypadku most6w lukowych z
nadsypk4 - odleglo66 w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.
t.4.4. Droga - wydzielony pas tel'enu pneznaczony do ruchu lub postoju pojazd6w oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkirni urz4dzeniami technicznymi nviqzanyrni z plowadzeniern i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tyrnczasowa (montalowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazd6w
obslugujqcych zadanie budowlane na czasjego wykonania, plzewidziana do usunigciapojego zakonczeniu.
1.4-6. Dziennik budowy - zesryt z ponunerowanymi sh'onarni, opatrzony pieczEciq organu wydaj4cego, wydany
zgodnie z obowi4zuj4cyrni przepisami, stanowiEcy ulzpdowy dokument przebiegu rob6t budowiuny"h, lnzaly al
notowania zdarzef i okoiicznoSci zacltodzqcych w toku wykonl'wania rob6t, rejestrowania dokonywanych odbior6w
robot, przekazywarua poleceri i imej korespondencji technicmej pomiEdzy Inzynierem/ Kierownikiem projekru,
Wykonawc4 i projektantem.

I.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesztr<od4terenovv4 dla zapewnienia komunikacji drogowej i mchu pieszego.
1.4-8. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wymaczonaptzezZarnawiaj4cego,
o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i adrninistrbwanie
kontraktem.

1.4.9. Jezdrna - czE56 korony drogi przeznaczona do ruchu pojazd6w.
1'4.10. Kierownik budowy - osoba .v4yznaczona plzez WykonawcQ, upowazniona do kierowania robotagri i do
wystqpowania w jego irnieniu w spmwach r-ealizacji kontraktu.
1.4.11- Korona drogi - jezdnia (ezdnie) z poboczarni lub chodnikarni, zatokarni, pasarni awaryjnego postoju i pasarni
dziel4cyrni jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad walstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pol4czenia.
1.4.13. Konstlukcja noSna (przEslo lub przEsla obiektu rnostowego) - czE56 obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzqca ustr6j nios4cy dla przeniesienia ruchu pojazd6w lub pieszych.
1'4.14. Kotpus drogowy - nasyp lub ta czqdc wy'kopu, ktora jest ograniczona kororiqdrogi i skarpami row6w.
1.4.15. Koryto - element ufotrnowany w korpr.rsie drogowyrn w celu ulo2enia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16' Ksi4Zka obrniar6w - akceptowany przez Inzyniera/I(erownika projektu zesryt z ponumerowanyrni stronami,
sluzEcy {9 wpisywania przez Wykonawcq obmiaru dokonywanych rob6t w formie wylitzeri,^szkic6w i ew. dodatkowych
zalEczntk6w' Wpisy w ksi4zce obrniar6w podlegajqpotwierdzeniu przezlrirynieralIderownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - dlogowe lub irure labolatoriurn badawcze, zaakceptowaneprzezZatnawiajEcego, niezbEdne do
ptzeprowadzenia wszelkich badai i prob nviqzanych z ocen4jakorici material6w orJz rob6t.
1.4.18. Materialy - wszelkie twozywa niezbEdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacj4 projektow4 i
specyfikacjarni technicznymi, zaakceptowane ptzezrnzynieraKierownika projektu.
1.4.19' Most - obiekt zbudowany nad przeszkod4 wodn4 dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4'20. Nawierzctria - warstwa lub zesp6l warstw siuz4cych do przejmowaria i rozkladania obci4zef od ruchu na
podloZe gruntowe i zapewniaj4cych dogodne warunki d1a rl-rchu.
a) Warsfwa Scieralna - g6rna warsrwa nawierzchni poddana bezpoSrednio oddzialywantu ruchu i czynnik6w

atmosferycznvch.
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b) Warsfwa wiqz4ca - waruhva znajdujqca sig rniEdzy warshv4 Sciera.ln4 a podbudow4 zapewntajqca lepsze rozlo1ente
naprqZeri w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c) Warstwa wyrownawcza - waistwa siuZ4ca 
^do 

wyr6wnania nier6wno5ci podbudowy lub profilu istniej4cej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna czg36 nawierzchni sluZ4ca do plzenoszenia obci42eri od ruchu na podlo2e. Podbudowa moze
skladai sig z podbudowy zasadniczej i podbr-rdowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - g6rrra czg(i podbudowy spelniajEca funkcje nodne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
skladai siq z jednej lub dw6ch warstw.

obok funkcji no5nych, f,rnkcje zabezpieczeria
czqstek podlo2a. MoLe zawiera( warsfwg

mrozoochronn4 ods4czaj 4cq lub odcinaj 4c4.
g) Warsfwa mrozoochronna - warstwa, kt6r-ej gl6myrn zadaniernjest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania

ml'oan.
h) Warstwa odcinaj4ca - walstwa stosowana w celu ruriemozliwienia przenikania cz4stek drobnych gmntu do warstwy

nawi erzchni leiqcej p owy zej.
i) Warsfwa ods4czaj4ca - warsfwa slu24ca do odplowadzer.ria wody przedostaj4cej siq do nawierzchni.
1.4.21. Niweleta - wysokosciowe i geornehyczne rozwiniEcie na plaszczyirie pionowego przekroju w osi d.rogi lub
obiektu mostowego.

1.4.22. obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, fr-rnel, kladka dla pieszych i przepust.
1,.4.23. Objazd tyrnczasowy - dloga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okles budowy.
t.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosi - zgodnosi wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjani, a jeSli
przedzial tolerancji nie zostal okreSlony - zprzecigrnymi tolerancjami, przyjrnowanymi mvyczajowo dla danego rodzaju
rob6t budowlanych.

1.4-25. Pas dlogowy - wydzielony liniami granicznymi pas terenu przezrlaczorry do umieszczania w nim drogi i
rwiqzanych z niq lz4dzert oraz drzew i klzewow. Pas drogowy moze r6wnieZ obejrnowai teren przewidziany ao
rozbudowy drogi i budowy urz4dze| clu'oniEcych ludzi i sr-odowisko przed uci4zliwoSciarni powodowanyrni przez ruch
na drodze.

1.4.26. Pobocze - czgSc korony drogi przeznaczona do chwiiowego postoju pojazdow, umieszczenia urz4d.zen
organizacji i bezpieczerisfwa ntchu oraz do ruchu pieszych, sluZapa jeanoczeSnie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.27. Podlo2e nawierzchni - grunt r-odzimy lub nasypowy ,IezEcy pod nawierzchni4 do glEbokoSci przemarzatia.
1.4.28- PodloZe uiepszone nawierzchni - g6ma warstvva podloza, 1e24ca bezpo3rednio pod nawierzchni4 ulepszona w
celu umozliwienia przejpcia ruchu budowlanego i wla(ciwego wykonania nawierzchni.
1.4'29. Polecenie Inzyniera,4(erownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
In2yniera,4Cerownika projektu, w fonnie pisernnej, dotycz4ce sposobu lealizacji rob6t lub innych spraw zwi4zanych z
prowadzeniem budowy.

1.4-30- Projektant - uprawniona osoba prawra lub fizyczna bqd4ca autorem dokumentacji projektowej.
1'4.31. Przedsipwzipcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego pol4czenia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana pat'ametr6w geomefiycznych trasy * ptaoi. i przekroju foOfufuym; istniej4cego
pol4czenia.

1.4-32- Ptzepust - budowla o pzelcoju popl'zecznym zarnkniptym, przezrraazona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wEdr6wek zvvierzqt dzrko Lryi4cych lub urz4dzeir technicanych przezkorpus drogowy.
1.4.33. Przeszkoda naturalna - element 6r-odowiska nahrralnego, stanowi4cy utrudnienie w r-ealizacji zada.rua
budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szrak wqdr.owek dzikich mvierzqt tip.
1'4'34. Ptzeszkoda szhrczna - dzielo ludzkie, stanorvi4ce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad.
droga, kolej, ruroci4g, kanal, ci4g pieszy lub rowel.owy ltp.
L4'35' Przetargowa dokumentacja projektowa - czESi dokumentacji projektowej, kt6ra wskazuje lokalizacjq,
charakterystykq i wyrniary obieknr bqdEcego przedrniotetn rob6t.
7-4.36' Prryczolek - sicrajna podpora obiektu mostowego. l,IoZe skladai siq z petnej Sciany, sfupdw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyn, kom6r.
1'4'37. Rekultywacja - rgb.otl- rnajace na celu uporz4dkowanie i plzywrocenie pierwotnych funlcji terenom namszonyrr
w czasie realizacji zadaria budowlanego.
1''{.38. RozpiEtolii teoretyczna - odleglo66 miqdzy punktami podparcia (tozyskami), przpsla mostowego.
1,4.39. SzerokoSi calkowita obiekru (rnostu / wiaduktu) - odleglodi migdzy zewngtrmymL krawgdziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi podluznej, obejmuje calkowitEszlroko56ionitrukcyjn4ustroju nios4cego.
1'4'40. SzerokoS6 u4'tkowa obiektu - szeroko5i iezdni (nawierzchni) przemaczona dlaposzczeg6lnych rodzaj6w ruchu
oraz szerokos6 chodnik6w tnierzona w swietle por€czy mostowych z wyl4czeniem konstmfcji przy jezdni dolem
oddzielaj4cej ruch kolowy od ruchu pieszego.
1'4'41' Slepy kosztorys - wykazrob6t z podaniern ich ilo6ci (przedrniarem) w kolejno5ci technologicmej ich wykonania.

0 Podbudowa pomocnicza - dolna czES6 podbudowy spetniaj4ca,
nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozlr i pr.zenikaniem
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I.4.42. Teren budowy - teren r,rdostqpniony przez Zamawiaj4cego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wyrnienione w kontrakcie jako lworz4ce czEdi ter.enu budowy.
1.4.43. Tunel - obiekt zaglpbiony ponizej poziomu telenu dla zapewnienia kornunikacji drogowej i r-uchu pieszego.
1.4.44- WiadLrkt - obiekt zbudowany nad lini4 kolejow4 lub inn4 drog4 dla bezkoliryjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

l-4-45. Zadanie budowiane - czg66 przedsiqwziqcia br-rdowlanego, stanowi4ca odr'gbn4 calo5i konstrukcyjn4 lub
technologiczn4 zdoln4, do samodzielnego pelnienia ftinkcji teihniczno-uzytko*y.h. Zad,arue rnoze poiegal na
wykonywaliu rob6t zwi4zanych z budow4 rnodernizacj4/ plzebudow4 utrzymaniem oraz ochron4 budowii dr"ogowej
Iubjej elemennr.

1.5. Og6lne wymagania dotyczqce rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako5i wykonanych rob6t, bezpieczeristwo wszelkich czynnojci na terenie
budowy, metody uzy4e przy budowie ol'az za ich zgodnosi z dokumentacj4 projektowA SSi i poleceniami
lnzyniela/Kiero."vnika proj ektu.
1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zantawiajqcy w tenninie okreslonym w dokr-unentach kontraktowych przeka2e Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkirni wymaganyrni uzgodnieniarni prawnyrni i administracyjnyrni, lokalizacjE i wsp6lrzEdne punkt6w
glownych trasy oraz reperdw, dzierurik budowy oraz dwa egzernplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SS1'.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoSi za oclrong ptzekazarychmu punkt6wpomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego robot. Uszkodzone lub zntszczone znaki geodezyjne Wykonawca odnvoizy i utwali na wlasny
koszt,

1.5.2. Dokurnentacj a proj ektowa

Dokumentacja projektowa bEdzie zawierai rysunki. obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazern podanym w
szczeg6lowych wanurkaci uioo*y, uwiglgdniajqcyrn podzial na dokumentacjq projekiow{:
- ZamawiajEcego; wykaz pozycji, kt6re stanowi4 przetargow4 dokrunentacjg projektow4 oraz projektow4

dokumentacjE rvykonawcz4 (techniczn{ i zostan4 przekazane wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawierajqcy spis dokrunentacji plojektowej, kt6r4 Wykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowej.

1.5.3. Zgodno6i rob6t z dokurnentacj4projektorv4i SST
Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokurnenty przekazane Wykonawcy przez

hzlleyAfierownika projekru stanowi4 czESi i-unowy, a wyrnagania okleSlone w cnoeUy;eanym z nich s4 obowi4zuj4ce
dla Wykonawcy tak jakby zawatte byly w calej dokurnentacji.

przypadku rozbieano(ci w ustaleniach poszczeg6lnych dokrunent6w obowi4zuje kolejnoSc ich waznoSci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach og6lnych'; l,,ogolnych warunkach umowy,,)-

Wykonawca nie rno2e wykorzystywai blqd6w lub opr-rszczen w dokurnentach kontralitowych, a o ich wykryciu
winien.natychmiast powiadornii Inzyniera/Kierownika pLojekru, kt6ry podejrnie decyzjq o wprowadzeniu odpowiednich
znian i poprawek.

W przypadku rozbieZnoici, wyrniary podane na piSrnie sE wamiejsze od wymiar6w okrerlionych na podstawie
odczltu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane robory i dostalczone rnaterialy bEd4 zgodne z dokumentacj4 projektow4 i SST.
Dane okr-e5lone w dokumentacji projektowej i w SST bgd4 uwazane za wario6li doceiowe, od ktorych

dopuszczalne s4 odchylenia w ramach okr-eSlonego przedztafti,toterancji. 
-Cechy 

rnateriai6w i element6w budowli musz4
wyka4twa( zgodnoSd z oLleslonymi wyrnagaiiaini, a rozrntry ry;h cech nie mog4 przekr aczac dopuszczalnego
pr ze dzialu to I erancj i.

W przypadku'.gdy mateliaty lub roboly nie bEd4 w pelni zgodne z dokrunentacj4 projektow4lub SST i wpiynie
to na niezadowalaj4cE jakoS6 elernentr-r br-rdowli, to takie materialy zostan4 zast4pione innymi, a elementy buAow6
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4. Zab ezpieczenie terenu budowy
a) Roboty rnodernizacyjne/ przebudowa i renontowe (..pod ruchem,')

Wykonawca jest zobowi4zany do utrzymania ruchu publicznego orcz utrzymania istniejqcych obiekt6w
Qezdnie, Sciezki rowerowe, ci4gi piesze, znaki drogowe, badery oclu'onne, urzqdzenia odwodnienia itp.; tru terenie
budowy, w okresie trwania realizacjikontraktu, a2do zakortczenia i odbioru ostatecznego rob6t.

Przed przystryieniern do rob6t Wykonawca przedstawi InzynierowiA(ierownikowi projektu do zatwierdzenja,
uGodniony z odpowiednim. zarz4dem dlogi i oigan"rn zuzqdzalqcym ruchem, projeki organizacji ruchu i
zabezpieczeria robot w okresie trwania budowy. W zileznoSci oa-potrieu i postgpu'rot6iprojekiorganizacji ruchu
powinien by6' na bieZqco aktualizowany przez Wykonawca. Kazda zlrruana, * stosunku do zaiwierdz6nego projektu
organizacji-ruchu, wymaga ka2dorazowo ponownego zatvvier d.zeriaproj ektu.

czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostalczy, zainstatuje i bEdzie obslugiwal wszystkie tymczasowe
wzldzettta zabezpieczajqce.takie jak: zapory, riwiatla ostrzegawcze,- sygnaly, itp., ;apewniajac w ien spos6b
bezpieczenstwo poj azdow i pieszych.

Wykonawca zapewri stale wamnki widocznoSci w dzieri i w
nieodzowne ze wzglqd6w bezpieczerisfwa.

fi le ://D :\ost\dm0 0 0 0 0 0.hhn
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Wykonawca ma obowi4zek znac i stosowai
irodowiska nafuralnego.
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w czasre prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotyczqce ochrony

Wszystkie znaki, zapoty i trrrre wz4dzenia zabezpieczajqce bqd4 akceptowarrc przez In\niera/Kierownika
projektu.

. F41przyst4pienia do rob6t Wykonawca obwiedci publiczrLie przed ich rozpoczgciem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem,{(ierownikiern. proje\tu oraz ptzez umieszCzenie, w miejscach i ilosciach otcr.eston}cn prl",
lnzyniera,4(elownika projektu, tablic infonnacyjnyc[ kt6rych tre56 bEdzie zarwierdzona przez Inryniera/IGerownika
projektu' Tablice infonnacyjne bgdq uhzymywane przez wyionawca w dobrym stanie przez caty okres realizacji robdt.

Koszl zabezpieczenia terenu buclowy nie podlegi odLpbnej zaplacie i przyjmuje siE, ze jest wl4czony w cenQkontraktowq.

b) Roboty o charakterze inwesrycyjnyrn

Wykonawca jest zobowi4zany d,o zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwarna realizacjikontraktu a2 dozakonczenia i odbioru ostatecznego rob6t.
Wykonawca dostarczy, zainstalqje i bEdzie utlzymywai tymczasowe urzqdzenia zabezpieczajqce, w tym:ogrodzenia, porQcze' oSwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne Srodki niezbEdne do olfl-ony rot6t,lvygody spoleczno5ci i innych.
W miejscach p.rzylegajqcych do drog ofwaltych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraZnie oznakuje teren

budowy, w_spo s 6b uzgodni ony z Inzyniercm lKi erowniki em pr.oj ektu.
W jazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dia pojazd6w i rnaszyn pracujqcych przy realizacji robdt,Wykonawca odpowiednio gznakLrje w spos6b r-rigodniony z hrzynierlm,t(ierownikilm p.oieftu. 

)

Fakt przyst4llienia do rob6t Wykonawca obwieici publicznie przed ich rozpoczEciem w sposob uzgodniony zInzynierern/I(ierownikiem projekfu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iiosciach okr-eslonych przezlnzyniera/Kierormika projektu, tablic infonnacyjnych, kt6rych trese tEozle zatwierdzona przez Inzyniera/Kierownikaprojektu Tablice informacyjne bpd4 utrzyrny*an" przez wykonawcE w dobrym stanie przez caly okr-es realizacji rob6t.
Koszt zabezpieczenia telenu budowy nie podlegi odrqbnej zaplacie i przyjmuje siq, ie jest wl4czony w cenQkontraktow4.

1.5.5. Ochlona jrodowiska w czasje wykonywanja rob6t

w ok'esie trwania budowy i wykanczania rob6t wykonawca bgdzie:
a) utrzymyvad teren budowy i wykopy w stanie bez wody stoj4cej,
b) podejrnowai wszelkie uzasadnione kroki n-raj4ce nu ..lu stoio*anie sip do przepis6w i norm dotycz4cych ochronyirodowiska na terenie i wok6l terenu budowy olaz bgdzie unika6 uszkodi* rirU uci4zliwoSci dla os6b tub d6brpublicznych i innych, a wynikaj4cych z nadrnieto.go huluru, wibracji, zariecryszcienia lub innych prry"rynpowstalych w nastEpstwie jego sposobu dzialania.

_. . _ _|totuj4c siE do tych wyrragari bpdzie mial szczegolny wzgl4d na:
1) lokalizaciq baz. warsrtarcw, rnagazynow, skiadowisklukopdJi dr-6g dojazdowych,
2) jrodki ostroznoSci i zabezpieczenia orzed:

a) zaniec4'szczeniern zbiornik6w i ciekow wodnych pylarni lub substancjami toksycmyrni,
b) zarueczy szczeniern powietrza pylarni i gazarni,
c) rnoZliwodci4powstania pozalu.

1.5.6. Oclu'ona przeciwpoZar.owa

Wykonawca bqdzie przestrzegai pr.zepisy ocluony pr.zeciwpoZar owej.
Wykonawca bpdzie utlzymywai, wymagany na poditawie odpowiednich przepis6w sprawny sprzqtprzeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalny.h, -ugury.rach oraz wmaszynach i pojazdach.

Materiaty latwopalne bqd4 skiadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisam i i zabezpieczone przeddostqpem osob tr.zecich.
Wykonawca bEdzie odpowiedziainy za wszelkie strafy spowodowane pozarem wywolanyur jako rezultatreahzacji robdt albo przez personel Wykonawry.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenja
Materialy, kt6re w spos6b tr-waty sq szkodliwe dla otoczenia, nie bgdE dopu szezore do uzycia.
Nie dopuszcza sip uzycia rnaterialow w1'wolujqcych szkodliwo piomieniowanie o stgzeniu wiEkszym oddopuszczalnego, okredlonego odpowiednimi przepisarni.
wszelkie fraterialy odpadowe uzyte do robot_bpd4 rniaty aprobatp techniczn4 wydanq przez uprawnion4jednostkq, jednaznacznie okredlaj4c4 brzk szkodliwego oddzialywa"ia tyctr materiaidw na drodowisko.
Materialy, kt6re s4 szkodliwe dla otoczenia lylko w czasie rob6t, a po zakortczeniu robot ich szkodliwo56

-zanifa 
(np rnaterialy pylaste) 

!!8! byi uzyte pod warunkiem przestrzeganiawymagan technologicznych wbudowania.Iezeli wymagaj4 tego odpowiednie p.r.piry wykonawca po*ini..r oirry^ue zgodE na uzycie rych material6w odwla6ciwych org an6w admini stracj i p ansnvbwej.
le2eli Wykonawca uiryl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzyciespowodowaio jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to koniekwencje tego ponieiie zamawiiiqcy.

1.5.8. Ochrona wlasno6ci publicznej i prywatnej
wykonawca odpowiada za oclu'onE instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenta podziemne, takie jakrurociqgi, kable itp' oraz uzyska od odpowiednich wladi bEo4cych wla6cicielami tych urzqizertpotwierdzenie informacii
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Wymagania ogolne

dostarczonl'clt nu przez,Zantau'iajqcego rv larnach planu iclr lokalizacji. Wykonarvca zapervni rvlaScine oznaczenie i
zabezpieczenie przed ttszkodzenienr n'ch instalac_ii i Lu'zqdzefi n, czasie tnvanii budowy.

Wykona$'ca zobon'iqzanl' jest unrie(cii u'sw,oinr hannonograrnie rezenvE czasowq dla rvszelkiego rodzaju
rob6t, kt6re rnaj.1 b1'c u'-r''konane r',' zakresie plzelozenia instalacji i urz4dzefi podziemnyih na ter.enie 

-budouy' 
i

powiadornii In4liera/l(ero'"rrika projektu i r,,,laclze lokalne , zuniiurrc rozpoczpcia rob6t. O fakcie prz,vpadkoll,ego
t"tszliodzenia tvch instalac.ji Wvkonar''ca bczzrvlocznic pou'iadomi In4'nieia/Kierownika pro.iektu i 

'zainie.esor"aie

$4adze oraz bEdzie z nirrri r'r'sp6lpracorval clostarc:zaj4c rvszclkiej pomoc), potrzebne.j pr4y clokon,vrvaniu napraw.
W1'konarvca bqdzie odpou'iacla6 za r'r'szclkic sporl'odorii',nc prz-cz jego clzialania uszrocljenia instalac.ji na po*ierzchni
ziemt i urzqdzen podziemny'ch ri,\'kazan),ch rv clokunrcntaclr ciostarczonych nlu przezZamat*iaj4cego.

Jezeli teren budou'l '  prrylega do terenolr. 'z zabuclori i i  rnieszkaniorv4. Wvkonarvca bgdzie realizou,a6 roboq, u,
sposob po''r"odqjqcl nrinirnalne niedoeoclnoici dla nrjeszkariion. Wy,konarvca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudor'q'mieszkaniorvej rv sEsiedzhvie buclonl'. spou'odoriarre jego diiatalnodci4,

Inz,rnier/Kierounik projcktr-r bpclzic nir bicZqcrt inli.lnno,,van1,. o ws4/stkich umorvach zarvart_ych pomiqcl4,
Wvkonarvc4 a il'laicicielami nicrtrchonro(ci i dotvc:zrlc);ch korzl'stania z rvlasnosci i clr6g \\,e\,\.nQtrm),ch. Jeclnak2e- aniInz,wier/Kieroi'r'nik projc'ktu ani Zttmar'ia.i.1cv nir-bgcLic ins,-'rti\r,al rv taliie porozrLrnienial o ile nie bgcl4 one sprzecme zpostanow'ien i am i znvarN m i w, w,anrn k ach Lult o \\,\j.
1.5.9. Ograniczenie obciq2err osi pojazdorv

W1''konau'ca bqdzie stosori'ai siq do ustart,ouvch ograniczeri nacisk6u, osi na drogach publiczn,vch prz_v
transporcie materia16\\' i rl1'posaZenia na i z terenu robot. Wl,konarvca r,r4.,ska u,szelkie niezbEone z"zrvolenia'i
tlzgodnienia od ivlasciulch r'r'lacJz co do przc'lr,ozu nir,'l-r'pon',r.ch r.\ragowo ladunk6il, (ponadnormaryr'ni,ch) i o kazdl,rntaliim przer'r'ozic bpdzie por^,'iiidanriirl In2r,rricrir/Kicro,t,,rikr projekti. Inh,nier/Kierormik projektu moze-polecii, auy,pojazdv nie spc'tnia.j4ce tYch w'arLtnkorv zostall' Lrsuniqrc z tcicnir budor.i.-v. Pojazclrv porvoch-rjqce nadmicrne obci4zenie
osio'rve. nie bqdq dopuszczotre na Ss'ie2o ukuriczonr, lragnrcnt bLrdor.v,v iv obrpbie ierenLr buiorq, i wy,konarvca bqdzieodp.owiadal za naprawQ ll 'szelkic,h robot u'tcn sposrib Lrszkoclzon-,-ch. zgodnie z polecenianri In4,' ierarl(iero,"r,nika
projektu.

1.5.I0. Bezpieczerisfrvo i hir: iena prao,
Podczas realizacji robot W)'konari'ca bgdzic przcstrzcead przepis6rv cloN,czqc,vch bezpieczcrisrrva i higienypracy.

. \V szczegolnodci W,r.:kona\.\.ca nlA oborr.iilzc.k zaclbac. abt, personel nie wvkony,u,al prac-r. r,l n,anmlach
niebezpiecznvch. sz-kodlirq'ch dla zclrow'ia oraz nic spclniaj4cvch odporvieanich ,r-tnlogun sanitarnych.

w1'kona"l'ca zapenni i bEdzie utrzl'nr1'r.ial ritr.lkie urz4clzenia .abezpi"e.ralqce, soc.falne 6raz sprzqt i
:1n:]:3"1 

odzie2dla ochronv zrcia izdrori ' ia o.srib ratrlrdnionych na budorvie oraz dla'zapevvaienia bezpieczenstu,a
DUDllCZneu0.

.1tznale.siE. ze u'szelkie kosztl 'zri, iqzane z nr'pelnienienr wymagafi okre6lonl,ch porvy.2e1 nie podlegajq
odrEbnej zaplacie i s4 urvzglednione ri, cenie konrraxro\\jel.
1.5.11. Ochrona i utra,nranie robot

W1'konarvca bqdzie odpor'idada| za ochronc'rollr it i  za rvszelkie nrateriah,i urz4dzenia uzy\\,ane do robot oddatl '  rozpoczgcia do daq' *1'ciania potrvierdzcnia zakoricz.cnia robrit przez In4'niera/kierormika projektu.
Wvkona$'ca bgdzie utrzl 'rn1's'ai robotv d<l czasu oclbioruirstatecmego. Utrzr-manie porvinno bvi prorvadzoner,,,_.taki sposob. arbl' budorvla drogou,a lub.fc-i clcmcntr, lrr]r, *, zadowala.jqc-1,m stanie przei caly c:z_:rs. do montentuodbioru ostarecznego.
JeSli W1'konai'r 'ca rv jakirnkolu'iek czasie z.aniedba utr'4,'nianie. to na polecenie Ina.niera/Kierou,nika projeknrporvinien tozpocz}c robofl 'utrn'tttanion'e nie polniej niz n'14,loizin1,'po otr4.r:raniu tego polecenia.

1.5.12. Stosou,anic- siq do prar.r,a i innl..ch pr.zcpisorv
Wi'konau'ca zoborvi4zanr'.iest zrrai ri'sz),stkie z:,n't.4dzenia u'r.-clane przez rvladze centralne i nriejscorve orazinne przepisl". r 'egulanrinf i trvtyczne. ktri lc si1 rv jakikolwick sposilb irviqzane z ul,k6nyr.vanymi robota'ri i  bgdzie *,pelni odpowiedzialnl' za przestrT-esanie ry"clr posranou,ieri lrorlcza-r pror.vadzenia rob6t.
W1'konarvca bqdz.ie przestrze-sac praw patento\\rch i bqdzie w pelni odporviedzialny za ur.,pelnienie rvszelkichB'1'nagari pratml'ch odnoSnie znakorv tirnronl'ch. nazrl lub irurl,ch cluonionych prurn'i" odnjisieniu do sprzgtu.materialo$' Iub u'zqdzeri 

.u4,'+'ch lub zrviqzanvch z lvkon.'rvoni.r rob6t i iv sposdb cilel-,r.. bgdzie inforrrrorvailna'niera'/Kieror"'nika projekru o s',r'oich clzialaniach. plzeciitarviajqc kopie zezu,olen i inne odnosne dokurnenty.wszelkie stratl'. kosztl' postgpou'ania- obcia2erria i *1'clatki *1'nikle"ilub nviqzane z naruszenier;;;dhlfii;k'ili;
patento$)'ch pok4'je wr.konaw'ca. z rirjqikierrr pr4,'paclkou'. (ied1,'takie naruszenie ."lyniklie z rv-v-konania projekru lubspec1,'fikacji dostalczonej przez htiryniera/Kier.oririia pr.ojekru.

1.5,13. Rora,nou'aZno3i nonn i zbiororv pt-z.eprs<ir,,, pran.rrvch

Gclziekol$'iek rt' dokunreutach kontraktou'r'ch porr,olane s4 konlirerne nonx), r' przepisy, kl.orr' spelnia t maj4materiai)'" sprzqt i in-ne to$'ar"- oraz rvvkonanc i 2bacianc robofr,, bqrtE obovr,i4z;,.rvai postanorvienia najnowszegoriydania lub poprali ' i t lnego ri '1'dania porl 'olarrrch nornr iprzcpisow o i le,"v rvanrnkach iiontraktr-r nicr postano*,ionoinacze.i' w prrypadkLr r:civ potvolane nomtr i przepisy' ,4.1',,i,irtriorue lub otlnoszl siq do konkretnego kra3u 1-rb regionu.mog4 b)'c ro"lniez stoso\\'ane inne oclprlri,icclnic nclrr'i z.apcr.lniajqce r<irvnyj lut n*,1.2sr1, poziom rvl,konania nizporvolane-norrrl-\'lLtb przepis-v. pod',varunkicnr ich..spr-arvizc,tiit i pisemnego zatwierdzenia przez'tninier',/Kierorvnika
projekru' Roznice porniEdz.'- pou'olant'rni nonttartri i  i .h prolronoivanymiLrniennikanri muszq byi dokladnie opisane
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przez WykonawcE i przedlozone lnzynierowi,Kielomikowi plojektu do zatwierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monery, przedrnioty warlodciowe, budowle oraz inne pozostaiosci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznyrn odkryte na terenie bLrdowy bpd4 uwazane za wlasnoii Zunawiajqcego. Wykonawca
zobowiqzany jest powiadomii lnzyniera/I(ielownika projektu i poitgpowai zgodnie z jego poleceniami. Iezeli w wyniku
tych poleceri Wykonawca poniesie koszry i/lLrb *yst4pi4 opoznienia w iobotach, Lzynier/Kierownik projeknr po
uzgodnieniu z ZanawiajEcym i Wykonawcq r-rstali wydluzenie czasu wykonania rob6t i/iLrb wysoko6i kw^ory, o tt6r4
nalezy zwipkszyi ceng kontraktow4.

1.6.zaplecze Zamawiaiqcego (o ile wamnki kontraktr-r pr.zewicl-ri4realizacig)

Wykonawca zobowiqzany jest zabezpieczy(, Zanawiaj4ceuru, pornieszczenia biurowe, sprzQt, tl.anspot1- oraz
inne ru'z4dzeniatowarzysz4ce, zgodnie z wymaganiami podanyrri w D-M-bO 00.01 ,,ZapleczeZamawiaj4cego,,.'

2. MATERIALY

2.1. Zr6dla uzyskania materiaklw

Co najmniej natrzy tygodnie przed zaplanowanyrn wykorzystaniem jakichkolwiek material6w przeznaczonych
do rob6t, wykonawca przedstawi Inzynielowi/Kielownikowi p.o.j.ktu di zatwiefizeria, szczegoiowe infonnacje
dotycz4ce proponowanego at6dlawyfwarzania, zarnawiania lub wydobyr,vania fych rnaterial6w jak r6imiez odpowiednie
Swiadecfwa badan iaboratoryjnych oraz pr6bki material6w.

Zatwterdzenie partii material6w z danego Zr'6dla nie omaczaautomatyczrie, ze wszelkie rnateria| z danego
zr6dla uzyskaj E zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiqzany jest do prowadzenia badari w celu wykazania, 2e matenaly uzyskane z
dopuszczonego irodla w sposob ci4gty spelniaj4 wymagania SST w czasie realizacji rob6t.
2.2. Pozyskiwanie material6w miejscorrych

wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleri od wla6cicieli i odno6nych wladz na pozyskanie material6w ze
zrodel miejscowych wlqczajqc w to 2rodli wskazane przez Zamawiaj4cego i jest zobowiqzany dostarczyc
Inzynierowifl{ierownikowi projeknr wymagane dokumenfy pr)ed rozpoczqciem et$toa tacii zr6an.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi,4(ierowrikowi pro.lettu do zatwierdzenia dokumentacjg zawierajEc4
rapofy z badaf terenowych i laboratoryjnych o.raz proporio*un4 przez siebie metodp wyaouyiia i seietc;i,
uwzglgdniaj4c aktualne decyzje o eksploatacji, organ6w adiniriistracji parlitwowel i samorz4dowej. 

-

Wykonawca ponosi odpowiedzialno6d za spelnienie uyrnagari iloSciowych 
'i 

jakoSciowych matedai6w
pochodz4cych ze ir6del rriejscowych.

. 
Wykgnawca ponosi wszystkie koszfy, z \nrfu wydobycia material6rv, dzier2awy i inne jakie okaz4 siEpotrzebne w zwiEzku z dostarczeniern material6w do rob6t.

Humus i nadklad czasowo zdjpte z terenu wykop6w, dokop6w i uriejsc pozyskania rnaterial6w miejscowych
bEd4 fomowane w haldy i wykorzystan e przy zasypce i rekultywacji terenu po ukoriczeniu rob6t.

Wszystkie odpowiednie rnaterialy pozyskane z wykop6w na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokunentach umowy bgd4 wykorzystane do rob6t h-rb odr,viezione na odklad odpowiednio do wymagan umowy lubwskazari lnzynieraA(erownika proj ektu.

Wykonawca nie bEdzie prowadzii zadnych wykop6w w obrpbie terenu budowy poza tyrni, kt6re zostaly
wyszczeg6lnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisernnq zgodp lnzyniera,/Kierownika projektu.
. Eksploatacja zrodel rnater-ial6w bEdzie zgodna z wszeikimi regulicjami piawnyrni obowiqzujEcymi na danym

obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadaj4ce lrymaganiom

Materiaty nie odpowiadajqce wymaganiom zostan4 przez wykonawcq wywiezione z terenu budowy i zlo1onew miejscurvskazanytn przezlnzynieralI(erownika projektu. ieSli Inzynier/I(ieiownik projektu zezwoli Wykonawcy nauzycie tych rnaterial6w do innych rob6t, niz te dla kt6rych zostaly zakupione, to 
-kosa 

tych material6w zostanieodpowiednio przewartosciowany (skorygowany) przez rnry-niera,{(erownika projektu.
. Ka2dy rodzaj robot,.w kt6rym znajduj4 siq nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje

na wlasne ryryko,liczqc sig z jego rueprzyjpiiern, usuniqciem i niezaplaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie material6w

Je6li dokurnentacja projektowa lub SST przewiduj4 rnoZliwoSi wariantowego zastosowania rodzaju materialuwwykonlvanych tobotach' Wykonawca powiadorni InzynieLa,Kerownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3lygodnie przed uzyciern tego materialu, albo w oklesie dluzszym, je6li bEdzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badariwymaganycir przez lrtirynieraAfierownika projektu. wybrany i ziakcepiowany iodzaj materiafu;ie ^oz" bye po2nejanieniany bez zgody Inzyniera/Kierownikaproj ekru.

2.5. Przechowywanie i skladotvanie material6w

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu gdy bpdE one u2]4e do rob6t, bylyzabezpieczone przed zwiecryszczeniimi, zachowaiy swoi4 iako(i i #lasciwosci I uyr:. dostgpne do kontroli przez
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Inzyniera/ICer-ownika proj ektu.
Miejsca czasowego skladowania rnaterial6w bqd4 zlokalizowane w obrqbie terenu budowy w rniejscachuzgodnionych z rnzynieremlKierownikiern projektu lLrb poza terenem budowy w miejscach zorganizowany ch przezWykonawcE i zaakceptowanych przezlnzynieralKierowiika proiektu.

2.6. Inspekcja uyhv6rni materiaftjrv

Wyrw6mie 
.rnaterial6w rnog4 byd okr-esowo liontrolowane przez Inryniera,/Kierownika projektu w celusprawdzenia zgodnodci sto;gwanvch metod prodLrkcji z wyrnaganiami. probtl material6w mogq byc pobierane w celusprawdzenia ich wlasciwosci. wyniki lych k;ntroli t Ea4 sianoivie podstawq ao rt..piu.il otreslonel partii material6wpod wzglqdern jakodci.

W przypadku, gdy Inzynier/i(eroutik projekru bEdzie przeprowadzal inspekcjg wltworni, muszq bycspelnione nastqpuj 4ce warunki :
a) lnzynierAGerownik projektu bEdzie mial zapewnion4 wsp6lpracp i pomoc Wykonawcy oraz producenta rnaterial6w
, . w czasle przeprowadzania inspekcji,
b) h4mieL/Kierownik projektrr bpdzie mial wolny.dostEp, w dowolnym czasie, do rych czg(ci wytwomi, gdzie odbywasi p-pro dikcj a materi al6w pr zeznaczonych do r.e aliza c1 r rob6t,
c) Je2eli produkcja odbywa siQ w rniejscu nl. nalez4cym do wykonawcy, Wykonawca uzyska dlaInzyniera'{Gerownika projektu zezwolenie dli przeprowadzenia inspekcji i badaf w ry;h miejscach.

3. SPRZ4T

wykonawca jest zobowi4zany do uzywania jedynie takiego. sprzQtu, ktory nie spowoduje niekorzystnegowp$tu na jakosi wykonywanych robdt. Sprzgt uzyr.vany do rob6t po*Inien ayt, zgodny t ofei4wykonawcy i powinienodpowiada6 pod wzglEdern typ6w i iloSci 
-wskazani'orn 

tu*urty^ w SST, pzI lub projekcie organizacji robot,zaakceptowanym przez Inzyniera/Ifierownika projektu; w przypadku braku ustalen w wy-ienionych wyzejdokumentach, sprzEt powinien by6 uzgodniony i zaakieptow uy prti)Inryniera,46erownika projekfu.
Liczba i wydajlo:9:p.rzEfu powinny.gwalantowai pr:zeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasaduri okrerilonymi wdokumentacji projektowej, sST i wskazaniach Iizynie.a,,t(erownika projektu.
SpzQt bQdqcy wlasno6ci4 Wykonawcy.lr-rb vrynajEly do u.ykonania rob6t rna by6 utrzymywany w dobrymstanie i gotowosci do pracy. Powinien byc zgodny z nonn'arni ochrony drodowiska i przepisami dorycz4cyni jegouZykowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi,Kielownikowi projektu kopie dokument6w potwierdzaj4cych
dopuszczenie sprzgtu do urytkowania i badari okresor.vych, tam gdzie je;t to wymagane przepisami.

Wykonawca bgdzie konserwowad sprzqt j ak r owniez n-up.u*i^6 lub wymleniae ,pr?Et *.rprawrly.
Jezeli dokumentacja projektolva lub. SST przewiduj4 mozliwod6 *arianiowlgo uzycia sprzqtu przywykonywanych robotach, wykoniwia powiadorni lnzyniera/Kie.o*nitu projektu o swoim zimiarze wybon i uzyskajego akceptacjg przed.uzyciefr.sprzgtu. wyblany sprzQt, po akceptacji Inzyniera./Kieror.mika projektu, nie mo2e by6poiruej zrnieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzQt, maszyny, ulz4dzeni a i narzEdzianie gwarantujqce zachowania warunkow url1owy, zostan4pr zez Inzy niera,4( erowrrika proj ekru zdyskwal ifi kowane i ni e dopr,lzczone do rob 6t.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowi4zany do stosowania jedynie takich Srodk6w transporhr, ktore nie wptyn4niekorzystnie na jako56 wykonywanych rot6t i wlaicir,voici pizeiozonych materialdw.
Liczba Srodk6w^ transportu powinna zapewniai prowadzenie rob6t zgodni e z zasad,ami okreslonymi wdokurnentacji projektowej, SST i wskazaniach lnzyniera,rlfierownika projektu, w terminie przewid7ranym unow4.Przy ruchu na drogach publicznych pojTz.dl, bEd4 spe1rua6'*y,n"gania dolyczqceprzepisow ruchu drogowegow odniesieniu do dopuszczalnych nacisk6w ni os i iruychparunietrow tectrnicznyc-tr. Sioati transportu nie spelniaj4ce

1:l ]itl$dw ,rnogE 
byc dopuszczone przez lnzyniera/I(erownika projekru, pod warunkiem przlmr.ocenia stanuplet'wotnego uz1'tkowanych odcink6w dr.6g na kosr Wykonawcy.

wykonawca bgdzie usuwai na biez4co, nu wlasny koszt, wszelkie zmieczyszczenia, uszliodzeniaspowodowane jego pojazdarni na drogach publicznych oraz d.ojazda'ch do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy otaz zajako66zastosowanych materialow i wykony"wanych rob6t, za ich zgodno66 ziokumentacjqprojektowfo wymaganiami SST,PZJ, projekteur organizacji rob6t opracow anytn przez wykoniwcp oraz poleceniami Inzynierall(ierownika projektu.wykonawca jest odpowiedzi arny za st-osowane rletody wykonywania rob6t.
Wykonawca jest odpowied,zialny za dokladne *y'ty.".oi" w planie i wznaczerue wysokosci wszystkichelement6w robdt zgodnie.z wymiarami i rzEdnyini okleslonyrni w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismieprzez Inzyniera/IGerownika proi ekhr.

Blgdy popelni on 
.pt'irrwykonawcq w wytyczeniu i wyznaczaniurob6t zostan4 usuniqte przez wykonawcana wlasny koszr, z wyj4tkiem, kiedy dany' bl4d okaze sip siutkiem blgdu zawartego w danych dostarczonychWykonawcy na p iSmie pr zez Inry ruer jKierownika pro i ektu.

Sprawdzenie vytyczerna rob6t lub *yzniczeria wysokosci przezrnzyruera,/Kierownika projektu nie zwalrria
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Wykonawcy od odpowiedzialnodci za ich doktadnoSi.
Decyzje Inzyniela/Kierownika projektu dolycz4ce akceptacji lub odrzucenia material6w i elernent6w robotbQd4 Opafte na wymaganiach okledlony.i * ootumintalir umoi,vy, dokrunentacji projektowej i w SST, a takze wnormach i wytycznych'.Przy podejmowiniu decyzjt Inzynier/Kierownik projektu uwzglEdni wyniki badari material6w irobot' rozr'zuty normalnie wystQpuj4ce przy prodLricji i przy badaniach material6w, doiwiadczeni a z przeszloici, wynikibad an nauk owy ch or az i nne c zynn ik i wp tywaj qc e nu-, or'* uLunq kwes ti E.Polecenia lnzyniera/Kierownika p,'o.i.t ru powinny uye wytonywane ptzezwykonawcp w czasie okregonyrnprzez rnzyniera'4fierownika p.ojekru, pod gLozb4 zalrzymania"rouoi. stuiti finansowe z tego rytufu poniesieWykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jako5ci

Wykonawca jest zobowi4zany opracowai i plzedstawid do akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu programzapewnienia jakodci' w proglamie zapewnienia jakosci wykonawca powinien okreilii, zamierzony spos6bwykonywania robot, [ro2liwoici teclniczn'e, kadlowe i plan o.ga*zacji rob6t gwarantuj4cy wykonanie rob6t zgodnie zdokurnentacj4 projeklow4 SST or.az ustaleniarni.
Prog-am zap ewni enia j ako dci powini en zaw je.. L(..

a) czpic og61n4 opisu1 4c4:
- organizacjg wykonania rob6t, w tym temliny i spos6b prowadzenia robot,- organizacjq ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot.
- sposob zapewnienia bhp.,
- .*kaz zespol6rv roboczych, ich kwalifikacje i pr.zygotowanie praktyczne,
* wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoSi i tenninowoSi wykonania poszczeg6lnych element6w rob6t,- system (spos6b i pr-ocedru'q) ploponowanej kontroli i sterowania jakosci4 wykonywanych rob6t,- wyposazenie w splzEt i utzqdzenia do potnialow i konholi (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium,ktdremu Wykonawca zamierzazlecii pr-owadzenie badafi),
- spos6b oraz fonnq gromadzenia wynikorv badari laboratoryjnych, zapis pomiar6w, nastaw mechanizm6wsterujqcych, a tak2e wyci4ganych wniosk6w i zastosowanych koreki w procesie technologicznym,proponowany sposob i formE przekazywania tych infonnacji InzynierowiAfieror,vnikowi projektu;b) czp6i szczegdlowq opisuj4c4 dla kazdego asortyrnentu robot:
- wykaz maszyn i uz4dzeri stosowanych na budowie.z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem wmechaniany do sterowania i ur. z4dzenia porni arowo_kontroine,
- todzaje i ilosi SLodk6w transpottu oraz urz4dzert do magazynowania i zaladunku materiai6w, spoiw,leprszcry, krus4rv itp.,
- sposob zabezpieczenia i ochrony iadunk6w przed dlat4 ich wla(ciwosci w czasie transporfu,- sposob i procedurp pomiar6w i badah (rodzaj i czqstotliwo6i, pobieranie pr6bek, legatizacja i sprawdzanierttzqdzen,,itp') prowad-zonych podczas doitaw lnaterial6w,- wyttvaruania mleszanek i wykonywaniaposzczegolnych el ement6w rob6t,
- spos6b postqpowania z rnaterialami i robotami nie odpowiadaj4cymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako5ci robot

celern kontroli rob6t bqdzie takie stelowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osi4gn4i za1o1onEjakodi rob6t.
wykonawca jest odpowiedztalny za peln4 kontrolE rob6t i jakosci materialow. wykonawca zapewniodpowiedni system kontroli, wlEczaj4c personel, 1a-boi'atoriurn. sprzEt, zaopatrzenie i wszystkie vrzqdzenianiezbEdne dopobierania pr'6bek i badaf rnater.ial6w oiaz rob6t
Ptzed zatwierdzeniem systemu kontloli Inzynier,ilfierownik projektu moze zazqdac od wykonawcyprzeprowadzenia badad w celu zademonstrowania, Ze poziorn ich wykony,wania jest zad,owalaj4cy

wykonawca bEdzie przeprowadzac poiniary i badania materi;6w oraz rob6t , .r'qr,oui*osci4 zapewniaj4cqstwierdzenie, ze roboty wykonino igodnie z urymaganiarni zawartymi w dokumentacji projektowej i SSTMinirnalne wymagania co do zakresu uaoiri I ich czEstotiiwoSi s4 okresloni * s"st, normach i wytycznych. wprzypadku, gdy nie zostaly one tam okreilone, Inzynier/I(erownik projektu ustali jaki zakres iontroli jest koniecz ny, abyzapewnii wykonanie rob6t zgodnie z umowa.
wykonawca dostarczy tnzynielowi/I(ierownikowi projektu swiadectwa, 2e wszystkie stosowane urzqdzenia isprzgt badawczy posiadaj4 

.*?ins,legaiizacjE, zostaly pru*iatoro wykaiibrowane i odpowiadajq wymaganiom normokre5lajqcych procedury badari.
Inzyner/Kierownik projektu bgdzie n.rie6 nieograniczony dostEp do pornieszczef laboratory..lnych, w celu ichinspekcji.
In4tnierfI{'jetownik projektu bgdzie przekazrytua(, wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiekniedoci4gnigciach dotycz4cychurzqdzenlabomtoryjnych, sprzqtu, tiipitir"iulaboratorium, pracy personelu iub metodbadawcrych' Je2eli niedoci4gnipcia te bpd4 iak powazne, ze mogE wplynei ujemnie na wyniki badari,Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych material6w i dopusci je do urycia dopierowtedy' gdy niedoci4gnigcia w pracy laboratorjum wykonawcy zostanEusruriqte i sfwierdzona zostanie odpowiednia
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l .

j akodi tych rnaterial6w.
wszystkie koszry nviqzane z ot'ganizowaniern i prowadzeniem badan material6w ponosi wykonawca.

6.3. Pobieranie prribek

Pr6bki bqd4 pobierane losowo. Zaleca siq stosowanie starysrycmych metod pobierania pr6bek, oparrych nazasadzie' 2e wszystkie jednostkowe elemenfy pLodukcji ,rog4 uyc , l.oout o*y* prawdopodobiefsh.verr wylypowanedo badari.
Inzynier'/Kierownik projekru bgdzie rniei zapewnion4 mozliworji r,rdzialu w pobieraniu probek.Pojemniki do pobierania pr'6bek teos dostarczone 

, 
ptzez wykonawcE i zatwierdzone ptzezInillnieraKierownika projekt* Pr6bki dostarczone przez wykonawcq do badari wykonywanych przez

ila;i||ffii:ilHif. J,.::'.ffir 
bEda odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany ;,;;;

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu wykonawca bqdzie przep rowadza(, dodatkowe badania tychmateriaiow' kt6re budz4 w4tpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostan4 przez wykonawcEusunigte lub ulepszone z wlasnei woli' Kosity tych dodatkowych badari pokrywa wykonawca tylko w przypadkusrwierdzenia usterek; w przeciwnyrn przypadkLr koszry te pokrywa Zamawiajqcy.
6.4. Badania i pomiary

wszystkie badania i pomiary bgdE przeprowad.zone zgodnie z wymaganiami norm. w przypadkr-r, gdy normynie obejmuj4 jakiegokolwiek badania-wyrnuiun.go w SST, stJsowai mozna wyryczne kr-ajowe, arbo inne procedury,zaakceptowan e przez Inzyniera,4C e.o*riku pioj ektLr.
Przed przyst4pieniern do pomiarcw lub badai, wykonawca, powiadomi Inzyniera/I(erownika projekru orodzaju' miejscu i terminie porniaru lub baoania. Po.wykonaniu poro;rrr-lub badania, wyto,ru*"u przedstawi na pi(mieich wyniki do akceptacji Inzyniera,4(erownika prolektu.

6.5. Raporty zbad.aft

wykonawca bgdzie przekazywa(' rnryri.erowi,{l(ierownikowi projektu kopie raport6w z wynikami badaf jaknajszybciej, nie p6zniej jed'ak niz w tenninie ok'eslonyrn * p.og.uroi. ,'upewnienia jakosci.
wyniki badari (kopie) bpda przekazywane Inzynieiowi,4(ierbwnikowi projekru na fonnularzach wedlugdostarczonego przez niego wzom lub lnn y ch, pt zeznie go zaipr.ob o*uny.t .

6.6. Ba dania prowadzone przez lnhyniera/Kierownika proj elitu
Inzynier'4fieror'mik.Ji:r_.kt 

,jest 
uprawniony-do dokonywania kontroli, pobierania probek i badaniamaterial6w w miejscu ich wyfwarzania/poryskiwania, a wyko;;;;; i producent materiai6w powinien udzieli6 muniezbpdnej pomocy.

Inzynier'4fierownik projektu, dokonuj4c weryfikacji systemu kontroli rob6t prowad zonego przezwykonawcp,poprzez miqd4v innymi swoje badania, bEdzie oceniai zgodnosi material6w i rob6t z wymaganiami SST na podstawiewynik6w wlasnych badari kontrolnych jak'i wynikdw badari dostarczonych przez wykonawcE.Inzynier-^(erownik projektu powinien.pobierai pL6bki materialdw i prowadzii badania niezaleznie odwykonawcy' na sw6j koszt. 
-Jeieli 

wyniki tycti uaaan *yxriuu i" raporry wykonawcy s4 ruewiarygodne, tolnzynier'Kerownik oroiekfu oprze sig wylEcznrl na r,vlasnychbadalniach przy ocenie zgodnosci material.w i rob6t zdokumentacj4projektow4 i ssi' uozi .o*ni.z zlecii,.sam'lur, poprrl, wykonawcg, przeprowadzenie powt6raych lubdodatkowych badari niezaleznetnu laboratori;;. w_titim pttypilati-rulkowite kosny powtdmych lub dodatkowychbadari i p obierania pr6bek poni esi one zo stanq przrcz Wykonawc a.
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier'Kerownik projektu moze dopudcii do uzycia tylko te materialy, kt6re posiadajq:cerfyfikat na znak bezpieczerish'ra wy'kazuj4cy, ze zaper.vniono zgodnosd z kryteriami technicmymi okreslonymi napodstawie Polskich Noirn, aprobat t..tt"i.r"y.ir oraz wlasciwych irzepisdw i dokr-unent6w technicznych,deklaracjp zgodnodci lub certyfikat zeodnolcj z:
- Polsk4Nonn4lub
- aprobat4 techniczn4 w przypadku wylobow, dla kt6rych nie ustanowiono polskiej Normy, jezeli nie s4objqte certyfikacjq oi<r.e6lon1w pkt 1

i ktdre spelniaj4 wymogi SST.
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w przypadku material6w, dia kt6rych ww. dokurnenty s4wymagafie pfzezSST, kazda partia dostarczona dorob6t bEdzie posiadai te dokurenry, okesia.lice w sposob jednozn aimy jej cechy.Produkry przemyslowe ,ttutrq poriudr:.*; d-"k*";il;; i" ,rt"rproducenta, a w razie potrzebypoparte

ffiffi;,Hn#,f;#ilil[]""''ni'so. 
Kopie wvruk6# #Jiuau,i bed4 dostarczone przez wykonawcE

Jakiekorwiek mate.rity, ktore nie spelniai4 tych wymagaii bEdq odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy iest wymaganym dokunentern prawnym obowilzuJ4cym-Zanawiajqcego i wykonawcQ wokresie odprzekazanta wykonawcy t..!nu'uuao*y do konca okt"il g,r;ncyjnego. odpowiedzialnosi za prowadzenie
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dziennika b]d9wv zgodnie z otowi4zui4cymi przepisarni f2l spoczywa na wykonawcy.
Zapisy w 

. dzienniku budowy bEiE dokony*in. nu' bie24co i bpdq dofyczyi przebiegu rob6t, stanubezpieczeristwa ludzi i mienia ora.z technicz'e.j r-gospoaaL.r.j ,t.ony uuoo*y.
Kazdy zapis.w.dz.iemiku budowy-bqdzie opatLzony ouial.go dokonania, podpisem osoby, kt6ra dokonalazapisu' z podaniern jej irnienia i nazwiska oraz sianowiiku rturio*.go .2apisy bgdE czytetie, dotonun. Hwal4 technik4w porz4dkl chronolo gi cznyrn, bezp o Sredni o j eclen po d dr, girn, b ez pi zenv .
zalqczone do dziennika budowy piotokory i i,-J aot .r*Jnty bEdE oznaczone kolejnym nulnerem zalqczruka iopatrzone dat4 i po dpis ern Wykonawcy i inzyni era,4<lerownika p.oj.tir.
Do dziennika budowy nalezy wpisy."vai w szczegolnoScii

- datq przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- datp przekazania pr zez Zantawiaj 4cego dokr_unentacj i proj ektowej,- datq uzgodnienia przez Inzyniera,t(erownika projekti,r programu zapewnienia jakosci i hallonograrnowrob6t,- tenniny rozpoczgcia i zakoriczenia poszczeg6lnych eremenidw rob6t,- przebieg rob6t, trLrdnoSci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczynyprzerw w robotach,- uwagi i polecenia Inzyniera,{fierownika projektLr,
- daty zavqdzenia wstrzyrnania r ob6t, zpodani ern Dowodu.- zgloszeua i dary odbiororv lobot zanikajqcychi rriegaj4cych zakryciu, czEriciowych i ostatecmych odbior6w rob6t,- wy.;a5nienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperafulE powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegaj4cych ograniczeniom lub wy'raganiomszczeg6lnym w zwiEzku z warr_rnkami klimafycznymt,
- zgodnoSi rzeczywistych warunkow geotecluicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe.l,* dane dolycz4ce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonyvanych przed i w trakcie wykonywania rob6t,- dane dotycz4ce sposobu wykonywania zabezpieczenia r.ob6t,- dane dolycz4ce jakosci rnaterialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto jeprzeprowadzal,
- wyniki pr6b poszczeg6lnych erement6w bi-rdowri z podaniern, kto je przepro wadzar,- inne istotne infomacje o przebiegu robot.

Propozycje, uyagi i wyjasnienia wykonawcy, wpisane do d.ziennika budowy bpd4 przedlozonelnzynierowi/Kierownikowi projekru do ustosunliowanra sie.
Decyzje Inzynie|a/I(erownika projektu wpisane ao dziennika budorr,y wykonawca podpisu.Je z zaznaczeniemich przyjqcia lub zajpciern stanowiska.
wpis plojektanta do dziennika br-rdowy obliguje lnzynieraacergwnlka projektu do ustosunkowania sig.Projektant nie jest jednak stron4 umowy i nie rna uprawrien do wydawania polecen wykonawcy rob6t.

(2) Ksi4zka obiniar6w

Ksi4zka obmiaiow stanowi dokument pozwalaj4cy na lozliczenie faktycznego postQpu kazdego z element6w

,,:Ti;-?1ffi;,vYkonanYch 
rob6t przep'owadza siq * rpo*u ciqgi.v w jednostkach piryjqty.ii w koszrorysie i wpisuje

(3) Dokurnenry laboratoryjne

Dzieruriki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci. lub certyfikaty zgodnosci materiai6w, orzeczenia o jakoscimaterial6w, recepty robocze.i kontrolne *vruii badaf wykonawcy'bEd4 gromadzone w ionnie uzgod'ionej wprograrnle zapewnienia jakosci' Dokurnenty te stanowi4 zalqcznikiao oabioru rob6t. winny byi udostqpnione na kazdery czenie InzynieraAfi erownika proj ektu.

(4) Pozostaie dokumenty budowy

Do dokurnent6w budor'vy. zalicza siq, oproczr.lynienionych w punktach (l) - (3) nastppuj4ce dokumenfy:pozwolenie na realizacj E zad.ant a budowline so "plotok ofy przekazatia teren u budowy
umowy cywilno-prawne z osobami ti'zecimi i inne urnowy cywilno-prawne,
protokoly odbioru rob6t,
protokoly z nwadi ustalef,
korespondencj q na budowie.

(5) Przechowywanie dokrunent6w budowy

Dokumenty budowy bpd4 przechowywane n? terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.zagnipcie kt6regokolwiek z dokumentow budowy ,po*o'dq. jego natychmiastowe odtwor-zenie w fonniepr zewidzianej prawern.
wszelkie dokumenly budowy bpdq zawsze dostqpne dia Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane dowglqdu na 4yczetie Zamawiaj4cego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru robrjt

a )

h )

d)

fl
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obrniar rob6t.bgdzie okledlai fakryczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokumentacj4 projektowE iSST, w jednostkach ustalonych w kosztowsie.
obmiaru rob6t dokonuje.wykonawca po.pisernnyur powiadomieniu Inzyniera,4(ierownika projektr-r o zakresieobmierzanych robot i tenni'ie obmiam, co na.yrnniej'nu : ani p,iea tyr" i.,*in.,o.
Wyniki obmiaru bEd4 wpisane do kii4zki obrniarow.
Jakikolwiek bt4d lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziejw SST nie zwalnia wykonawiy od obowi4zku ukoricienia *szystticrr .o-b6t. Blgdnl dane zostan4 poprawione. wginsnukcj i Inzyniera/Ifi eroumika proj ekhr na p iSrni e.
obmiar gotowych lobdt bgdzie przeplowadzony z czEstosci4 wymagana do celu miesiEczrej platnosci na rzeczwykonawcy lub w innyfir czasie okleslonym w umowil lub oczekiw uiy^ prr", wykonawcq i lnzyniera,4(ierownikaprojektu.

7.2.Zasady okreSlania i loSci rob6t i materiakiw

li-i orio",3lgosci 
i odleglosci porniEdzy wyszczegolnionyrni punkrami skrajnymi bgd4 obmierzone poziomo wzdhrz
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Jedli SST wlaSciwe dla danych rob6t
poinnoZona przez Sredni przekrdj.

nre wymagaj4 tego inaczej, objgto5ci bgd4 wyliczone w rn3 iako dhreo6i

ssr. 
Ilofci, kt6re rnaj4 byi obmielzone wagowo, bEd4 wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami

7.3.Urz1dzenia i sprzgt pomiarowy

wszystkie utzqdzenia i sprzpt pomia'owy, stosowany w czasie obmiaru rob6t bgd4 zaakceptowan e przezInzyni era,4fi erownika proj ektu.
utz4dzenia i sprzpt pomiarowy zostan4 dostarczone przez wykonawca. Jezeli urzqdzenia te lub sprzEtwymagaj4-badari atestuj4cych to wykonawca bpdzie posiadac waznl swiadectwa iegalizacji.

trwania ro#rtottott 
tu-z4dzenia pomiarowe bqd4 priez wykonawcE utrzymywane w do-brym stanie, w catym okresie

7.4. Wagi i zasady wa2enia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje
yttryTy*g: to wyposazenie zapewniaj4c w
Iazyniera4Cer.ownika proj ekrr_r.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obffriary bEd4 przeprowadzone plzed czEsciowyni lub ostatecznym odbiorem odcink6w rob6t, a takze wprzypadku wystppowania dluzszej przerwy w robotach.
obmiar rob6t zanikajE.y-h prz.pro*adza siq w czasie ich wl.konywania.
obmia. rob6t podlegai4cych zatr<ryciu przeprowadza siE przed icrrzakryciern.

;.anornu".lfboty 
porniarowe do obmiaru oraz nieodzo*,.'obli.r".,ia bEiq wykonane w spos6b a-ozurnialy i

wyrniary skomplikowanych powier-zclmi lub objgtosci bEd4 uzupelnione odpowiednimi szkicamiunieszczonymi na karcie ksi4zki obmialow. w razie t .utu n.r,.Jsiu ,rti..-n iga byi dolqczone w formie oddzielnegozalaS'zntka do ksi4zki obrniar6w, ktdrego wz6r'zostanie r-rzgodniony zrnzlnteremlKierownikiem proiektu.

S. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbiortiw rob6t

w zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaj4nastEpuj4cyrn erapom odbio.r:a) odbiorowi robot zanikaj4cych i uiegaj4cych zalaycir-r,
b) odbiorowi czqsciowernu.
c) odbiorowi ostatecznernu,
d) odbiorowi pogwarancyjnernu.

8.2. Odbi6r rob6t zanikaj4cych i ulegaj4cych zaliryciu

odbi6r rob6t zanikaj4cych i ulegaj4cych. zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanychrobot, kt6re w lfszrrn procesie rializacjiririlE zakryciu. 
vvvruv rlvrur r r(

odbior rob6t zanikaj4cych i ulegij4cych zakyciu bEdzie dokonany w czasie umozliwiaj4cym wykonanieewentualnych korekt i poprawek bez hamow-ania bg6ineg0 postppu rob6t.
Odbioru rob6t dokonuje Inzynier,4(ier.ownik p.i.t ru.-'
Gotowosi danej czqsci rob6t do odbioru tgiutiu wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnympowiadomieniem In2yniera/Kierownika projektu. oau-lo..uEaril prr.pro*uaro ny ruezvvloczrie, nie p6zniej jednak niz wci4gu 3 dni od daly zgloszerua wpisem oo alennika br;o*y ;-p;;iadomienia o rym fakcie rnzynieraKierownikaprojektu.
Jako56 i ilorii rob6t ulegaj4cych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentdwzawierajqcych komplet wynik6w tuiitl tuuotutoryjnych i w oiarciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacii z

uvzqdzeni.a wagowe odpowiadaj4ce odno6nyrn wymaganiorn SST Bpdzie
spos6b ciqgly zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych izez

fi le ://D :\ost\drn0 0 0 00 0.htm 06-07-20
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dokumentacj4 projektow4 sST i Lrprzednimr r-rsrareniami.
8.3. Odbirir czgsciowy

odbi6r czgsciowy polega na ocenie iloici i.j1ko1c-i wykonanych czqsci rob6t. odbioru czqsciowego rob6tdokonuje sig wg zasad j akpizy 
"dfi;;; 

Jrrur..^yro.ouot. oauro,u rob6t dokonuje Inzynier/Kierownik projekrur.8.4. OdbitSr ostateczny rob6t
8.1.1. Zasady odbioru ostarecznego r.obot

odbi6r ostateczny polega na finalnej ocenie rzecrywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,lako(ci i wartodci.
calkowite zakoiczenie rob6t oraz gotowoiii do odbioru ostatecznego bEdzie srwier dzona przezwykonawcEwpisem obt?,t#iot budowy zbezn*oi)nyri powiadorniori"r nu pismie o rym fakcie rnzynieralKierownika projektu.przezra-nJnie.^^':;rn:'#01"1"1,l?iruJ,H',H:iff fr#.x*"j;'1.,:T:1-ffi #,i**xlf1fl"il::fi "'"odbioru ostatecznego rob6t d:|o"? k;tr"i^ *y zn.aczo,'a przez zamawiajqcego w obecnoscilnzvniera/Kiet"*,*.1T:r,:1'{]Lr 

I 
w{k-o;cv. Kornisja oabi-J,Ea;.obory dokona ich oceny jakoscior,vej na podsrawie

5:X'#:ffi|,'irff5ffiX'::j3 *r"ito* badari i p'"i..0*, 
"'"1.*e 

wimarnej oru, 'gidnosci wykonani i robot z
w toku odbioru ostatecznego'"0^:l oirlllr:_ zapozna sip z reatizacj4 ustaleri przyjgrych w rrakcie odbiorowrob6t zanikaj4cych i utegalacych ?^[,y.i"' zwlaszcza w zakesie wykonania 'ot6i-uzupetniaj4cych i rob6tpoprawkowych.
w przvpadkach niewykonan'^ -::|?:?ych robot poprawkowych lub rob6t uzupetniaj4cych w warstwiescieralnej lub ioboiach *yton.r.niffii, ton l..lu p.rerwie swoje czynaosci i-ustaii nowy termin odbioru ostatecznego.. w przypadku stwierdzenia ptt.t t o,ni..ii, t.:^t"sl *ytiny*uny.h rob6t w poszczegolnych asoffymentachmeznacznte odbiega od. wymaganej dbkumentac.lq pLojektow4 i iai , uwzglpdnienie*'toi..ur,..1i i. nie rna wipkszego\4?iywu na cechy eksploaiacyl"nt ouiJi,t-i'ueziieczensrwo ,.i.irq 

l"r,rrruiotonu foira."ri, o."nru34c pomniejszon4wartosi wykonywanych rob6iw stosunk* do wymagari przyiEtych w dokumentach umowy.8.4.2. Dokurnenfy do odbioru ostatecznego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru Ostatecznego robotjest protok6l odbioru ostatecznego rob6tsporzqdzony wg wzolu ustalone go prrr. iirou*iaj 4ce go.
Do odbioru ostatecznego wykonawca jeiiro"bowiazany przygotowai nastppuj4ce dokumenry:t 

,.ft:Hi!|it}.j:i,tifi"*:- 

-poat6*otq 
z naniesionv'rl zinianarni oraz dodatkow4 jesli zosrata spor.z4dzona w

? r:"Til1"ffi,'Jf,:t*itri:jilH::ne (podstawowe z dok,unentdwurnowv i ew. uzupelniaj4ce tub zamienne),
4. dzienniki budowyi ksi4zki itrniurO* (orygrnaly),
5' 

"vyniki 
pomiar6w kontrotnych 

"t., 
u"j* i o.znaizeiLabor.atoryjnych, zgodne z sST i ew. pZI,6' dekla'acje'*"di"^:::1tlb 

:;'.tn\"q, ,;"inosci wbudowanycrr iiui..iuro* zgodnie z SST i ew. pZI,7' opinip technologiczn4,sporzqdzonq-,ra. po9:3*f *raur,ti.rr wynik6w badan i pomiar6w zal4czonych dodokurnent6w odbioru, wykonanych,gfOni. , SST i pZJ,
8' rysunki (dokurnentacjtjnu *vi'on*l.l"uot ,o*.urryrr|4rych (np. naprzelo2ente linii telefon ilmej,energetycanej,gazowej, odwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru r p!.ir..lri"i1ih rob6t wlaicicielorn trzEozen,9' geodezyjn4 inwentaryzaciE powykonawcz4 robot i sieci uzbrojenia rerenu,10' kopip mapy zasadni.r.; p"#rtuii; * -;", geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.w przypadku' gdy wg komisji, torroty poo ,rigrEd.* p,{'oto*uoia dokumentacyjnego nie bpd4 gotowe doooDroru ostatecznego' kornisja w porozumientl,r^ ful,i-":ri;o *lr"iit ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

ur,don.gffitt::":frTi#:;: p"" to'i'jE robotv poprawkowe'ilb 
"d.hj;r'"..,;;A zestawione ws wzoru

Te'nin wykonania .obot pop.u*kowych i .ob6t uzr-rpelniai4cych wyznaczykomisja.
8.5. Odbidr pogw.arancyjny

odbiorze 
"i1!17|ro,iTffi,'Jt'fr.pr.f1ilJr,"fi'#1,.H5ffiH* 

robotnvi4zanvch z usunipciem wad srwierdzonyc hprzy
' - odbidr pogwarancyjny bEdzie doki'any na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzgiqdnieniem zasadoplsanych w punkcie 8.4 .,Odbi6r ostateczty rob6t,,.

9. PODSTAWAPLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogrilne

dta danej ,"T:IXiXj:l"rtJi 
jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykona\\/ce zajednostkq obrniarow4 ustaton4

*r*"rr*.outi,Io"r?J;ff;iil":X;lJ'cenionvch rvczahowo podstawq ptatnosci jest warrosi (kwota) podana przez
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltow3 po4,cji koszorysowej uet]1 uwzgiEdniad wszystkie czynnosci,wymagania i badania skladaj4ce sig na jej *ytonuni., br".sm". Jr. i.j."i"ry w SST i w dokumentac.yi projektowei.
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot bpd4 obejrnowai:ro bocr.1 a bezp o Sredni 4 wt az z tow aruyszEcymi kos ztarni,

#::A: 
zozyLychmaterial6w *u' ' t orrl,',f ,*,,p.r, magazynowania, ewenhralnych ubytk6w i rra'sportn na teren

- waftosi pracy sp.zgfu waz z towafzyszEcyml kosztarni,- koszry poSrednie, zysk kalkulacyiny't ryzyko,- podatki obliczone zgodnie z oaiwiqntiEci,nr przepisarni.
Do cen jednostkowych n,. nui.ry ,,iflczai podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymag:rnia ogdlne D_M_00.00.00
Koszt dostosowania sip do wyrnasaiobejmuje '"v',il.,.,""k;;i;;'ffi:;l-T,i:"*:ii,l'ii:yr:,y#,-#;rff::l;;T,x*ch w D-M-00 00 00

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Kos a wybudowani a, ohj azd 6w I pr zej azd ow i org anizacj i mchu obejmuj e :(aJ op.acowanie oraz uzgod'ienie z il*t:::{a^l.l^".,:lti.*-pt:";.tr" i" odpowiednirni insryrucjami projektuorganizacji tuchu na czas hwania budowy' w.az z.do.sta'czeniem kopii projektu r,i.yni.ro*ili<ierownikowi projektu iwprowadzaniera dalszych zmian i urgoaniln *yritr;i.y.lr-, p"r,uoi r"t6r,

lb] 
*?M:li: fymczasowego omakowania i odr.v(c,). oplatyldzt 12u*y1.r"nu 

retlenra zgodnie z r+rymaganiami bezpieczeristwa ruchu,
(d) przygotowanie terenu.

fil ffi'.'#".l-t 
voli[x"'"x? 

lififjjl$;iamp. 
chodnir'ow. krawsznikow, barier, oznakowan i drenazu.

Kos z utrzyrn ania obj azi6w r pt r"i uii,o* i o.ga'i za cj i ruchu obejmuj e :
"'ulr!3.littanie' 

przestawienie' przykrycie i usr-nipcie tymczasowych oznakowari pionowych, pozromych, barier i(b) utrzyrnanie pl^ynnoSci ruch u p ub liczneeo.
Kosa likwidacii objaziow/p rrriuzao* i or.ganizacji *rchu obejmuje:(a) usunipcie wbudowanych i"ut..iuti*,'or"rt"*-ir,

(b) doprowadzenie terenu ao ,,u.u pi.,_;;;il""

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Strona t4 z 14

1 .
)

ustawa z drua 7 \ipca 1994r. - prawo budowlane 
|D, y Nr. g9, poz. 414 zp6iruejsrymi z'rianami).

"1ij1}iifi':'Nlil'..:llH6TyJ:ttjt?"1"*o';;;; 
i?';;,;;. a,i.nn*u b,;;*y, ;;,tazu i rozbi6rki

ustawa z drua2l rnarca 1985 r' o drogach p"rriiirryirr (Dz. u. Nr 14, poz. 60 zpoiruejszyrni zmianamr).
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ODTIVORZENIE TRASY 
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH 

1. WSTE;P 
2. MATEFUALY 
3. SPRZQT 
4. TRANSPORT 
5.  WYKONANIE ROBOT 
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 
7. OBMLAR ROBOT 
8. ODBIOR ROBOT 
9. PODSTAWA PLATNOSCI 
10. PRZEPlSY Z'LVIqZANE 



Roboty przygotowawcze 

1.l.Przedmiot OST 

Przedmiotem niniejszej og61nej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioi-u 
robot zwiqzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokobciowych. 

1.2. Zakres stosowania OST 

Ogolna specyfikacja tecllniczna (OST) stanowi o b o w i p j q c q  podstawe opracowania szczeg6kowej 
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokuinent przetargowy i kontraktony przy zlecaniu i realizacji robot na 
drogach k r a j o ~ y c h  i wojewodzkicl~. 

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robd na dl-ogach miejskich i gmi~luych. 

1.3. Zalires robot objqtych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji clotyczq zasad prowadzenia rob6t zwi&zanych z wszystkimi 
czynnoicialni ~~mozliwiajqcymi i majqcymi na celu od~worzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz pokozenia 
obiektbw inzynierskich. 

1.3.1. Odtwol-zenie trasy i punktow wysokoscio~vych 

W zakres robot pomiarowych, z\\:iqzanych z odtworzeniein ti-asy i punktow wvysokoScio\vych wchodzq: 
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i ~ ~ ~ s o h o s c i o w e g opunktow gkownych osi trasy i punkt6w 

wysokoiciowycl~, 
b) umpelnienie osi trasy dodatkowyini purktami (rnyznaczenie osi), 
c) wyznaczenie doda lkoych  purktow wysokosciowych (repzrow roboczych), 
d) wyznaczenie przekojow poprzecznych, 
e) zastabiiizo~vanie purktow w sposob tl-waly, o c h - 0 1  ich pszed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob uiatwiajqcy 

odsnlkanie i e~en tua lne  odtworzenie. 

Wyznaczenie obieldow inostowvych obejinuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow 
wysokoiciowych, zastabilizowanie ich w spos6b trwaly, ochronq ich przed zniszczeniem, omakowanie w sposob 
ulatwiajqcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz qznaczen ie  usytuowania obiektu (konhis, podpoiy, punkty). 

1.4.1. Punkty glowne trasy - purkty zalamania osi trasy. p u ~ k t y  kienulkowe oraz poczqtkowy i k o ~ i c o ~ v y  punkt trasy 

1.4.2. Pozostale oheilenia podstawowe sq zgodne z obo\?;iqmjqcymi, odpowiednimi polskimi nonnalni i z definicjarni 
podanylni w OST D-M-00.00.00 ,.Wyinagania ogolne" pkt 1.4. 

1.5. Ogolne wyrnagania dotyczqce robot 

Ogolne wyinagania dotyczqce l.obot podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania ogolne" pkt 1 .S 

2.1. Ogolne tbynagania dotyczqce materialon 

Ogolne wvymagania dotyczace materialow, ich poqskiwania i skkadowania podano w OST D-M-00.00.00 
,,Wyinagania ogolne" pkt 2. 

2.2. Rodzaje ~naterialbw 

Do utrwalenia punlctow glownych trasy nalezy s to jo~/ad  pale drewniane z gwoidzieln lub PI-qtern stalowyin, 
shpki  betonome albo ruly metalowe o dlugosci okolo 0,50 inetra. 

Pale drewniane uinieszczone poza granicq robot ziemnych, w sqsiedztwie punkt6w zalamania trasy, powimy 
~nied Srednicq od O,l5 do 0,20 m i d h g o i c  od 1.5 do 1.7 111. 

Do stabilizacji pozostalych pullktowv nalezy s r o s o ~ a d  paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m i dhgoic i  
okoko 0>30 in, a dla punktow uti-walanych w istniejqcej nawiel-zclmi bolce stalowe Srednicy 5 rnm i d h g o i c i  od 0,04 do 
0,05 in. 

..SwiadkiV powinny inied dlugoid oholo O,50 111 i przekoj prostokqt~~y. 

3.1.Og6lne wymagania dotyczqce spl-zetu 

Ogolne wyinagania dotyczqce spizeru podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wyinagania og6lne" pkt 3 

3.2. Sprzqt porniarowy 

DO odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow ~vysokoScio\vych nalezy stosowaC nastqpujqcy sprzqt: 
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- teodolity lub tachimetry, 
- niwelato~y, 
- dalmierze, 
- tyczki, 

- laty, 
- taS~ny stalowe, szpilki. 

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow uysokoiciowych powillien gwarantowad 
uzyskanie wymaganej dokladnosci pomiaru. 

4.1. Ogolne y n ~ a g a n i a  dotyczqce transportu 

Ogolne wymagania dotyczqce transpoi-ti1 poclailo w OST D-M-00.00.00 ,,Wyinagania ogolne" pkt 4 

4.2. Transport spl-zqtu i matel-ialow 

Sprzqt i materialy do odtworzenia trasy lnoina przewozid dowolny~ni irodkami transpoihi. 

5.  WYKONANIE ROBOT 

5.1. Ogolne zasady wylionania robot 

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5. 

5.2.  Zasady wylionywania prac pomiaro~v~ch 

Prace po~niarowe po\vinny byd wyliona~le zgodnie z obowiqmjqcymi Instrukcjarni GUGiK (od 1 do 7). 
Przed przystqpieniem do robot Wyliol~awca powinien przejqd od Za~nawiajqcego dane zawierajqce lokal izacj~ i 

wspolrzedne punkt6w g16~vnych trasy oraz ~.eperow. 
W oparciu o materialy dostasczone przez Zamawiajqcego, Wykonawca pouinien przeprowadzid obliczeilia i 

polnia~y geodezyjne niezbedne do szczegolowego wytyczenia robot. 
Prace pomiai-owe powiru~y byc wykoilane pl-zez osoby posiadajqce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. 
Wykonawca powinien natychniast poinfolmowad Inzyniera o wszelkich bledach ~~ykl-ytych w wytyczeniu 

punktow glowilych trasy i (lub) reperow I-oboczych. Bledy te powimy byd usuniqte na koszt Zamawiajqcego. 
Wykonawca powinieil sprawdzid czy rzedrle tererlu okreilone w dokuinentacji projekto\vej sq  zgodne z 

rzeczywistymi rzedny~ni terenu. Jezeli Wykonawca shviel-dzi, i e  rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6iniq siq od 
rzqdnych oheilonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadoinid o tyin Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w 
taki~ll rejonie nie powinno byd vnieniane przed podjecie~n odpowieclniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty 
dodatkowe, wynikajqce z roinic rzqdnych tesenu podanych w dokumentacji projektowej i rzqdnych rzeczywistych, 
akceptowane przez Inzyniera, zostanq wykoilane na koszt Zamawiajqcego. Zaniechanie powiadoinienia Iniyniera 
omacza, ze roboty dodatkowe w takiin przypadku obciqz? Wykonawce. 

Wszystkie roboty: ktore bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie inogq byd rozpoczqte przed zaakceptowaniem 
uynikow pomiar6w przez Inzyniera. 

Punkty wierzcl~olkowe, puikty glowne trasy i puikty poirednie osi trasy inuszq byd zaopatrzone w oznaczenia 
okreilajace w sposob wyrainy i jednoznaczny chasakte~ystykq i poloienie tych punlitow. Foilna i wzor tych oznaczen 
powinny by6 zaakceptov~ane przez Iniyniera. 

Wykona~vca jest odpowiedziallly za ocl-~1-onqwsq-stkich punktow pomiarowych i ich ozilaczeri w czasie 
t~wania robot. Jezeli znaki pomiarowe pszeliazane przez Zainawiajqcego zostana uliszczone przez Wykonawce 
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtn.01-zeilie jest lionieczne do dalszego prowadzenia robot? to zostanq one 
odtworzone na koszt Wykonawcy. 

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dia psawidkowej realizacji robot naleiq do obowiqzk6w 
Wykonawcy. 

5.3. Sprawdzenie ~yznaczenia  punkt6w gl6wn>clt osi trasy i punkt6w 

~ ~ ~ s o l i o i c i o w y c h  


Punkty wierzcholliowe trasy i i m e  punl<ty glowlle p 0 w i ~ y  by6 zastabilizowane w spos6b tnvaly, przy uiyciu 
pali drewnianych lub s l ~ ~ p k o w  poza granicq betonowych. a takze dowiazane do punktow poinocniczych, p o l o z o n ~ ~ c l ~  
robot ziemnych. Maksyinalna odlegloid pomiqdq p~lilktalni glownyini na odcinkach prostych nie inoze przehaczad 500 
In. 

Zamawiajqcy powinien zalozyd robocze pu~lkty vqsokoiciowe (repery robocze) wzdlui osi trasy drogowej, a 
t a k e  przy kazdyin obiekcie inmiel-skim. 

Maksy~nalna odlegloid miedzy I-epel-ami robocz),mi w z d h i  trasy drogowej w tesenie plaskim powima 
wynosic 500 metrow: nato~niast w terenie falistyin i gosskiin powinna byd odpowiednio unniejszona, zaleinie od jego 
konfigul-acji. 

Repely robocze nalezy z a l o a d  poza 3anicami robot miqzanych z wykonaniern trasy drogowej i obiektow 
towarzyszqcych. Jako repeiy robocze inozna mykorzystad punkty stale na stabilnych, istniejqcych budowlach wzdlui 
trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repel7 robocze nalezy zalozyd w postaci sh~pkow betonowych lub g ~ u b y c h  
ksztaftownikow stalobych, osadzonych w giuncie w sposob yikluczajqcy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera. 










































































































































