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SPECYFI KACJA TECH N ICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

Modernizacja drogi osiedlowej - Niedzwied2
Droga osiedlowa Nied2wiedZ, nr ewid.dz. 287

Miasto i Gmina Ostzesz6w
ul.Zamkowa 31 63-500 Ostrzesz6w

45.23.32.20-7 Roboty w zakresie nawierzchni drog
45.11.12.00-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu

pod budowg i roboty ziemne

Wymagania ogolne
Roboty ziemne. Wymagania ogolne
Odtworzenie trasy i punktow wysoko5ciowych
Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych
Koryto wraz z prof i lowan iem i za gqszcza n iem podloza
Podbudowa z tlucznia kamiennego
Nawierzchnia z betonu asfaltowego

Nazwy i kody ( CPV ):

Wyszczeg6ln ienie specyfikacji:
ssT D-M-00.00.00
ssT D-02.00.01
ssT D-01.01.01
ssT D-02.01.01
ssT D-04-01.01
ssT D-04.04.04
ssT D-05.03.05

Opracowal: UrzEd Miasta i Gminy w Ostrzeszowle
ul. Zamkowa 31 63-500 Ostrzeszow
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Wyrnagania ogolne Strona I z L4

GENERALNA DYREI(CJADROG PI.IBLICZNYCH

OGOLNE SPECYFIKAC JE TECHNICZNE

D-M-00.00.00

WYMAGANIA OGOLNB

Warczawa2002

Opracowanie wykonano na zlecenie
G e n e r a l n e j  D y r e k c j i  D r 6 g  P u b l i c z n y c h

Zgodnie z decylq Generalnego Dyrektola Dr6g Pr-rblicznych niniejsza og6lna specyfikacja techniczna stanowi
obowi4zuj4c4podstawE sporz4dzenia szczegolowej specyfikacji technicmej prry zlecaniuirealizacji rob6t na drogach
krajowych oraz jest zalecona do wykorzyst ania pr4t zlecaniu rob6t na drogach wojew6dzkich powiatowych i gminnych.

Jednostka autorska,
opracowanie edytolskie i rozpowszechnienie:

Branzowy Zaklad DoSwiadczalny Br,rdownictwa Drogowego i Mostowego, Sp. z o.o.
03-802 Warszawa, ul. Skaryszewska 19, tel. (0-22) 818-58-29, fax(0-22) 6'77-21-40

Konsultacje:
Wydzial Budowy Genelalnej Dylekcji Dr6g Publicznych w Warszawie

Tre56 ogolnej specyfikacji technicznej opracowano wg stanu na dzieri 31 marca 2002 r.
Przy sporzqdzaniu szczeg6iowej specyfikacji technicmej nalery uaktualni6 przepisy zawafie w wykorzystywanej
niniej szej o96 lnej specyfi kacj i tecfuricznej.

NAJWAZNIEJSZE OZNACZENIA I SKROTY

OST - ogolna specyfikacja techniczna
SST - szczegolowa specyfikacja technicma
GDDP - Generahra Dyrekcja Dr6g Publicznych
PZJ - progl am zapewnienia jako6ci
bhp. - bezpieczenswo i higiena pracy

SPIS TRESCI

1. WSTEP
2. MATERIALY
3. SPRZ4T
4. TRANSPORT
5. WYKONANIE ROBOT
6. KONTROLA JAKOS_CI,B._O]] !T

9. PODSTAWA PLATN-QSEI
10. PRZEPTSyZWIAZANE

7, OBMIARROBOT
8. ODBIORBQBqI
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1. WST4P

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji technicznej (OST) sq wyrragania og6lne dofycz4ce wykonania i
odbioru rob6t drogowych i mostowych.

1.2. Zahes stosowania OST

Og6lna specyfikacja techniczna stanowi obowi4zLrj4c4 podstawq opracowania szczeg6lowej specyfikacji
techniczrej stosowanej jako dokurnent przetargowy i kontlaktowy prry zlecaniui realizacji rob6t na drogait trajowyctr.

Zaleca siE wykorzystanie OST przy zlecaniu lobot na drogach wojew6dzkich, powiatowych i gmirurych.

1.3. Zakres rob6t objgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejrnuj4wymagania og6lne, wsp6lne dla rob6t objEtych og6lnypi
specyfikacjami technicznymi, wydanyrni przez GDDP dla poszczeg6lnych asortyment6w robot drogowych i mosiowych.
W przypadku braku og6lnych specyfikacji tecluicznych wyclanych przez GDDP dla danego asorrymenfu rob6t, ustalenia
dotyczq r6wnie2 dla SST sporz4dzanych indywidualnie.

1.4. Okre6lenia podstawowe

Uzyte w OST wyrnienione poni2ej okle(lenia nalezy lozumiei w kazdym przypadku nastgpujEco:
1:4.1: Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bqd4cy br-rdynkiem, stanowigcy calo56 techniczno-uzytkow4 (droga)
albo jego czEsc stanowi4c4 odrqbny elerrent konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemny, *qr"l;.
1.4.2. Chodnlk - wyznaczony pas terenu prry jezdni lub odsunigfy odjezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. DtugoS6 mostu - odlegloSi migdzy zewnEtrznymi klawqdziami pomostu, a w przypadku most6w hrkowych z
nadsypk4- odleglojd w Swietle podstaw sklepienia rlierzona w osijezdni drogowej.
1.4'4. Droga - wydzielony pas terenu przezrlaczony do luchu lub postoju pojazd6w oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkirni ulzqdzeniarni technicznymi 'nviqzanymr z prowadzeniern i zabezpiecziniem ruchu.
l'4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - dloga specjalnie pzygotowana, przeznaczona do ruchu pojazd6w
obsluguj4cych zadutie budowlane na czasjego wykonania, przewidziana do usuniqcia pojego zakoriczeniu.
1.4.6- Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanyrni stronarni, opatrzony pieczgci4 organu wydaj4cego, wydany
zgodnie z obowi4zuj4cymi przepisami, stanowi4cy urzpdowy dokument przebi"gu rob6t-budow'iany.ir, 1fuzE"y ao
notowania zdarzert i okoliczno6ci zachodzqcych w toku wykonl"wania rob6t, rejeitrowania dokonywanych odbior6w
rob6t, pzekaryvvaua polecei i irurej korespondencji techlicznej pomipdzy Inzynierem/ Kierowaikiem projekhr,
Wykonawcq i proj ektantern.

1.4.7 . Estakada - obiekt zbudowany nad przesztriodq telenow4 dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.8. lnzynierA(erownik projektu - osoba wyrnieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przezZamawiaj4cego,
o kt6rej wyznaczeniu poinfonnowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie .ob6t i adrninistr-owaiie
kontraktem.

1.4.9. lezdrna - czgl( korony drogi przeznaczona do ruchu pojazd6w.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez WykonawcQ, upowazniona do kierowania robotami i do
wystEpowania w jego irnieniu w sprawach realizacji kontr.aktr_i.
l'4'11. Korona drogi - jezdnia (ezdnie) zpoboczami iub cl-rodnikarni, zatokami, pasarni awaryjnego postoju i pasami
dzielqcymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzclni - rklad warstw nawielzchni wraz ze sposobem ich pol4czenia.
l'4.13. Konstrukcja norina (przqslo lub przgsla obiektLr mostowego) - czE36 obiektu oparta na podporach mostowych,
fworzEca ustr6j nios4cy dla przeniesienia ruchu pojazd6w lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czpsi wykopu, ktora jest ograniczona koron4 drogi i skaryami row6w.
1.4.15. Koryto - element ufounowany w korpusie dlogowyrn w celu ulozenia w nim konstrukcji nawierzchli.
l'4'16. Ksiqzka obmiar6w - akceptowany przez rnrynier:a,4(ierownika projektu zes4rt z ponumerowanymi stronami,
sluzacy f9 wpisl'wania przez WykonawcE obrniaru dokonywanych rob6t w formie wyliczef, szkic6w i ew. dodatkowych
zalqczruk6w' Wpisy w ksi4zce obrniar6w podlegaj4potwieldzeniu ptzezlnLlriera/Iderownika projektu.
7.4-11. Laboratorium - drogowe lub irure laboratoriurn badawcze, zaakceptowane przez Zarr-tawialqcego, niezbEdne do
przeptowadzenia wszelkich badaf i prob zwi4zanych z ocen4jako5ci material6w oraz rob6t.
1.4.18. Materiaty - wszelkie tworcywa niezbgdne do wykonania rob6t, zgodne z dokumentacjE projektow4 i
specyfrkacjarni technicznymi, zaakceptow ane ptzez Inzyniera,4(ierownika projektu.
1.4'19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkod4 wodn4 dla zapevmienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.20. Nawierzchria - warstwa lub zesp6l warsf\,v sluZ4cych do przejmowania i rozkladania obciEzeri od ruchu na
podlole gruntowe i zapewniaj4cych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warsfwa fcieralna - g6rna warsfwa nawierzchni poddana bezpoSrednio oddzia$'waniu ruchu i czynnik6w

atmosferycanvch.
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b) Warsnr'ra wi424ca - warstwa znajduj4ca sip mipdzy warstwE Scieraln4 a podbudow4 zapewniajqca lepsze rozlozenie
naprEzeri w nawierzchni i przekarywanie ich na podbudowp.

c) Warstwa wyr6wnawcza - warstwa sluZ4ca do wyrdwnania nier6wno5ci podbudowy lub profilu istniej4cej
nawierzchni.
Podbudowa - dolna czp56 nawierzchni slu24ca do przenoszenia obciq2en od ruchu na podloze. Podbudowa mo2e
skladai siE z podbridory zasadniczej i podbudowy pornocniczej.
Podbudowa zasadnicza - g6ma czqdi podbLrdowy spelniaj4caftinkcje nodne wkonstrukcji nawierzchni. Moze ona

skladad siq z jednej lub dw6ch warstw.

d)

e.)

0 Podbudowa pomocnicza - dolna czgsi podbLrdowy spelniaj4ca,
nawierzchni przed dzialaniern wody, mrozu i przenikaniem

obok funkcji no6nych, flrnkcje zabezpieczenta
czqstek podlo2a. Mo2e zawierai warstwq

mrozoochronn4 odsqczaj qcq lub odcinaj qc4.
d Warstwa mrozoochronna - warsfwa, kt6rej glownyrn zadaniem

mr0an.
jest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania

h) Warstwa odcinaj4ca - warstwa stosowana w celu uniernoZliwienia przenikania czqstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni le24cej powyzej.

i) Warstwa odsqczaj4ca - warsfwa sh,r2qca do odprowadzenia wody przedostaj4cej sip do nawierzchni.
1.4.21. Niweleta - wysokoSciowe i geometryczne rozwiniEcie na plaszcryirie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

1.4.22. obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.
1.4-23. Objazd fyrnczasowy - dloga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnodi - zgodnosi wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjami, a jeSli
przedzial tolerancji nie zostal okredlony - z plzecigtnyrni tolerancjami, przyjmowanymi nvyczajowo dla danego rodzaju
rob6t budowlanych.

1.4.25- Pas dlogowy - wydzielony liniami glanicmyr.ni pas terenu przeznaczorry do umieszczania w nim drogi i
rwiqzanych z niq wzqdzef oraz drzew i klzewow. Pas dlogowy moze r6wnie2 obejmowai teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urz4dzen chr-oniEcych ludzi i Srodowisko przed uci4ZiiwoSciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

l'4.26. Pobocze - czE56 korony dlogi przezraczona do chwilowego postoju pojazd6w, umieszczenia wzEdze|
organizacji i bezpieczerisfwa ntcht-t oraz do r-uchu pieszych, sluz4ca jednoczeSnie do bocznego oparci.a konstrukcji
nawierzchni.

I.4.27 . Podloie nawierzchri - gunt lodziny lub nasypowy , le2qcy pod nawierzchni4 do glgbokoSci przetnarzanja.
l'4.28. Podlo2e ulepszone nawielzchni - g6ma warstwa podloZa, le24ca bezpo(rednio pod nawierzchni4 ulepszona w
celu umozliwienia przejpcia ruchu budowlanego i wlaSciwego wykonania nawierzchni.
l-4-29. Polecenie Inzyniera/I(erownika projektLr - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projekrLr, w fonnie pisernnej, dotycz4ce sposobu realizacji rob6t lub innych spiaw zwi4zanych z
prowadzeniern budowy.

1'4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub firyczna bqdqca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.3I. PrzedsiEwzipcie budowlane - kompleksowa lealizacja nowego pol4czenia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametr6w geometlycznych trasy w planie i przekroju podluznyrn) istniej4cego
poi4czenia.

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zarnkniqtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wqdr6wek nivierzg dzlko zyjqcy ch lub urz4dzet'r technicanyclt przezkorpus drogowy.
l-4.33. Przeszkoda naturalna - element Srodowiska natulalnego, stanowiqcy utrudnienie w realizacji zadarua
budowlanego,ra prryklad dolina, bagno, rzeka. sziak wqdr'6wek dzikich rwierzqt itp.
1.4.34. Przeszkoda szh,rczna - dzielo ludzkie, stanowi4ce r.rtrud.nienie w realizacji zadmia budowlanego, naprryklad,
droga, kolej, nrroci4g, kanal, ciEg pieszy iub rower.owy itp.
1.4.35. Przetargowa dokurnentacja projektowa - czEsc dokumentacji projektowej, kt6ra wskazuje lokaiizacjq,
charakterystykE i wymiary obiekru bqd4cego przedrniotern rob6t.
1.4.36. Przycz6lek - sklajna podpora obiektu inostowego. Moze skladai siE z petnej Sciany, slup6w lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzyr! kom6r.
1.4.37. Rekuhywacja - roboty maj4ce na celu uporz4dkowanie i przywr6cenie pierwotnych funkcji terenoln naruszonym
w czasie rcalizacji zadaria budowlanego.
1.4.38. RozpiQto6i teoretyczna - odleglo6 t miEdzy punktarni podparcia (lozyskami), przpsla mostowego.
1.4.39. Szeroko56 calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odleglodi migdzy zewneftzrrrymi krawEdziami konstrukcji
obiektu, rnierzona w linii prostopadlej do osi podluznej, obejmnje calkowitqszlroko56 konitrukcyjn4ustroju niosqcego.
1.4.40. SzerokoS6 uzt'tkowa obiekfu - szerokoSi jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczeg6lnych rodzajSw mchu
oraz szerokoSi chodnik6w mierzona w Swietle porqczy toorto*yih z wylqczenierr konstruf,cj i przy jezdnt dotem
oddzielaj4cej ruch koiowy od ruchu pieszego.
1.4.41. Slepy kosaorys - wykazrobot zpodaniem ich iloSci (plzedmiarem) w kolejnoSci technologicznej ich wykonania.
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1.4'42. Teren budowy - teren udostqpniony przez Zamawiajqcego dla wykonania na nirn rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakciejako hvorz4ce czESi terenu budowy.
1.4.43. Tunel - obiekt zaglqbiony poniZej poziomu ter-enr-r dla zapewnienia kornunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.44- Wiadukt - obiekt zbudowany nad lini4 kolejow4 lub inn4 drog4 dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czgsi przedsipwzipcia buclowlanego, stanowi4ca odrpbnq calo66 konstrukcyjn4 lub
technologiczn4 zdolnq, do sanodzielnego pelnienia ftrnkcji techniczno-uzytkowych. Zadarue moze poiegai na
wykonywaniu tabSt zwi4zanych z budow4 rnodernizacj4/ plzebudow4 utrzymaniem oraz ocluon4 buaowii drigowej
iub jej elenenru.

1.5. Ogrilne wymagania dotyczqce rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoSi wykonanych rob6t, bezpieczeristwo wszeikich czynno6ci na terenie
budowy, metody uiryte przy budowie oraz za ich zgodno6i z dokumentacj4 projektow4 SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika proj ektu.
1.5.I. Przekazanie terenu budowy

Zanawialqcy w tenninie okledlonym w dokunentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkiuri wymaganymi uzgodnieniami prarvnymi i administracyjnyrni, lokalizacjg i wsp6iizgdne punktow
gl6wnych trasy oraz reper6w, dziennik budowy orcz dwa egzemplarze dokumintacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno6c za ocll'ong przekazanych rnu punktOwpomiarov,yih do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geoderylne Wykonawca odtwoizy i utrwaii na wlasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacj a projektowa

Dokurrentacja plojektowa bEdzie zawiela6 rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z Wkazem podanyn w
szczeg6lowych warunkach urnowy, uwzglEdniaiqcym podzial na dokurnentaciE projekiowE
- Zamawtaj4cego; wykaz pozycji, kt6re stanowi4 przetargowq dokumentacjg projektow4 oraz projektow4

dokrunentaciE wykonawcz4 (techniczn$ i zostan4 p'zekazane wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieraj4cy spis dokumentacji plojektowej, kt6r4 Wykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowej.

1.5.3. ZgodnoSi rob6t z dokurnentacjqprojektor.v4 i SST
Dokurnentacja plojektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokurnenfy pu:ekazarre Wykonawcy przez

Inzyniera/I(erownika projekfu stanowi4 czgsi unowy, a wymagania okr-e5lone w cnoeUy leanym z nich sE obowi4zuj4ce
dla Wykonawcy tak jakby zawatlte byly w caiej dokumentacji.

W przypadku rozbieanoici w ustaleniach poszczeg6inych dokrunent6w obowi4zuje ko1ejno56 ich wazno6ci
wymieniona w,,Kontraktowych wanukach ogolnych" (,.og6lnych warunkach umowy,,).

Wykonawca nie mo2e wykolzystyr,vai blpd6w lub opuszczef w dokumentach kontraktowy'ch, a o ich wykryciu
winien.nafychrniast powiadotnii lnzyniera/Kierownika projektu, kt6ry podejmie decyzjg o *p.o*udr.niu odpowiednich
znian i poprawek.

W przypadku rozbiezno6ci, wyrniary podane na piSrnie s4 wazniejsze od wymiar6w okre(lonych na podstawie
odc4.tu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone rnaterialy bEd4 zgodne z dokumentacj4 projektow4 i SST.
Dane okreSlone w dokumentacji projektowej i w SST bEd4 uwazane za warioSii doceiowe, od kt6rych

dopuszczalne s4 odchylenia w ramach okledionego przedziah't toierancji. Cechy materiai6w i element6w budowli ro*r4
wykazywat zgodnoSi z oiu'eSlonyrni wynaganiatni, a rozrntry ry;h cech nie mog4 przekracza(, dopuszczalnego
pr ze dzialu to I erancj i.

W przypadku, gdy rnatelialy lub roboty nie bqd4 w peini zgodne z dokumentacj4projektow4 lub SST i wplynie
to na niezadowalajqc4 jako5i elementu budowli, to takie materialy zostan{ zastqpione innymi, a elementy buOowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5,4. Zabezpieczerie terenu budony
a) Roboty rnodemizacyjnel przebudowa i remontowe (..pod ruchem',)

Wykonawca jest zobowi4zany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyurania istniej4cych obiekt6w
(ezdnie, Sciezki rowerowe, ci4gi piesze, znaki dlogowe, bariery ockonne, urzqdzenia odwodnienii ip.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacjikontraktu, a2 do zakoi'tczenia i odbioru ostatecznego rob6t.

Przed przystryieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi/I(ierownikowi projektu do zatwierdzeria,
uzgodniony z odpowiedrum. zarz4dem <lrogi i oiganern zrzqdzajqcym ruchem, projeki organizacji ruchu i
zabezpieczenia rob6t w okresie ttwania budowy. W zaleznoSci od potrieb i postEpu rot6iprojekiorganizacji ruchu
powinien byt nabiez4co aktualizowany plzez WykonawcE. Ka2da zmtana, w stosunku do-zatwierdzonego projektu
or ganizacj i ruchu, wymaga kazdorazowo ponowne go zatwi er.dzenia proj ektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obslugiwal wszystkie tymczasowe
vrzldzenia zabezpieczajEce.takie jak zapory,dwiatla ostizegawcze, sygn;ty, itp., Zapewniajqc w ien spos6b
bezpieczeristwo poj azd6w i pieszych.

Wykonawca zapewrn staie warunki widocznoSci w dzieri i
nieodzowne ze wzglEd6w bezpieczeristwa.

fi le ://D :\ost\dmO 0000 0.htm
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Wszystkie maki, zapory i inne ulz4dzenia zabezpieczajqce bpd4 akceptowane przez Inzyniera,4(erownika
projektu.

. F*l plzyst4pienia do rob6t Wykonawca obwierici publicznie przed ich rozpoczpciem w spos6b uzgodniony z
lnzynierem,{(ierownikierr, projektu oraz przez Lunieszizenie, w miejscach i itsciach otaestonicrr prr",
Inzyniera/IGerownika projeknr, tablic informacyjnych, kt6rych tredi bpdzie 

-zatwierdzona 
przez Inryniera/icerownika

projektu. Tablice infonnacyjne bpdq utrzyrnywane ptzez WyionawcQ w dobryrn stanie przez caty okes realizacji rob6t.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrEbnej zaplacie i przyjmuje sig, 2e jest wl4czony w cenQ

kontraktowE

b) Roboty o charakterze inwestycyjnyrr

Wykonawca jest zobowi4zany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakohczenia i odbioru ostateczneso rob6t.

Wykonawca dostarczy-, zainstalttje i bEdzie utlzyrnywai tymczasowe urz4dzenia zabezpieczajqce, w tym:
ogrodzenia, porQcze' oSwietlenie, sygrlaly i znaki o.t.z.ga*tr"oraz wszelkie irure Srodki niezbpdne ao ochro.ry .ot6t,
virygody spoiecznoSci i innych.

W miejscach p,rrylegalqcych do dr6g ofwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraZnie oznakuje teren
budowy, w spo s6b uzgodni ony z In\nter etn /Ki erowniki ern proj ektu.

Wjazdy i wyjazdy z_terenu budowy przeznaczone dla pojazd6w i maseyn pracuj4cych prry realizacjr rob6t,
Wykonawca odpowiednio oznakr-rje w spos6b uzgodniony z Ininierim/I(ierownikilm proSeltu.

Fakt przystqpienia do rob6t Wykonawca obwieSci publicznie przed ich rozpocz-pciem w spos6b uzgodniony z
lnzynierera/I(ierownikiern projekru oraz pvez runieszizenie, w miejscach i ilosciach ot<r-eStonfcn prr",
In4tniera/Il.erownika projektu, tablic infor-rnacyjnych, ktorych tre(6 bgdzie zatwierdzona przez InzynieraflCerownika
projektu' Tablice infomacyjne bQd4utrzymywane przez Wykonawcp w dobrym stanie przez caly okes reatizacji rob6t.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrpbnej zaplacie i przyjmuje siE, ze jest wl4czony w cenQ
kontraktow4.

1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania r.ob6t
Wykonawca ma obowi4zek znai i stosowai w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy dotycz4ce ochrony

irodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykariczania rob6t Wykonawca bpdzie:

a) vtrzym\\^rac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stoj4cej,
b) podejrnowa6 wszelkie uzasadnione kroki rnajEce na celu stosowanie sig do przepis6w i norm dotycz4cych ochrony

Srodowiska na terenie i wok6i terenu budowy oraz bqdzie unika6 uszkoOzeti tuU uci4zliwoSci dla os6b lub d6br
publicznych i innych, a wynikajqcych z nadmiern.gb huluru, wibracji, zarieczyszc2enia lub innych przyczyn
powstatych w nastppsfwie jego sposobr_r dzialania.

. . .ltosrlj1c siE do lych wyrnagari bgdzie rnial szczegolny wzgl4d na:
iokalizaciq baz, warsztat6w, magazyn6w, skladowisk, ukop6wl dr6g dojazdowych,
drodki ostroZno6ci i zabezpieczenia przed:

a) zarieczyszczeniern zbiomikow i ciekow wodnych pylarni lub substancjami toksycznyili,
b) zaruecry szczenietn powietrzapylami i gazarni,
c) mozliwodci4powstania poZaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpo2arowa

Wykonawca b gdzi e przestr zega(, pr zepisy ocluony pr-zecir.lpozar owej.
Wykonawca bEdzie utrzynywa6, wymagany na poditawie oipowiednich przepis6w sprawny sprzQt

ptzecrwpoauo\ey, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkiny ih, ^ugurynach oraz w
maszynach i pojazdach.

Mateialy latwopalne bgd4 skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostqpem os6b trzecich.

straty spowodowane pozarem wywolanyrn jako rezultat

i )
2)

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie
realizacji rob6t albo przez per.sonei Wykonu*ry.
1.5.7. Materialy szkodliwe dia otoczenia

Materialy, kt6re w spos6b rrwaty s4 szkodliwe dla otoczenia, nie bEd4 dopuszczone do uLrycia.
Nie dopuszcza siE uzycia material6w ryrvoiuj4cych szkodliwe promieniowanie o stqzeniu wigkszym oddopuszczalnego, okreSlonego odpowiednirni przepisarni.
Wszelkie materialy odpadowe uzyte 

.do lobot_bpd4 mia$ aprobatp techaiczn4 vyydan4 przez uprawnion4jednostkg, jednoznacznie okedlaj4c4brak szkodliwego oddziatywania ty.n material6w na Srodowisko.
. Materialy, kt6re sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakofi,czeniu rob6t ich szkodliwoS6

zanika (np' materiaty pylaste) 
PggE byi uzyte pod *u.unki.* przestrzegmia wymagari technologicznych wbudowania.

Jezeli wymagajq tego odpowiednie przepisy wykonawca powinien oitry^ui ,gJdg nu .,ry.i" tych rnaterial6w odwla6ciwych organ6w administracj i p aristwowej .
Jezeii Wykonawca uzyl materiai6w szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie

spowodowalo jakiekolwiek zagro2enie Srodowiska, to konsekwencje tego ponieiie Zamawiiiqcy.
1.5.8. Ochrona wlasnoSci publicznej i pi.l.watnej

Wykonawca odpowiada za oclu'onE instalacji na powierzchni ziemi i za utzqdzeria podziemne, takie jak
ruroci4gi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladi bqd4iych wlaScicielami tych urzqizeipotwierdzenie informacji
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dostarczonl'ch nu przez Zanrarviajqcego u, rarnaclr planLr iclr lokalizacji. W),konarvca zaper,ni rvlaScine oznaczenie izabezpieczenie przed uszkodzenienr n'ch instalac,ii i rirzqdzeri u,czasie tnvania budouy.
W-rkortauca.zobo',riqzart; ' lesr trlrriescii r i su.oinr irarrnorrogralnie rezenvE czasowa dla u,szelkiego rodzajurob6t' kt6re nraj'1 b1'c r1'konane ul zakresie plzelozenia instalacji i urz4dzei'r podziemnych na terenie budo*y ipow'iadornii In4'niera,4(ierowtika plojektu ir,',iadze lokalne o runiiorr" rozpoczgcia rob6t. o fakcie przypadkowego

ttszliodzenia tlch instalac.ii w-t'konarvca bczzivlocznic po*'iadomi tnzynieivrierownika pro.iektu i zainleresowanervladze oraz bqdzie z nirni rvsp6lpracotvai clostarc-zaj4ci uszclkiej pomoc),potrzebne.j przy dokonvr,l,aniu napraw.W1'konarvca bq:dzie odpoi'r'iaclrri za w'szc'lkic spor,r,odoivi,rnc przcz jego dzialanii uszkoclzenia instalac.ji na powierzchniziemi i urzqdzen podzienrnl"ch rwkazrnl'ch *' thku'cntnch ci,,srarizo-nych nlu przezzamawra.jqcego.
Jezeli teren budo$'r'' prrylega do tet crton, z zabrrcloriil rrrieszkaniorv4. Wykonarvca bpdzie realizou,ai roboq, ll,spos6.b pou'odujqc,v ntinirnalne niedogodno(ci dla nrieszkaricorv. Wykonari,ca 

-odpor.l,iada'za 
wszelkie uszkodzeniazabudor.ly nrieszkaniorvej u'sqsiedztr.vii budorn,. spor.r'orlon'arre jego diialalnoSciq.

Inzl'nier,4(eronmik projcktu bpclzic na bicZqco inlbrrnor;l,any'o rvszystkich umorvach zau'artych pomiqdz,v
Wykonarvc4 a rvla(cicielami nicrLrchomoSci i clotvc,z4c)ich korzl'stania z rvlasno(ci i clrog u,ewnqtrznl,ch. Jeclnakze. aniIn4nier4(iero$'nik projekttr ani Zantarvia.jqo nic bqclzrtc in,l..r,,ival rv taliie porozrunienia] o ile nie bqclil one sprzecme zpostan ow'i en i am i zli afl).m i tv w,anrnkach Llnt ( ) w,\..
1.5.9. Ograniczerrie obciqZeri osi pojazdc5rv

Wl'konarl'cra bqdzie stosou'ai siq clo usta\\,o\\'rch ograniczeri nacisk6u,osi na drogach publicznl,ch prz-vtransporcie nlaterial6u' i r'"1'posa2enia na i z r..eu,, l-o-bot. *ykonaivca r"rz1,ska r.r,szelkie niezbEdne zezivolenia iuzgodnienia od rvla(ciu1'ch rvlarlz co do pt'zclr'ozu nictl'pou,rc:h ilagorvo ladunliorv (ponaclnormar_vrvn1,ch) i o kazdymtal<im przer'r'ozie bt'dzie po.wiaclanrial Irrzvnie'raiKic.orrliikr pro.lektir. Inn,nier/Kierounik projekru moze polecii, abvpojazdy nie spclniaiqce tYch '"varttnkorv zostall Lrsuniqrc z tcicnir bLrdor,r,} Pojazdy pou,odu.l4ce nadmicme obci4zenieosiorve.nie bqdq dopuszczone na ir 'r ' ie2o ukoriiz.onv lragrncnr tlLrdonl,n'obrgbie terenu buiorq,i wl,konarvca bEdzieodpowiadai za naprawQ rvszelkich robtlt w tcn spostiti Lrszkoclzonych. zgodnie z polecenianri In4,'ierir,rKierorr,nikaprojektu.

1.5.10. Bezpieczenshvo i higiena placl,
Podczas realizacji robor Wl,kona*,ca bqclzic przc-srrzc{ai przepisou, tlory,czqcych bezpieczcrislr.va i higienyprac,v.

. W szcze*solnodci Wvkona\\'ca n.rA oborviilzck zaclbac!. ab1, personel nie rq,konl,rval pracv r,v warunliachniebezpiecznl'ch' szkodliu,r'ch i la zdroriia orrrz rric spclniri j4c'ch tldporviednich vnvnragan sanitarnych.
w1'konarvca zape$ni i bEdzie Lrtrzvnrf ival r,:ti"tki. urz4dzenia tabetpiec.a-i4ce, soc.jalne <lraz sprzEt iodpowiedni4 odziez dla ochrtlnv 4'cia i zclrori ' ia ostjb zatrLrdnion-ych na budorvie oraz 6ta-rape*rienia bezpieczenstrvapubl iczneuo.
LJznaje sip. ze rl 'szelkie koszn'zri iqzane z nr'pelnieniem ul,magan okreSlonl.ch po*-*2ej nie podlegajqodrgbnej zaplacie i sq urvzglgdnione ,r, ce,rie konfraktotei.

1.5.11. Ochrona i utrz_r'manie robot
W1'konarvca bqdzie odporviacl,al z.zr ochronL'r'obot i za rvszelkie materiab,.i urz4dzenia uiy-\\,ane do robot oddatl' rozpoczgcia do dary' w'r'danitipot',vierdz-cnia zakoricz.cnia robot przez In4vnieralkieror*iko projektu.
Wvkonarvca bgdzie utr'ryrrvu'a6 robotv do czasu oclbioru ostatecmego. Utrzymanie porvinno bvi prolvadzonew.taki sposoh. abv buclorvla dro{orva lLrtr .ic-i ulcnrcntr' [r'ly, rv zador.r,ala.jq{vm stanie prze) ca,y cz;rs, do monent'odbioru ostatecznego.
Jeil i Wlkonali 'ca rv jakirnkoli l ' iek czasie z.aniedbr Lrtlzl,manie. to na polecenie Ini,niera/Kierou,rrika projektLrpotl ' inien rozpoczqi rot)on'utrn'rnanioile nie po2niej niz ri '  14 -,:oizin.v po otr4,.rnaniu tego polecenia.

1.5.12. Stoso*,anie siq do prarla i inn;,ch pl.zcpistlv
wvkona'"vca zoborvi4zarr-v.iest znai ri'szt'stkie r.:,trr4clzenia w,-rtlane przez rvladze centralne i nriejscorve orazinne przepisl" regularrinv i r l1't)czne. ktrirc s4 rv.jakikoln'ick sposob nviqzane z r.rvkon-\,rvanymi roborami i bgdzie i l,pelni odporviedzialnv za przestrz.eganie ry.clr posranowierr podczai prowadzenia rob6t.
W1'konarvca bqdz.ie.prz.estlzegac pra\v patento\\\,clr i bqizie w pelni odporviedzialny za wypelnienie u,szelkichu1'magari prall'tt)'ch odnoSnie znak6r,.'flrrnoutch. nan' lull irurl,ch cironionych p.u.,,u i" odniesieniu do sprzqhr.materialow lub urz4dzeri un't-t 'ch lub zrviqzarrvch z l l,kon'ruunl.r rob6t i iv sjosob.ia_<t1,.tparl. infbnnorvaiIn+'niera'Kierownika projektu o srvoich dzialaniach. plzeclitau,iaj.lc kopie zezrvolefi i inn! odno5ne dokurnenh,.wszelkie strat)'. koszt)' postqpou'ania. obciqzenia i ul,ctaiki *r nikle"z lub ziviqzane z nanrszenier;;;i;1}";,,;.*'rili;

patento$-vch pokryie wy'konaivca- z *1'iqtkienr pr4'padkorv. kied;,takie naruszenie wl,niknie z ,u,r*konania p.olektu tuuspecyfikacji dostarczonej przez Iniry nieri,4<i.rowlniii projektu.

1.5.13. Roq'non,a2no6i nonl i zbiorou, plz.episciu. prari.nt.ch

Gclziekolrviek rt' dokttnrentach kontraktou,r,ch Jrorrolane s4 konlretne nonr),i przepist,, ktore spelniac rnajqmateriah'. sprzQt i inne to*ary oraz rvvkonanc i ,bacian.- robo[,, bgclq obon,iqry."vai postanor,,,ienia najno\\,szegoti1'dania lub popra$'ionego ri1'clania poriolan'ch nornr iprzcpisorv o i le rv rvarunkach iontraktLr nie postanou,ionoinacze - i 'wp r4padkugd t ' po$o lanenbmrv ip rzep i s l  s4p i i r i s r r i o r . ve lubodnosz l s iEdokonk re tnegok ra ju lub reg ionu .
mo-u4 bf i rormiez stoso\t'ane inne odporric.lnl. n.,nrli zayruunia.j4ce rrirvny lut ',,,1,zs4v forio,r,, u,l.konania ni2potvolanerrcrr-nl,v ltrb przepisv. pocl rvarunkicnr ich sprau,drcr,iu i pisemnego zatrvier dzenia przez In4..nier.,rKierownikaprojekru' Roznice pornigdzr- porvolan.vrni nonrarli i  i .h prop,onr*n1,rni zamiennikanri muszq byi dokladnie opisane
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przez Wykonawcq i przedloZone InzynierowiA(ielownikowi pr-oiektu do zatuyierdzenia.

1.5.14. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, rnonefy, przedniory warto6ciowe, budowle oraz inne pozostalofci o maczeriu
geologicmym lub archeologicznym odkryte na terenie br,rdowy bEdq uwazane za wlasno6i Zamawiajqce.go. Wykonawca
zobowiqzany jest powiadomii InzynieraA(ierownika projektu i poitEpowad zgodnie z jego poleceniimi. iezeii w wyniku
fych poleceri Wykonawca poniesie koszfy i/lLrb_ wystEpi4 opOZnlenia w iobotach, inzynier/I(erownik projektu po
uzgodnieniu z Zanawialqcym i WykonawcE ustali wydluzenie czasu wykonania rob6t i/iub wysokogi kbry, o ktOr4
nalezy rwipks ry t, cenp kontraktow4.

1.6. zaplecze Zamawiajqcego (o ile warrrnki kontrakfu pr.zewidujqrealizacjE)

Wykonawca zobowiqzany jest zabezpieczyc Zamawiajqcemu, pomieszczenia biuowe, splzQr, h.ansport oraz
inne urz4dzenia towarzyszqce, zgodnie z wymaganiami podanyrni w o-na-bo.oo .01 ,,Zaplecze Zamawiajqcego",^

2. MATBRIALY

2.1. 2r6dla uzyskania materiaftjw

Co najrnniej na trry fygodnie przed zaplanowanyln wykorzystaniem jakichkolwiek rnaterial6w przeznaczonych
do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kielownikowi p.o.lettu do zawierdzeria, szczegotowe infolnacje
dotycz4ce proponowanego Zrodla wyfwar-zania, zamawiania lLrb wydobyr,vania rych materialow jak r6wniez odpowiednie
iwiadecfwa badan laboratoryjnych oraz pr6bki rnaterial6w.

Zatwierdzenie pattii rnaterialow z danego irodla nie oznacza automatycmie, 2e wszelkie materiaty z danego
ir Sdla uzy skaj4 zatwierdzenie.

Wykonawca zobowi4zany jest do prowadzenia badari w celu wykazani a, ze materialy uzysk6re z
dopuszczonego it6dla w spos6b ci4gly spetniajq wymagania SST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Pozyskiwanie material6w miejscowych

Wykonawca odpowiada zauzyskanie pozwoleri od wla6cicieli i odnoSnych wladz napozyskanie materialow ze
zr6del rniejscowych wl4czaj4c w to Zlodla wskazane przez Zamawiaj4Cego i jest zobowi4zany d,ostarczyc
InzynierowiiKierownikowi plojektu wymagaue dokr,ulenty plied rozpoczpciem iksploaticji Lrodla.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi/I(ierownikowi prollttu do zatwierd.zenia dokumentacjg zawier-aj4c4
r"porty z badart terenowych i laboratoryjnych oraz plopo,io*an4 przez siebie metodq wydobyiia i setetcil,
uwzgiqdniaj4c aktualne decyzje o eksploatacji, organ6w adiniiistracji pariitwowel i samorz4dowej.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoS6 za spelnienie wyrnagari ilolciowych 
-i 

jakoSciowych material6w
pochodz4cych ze iro dehniej scowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszfy, z tyfulu wydobycia materiai6w, d.zierlawy i irure jakie okaz4 sig
potrzebne w zwi4zku z dostar-czeniem matel.ial6w do r.ob6t.

Humus i nadklad czasowo zdjple z terenu wykopor,v, dokop6w i miejsc pozyskania rnaterial6w miejscowych
bqdqformowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i lekultywacji terenu po ukofrczeniu rob6t.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z r,rykop6w na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokunentach umowy bEd4 wykorzystane do lob6t lub odwiizione na odklad odpowiednio do wyrnagari umowy lub
wskazaf Lazyniera,4fi erownika proiekfu.

Wykonawca nie bgdiie-prowadzic zadnych wy.kopow w obrqbie terenu budowy poza tymi, kt6re zostaty
wyszczeg6lnione w dokurnentach utnowy, chyba, ze uzyska ni to pisernnazgodg Inzyniera,I(eiownika projekru.

Eksploatacja zrddel material6w bEdzie zgodna z wszelliimi regulacjami piawnyrni obowiqzujqrymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiacJajqce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajqce wymaganiorn zostanE pzez WykonawcE wywiezione z terenu budowy i zloLone
w miejscu wskazanyrn ptzez lnzyniera,4(ierownika projekru. iesii Inzynierll(ieiownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych rnaterialow do innych robdt, niz te dla kt6rych zostaly zakupione, to'korrt tych material6w zostanie
odpowiednio przewartosciowany (skorygowany) pr zez rnzyniera,Kerownika proj ektu.

Ka2dy rodzaj rob6t, w kt6ryrn znajdLrj4 sig nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, iiczqc siE z jego rueprzyjEciern, usunigciem i niezaplaceniem

2.4. W ariantowe stosowanie material6w

Jeili dokunentacja projektowa lub SST przewiduj4 mo2iiwo6i wariantowego zastosowania rodzaju materialu
wwykonyr'vanych lobotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/I(erownika projektu o swoim zamiart" 

"i 
najmniej 3

tygodnie przed uirycien tego materialu, albo w okresie dlu2szyn,je6li bEdzie to iotrzebne z uwagi na wykonanie bajafr
wymaganych ptzez Inirynie.ra,4(erownika plojekru. Wybrany i ziakceplowany iodzaj materialu*nie ̂ oz" aye poiruej
anieniany bez zgody Inzyniera,4Geroumika pr ojektu.

2.5. Przech owy"rvanie i sklad otvanie materia I6w

Wykonawca zapewni, aby tynczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bEd4 one uzyte do rob6t, byly
zabezpteczone przed zanieczyszczeniarni, zachowaty swoj4 jako6i i wiaiciwo6ci 

"i 
Lvry aostqpne do kontroii przez
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InzynieraKierownika projektu. 
Miejsca czasowego skladowania inaterialow bedq zlokalizowane w obrqbie terenu budo~vy w miejscach 

uzgodnionych z Inzynieremkerownikiein projektu lub poza terenem budowy w iniejscach zorganizowanych przez 
Wykonawcq i zaakceptowanych przez InzynieraKierownika projektu. 

2.6. Inspekcja wytworni materialow 

Wytwomie materialow inogq byd okresowo kontrolowane przez TnzynieraKierownika projektu- w celu 
sprawdzenia zgodnoici stosowanych inetod produkcji z wymaganiami. Probki materialow mogq byd pobierane w celu 
sprawdzenia ich wlaSciwoSci. Wyniki tych kontroli bedq stanowid podstawe do akceptacji okreilonej pai-tii materialow 
pod wzgledein jakoici. 

W pi-zypadku, gdy InzynierKierownik pl-ojektu bqdzie przeprowadzal inspekcjq wytwoini, muszq byd 
spelnione nastqpujqce warunki: 
a) InzynierKierownik projektu bqdzie nlial zapewmionq wspolpracq i pomoc Wykonawcy oraz producenta inaterialow 

w czasie przeprowadzania inspekcji, 
b) InzynierKierownik projektu bqdzie mial wolny dostqp, w dowolnyin czasie, do tych czqici wytwolni, gdzie odbywa 

siq produkcja inaterialow przeznaczonych do realizacji robot, 
c) Jezeli produkcja odbywa siq w rniejscu nie naleiqcym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla 

IniynieraiKierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach. 

Wykonawca jest zobowiqzany do uzywania jedyiue takiego sprzqtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego 
wpmna jakoid wykonywanych robot. Sprzqt uzywany do robot powinien byd zgodny z ofertq Wykonawcy i powinien 
odpowiadad pod wzglqdein typow i ilosci wskazanioln zawal-tyin w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, 
zaakceptowanym przez InzynieraiKierownika projektu; w przypadku braku ustalen w ~ymienionych wyzej 
dokumentach, sprzqt powinien byd uzgodniony i zaakceptowany przez InzynieraIKierownika projektu. 

Liczba i wydajnoid sprzqtu powimy gwarantowad przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreilonymi w 
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach InzynieraKierownika projektu. 

Sprzqt b~dqcy wlasnolciq Wykonawcy lub wynajqty do wykonania robot ma byd utrzymywany w dobrym 
stanie i gotowoici do pracy. Powinien byd zgodny z noilnalni ochrony Srodowiska i przepisami dotyczqcymi jego 
uzytkowania. 

Wykonawca dostarczy InzyniesowiKierownikowi projektu kopie dokument6w potwierdzajqcych 
dopuszczenie sprzqtu do uzytkowania i badali okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. 

Wykonawca bqdzie konsenvowac sprzqt jak rowniei naprawiad lub wy~nieniad sprzet niespra~my. 
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujq inoiliwoSd wariantowego uzycia sprzqtu przy 

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadoini InzynieralKieroMinika projektu o swoim zamiarze wyboru i uzyska 
jego akceptacj~ przed uiyciein sprzqtu. Wybrany sprzqt, po akceptacji Inzynierafierownika projektu, nie moie  byd 
pozniej zrnieniany bez jego zgody. 

Jakikolwiek sprzqt, maszyny, urzqdzenia i narzqdzia nie gwarantujqce zachowania warunkow ulnowy, zostanq 
przez InzynieraIKierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot. 

4. TRANSPORT 

Wykonawca jest zobowiqzany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore nie wpfynq 
niekorzystnie na jakosc wykonywanych robot i wlaiciwosci przewoionych materialow. 

Liczba Srodkow transpo~hl powiilna zapecvniac prowadzenie robot zgodnie z zasadaini okreSlonymi w 
doku~nentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzynie~.a/Kierownika projektu, w terminie przewidziany~n umowq. 

Przy ~uchu na drogach publicznych pojazdy bqdq spelniaC wymagania dotyczqce przepidw ~uchu  drogowego 
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na 05 i imlych parametrow technicznych. ~ r o d k i  transportu nie spelniajqce 
tych watunk6w mogq byd dopuszczone przez InzynieraKierownika projektu, pod warunkiem przywocenia stanu 
piel-wotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy. 

Wykonawca bqdzie usuwac na bieiqco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia 
spowodowane jego pojazda~ni na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy oraz za jakoSd 
zastosowanych matelialow i wykonywanych robot, za ich zgodnoic z dokurnentacjq projektowg wymaganiami SST, 
PZJ, projektein organizacji robot opracowanyln przez Wykonawcq oraz poleceniami InzynieraKierownika projektu. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane lnetody wykonywania robot. 
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokkadne wytyczenie w planie i wyznaczenie mysokosci wszystkich 

elementow robot zgodnie z wymiarami i rzqdny~ni okreslonyini w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie 
przez InzynieraKierownika projektu. 

Blqdy popehone przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang usuniqte przez Wykonawcq 
na wlasny koszt, z wyjqtkiem, kiedy dany blqd okaze siq skutkiem blqdu zawartego w danych dostarczonych 
Wykonawcy na piimie przez Inzyniera/Kierownika projektu. 

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczeiia wysokoici przez LnzynieraKierownika projektu nie zwalnia 



Wymagania ogolne Strona 9 z 14 

Wykonawcy od odpowiedzialnoici za ich dokladnoid. 
Decyzje InzynieraKierownika projektu dotyczqce akceptacji lub odrzucenia materialow i eleinentow robot 

bqdq oparte na wyinaganiach okreilonych w dokumentach umowy, dokurnentacji projektowej i w SST, a takie w 
nonnach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji IniynierlKierownik projektu uwzglqdni wyniki badan materialow i 
robot, rozrzuty nonnalnie mystqpujqce przy produkcji i przy badaniach materialow, doiwiadczenia z przeszloici, wyniki 
badan naukowych oraz inne czymiki wplywajqce na rozwaianq kwestiq. 

Polecenia IniynieralKierownika projektu powimy byd wykonywane przez Wykonawcq w czasie okreSlonyln 
przez InzynieraiKierownika projektu, pod groibq zatrzyrnania robot. Skutki finansowe z tego rytulu poniesie 
Wy konawca. 

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1. Program zapewnienia jakoici 

Wykonawca jest zobowiqzany opracowad i przedstawit do akceptacji Iniyniera/Kierownika projektu program 
zapewnienia jakoici. W prog-amie zapewnienia jakoici Wykonawca powinien okredlii, zamierzony sposob 
wykonywania robot, inoiliwoici techniczne, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujqcy wykonanie robot zgodnie z 
dokumentacjqprojektow~SST oraz ustaleniaini. 

Program zapewnienia jakoici powinien zawierac: 

a) czqSd ogolnq opisujqcq: 


- organizacjq wykonania robot, w tym tenniny i sposob prowadzenia robot, 
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot, 
- sposob zapewnienia bhp., 
- wykaz zespoMw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktycme, 
- wykaz osob odpowiedzialnych za jakoid i terlninowoic wykonania poszczeg6lnych elementow robot, 
- system (sposob i procedure) propol~owanej kontroli i sterowania jakoiciq wykonywanych robot, 
- wyposaienie w sprzqt i urzqdzenia do porniarow i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium, 

ktoremu Wykonawca zamierza zlecid prowadzellie badan), 
- sposob oraz fonnq gomadzenia wynikoiv badali laborato~yjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanim6w 

stenijqcych, a takie wyciqganycl~ wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicmym, 
proponowany sposob i fonnq pl-zekazywania tych info~macji IniynierowiKierownikowi pi-ojektu; 

b) czeid szczego~owqopisujqcqdla kaidego asol-ty~nentu robot: 
- wykaz maszyn i ~rzqdzen stosowanych na budowie z ich parametra~ni technicmymi oraz myposazeniem w 

mechanizmy do sterowania i urzqdzenia poiniarowo-kontrolne, 
- rodzaje i iloid irodkow ti-ansportu oraz urzqdzen do inagazynowania i z a l a d u h  matei-ial6w, spoiw, 

lepiszczy, lcluszyw itp., 
- sposob zabezpieczenia i ochrony ladunkow przed utratq ich wlaiciwoici w czasie transpol-tu, 
- sposob i procedure polniarbw i badan (rodzaj i czqstotliwoic, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie 

urzqdzeri, itp.) prowadzonych podczas dostaw inaterialbw, wytwarzania mieszanek i wykonywania 
poszczegolnych elementow robot, 

- sposob postqpowania z materialami i robotaini nie odpowiadajqcymi wymaganiom. 

6.2. Zasady kontroli jaltoici rob6t 

Celein kontroli robot bqdzie takie sterowanie ich przygotowaniein i wykonaniein, aby osi&gqL zalozonq 
jakoid robot. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelnq kontrolq robot i jakoici- materialow. %'ykonawca zapewni 
odpowiedni system kontroli, wkqczajqc personel, laboratorium. sprzqt, zaopatrzenie i wszystkie urzqdzenia niezbqdne do 
pobierania probek i badan materialow oraz robot. 

Przed zatwierdzenieln systelnu kontroli InzynierIKierownik projektu moie zaiqdaC od Wykonawcy 
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze pozioin ich wykonywania jest zadowalajqcy. 

Wykonawca bqdzie przeprowadzac polniaiy i badania materialow oraz robot z czqstotliwosciq zapewniajqcq 
shvierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wyinaganiaini zawai-tymi w dokumentacji projektowej i SST 

Minirnalne wymagania co do zakresu badan i ich czqstotliwoid sq okreilone w SST, normach i wytycmych. W 
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreilone, InzynieriKierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby 
zapewnid wykonanie robot zgodnie z UDIOW~. 

Wykonawca dostarczy Inzyniel-owiKierownikowiprojektu iwiadectwa, ze wszystkie stosowane urzqdzenia i 
sprzet badawczy posiadajq w a h q  legalizacjq, zostaly prawidlowo wykalibi-owane i odpowiadajq wylnaganiom norm 
okreilajqcych procedury badan. 

InQnierKierownik projektu bqdzie ~nied nieograniczony dostqp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich 
inspekcji. 

InzynierKierownik projektu bedzie przekazywac Wykonawcy pisernne informacje o jakichkolwiek 
niedocimqciach dotyczqcych urzqdzen laborato~yjnych, sprzqtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod 
badawczych. Jezeli n i e d o ~ i ~ i e c i ate bedq tak powaine, ze mogq wptynqk ujemnie na wyniki badan, 
InzynieriKierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materialow i dopuSci je do uiycia dopier0 
wtedy, gdy niedocizgqiqcia w pracy laboratoriuln Wykonawcy zostanq usunipte i stwierdzona zostanie odpowiednia 
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jakoic tych materialow. 

Wszystkie koszty zwiqzane 7 organizowanieln i prowadzeniem badan materiatow ponosi Wykonawca. 


6.3. Pobieranie probek 

Pr6bki bpdq pobierane losowo. Zaleca sip stosowanie statystycznych rnetod pobierania probek, opartych na 
zasadzie, i e  wszystkie jednostkowe elernenty p~odukcji mog3 by6 z jednakowym pi-awdopodobienstwe~n wytypowane 
do badan. 

InzynierlKierownik projektu bedzie ~niec  zapewnionq ~nozliwoid udziah w pobieraniu probek. 
Pojeinniki do pobierania probek bed3 dostarczone przez Wykonawcq i zatwierdzone przez 

LnzynieraKierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawcq do badan wykonywanych przez 
IniynieraIKierownik projektu bedq odpowiednio opisaile i oznakowane, w sposbb zaakceptowany przez 
LniynieraKierownika projektu. 

Na zlecenie IniynieralKierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadzad dodatkowe badania tych 
materialow, ktore budzq wqtpliwobci co do jakosci, o ile kwestionowane materiafy nie zostanq przez Wykonawce 
usuniqte lub ulepszone 7 wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badari pokrywa Wykonawca tylko w przypadku 
stwierdzenia usterek; w przeciwnyln przypadku koszty te pokrywa Zarnawiajqcy. 

6.4. Badania i pomiary 

Wszystkie badania i pomialy bqdq przeprowadzone zgodnie z wyrnaganiami norm. W przypadku, gdy normy 
nie obejrnujq jakiegokolwiek badania wyinaganego w SST, stosowaC lnoina wytycme krajowe, albo inne procedury, 
zaakceptowane przez IniynieralKierownika projektu. 

Przed przystqieniern do pomiarow lub badali, Wykonawca powiadomi InzynieraKierownika projektu o 
rodzaju, miejscu i tei~ninie poiniau lub badania. Po wykonaniu poiniaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piimie 
ich wyniki do akceptacji Inzyniera,Kierownika projektu. 

6.5. Raporty z badan 

Wykonawca bqdzie przekazywat Inzynierowi/Kierownikowiprojektu kopie raportow z wynikarni badan jak 
najszybciej, nie poiniej jednak ni i  w terminie okreiloilym w programie zapewnienia jakoici. 

Wyniki badari (kopie) bedq przekazywaile InzynierowiKierownikowi projektu na fonnularzach w e d h g  
dostarczonego przez niego wzoiu lub innych, przez niego zaaprobowanych. 

6.6. Badania prowadzone przez IniynieralKierownika projektu 

InzynierKierownik projektu jest uprawnioily do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania 
materialow w rniejscu ich wytwarzanialpozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzielid mu 
niezbednej pomocy. 

InzynierlKierownik projektu, dokonujqc weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, 
poprzez miqdzy innyini swoje badania, bedzie oceniac zgodnoid materialow i robot z wymaganiami SST na podstawie 
wynikow wlasnych badan kontrolnych jak i wynikow badan dostarczonych przez Wykonawcq. 

Inzynier/'Kieromnik projektu powinien pobierad pl-obki materiaiow i prowadzid badania niezaleinie od 
Wykonawcy, na swoj kosa.  Jezeli wyniki tych badan fiykaQ, ze raporty Wykonawcy sq  niewiarygodne, to 
InZynierKierownik projektu oprze siq wylqcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnoici materiaMw i robot z 
dokurnentacjq projektowq i SST. Moie rowniei zlecid, saln lub poprzez Wykonawcq, przeprowadzenie powtornych lub 
dodatkowych badan niezaleine~nu laboratorium. W takirn przypadku caikowite koszty powt6inych lub dodatkowych 
badan i pobierania probek poniesione zostanq przez Wykonawcp. 

6.7. Certyfikaty i deklaracje 

Iniynier,'Kierownik projektu inoie dopuSciC do uzycia tylko te rnateriaiy, kt6re posiadajq: 
1. 	 certyfikat na znak bezpieczeristwa wykazujqcy, i e  zapewniono zgodnosc z kryteriami technicmymi okreilonymi na 

podstawie Polskich Nonn, aprobat technicznych oraz wlabciwych przepisbw i dokumentow technicznych, 
2. deklaracjp zgodnobci lub ceityfikat zgodnoici z: 

- Polskq Nolmq lub 

-
 aprobatq technicznq w pl-zypadku wyrobow, dla ktoiych nie ustanowiono Polskiej Normy, jeieli nie sq 

objqte certyfikacjq okreilonq w pkt 1 
i ktore spetniajq wylnogi SST. 

W przypadku materialow, dla ktorych uw. dokuinenty sq wymagane przez SST, katda partia dostarczona do 
robot bedzie posiadad te dokurnenty, okreilajqce w sposob jednomacmy jej cechy. 

PI-odukty pi-zemyslowe inuszq posiadat ww. dokurnenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte 
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wy~likow tych badan bqdq dostarczone przez Wykonawce 
IniynierourilI(lerownikowi projektu. 

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spelniajq tych wyinagali bedq odrzucone. 

6.8. Dokumenty budowy 

(1) Dziennik budowy 

Dziennik budoivy jest wyinaganym dokumentem prawnym obowiqzujqcym Zarnawiajqcego i Wykonawcq w 
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoid za prowadzenie 
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dziennika budowy zgodnie z obowiqmj~cylni przepisa~ni [?I spoczywa na Wykonawcy. 
Zapisy w dzienniku budowy bqdq dokonywane na bieQco i bedq dotyczyd przebiegu robot, stanu 

bezpieczenstwa ludzi i inienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. 
Kaidy zapis w dzieruliku budowy bqdzie opatrzolly datq jego dokonania, podpiseln osoby, kthra dokonala 

zapisu, z podaniem jej imienia i nanviska oraz stanowiska sluibowego. Zapisy bqdq czytelne, dokonane tiwalq technikg 
w porzqdku chronologicznym, bezpoirednio jeden pod drugim, bez przeiw. 

Zaiqczone do dziemika budowy protokoly i illne dokuinenty bqdq oznaczone kolejnym nulnerein zalqcznika i 
opatrzone datq i podpisem Wykonawcy i Inzynierfliero~vnika projektu. 

Do dziennika budowy nalezy wpisywad w szczegolnoici: 
-	 datq przekazania Wykonawcy terenu budowy, 
-	 datq przekazania przez Zamawiajqcego doku~nentacji projektowej, 
-	 datq uzgodnienia przez InzynieraKiero~mika projektu progalnu zapewnienia jakoici i hairnonogramow robbt, 
-	 tenniny rozpoczqcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot, 
-	 przebieg robot, tmdnoici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przelw w robotach, 
-	 uwagi i polecenia InzynieraIKierownika projektu, 
-	 daty zarzqdzenia wstrzyinania robot, z podaniein powodu, 
-	 zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu, czqiciowych i ostatecznych odbiordw robot, 
-	 wyjainienia. uwagi i propozycje Wykonawcy, 
-	 stan pogody i temperature powietrza w olcresie wykonywailia robot podlegajqcych oganiczeniom lub wymaganiorn 

szczegolnym w zwiqzku z waiunkarni klimatycznymi, 
- zgodnosd rzeczywistycl~ wa~unkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej, 
- dane dotyczqce czynnoici geodezyjnych (pon~iarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot, 

-
 dane dotyczqce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot, 
- dane dotyczqce jakoici inatelia16w, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badari z podaniem, kt0 je 

przeprowadzai, 
- wyniki prob poszczegolnych elernentow budowli z podaniein, kto je przeprowadzal, 
- inne istotne infolmacje o przebiegu robot. 

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziemika budowy bqdq przedlozone 
Iniynierowi~Xie~ownikowi
projektu do ustosunkowania siq. 

Decyzje InzynieraKierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje zaznaczeniein 
ich przyjqcia lub zajeciem stanowiska. 

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje LnzynieraKierownika projektu do ustosunkowania siq. 
Projektant nie jest jednak stronqumowy i llie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot. 

Ksiqzka obmiarow stanowi dokulnent ponvalajqcy na rozliczenie faktycznego postqpu kaidego z elementow 
robot. Obmiaiy wykonanych robot przeprowadza siq w sposob cigfy w jednostkach przyj~tych w kosztorysie i wpisuje 
do ksiqzki obmiarow. 

(3) Dokuinenty laboratoryjne 

Dzienniki laboratoiyjne, deklaracje zgodnoici lub certyfikaty zgodnoici materialow, orzeczenia o jakoici 
materialow, recepty robocze i kontrolne wyiliki badali Wykonawcy bqdq gromadzone w formie uzgodnionej w 
progranie zapewnienia jakoici. Dokulnenty te stanowiq zalqcmiki do odbioru rob6t. Winny by6 udostqpnione na  kazde 
zyczeiiie InzynieraKierownika projektu. 

(4) Pozostale dokumenty budowy 

Do dokunentow budowy zalicza siq, oprocz wyinienionych w punktach (1) - (3) nastqpujqce dokumenty: 
a) pomolenie na realizacjq zadania budowlanego, 

b) protokofy przekazania terenu budowy, 

c) urnowy cywilno-prawne z osobalni trzecimi i inne uiuowy cywilno-prawne, 

d) protokoly odbioiu robot, 

e) protokoly z narad i ustalen, 

f )  korespondencjq na budowie. 


(5 )Przechowywanie dokumentow budowy 

Doku~nenty budowy bqdqprzechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. 
Zaginiecie ktoregokolwiek z dok~unentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odhvorzenie w formie 

przewidzianej prawem. 
Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dla InkynieraKierownika projektu i przedstawiane do 

wglqdu na 5czenie  Zamawiajqcego. 

7. OBMIAR ROBOT 

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot 
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Obmiar rob6t bcdzie okre6laC faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjq projektowq i 
SST, w jednostkach ustalonycll w kosztoiysie. 

Oblnisuu robot dokonuje Wykonawca po piselnllyin powiadomieniu IniynierdKierownika projektu o zakresie 
oblnierzanych robot i terminie obmiaiu, co najinniej na 3 dni przed tym terminem. 

Wyniki obmiaru b ~ d q  wpisane do ksiqzki obiniarow. 
Jakikolwiek bkqd lub przeoczenie (opuszczenie) w iloiciach podanych w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej 

w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiqzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostanq poprawione wg 
instrukcji Inzyniera'Kier ownika pr oj ektu na pisinie. 

Obmiar gotowych robot bqdzie przepiowadzony z czqstoSciqwymaganq do celu miesiqcmej piatnoici na rzecz 
Wykonawcy lub w imyin czasie okreSlonyin w unowie lub oczekiwanym przez Wykonawcc i IniynieraKierownika 
projektu. 

7.2. Zasady okreilania iloici robot i materialow 

Dhgosci i odlegioici pomiqdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnymi bedq obmierzone poziomo w z d h z  
linii osiowej. 

JeSli SST wladciwe dla danych robot nie wymagajq tego inaczej, objqtoici bedq wyliczone w in3 jako dhgoSC 
pomnoiona przez iredni przekroj. 

IloSci, ktdre inajq by6 obmierzone wagowo, bqdq wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiarni 
SST. 

7.3. Urzqdzenia i sprzqt pomiarowy 

Wszystkie urzqdzenia i sprzqt poiniarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bedq zaakceptowane przez 
Inzyniera'Kierownika projektu. 

Urzqdzenia i sprzet pomiarowy zostanq dostarczone przez Wykonawc~. Jeieli urzqdzenia te lub sprzqt 
wymagajq badari atestujqcych to Wykonawca bqdzie posiadac waine Swiadectwa legalizacji. 

Wszystkie urzqdzenia poiniarowe bqdq pl-zez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w cakym okresie 
trwania robot. 

7.4. Wagi i zasady waienia 

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzqdzenia wagowe odpowiadajqce odnoinym wymaganiom SST B ~ d z i e  
utrzymywaC to wyposazenie zapewniajqc w sposob cigly zachowanie dokladnoici wg norm zatwierdzonych PI-zez 
Inzyniera/Kierowmika projektu. 

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru 

Obiniary b ~ d q  przeprowadzone przed czqSciowym lub ostatecmym odbiorem odcink6w robot, a takze w 
przypadku wyst~powania diuiszej przerwy w robotach. 

Obmiar robot zanikajqcych przeprowadza sic w czasie ich wykonywania. 
Obmiar robot podlegajqcych zahyciu przeprowadza siq przed ich zakryciem. 
Roboty polniarowe do obmiaru oraz nieodzowle obliczenia bqdq wykonane w sposob zsozumialy 

jednoznacmy. 
Wyiniary skomplikowanych powierzchni lub objqtoici bqdq uzupelnione odpowiednimi szkicami 

umieszczonyini na karcie ksiqzki obmiarow. W razie braku lniejsca szkice mogq byC dolqczone w foimie oddzielnego 
zalqcmika do ksiqzki obiniarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z InzynieremKierownikiern projektu. 

8.1. Rodzaje odbior6w robot 

W zaleinoici od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajq nastqpujqcym etapom odbioru: 
a) odbiorowi robbt zanikajqcych i ulegajqcych zahyciu, 
b) odbiorowi cz~Scioweinu, 
c) odbiorowi ostatecznemu, 
d) odbiorowi pogwarancyjnemu. 

8.2.Odbi6r rob6t zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu 

Odbior robot zanikajqcych i ulegajqcych zakiyciu polega na finalnej ocenie iloSci i jakoici wykonywanych 
robot, kt6re w dalszyln procesie realizacji ulegnq zahyciu. 

Odbior I-obot zanikajqcych i ulegajqcych zahyciu bqdzie dokonany w czasie umoiliwiaj~cym wykonanie 
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. 

Odbioru robot dokonuje InzynierKiel-ownik projektu. 
GotowoiC danej czqSci robot do odbioiu zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym 

powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbi6r bedzie przeprowadzony nienvlocznie, nie poiniej jednak niz w 
cia@ 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie InzynierdKierownika 
proj ektu. 

JakoSC i iloSC robot ulegajqcych zahyciu ocenia IniynieriKierownik projektu na podstawie dokument6w 
zawierajqcych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z 

i 
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dokurnentacj~projektowgSST i uprzednimi ustaleniaini. 

Odbior czeiciowy polega na ocenie ilosci i jakoici wykonanych czeici robot. Odbioru czeiciowego robot 
dokonuje siq wg zasad jak przy odbiorze ostatecmyin robot. Odbioru robot dokonuje IniynierlKierownik projektu. 

8.4. Odbior ostateczny robot 

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot 

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich iloSci, 
jakoici i waltosci. 

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowoiC do odbiolv ostatecmego bqdzie stwierdzona przez Wykonawcq 
wpisein do dziemika budowy z beznvlocznym powiadolnie~iiein na piimie o tym fakcie LnzynieraKierownika projektu. 

Odbi6r ostateczny robot nastzpi w tenninie ustalo~zylll w dokunentach umowy, liczqc od dnia pohvierdzenia 
przez InzynieralKierownika projektu zakonczenia robot i przyjqcia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. 

Odbioru ostatecznego robot dokona kolnisja wymaczona przez Zamawiajqcego w obecnoici 
InzynieraKierownika projektu i Wykonawcy. Ko~nisja odbierajqca roboty dokona ich oceny jakodciowej na podstawie 
przedlozonych dokumentow,' wynikow badan i poiniarow, ocenie wizualnej oraz zgodnoici wykonania robot z 
dokumentacjq projektowq i SST. 

W toku odbioru ostatecnego robot kornisja zapozna siq z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbior6w 
robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajqcych i robot 
poprawkowych. 

W przypadkach niewykonania wyznaczoliych robot poprawkowych lub robot uzupelniajqcych w warshvie 
Scieralnej lub robotach wykonczeniowych, kolnisja przelwie swoje czymoici i ustali nowy termin odbiolu ostatecmego. 

W przypadku stwierdzenia przez komisjq, i e  jakoSC wykonywanych robot w poszczegolnych asortylnentach 
niemacznie odbiega od wyinaganej dokumentacjq projektowq i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiqkszego 
wp- na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ~uchu,  komisja dokona potrqceh, oceniajqc poinniejszonq 
wartoiC wykonywanych robot w stosunku do wylnagali przyjqtych w dokumentach umowy. 

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego 

Podstawowym dokumenteln do dokonania odbioru ostatecznego rob6t jest protokol odbioru ostatecznego robot 
sporzqdzony wg wzolu ustalonego przez Zamawiajqcego. 


DO odbioru ostatecznego Wykonacvca jest zobowiqzany przygotowac nastqpujqce dokumenty: 

1. 	 dokunentacjq projektowq podstawowq z naniesionylni zmianani oraz dodatkowg jeili zostala sporzqdzona w 

trakcie realizacji umowy, 
2. 	 szczegolowe specyfikacje technicme (podstawowe z dokumentow uinowy i ew, uzupelniajqce lub zamieme), 
3. 	 recepty i ustalenia teclmologiczne, 
4. 	 dziemiki budowy i ksiqzki obmiarow (olyginaly), 
5. 	 wyn~ki pomiarow kontrolnych oraz badari i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ, 
6. 	 deklaracje zgodnoici lub ceityfikaty zgodnoici wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ, 
7. 	 opiniq technologicmq sporzqdzonq na podstawie wszystkich wynikow bad^ i pomiarow zalqczonych do 

dokumentow odbioiu, wykonanych zgodnie z SST i PZJ, 
8. 	 rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszqcych (np. na przeloienie linii telefonicznej, energetycznej, 

gazowej, odwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych rob6t wlaScicielom urzqdzen, 
9. 	 geodezyjnq inwentaryzacjq powykonawczq robot i sieci uzbrojenia terenu, 
10. 	 kopia mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. 

W przypadku, gdy wg kornisji, roboty pod wzglqde~n przygotowania dokumentacyjnego nie bqdq gotowe do 
odbioru ostatecznego, koinisja w porozumieniu z Wykonawcqwymaczy ponowny termin odbioru ostatecmego robot. 

Wszystkie zarzqdzone przez kolnisjq roboty poprawkowe lub uzupelniajqce bedq zestawione wg w o r u  
ustalonego przez Zamawiajqcego. 


Telmin wykonania robot poprawkowych i robot uzupelniajqcych wyznaczy komisja. 


8.5. Odbior pogwarancyjny 

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiqzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy 
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. 

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad 
opisanych w punkcie 8.4 ,.Odbi6r ostateczny robot". 

9.1. Ustalenia og6lne 

Podstawq platnoici jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostkg obmiarowq ustalonq 
dla danej pozycji kosztorysu. 

Dla poqc j i  kosztolysowych wycenionych lyczaltowo podstawq platnoici jest wartoid (kwota) podana przez 
Wykonawcq w danej pozycji kosztolysu. 

Cena jednostkowa lub kwota lyczaltowa pozycji kosztorysowej bqdzie uwzglqdniad wszystkie czymodci, 
wymagania i badania skladajqce siq na jej wykonanie, okreilone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej. 
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Ceny jednostkowe lub kvlioty lyczaltowe rob& bed4 obejlnowak: 
- robociznq bezpoiredniqwraz z rowarzyszqcymi kosztami. 
- wartoid zuqtych materiak6w wraz z kosztalni zakupu, maga~nowania,  ewenhlalnych ubytk6w i transportu na teren 

budowy , 
- wartoid pracy sprzqtu wraz z towarzyszqcymi kosztami, 
- koszty poirednie, zysk kalkulacyjny i lyzyko, 
- podatki obliczone zgodnie z obowiqzujqcymi przepisaini. 


Do cen jednostkowych nie nalezy wliczad podatku VAT. 


9.2. Warunki umowy i wymagania ogolne D-M-00.00.00 

Koszt dostosowania siq do wyinagan wa~ui&ow umovq i wymagari ogolnych zawartych w D-M-00.00.00 
obejinuje wszystkie warunki okeslone w wv.dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie. 

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu 

Koszt wybudowania objazdowlprzejazdow i organizacji ruchu obejmuje: 
(a) 	 opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem,Kierownikie~nprojektu i odpowiednimi instytucjarni projektu 

organizacji luchu na czas tlwania budowy, WI-az z dostarczeniem kopii projektu ~nzynierowi/Kierornikowiprojektu i 
wprowadzaniein dalszych zlnian i uzgodnien wynikajqcych z postepu robbt, 

(b) ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu, 
(c) oplatyldzieriawy terenu, 
(d) przygotowanie terenu, 
(e) konstrukcjq tylnczasowej nawiei-zchni, ramp, chodnikow, krawqinikow, barier, omakowah i drenaiu, 
(f) 	tymczasowq przebudow? urzqdzeri obcych. 

Koszt utrzylnania objazdowlprzejazdow i organizacji l-uchu obejmuje: 
(a) oczyszczanie, przestawienie, przyhycie 	i usuniqcie tylnczasowych omakowan pionowych, poziomych, barier i 

Swiatel, 
(b) utrzymanie ~ ~ M O S C Iiuchu publicmego. 

Koszt likwidacji objazdowiprzejazdow i organizacji luchu obejmuje: 
(a) usuniqcie wbudowanych materialow i oznakowania, 
(b) doprowadzenie terenu do stanu pielwotnego. 

10. PRZEPISY ZWQZANE 

1. 	 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z poiniejszymi zmianami). 
2. 	 Zarqdzenie Ministra Infi-astmknu-y z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziemika budouy, montaiu i rozbiorki 

oraz tablicy infonnacyjnej (Dz. U. Nr 138. poz. 1555). 
3. 	 Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poiniejszymi zmianami). 
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1.1.Przedmiot OST 

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru 
liniowych robot ziernnych. 

1.2. Zakres stosowania OST 

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiqmjqcq podstawe opracowania szczegolowej 
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na 
drogach krajowych. Zaleca sic wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach wojew6dzkich, powiatowych i 
gminnych. 

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania do robot fundamentowych i zwiqmych z wykonaniem instalacji. 

1.3. Zakres rob6t objqtych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub 
modernizacji drog i obejmujq: 
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych, 
b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych, 
c) budowe nasypow drogowych, 
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu. 

1.4. OkreSlenia podstawowe 

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w g~uncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego 
spelniajqca warunki statecznoSci i odwodnienia. 

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czeSC wykopu, ktora jest ograniczona koronqdrogi i skarpami rowow. 

1.4.3. WysokoSc nasypu lub glebokoSC wykopu - roznica rzednej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych w osi 
nasypu lub wykopu. 

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokoSC jest inniejsza niz 1 m. 

1.4.5. Nasyp Sredni - nasyp, ktorego wysokoSC jest zawarta w granicach od 1 do 3 m. 

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokoSc przekracza 3 in. 

1.4.7. Wykop plytki - wykop, ktorego glqbokosc jest ~nniejsza nii  1 m. 

1.4.8. Wykop Sredni - wykop, ktorego glqbokoSc jest zawal-ta w granicach od 1 do 3 m. 

1.4.9. Wykop glqboki - wykop, ktorego glqbokoSC przekracza 3 m. 

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wodq, o inalej noSnoSci, charakteryzujqcy siq znacznym i dhgotnvalym 
osiadaniem pod obciqieniem. 

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreilony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty. 

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesuniqtych blokach, ktorego prdbki nie wykamjq zmian 
objqtoSci ani nie rozpadajq siq pod dzialaniem wody destylowanej; majq wytrzymaloik na Sciskanie R, ponad 0,2 MPa; 
wymaga uiycia Srodkow wybuchowych albo narzqdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia. 

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, poloione w obrqbie pasa robot drogowych. 

1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, poloione poza pasem robot drogowych. 

1.4.15. Odklad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie wykonywania 
wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwiqzanych z trasqdrogowq 

1.4.16. Wskainik zagqszczenia gruntu - wielkoSC charakteiyzujqca stan zagqszczenia gruntu, okreSlona wg wzoru: 

gdzie: 
-

pd gqstoSC objqtoiciowa szkieletu zagqszczonego gruntu, zgodnie z BN-771893 1-12 [9], ( ~ ~ l m ~ ) ,  

pds 
- maksymalna gqstosc objetoiciowa szkieletu giuntowego przy wilgotnoici optymalnej, zgodnie z PN-B- 

04481:1988 [2], sluzqca do oceny zagqszczenia gruntu w robotach ziernnych, ( ~ ~ l m ~ ) .  
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1.4.17. Wskainik roinoziarnistoici - wielkosc charakteryzujqca zageszczalnoSC gruntow niespoistych, okreSlona wg 
wzoru: 

"=d,, 

d ,0 

gdzie: 


d6,, - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gnintu, (mm), 


dlo - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm). 


1.4.18. Wskainik odksztalcenia gruntu - wielkoic charakteryzujqca stan zageszczenia gruntu, okreilona wg wzoru: 

gdzie: 

El  - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w pienvszym obciqzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 


[41, 

EP - modul odksztalcenia gruntu oznaczony w powtomym obciqzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 


[41. 


1.4.19. Geosyntetyk - material stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych 

wlbkien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych, 

charakterymjqcy sic miedzy innymi duzq wytrzymalosciq oraz wodoprzepuszczalnoSciq, zgodny z PN-IS0103 18: 1993 

[S], PN-EN-963: 1999 [6]. 

Geosyntetyki obe jmu j~  geotkaniny, geowlokniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty, geomembrany, 

zgodnie z wytycznymi IBDiM [13]. 


1.4.20. Pozostale okreilenia podstawowe sq zgodne z obowiqmjqcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami 

podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4. 


1.5. Ogdlne wymagania dotyczqce robdt 

Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5. 

2.1. Ogdlne wymagania dotyczqce materiaMw 

Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 
,,Wymagania ogolne" pkt 2. 

2.2. Podzial gruntdw 

Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowoici podaje tablica 1. 

Podzial p n t o w  pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypow podano w OST D-02.03.01 pkt 2. 


Tablica 1. Podzial gruntow pod wzgledem wysadzinowoici wg PN-S-02205: 1998 [4] 

Lp. 
Wyszczegolnienie 

wlaSciwoici 
Jednostki 

niewysadzinowe 
Grupy gruntow 

wqtpliwe wysadzinowe 
1 Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty mato wysadzinowe 

niegliniasty - zwietrzelina - glina piasz- 
- a i r  
- pospolka 
- piasek gruby 
- piasek Sredni 
- piasek drobily 

gliniasta 
- m o s z  

gliniasty 
- a i r  gliniasty 
- pospolka 

-

czysta zwiqzla, 
glina zwiqzla, 
glina pylasta 
zwiqzla 
il, il piaszczys-ty, 
il pylasty 

- zuzel gliniasta bardzo wysadzinowe 

nierozpadowy - piasek gliniasty 
- pyl, pyl piasz- 

czy sty 
- glina piasz- 

czysta, glina, glina 
pylasta 

- ilwanvowy 
2 ZawartoSd 

czqstek YO 
10,075 mm < 15 od 15 do 30 > 30 

file://D:\ost\d020000.htm 06-08- 10 
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10,02 mm < 3  od 3 do 10 > 10 
3 Kapilarnosd 

biema Hkb m < 1,0 2 1,0 > 1,0 
4 Wskainik 

piaskowy WP > 35 od 25 do 35 < 25 

2.3. Zasady wykorzystania gruntow 

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny byd przez Wykonawcg wykorzystane w 
maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow mogq by6 wywiezione poza teren 
budowy tylko wowczas, gdy stanowiq nadmiar objgtoici robot ziemnych i za zezwoleniem Inmiera .  

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bgdqc nadmiarem objgtoici robot ziemnych, 
zostaly za zgodq Iniyniera wywiezione przez Wykonawcq poza teren budowy z przeznaczeniem innym ni i  budowa 
nasypow lub wykonanie prac objgtych kontraktem, Wykonawca jest zobowiqzany do dostarczenia r6wnowainej 
objgtoSci gruntow przydatnych ze irodel wlasnych, zaakceptowanych przez Iniyniera. 

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinny by6 
wywiezione przez Wykonawcq na odklad. Zapewnienie terenow na odktad naleiy do obowiqzkow Zamawiajqcego, o ile 
nie okreSlono tego inaczej w kontrakcie. Iniynier moze nakazad pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktorych 
czasowa nieprzydatnoid wynika jedynie z powodu zamarzniqcia lub nadmiemej wilgotnoici. 

2.4. Geosyntetyk 

Geosyntetyk powinien by6 materialern odpomyin na dzialanie wilgoci, Srodowiska agresywnego chemicznie i 
biologicmie oraz temperatury. Powinien by6 to material bez rozdard, dziur i przenv ciqgloici z dobrq przyczepnoiciq do 
gruntu. WlaSciwoSci stosowanych geosyntetykow powinny byd zgodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokurnentacjq 
projektowq. Geosyntetyk powinien posiadad aprobatq technicma wydanq przez uprawnionq jednostkq. 

3.1.Og6lne wymagania dotyczqce sprzptu 

Ogolne wymagania dotyczqce sprzqtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3. 

3.2. Sprzpt do robot ziemnych 

Wykonawca przystqpujqcy do wykonania robot ziemnych powinien wykazad sig mozliwoSciq korzystania z 
nastqpujqcego sprzqtu do: 
- odspajania i wydobywania gruntow (narzqdzia mechanicme, mloty pneumatyczne, zrywarki, koparki, ladowarki, 

wiertarki mechanicme itp.), 
-	 jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rbwniarki, urzqdzenia do 

hydromechanizacji itp.), 
- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sainochody skrzyniowe, taimociqgi itp.), 
- sprzqtu zageszczajqcego (walce, ubijaki, plyty wibracyjne itp.). 

3.3. Sprzpt do przenoszenia i ukladania geosyntetykow 

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykow Wykonawca powinien uiywad odpowiedniego sprzqtu zalecanego 
przez producenta. Wykonawca nie powinien stosowac sprzqtu mogqcego spowodowad uszkodzenie ukiadanego 
materialu. 

4.1.Og6lne wymagania dotyczqce transportu 

Og6lne wymagania dotyczqce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4. 

4.2. Transport gruntow 

Wybor Srodkow transportowych oraz inetod transportu powinien byd dostosowany do rodzaju gruntu 
(materiah), jego objqtoici, sposobu odspajania i zaladunku oraz do odlegioSci transportu. WydajnoSd Srodkow 
transportowych powinna by6 ponadto dostosowana do wydajnoSci sprzqtu stosowanego do urabiania i wbudowania 
gruntu (materiah). 

Zwiekszenie odlegtoici transportu ponad wartoSci zatwierdzone nie moze by6 podstawq roszczen Wykonawcy, 
dotyczqcych dodatkowej zapiaty za transport, o ile zwiqkszone odlegloSci nie zostaly wczeiniej zaakceptowane na 
piSmie przez Iniyniera. 

4.3. Transport i skladowanie geosyntetykow 

Wykonawca powinien zadbad, aby transport, przenoszenie, przechowywanie i zabezpieczanie geosyntetykow 
byly wykonywane w sposob nie powodujqcy inechanicznych lub chemicmych ich uszkodzen. Geosyntetyki wrazliwe na 
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Swiatlo sloneczne powimy pozostawac zakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudowania. 

5.1.Og6lne zasady wykonania rob6t 

Og6lne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 5. 

5.2. DokladnoiC wykonania wykop6w i nasypow 

Odchylenie osi korpusu ziernnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powimy by6 wiqksze niz 
f 10 cm. R6inica w stosunku do projektowanych rzcdnych robot ziemnych nie moze przekraczak + 1 cm i -3 cm. 

SzerokoiC gomej powierzchni korpusu nie inoze roznid sic od szerokoSci projektowanej o wiqcej niz f 10 cm, 
a krawcdzie korony drogi nie powimy mieC wyrainych zalainan w planie. 

Pochylenie skarp nie powimo rozniC sic od projektowanego o wiccej niz 10% jego wartoici wyrazonej 
tangensem kqta. Maksymalne nierownoici na powierzchni skaip nie powinny przekraczaC f 10 cm przy pomiarze latq 3-
metrowg albo powimy byd spelnione inne wymagania dotyczqce nierownoici, wynikajqce ze sposobu umocnie~a 
powierzchni skarpy. 

W gruntach skalistych wymagania, dotyczqce rownoici powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rownoici 
skarp, powimy by6 okreilone w dokumentacji projektowej i SST. 

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych 

Niezaleinie od budowy urzqdzen, stanowiqcych elementy systemow odwadniajqcych, ujctych w dokumentacji 
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajq tego warunki terenowe, wykonaC urzqdzenia, kt6re zapewniq 
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczyk grunty przed 
przewilgoceniem i nawod~eniem. Wykonawca ma obowiqzek takiego wykonywania wykopow i nasypow, aby 
powierzchniom gruntu nadawat w calym okresie tnvania robot spadki, zapewniajqce prawidtowe odwodnienie. 

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, giunty ulegnq nawod~eniu, kt6re spowoduje ich dlugotnvalq 
nieprzydatnoSC, Wykonawca ma obowiqzek usuniqcia tych giuntow i zastqpienia ich gruntami przydatnymi na wlasny 
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strony Zamawiajqcego za te czynnoici, jak rowniez za dowieziony grunt. 

Odprowadzenie wod do istniejqcych zbiomikow naturalnych i urqdzen odwadniajqcych musi by6 
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjaini. 

5.4. Odwodnienie wykop6w 

Technologia wykonania wykopu musi umozliwiaC jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie tnvaNa 
robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postcpowad w kierunku podnoszenia sic niwelety. 

W czasie robot ziemnych naleiy zachowac odpowiedni spadek podluiny i nadaC przekrojom poprzecznym 
spadki, umozliwiajqce szybki odplyw wod z wykopu. 0 ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania, 
spadek poprzecmy nie powinien by6 mniejszy niz 4% w przypadku gruntow spoistych i nie mniejszy Nz 2% w 
przypadku gruntow niespoistych. Naleiy uwzglqdnik ewentualny wplyw kolejnoici i sposobu odspajania gruntow oraz 
terminow wykonywania innych robot na spelnienie wymagan dotyczqcych prawidlowego odwodnienia wykopu w czasie 
postcpu robot ziemnych. 

~ r d d l a  wody, odslonicte przy wykonywaniu wykopow, naleiy ujqC w rowy i Ilub dreny. Wody opadowe i 
gruntowe naleiy odprowadzic poza teren pasa robot ziemnych. 

5.5. Rowy 

Rowy bocme oraz rowy stokowe powinny byc wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq i SST. 
SzerokoiC dna i glcbokoic rowu nie mogq rozniC sic od wyiniarow projektowanych o wiccej niz f 5 cm. DokladnoiC 
wykonania skarp rowow powinna by6 zgodna z okreilonq dla skarp wykopow w OST D-02.01.01. 

5.6. Ukladanie geosyntetyk6w 

Geosyntetyki naleiy ukladac lqczqc je na zaklad zgodnie z dokurnentacjq projektowq i SST. Jezeli 
dokumentacja projektowa i SST nie podajq inaczej, przylegajqce do siebie arkusze lub pasy geosyntetykow naleiy 
ukladaC z zakladem (i kotwieniem) zgodnie z instrukcjq producenta lub decyzjq projektanta. 

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, naleiy w uzgodnieniu z Iniynierem, przykryd to uszkodzenie pasami 
geosyntetyku na dlugoici i szerokoici wickszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego. 

Warstwa gruntu, na ktorej przewiduje sic ulozenie geosyntetyku powima by6 rdwna i bez ostrych wystqpow, 
mogqcych spowodowaC uszkodzenie geosyntetyku w czasie ukladania lub pracy. Metoda ukladania powinna zapewniC 
przyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktorej jest ukladana, na catej jej powierzchni. Geosyntetykow nie naleiy 
nacizgat lub powodowaC ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nad dolami. Nie dopuszcza sic ruchu maszyn 
budowlanych bezpoirednio na ulozonych geosyntetykach. Naleiy je przykryC gruntem nasypowym niezwlocznie po 
ulozeniu. 

6.1.Og6lne zasady kontroli jakoici rob6t 

Ogolne zasady kontroli jakoici robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6. 
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6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych 

6.2.1. Sprawdzenie odwodnienia 
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnoici z wymaganiami specyfikacji 

okreilonymi w pkcie 5 oraz z dokurnentacjq projektowq. 
Szczeg6lnq uwagq naleiy zwrocic na: 

- wlaSciwe ujqcie i odprowadzenie wod opadowych, 
- wlagciwe ujqcie i odprowadzenie wysiqkow wodnych. 

6.2.2. Sprawdzenie jakoici wykonania robot 

CzynnoSci wchodzqce w zakres sprawdzenia jakosci wykonania robot okreilono w pkcie 6 OST D-02.01.01, 
D-02.02.01 oraz D-02.03.01. 

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego 

6.3.1. Czqstotliwoic oraz zakres badan i poiniarow 

CzqstotliwoSd oraz zakres badan i poiniarow do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2. 

Tablica 2. CzqstotliwoSC oraz zakres badan i poiniarow wykonanych robot ziemnych 

Lp. Badana cecha Miniinalna czqstotliwoSC badh  i pomiarow 
1 Pomiarszerokoici korpusu Pomiar taSm% szablonem, latq o dlugoici 3 m i 

ziemnego pozioinicq lub niwelatorem, w odstqpach co 200 m na 
2 Pomiar szerokoici dna rowow prostych, w punktach glownych hku, co 100 m na 
3 Pomiar rzqdnych powierzchni lukach o R 2 100 in co 50 m na U a c h  o R < 100 m 

korpusu ziemnego oraz w miejscach, ktore budzq wqtpliwoici 
4 Pomiar pochylenia skarp 
5 Pomiar rownoici powierzchni 

korpusu 
6 Pomiar rbwnoici skarp 
7 Pomiar spadku podluinego Poiniar niwelatorein rzqdnych w odstqpach co 200 m 

powierzchni korpusu lub dna oraz w punktach wqtpliwych 
r o w  

8 Badanie zaggszczenia gruntu Wskainik zagqszczenia okreilad dla kazdej ulozonej 
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na 
1000 m2 warstwy 

6.3.2. SzerokoSC korpusu ziemnego 

SzerokoSC korpusu zieinnego nie maze roznic siq od szerokosci projektowanej o wigcej niz f 10 cm. 

6.3.3. SzerokoSC dna rowow 

SzerokoSC dna rowow nie moze roznid: siq od szerokosci projektowanej o wiqcej niz f 5 cm. 

6.3.4. Rzqdne korony korpusu ziemnego 

Rzqdne korony korpusu ziemnego nie inogq roznid: siq od rzgdnych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 
cm. 

6.3.5. Pochylenie skarp 

Pochylenie skarp nie moze rozniC sig od pochylenia projektowanego o wiqcej niz 10% wartoici pochylenia 
wyrazonego tangensem kqta. 

6.3.6. R6wnoSC korony korpusu 

NierdwnoSci powierzchni korpusu ziemnego mierzone latq 3-metrowq, nie mogq przekraczaC 3 cm. 

6.3.7. RbwnoiC skarp 

Nier6wnoSci skarp, mierzone latq 3-inetrowq, nie mogq przekraczak f 10 cm. 

6.3.8. Spadek podluiny korony korpusu lub dna r o w  

Spadek podluiny powierzchni kolpusu zieinnego lub dna r o w ,  sprawdzony przez pomiar niwelatorem 
rzgdnych wysokoiciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rzqdnych projektowanych, wiqkszych niz -3 cm lub 
+I cm. 

6.3.9. Zagqszczenie gruntu 
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Wskainik zagqszczenia gruntu okreilony zgodnie z BN-771893 1 -12 [9] powinien byd zgodny z zaiozonym dla 
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gi-untow dla ktorych nie moina okreSliC wskainika zagqszczenia naleiy 
okreflid wskainik odksztaicenia I,, zgodnie z noi-mq PN-S-02205: 1998 [4]. 

6.4. Badania geosyntetykow 

Przed zastosowaniem geosyntetykow w robotach ziemnych, Wykonawca powinien przedstawid Iniynierowi 
Swiadectwa stwierdzajqce, i i  zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom norm, aprobaty technicznej i zachowa 
swoje wlaSciwoSci w kontakcie z materialami, ktore bqdzie oddzielad lub wnacniad przez okres czasu nie krbtszy od 
podanego w dokumentacji projektowej i SST. 

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami 

Wszystkie materiaiy nie spelniajqce wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostanq 
odrzucone. JeSli materiaiy nie speiniajqce wymagah zostanq wbudowane lub zastosowane, to na polecenie Iniyniera 
Wykonawca wymieni je na wlafciwe, na wlasny koszt. 

Wszystkie roboty, ktore wykazujq wieksze odchylenia cech od okreSlonych w punktach 5 i 6 specyfikacji 
powinny byd ponownie wykonane przez Wykonawce na jego koszt. 

Na pisemne wys t~ i en i e  Wykonawcy, Iniynier moze uznac wade za nie majqcq zasadniczego wplywu na 
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielkoik potrqcen za obniionq jakofb. 

7.1.Og6lne zasady obmiaru robot 

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 

7.2. Obmiar robot ziemnych 

Jednostka obmiarowq jest m3 (metr szefcienny) wykonanych robbt ziemnych. 

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne" pkt 8. 
Roboty ziemne uznaje siq za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST i wymaganiami Iniyniera, 

jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daiy wyniki pozytywne. 

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. 
Zakres czynnoici objetych cenq jednostkowq podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01 pkt 9. 

Grunty budowlane. OkreSlenia. Symbole. Podzial i opis gruntbw 
Grunty budowlane. Badania probek gruntow 
Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnoici biernej 
Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania 
Geotekstylia -Terminologia 
Geotekstylia i wyroby pokrewne 
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskainika piaskowego 
Drogi samochodowe. Oznaczenie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych 
i podloza przez obciqzenie plytq 
Onaczenie wskainika zageszczenia gruntu 

10.2. Inne dokumenty 

10. Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978. 
11. Instrukcja badah podloza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998. 
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997. 
13. Wytyczne wnacniania podloza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002. 
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WYKONANIE WYKOPOW 

W GRUNTACH NIESKALISTYCH 


1.1. Przedmiot OST 

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru 
wykopow w gruntach nieskalistych 

1.2. Zakres stosowania OST 

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowipjqcq podstawq opracowania szczeg6lowej 
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na 
drogach krajowych. 

Zaleca siq wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach wojew6dzkich, powiatowych i gminnych. 

1.3. Zakres robot objqtych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub 
modemizacji drog i obejmujq wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych. 

1.4. OkreSlenia podstawowe 

Podstawowe okreilenia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4. 

1.5.Og6lne wymagania dotyczqce robot 

Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5. 

2. MATEFUALY (GRUNTY) 

Material wystqpujqcy w podlozu wykopu jest grunteln rodzimym, kto~y bqdzie stanowil podloie nawierzchni. 
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji ilawierzchni podatnych i p6lsztywnych [12] powinien charakteryzowad siq 
grupq noSnoSci G,. Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy noSnosci, nalezy podloie doprowadzit do 
grupy noinoici GI zgodnie z dokumentacja projektowq i SST. 

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczqce sprzqtu okreslono w OST D-02.00.01 pkt 3. 

4. TRANSPORT 

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczqce transportu okreslono w OST D-02.00.01 pkt 4. 
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5.1. Zasady prowadzenia robot 

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w OST D-02.00.01 pkt 5. 
Sposdb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowak ich statecznoiC w calym okresie prowadzenia robdt, 

a naprawa uszkodzen, wynikajqcych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych 
odstepstw od dokumentacji projektowej obci@a Wykonawce. 

Wykonawca powinien wykonywac wykopy w taki sposob, aby grunty o r6znym stopniu przydatnoici do 
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spos6b uniemozliwiajqcy ich wymieszanie. Odstepstwo od powyzszego 
wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Iniyniera. 

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by6 bezpogrednio wbudowane w nasyp lub 
przewiezione na odklad. 0 ile Iniynier dopuici czasowe skladowanie odspojonych gruntow, naleiy je odpowiednio 
zabezpieczyi: przed nadmiemym zawilgoceniem. 

5.2. Wymagania dotyczqce zageszczenia i noinoici gruntu 

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych powinno spelniaC wymagania, 
dotyczqce minimalnej wartoici wskainika zageszczenia (I,), podanego w tablicy 1. 

Tablica 1. Minimalne wartoici wskainika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych 

Minimalna wartoii I, dla: 
PStrefa innych dro 

korpusu dros 
ekspresowych kategoria ruchu 

KR3-KR6 
gtegoria mchu 

KRl -KR2 

Gdma warstwa o gmboici 20 cm 1,03 1 ,OO 1 ,00 

Na giebokoici od 20 do 50 cm od 
powierzchni robot ziemnych 

1 ,00 1,00 0,97 

Jezeli grunty rodzime w wykopach i iniejscach zerowych nie spelniajq wymaganego wskainika zageszczenia, 
to przed uiozeniem konstmkcji nawierzchni naleZy je dogescic do wartoici I,, podanych w tablicy 1. 

Jezeli wartoici wskainika zageszczenia okreilone w tablicy 1 nie mogq by6 osiqgniete przez bezpoirednie 
zageszczanie gruntow rodzimych, to naleiy podjqc Srodki w celu ulepszenia gruntu podloza, umozliwiajqcego uzyskanie 
wymaganych wartoici wskainika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania irodki, o ile nie sq okreilone w SST, 
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Inzynierowi. 

Dodatkowo moina sprawdzii: nosnoid warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie pomiaru 
wtomego moduiu odksztaicenia E2 zgodnie z PN-02205: 1998 [4] rysunek 4. 

5.3. Ruch budowlany 

Nie naleiy dopuszczai ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grub066 warstwy gruntu (nadkiadu) powyzej 
rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 in. 

Z chwilq przystqpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza siq po nim jedynie ruch maszyn 
wykonujqcych te czynnoid budowlanq. Moze odbywac sic jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spowodujq 
uszkodzeh powierzchni korpusu. 

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajqcych z niedotrzymania podanych powyzej 
warunkow obciqza Wykonawce robot ziemnych. 

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoici robot 

Ogolne zasady kontroli jakoici robot podano w OST D-02.00.01 pkt 6. 

6.2. Kontrola wykonania wykopdw 

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnoici z wymaganiami okreilonymi w dokumentacji 
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegolnq uwage nalezy zwrbcii na: 
a) sposob odspajania gruntdw nie pogarszajqcy ich wlaiciwoici, 
b) zapewnienie statecznoici skarp, 
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu, 
d) dokladnoik wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie), 
e) zageszczenie gomej strefy korpusu w wykopie wedlug wyinagan okreilonych w pkcie 5.2. 

7. OBMIAR ROBOT 

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot 
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Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkq obmiarowq jest m3 (metr szeicienny) wykonanego wykopu. 

8. ODBIOR ROBOT 

Og6lne zasady odbioru rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 8. 

9.1. Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici 

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy piatnoici podano w OST D-02.00.01 pkt 9. 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1 m3 wykopow w gl-untach nieskalistych obejmuje: 
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, 
oznakowanie robbt, 
wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odkkad, obejmujqce: odspojenie, przemieszczenie, zakadunek, 
przewiezienie i wykadunek, 
odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania, 
profilowanie dna wykopu, rowbw, skarp, 
zagqszczenie powierzchni wykopu, 
przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wyinaganych w specyfikacji technicznej, 
rozplantowanie urobku na odkladzie, 
wykonanie, a nastqpnie rozebranie drog dojazdowych, 
rekultywacjp terenu. 

10. PRZEPISY ZWIAZANE 

Spis przepisow zwiqzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10. 



ODTWORZENIE TRASY 
I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH 

D-01.01.01 
ODTWORZENIETRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH 

1. WST&P 
2. MATERIALY 
3. SPRZ&T 
4. TRANSPORT 
5. WYKONANIE ROBOT 
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 
7. OBMIAR ROBOT 
8. ODBIOR ROBOT 
9. PODSTAWA PLATNOSCI 
10. PRZEPISY ZWIqZANE 
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1.1.Przedmiot OST 

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru 
robot zwiqzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokodciowych. 

1.2. Zakres stosowania OST 

Og6lna specyfikacja technicma (OST) stanowi obowiqzujqcq podstawc opracowania szczeg6lowej 
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na 
drogach krajowych i wojewodzkich. 

Zaleca siq wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych. 

1.3. Zakres robot objetych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wszystkimi 
czynnoiciami umozliwiajqcymi i majqcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia 
obiektow iniynierskich. 

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych 

W zakres robot pomiarowych, zwiqzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodzy 
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokoSciowego punktbw gi6wnych osi trasy i punktow 

wysokoiciowych, 
b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi), 
c) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoSciowych (reperow roboczych), 
d) wyznaczenie przekrojow poprzecmych, 
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaiy, ochrona ich przed niszczeniem oraz omakowanie w spos6b ulatwiajqcy 

odszukanie i ewentualne odtworzenie. 

1.3.2. Wyznaczenie obiektow mostowych 

Wyznaczenie obiektow mostowych obejinuje sprawdzenie wyznaczenia osi obiektu i punktow 
wysokoiciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, ochrong ich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob 
uiatwiajqcy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty). 

1.4. Okreilenia podstawowe 

1.4.1. Punkty glowne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz pocqtkowy i koncowy punkt trasy. 

1.4.2. Pozostale okreilenia podstawowe sq zgodne z obowiqzuj~cymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami 
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4. 

1.5.Og6lne wymagania dotyczqce rob6t 

Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogolne" pkt 1.5. 

2. MATERIALY 

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materialaw 

Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00 
,,Wymagania ogolne" pkt 2. 

2.2. Rodzaje material6w 

Do utrwalenia punktow glownych trasy naleiy stosowad pale drewniane z gwoidziem lub prqtem stalowym, 
slupki betonowe albo rury metalowe o diugosci okoio 0,50 metra. 

Pale drewniane umieszczone poza granicq robot ziemnych, w sqsiedzhwie punkt6w zalamania trasy, powimy 
mieC Srednicq od 0,15 do 0,20 m i dhgosc od 1,s do 1,7 m. 

Do stabilizacji pozostalych punktow naleiy stosowaC paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugoici 
okolo 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejqcej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i dhgoSci od 0,04 do 
0,05 m. 

,,swiadkiX powinny mied dhgoSC okoio 0,50 m i przekroj prostokqmy. 

3.1.Og6lne wymagania dotycqce sprzetu 

Og6lne wymagania dotyczqce sprzqtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 3. 

3.2. Sprzet pomiarowy 

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokoiciowych naleiy stosowai nastepujqcy sprzet: 
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- teodolity lub tachimetry, 
- niwelatory, 
- dalmierze, 
- tyczki, 
- laty, 
- taimy stalowe, szpilki. 

Sprzqt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktdw wysokoiciowych powinien gwarantowai: 
uzyskanie wymaganej dokladnoici pomiaru. 

4. TRANSPORT 

4.1.Og61ne wymagania dotyczpce transportu 

Ogolne wymagania dotyczqce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4. 

4.2. Transport sprzetu i materialow 

Sprzgt i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozii: dowolnymi Srodkami transportu. 

5.1. Ogolne zasady wykonania robot 

Ogolne zasady wykonania robot podano w OS'I' D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych 

Prace pomiarowe powinny byd wykonane zgodnie z obowiqmjqcymi Instrukcjarni GUGiK (od 1 do 7). 
Przed przystqpieniem do robot Wykonawca powinien przejqi od Zarnawiajqcego dane zawierajqce lokalizacjq i 

wspolrzqdne punktow glownych trasy oraz reperow. 
W oparciu o materiaiy dostarczone przez Zamawiajqcego, Wykonawca powinien przeprowadzik obliczenia i 

pomiary geodezyjne niezbqdne do szczegolowego wytyczenia robot. 
Prace pomiarowe powinny by6 wykonane przez osoby posiadajqce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. 
Wykonawca powinien natychmiast poinfonnowac Iniyniera o wszelkich blqdach wykrytych w wytyczeniu 

punktow gldwnych trasy i (lub) reper6w roboczych. Blqdy te powinny byc usuniqte na koszt Zamawiajqcego. 
Wykonawca powinien sprawdzii: czy rzgdne terenu okreilone w dokumentacji projektowej sq zgodne z 

rzeczywistymi rzqdnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6zniq siq od 
rzqdnych okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomid o tym Iniyniera. Uksztaltowanie terenu w 
takim rejonie nie powinno by6 anieniane przed podjqciem odpowiedniej decyzji przez Iniyniera. Wszystkie roboty 
dodatkowe, wynikajqce z roznic rzqdnych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzqdnych rzeczywistych, 
akceptowane przez Inmiera ,  zostanq wykonane na koszt Zamawiajqcego. Zaniechanie powiadomienia Iniyniera 
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcietiq Wykonawcq. 

Wszystkie roboty, ktore bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie mogq by6 rozpoczqte przed zaakceptowaniem 
wynikbw pomiarow przez Iniyniera. 

Punkty wierzcholkowe, punkty glowne trasy i punkty poirednie osi trasy muszq byi: zaopatrzone w oznaczenia 
okreilajqce w s p o d b  wyrahy i jednoznaczny charakterystykq i polozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczeli 
powinny by6 zaakceptowane przez Iniyniera. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktdw pomiarowych i ich oznaczeli w czasie 
trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajqcego zostanq zniszczone przez Wykonawcg 
Swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostanq one 
odtworzone na koszt Wykonawcy. 

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezq do obowiqzkow 
Wykonawcy. 

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punkt6w glownych osi trasy i punktow 
wysokoiciowych 

Punkty wierzcholkowe trasy i inne punkty glowne powinny byc zastabilizowane w sposob trwaiy, przy uiyciu 
pali drewnianych lub slupkow betonowych, a takze dowipine do punktow pomocniczych, polozonych poza granicq 
robot ziemnych. Maksymalna odlegloii: pomigdzy punkta~ni glownymi na odcinkach prostych nie moze przekraczai: 500 
m. 

Zamawiajqcy powinien za1oiyC robocze punkty wysokoiciowe (repery robocze) wzdlui osi trasy drogowej, a 
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. 

Maksymalna odlegloii: mipdzy reperami roboczymi wzdhz trasy drogowej w terenie plaskim powima 
wynosid 500 metrow, natomiast w terenie falistyin i gorskim powinna by6 odpowiednio zmniejszona, zaleinie od jego 
konfiguracji. 

Repery robocze naleiy zaloiyk poza granicami robot zwiqmych z wykonaniem trasy drogowej i obiektdw 
towarzyszqcych. Jako repery robocze moina wykorzystai: punkty stale na stabilnych, istniejqcych budowlach wzdlui 
trasy drogowej. 0 ile brak takich punktow, repery robocze na leg  zaloiyk w postaci shpkow betonowych lub grubych 
ksztahownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajqcy osiadanie, zaakceptowany przez Iniyniera. 
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Rzgdne reperow roboczych naleiy okreSlac z takq dokladnoiciq, aby Jredni biqd niwelacji po wyrownaniu byl 
mniejszy od 4 mmkm, stosujqc niwelacjg podwojnq w nawipniu  do reperow panstwowych. 

Repery robocze powinny by6 wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajqce wyraine i jednoznacne 
okreilenie nanvy reperu i jego rzgdnej. 

5.4. Odtworzenie osi trasy 

Tyczenie osi trasy naleiy wykonac w oparciu o dokurnentacjq projektowq oraz i m e  dane geodezyjne 
przekazane przez Zamawiajqcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji paristwowej albo innej osnowy geodezyjnej, 
okreilonej w dokumentacji projektowej. 

OS trasy powinna by6 wyznaczona w punktach glownych i w punktach pokrednich w odlegioici zaleinej od 
charakterystyki terenu i uksztaitowania trasy, lecz nie rzadziej n i i  co 50 metrow. 

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moie 
by6 wiqksze ni i  3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drog. Rzqdne niwelety punktow osi 
trasy naleiy wyznaczyC z dokiadnosciq do 1 cm w stosunku do rzqdnych niwelety okreilonych w dokumentacji 
projektowej. 

Do utnvalenia osi trasy w terenie naleiy uzyc materialow wymienionych w pkt 2.2. 
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastqpi je odpowiednimi 

palami po obu stronach osi, umieszczonych poza granicq robot. 

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych 

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawqdzi nasypbw i wykopow na powierzchni 
terenu (okreilenie granicy robot), zgodnie z dokumentacjp projektowq oraz w miejscach wymagajqcych uzupehienia dla 
poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inwniera. 

Do wymaczania krawqdzi nasypow i wykopow naleiy stosowaC dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy 
naleiy stosowad w przypadku nasypow o wysokoici przekraczajqcej 1 metr oraz wykopow giebszych niz 1 metr. 
OdlegloiC miqdzy palikami lub wiechami naleiy dostosowac do uksztaktowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. 
Odleglosc ta co najmniej powinna odpowiadak odstqpowi kolejnych przekrojow poprzecznych. 

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umoiliwiaC wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym 
z dokumentacjq projektowq 

5.6. Wyznaczenie poloienia obiektow mostowych 

Dla kazdego z obiektbw mostowych naleiy wyznaczyc jego potoienie w terenie poprzez: 
a) wytyczenie osi obiektu, 
b) wytyczenie punktow okreilajqcych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczeg6lnoSci przyczo~kow i filarow mostdw i 

wiaduktow. 
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja projektowa powinna zawieraC opis odpowiedniej osnowy 

realizacyjnej do wytyczenia tych obiektbw. 
Poloienie obiektu w planie nalezy okreslic z dokladnoiciq okreilonq w punkcie 5.4. 

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoici robot 

Og6lne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6. 

6.2. Kontrola jakokci prac pomiarowych 

Kontrole jakoici prac pomiarowych zwiganych z odtworzeniem trasy i punktow wysokoiciowych nalezy 
prowadzib wedhg og6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycmych GUGiK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z 
wymaganiami podanymi w pkt 5.4. 

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt 

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkq obmiarowq jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie. 

Obmiar robot zwiqzanych z wyznaczeniein obiektow jest czqiciq obmiaru robdt mostowych. 


8.1.Og6lne zasady odbioru robot 

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. 

8.2. Sposbb odbioru robot 

Odbior rob6t zwiqzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastqpuje na podstawie szkicow i dziemikbw 
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pomiar6w geodezyjnych lub protokolu z kontroli geodezyjnej, kt6re Wykonawca przedklada Iniynierowi. 

9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnoici 

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena 1 km wykonania robot obejmuje: 
- sprawdzenie wyznaczenia punktow gl6wnych osi trasy i punktow wysokoiciowych, 
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami, 
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoSciowych, 
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow, 
- zastabilizowanie punktow w sposob tnvaky, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajqce odszukanie i 

ewentualne odtworzenie. 
PlatnoSd robot zwiqzanych z wyznaczenieln obiektow mostowych jest ujeta w koszcie robot mostowych. 

10. PRZEPISY ZWWZANE 

1. Instrukcja technicma 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych. 
2. Instrukcja technicma G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzqd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979. 
3. Instrukcja technicma G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGiK 1978. 
4. Instrukcja technicma G-2. WysokoSciowa osnowa geodezyjna, GUGiK 1983. 
5. Instrukcja technicma G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK 1979. 
6. Wytyczne technicme G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGiK 1983. 
7. Wytyczne technicme G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983. 

1. WSTgP 
2. WTERIALY 
3, SPRZqT 
4 TRANSPORT 
5 WYKONANIEROBOT 
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 
7. OBMIAR ROBOT 
8. O D B I ~ RROBOT 
9. PODSTAWA WATNOSCI 
10. PRZEPISY ZWIAZANE 
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WYKONANIE WYKOPOW 

W GRUNTACH NIESKALISTYCH 


1. WSTEP 
2. MATERIALY (GRUNTY) 
3. SPRZET 
4.TRANSPORT 
5, WYKONANIE ROBOT 
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 
7.OBMIAR ROBOT 
8. ODBIOR ROBOT 
9. PODSTAWA PLATNOSCI 
10. PRZEPISY ZWIAZANE 

1.1. Przedmiot OST 

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru 
wykopow w gruntach nieskalistych 

1.2. Zakres stosowania OST 

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiqmjqcq podstawq opracowania szczeg6lowej 
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokurnent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt na 
drogach krajowych. 

Zaleca siq wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach wojew6dzkich, powiatowych i gminnych. 

1.3. Zakres robot objetych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub 
modernizacji drog i obejmujq wykonanie wykopow w g~untach nieskalistych. 

1.4. Okreilenia podstawowe 

Podstawowe okreSlenia zostaly podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4. 

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot 

Ogolne wymagania dotyczqce robot podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5. 

2. MATERIALY (GRUNTY) 

Material wystqpujqcy w podioiu wykopu jest giuntem rodzimym, ktdry bqdzie stanowil podloze nawierzchni. 
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i p6lsztywnych [12] powinien charakteryzowaf, siq 
grupq noSnoSci G,.  Gdy podloze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy noSno6ci, naleiy podloze doprowadzif, do 
grupy noSnoSci GI zgodnie z dokumentacja projektowq i SST. 

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczqce sprzqtu okreslono w OST D-02.00.01 pkt 3. 

4. TRANSPORT 

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczqce transportu okreslono w OST D-02.00.01 pkt 4. 



-- 
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5.1. Zasady prowadzenia rob6t 

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w OST D-02.00.01 pkt 5. 
Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowaC ich statecznoiC w calym okresie prowadzenia robot, 

a naprawa uszkodzen, wynikajqcych z nieprawidlowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia lub innych 
odstqpshv od dokumentacji projektowej obciqza Wykonawcq. 

Wykonawca powinien wykonywaC wykopy w taki sposob, aby grunty o r6znym stopniu przydatnoici do 
budowy nasyp6w byly odspajane oddzielnie, w sposob unieinozliwiajqcy ich wymieszanie. Odst~pshvo od powyzszego 
wymagania, uzasadnione skomplikowanym ukladem warshv geotechnicznych, wymaga zgody Iniyniera. 

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by6 bezpoirednio wbudowane w nasyp lub 
przewiezione na odklad. 0 ile Iniynier dopuici czasowe skladowanie odspojonych gruntow, naleiy je odpowiednio 
zabezpieczyk przed nadmiemym zawilgoceniein. 

5.2. Wymagania dotyczqce zageszczenia i noinoici gruntu 

Zagqszczenie gruntu w wykopach i iniejscach zerowych robot ziemnych powinno spelniaC wymagania, 
dotyczqce minimalnej wartoSci wskainika zagqszczenia (I,), podanego w tablicy 1. 

Tablica 1. Minimalne wartoici wskainika zagqszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych 

Minimalna wart056 I, dla: 
Strefa 

korpusu Autostrad i drog 
ekspresowych 

innych dr6g 
kategoria ruchu 

KR3-KR6 
kategoria ruchu 

KR 1-KR2 

Goma warshva o gruboici 20 cm 1,03 1 ,00 1,00 

Na glqbokoici od 20 do 50 cm od 
gowierzchni robot ziernnych 

1 ,00 1,00 0,97 

Jezeli grunty rodzime w wykopach i nliejscach zerowych nie spelniajq wymaganego wskainika zagqszczenia, 
to przed ulozeniem konstrukcji nawierzchni naleiy je dogeicic do wartoici I,, podanych w tablicy 1. 

Jezeli wartoici wskainika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie mogq by6 osiqpiqte przez bezpoirednie 
zageszczanie gruntow rodzimych, to naleiy podjqC irodki w celu ulepszenia gruntu podloza, urnozliwiajqcego uzyskanie 
wymaganych wartoici wskainika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania Srodki, o ile nie sq okreilone w SST, 
proponuje Wykonawca i przedstawia do akceptacji Iniynierowi. 

Dodatkowo moina sprawdzid noinoiC warstwy giuntu na powierzchni robot ziemnych na podstawie pomiaru 
wtomego modulu odksztalcenia E2zgodnie z PN-02205: 1998 [4] rysunek 4. 

5.3. Ruch budowlany 

Nie naleiy dopuszczaC ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grub066 warstwy gruntu (nadkladu) powyzej 
rzqdnych robot ziernnych jest mniejsza niz 0,3 m. 

Z chwilq przystwienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza siq po nim jedynie ruch maszyn 
wykonujqcych tq czynnoiC budowlanq Moze odbywac sie jedynie sporadyczny ruch pojazdbw, ktore nie spowodujq 
uszkodzen powierzchni korpusu. 

Naprawa uszkodzen powierzchni robot ziemnych, wynikajqcych z niedotrzymania podanych powyzej 
warunkow obci@a Wykonawcq robot ziernnych. 

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1.Og6lne zasady kontroli jakoici rob6t 

Ogolne zasady kontroli jakoici robot podano w OST D-02.00.01 pkt 6. 

6.2. Kontrola wykonania wykop6w 

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnoSci z wymaganiami okreilonymi w dokumentacji 
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegolnq uwage naleiy zwr6ciC na: 
a) sposob odspajania gruntow nie pogarszajqcy ich wlaiciwoici, 
b) zapewnienie statecznoici skarp, 
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu, 

d) dokladnoid wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie), 

e) zageszczenie gdmej strefy korpusu w wykopie wedlug wyinagan okreilonych w pkcie 5.2. 


7.1.Og6lne zasady obmiaru rob6t 
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Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkq obmiarowq jest m3 (metr szeicienny) wykonanego wykopu. 

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-02.00.0 1 pkt 8. 

9. PODSTAWA PLATNOSCI 

9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici 

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w OST D-02.00.01 pkt 9. 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1 m3 wykopdw w giuntach nieskalistych obejmuje: 
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, 
- oznakowanie robot, 
-	 wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujqce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, 

przewiezienie i wyladunek, 
- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania, 
-	 profilowanie dna wykopu, rowow, skarp, 
- zageszczenie powierzchni wykopu, 
- przeprowadzenie pomiarow i badah laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej, 
- rozplantowanie urobku na odkladzie, 
- wykonanie, a nastepnie rozebranie drog dojazdowych, 
-	 rekultywacje terenu. 

10. PRZEPISY ZWIAZANE 

Spis przepisow zwiqzanych podano w OST D-02.00.01 pkt 10. 
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I 

1. WSTQP 

1.1. Przedmiot OST 

Przed~niotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecl~nicznej (OST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru 
robot zwiqzanych z wykonywaniern koryta wraz z profilowa~~ie~ii i zageszczaniem podloia gruntowego. 

1.2. Zakres stosowania OST 

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiqzujqcq podstawe opracowania szczeg6lowej 
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako doku~iient przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na 
drogach krajowych i wojewodzkich. 

Zaleca s i ~  wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych. 

1.3. Zakres rob6t objetych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wykonaniem 
koryta przeznaczonego do uloienia konstrukcji nawierzclini. 

1.4. Okreilenia podstawowe 

Okreilenia podstawowe sq zgodne z obowiqzi~~jqcyrni, odpowiednimi polskimi normami i definicjami 
podanyrni w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4. 

1.5.Og6lne wymagania dotyczqce rob6t 

Ogolne wyliiagania dotyczqce robot podano w OST D-M-00.00.00 ..Wymagania og6lne" pkt 1.5. 

2. MATERIALY 

Nie wystepujq 

3.1.Og6lne wymagania dotyczqce sprzptu 

Ogolne wymagania dotyczqce sprzqtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 3. 

3.2. Sprzpt do wykonania robot 

Wykonawca przystepujqcy do wykonania ko~yta i profilowania podloia powinien wykazac sic ~noiliwoiciq 
korzystania z nastepujqcego sprzetu: 
- r6wniarek lub spycharek uniwersalnycli z ukoinie ustawianym lemieszem; Iniynier moie dopuSciC wykonanie 

koryta i profilowanie podloia z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy 
maszyny, 

- koparek z czerpakaini profilowy~ni (przy wykonywaniu wqskich koryt), 
- walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnycli. 


Stosowany sprzet nie inoie spowodowaC niekorzystnego wplywu na wlasciwoici gruntu podloia. 


4. TRANSPORT 

4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transportu 

Ogolne wyrnagania dotyczqce transpol-tu podario w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 4. 

4.2. Transport material6w 

Wymagania dotyczqce transportu matcrial6w podano w OST D-04.02.01, D-04.02.02, D-04.03.01 pkt 4. 

5.1.Og6lne zasady wykonania robot 

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,.Wymagania og6lne" pkt 5. 

5.2. Warunki przystqpienia do robot 

Wykonawca powinien przystqpic do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podloia bezpoirednio 
przed rozpoczeciem robot zwiqzanych z wykonaniern warstw nawierzchni. WczeSniejsze przystqpienie do wykonania 
koryta oraz profilowania i zageszczania podloia,jest rnoiliwe wylqcznie za zgodq Iniyniera, w korzystnych warunkach 
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atmosferycznych. 
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowany~n i zagqszczonym podloiu nie moze odbywad siq ruch 

budowlany, nienviqzany bezpoirednio z wykonaniem pienvszej warstwy nawierzchni. 

5.3. Wykonanie koryta 

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny byC wczeiniej 
przygotowane. 

Paliki lub szpilki naleiy ustawiaC w osi drogi i w rzqdach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposob 
zaakceptowany przez Inzyniera. Romieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaC naciqgniqcie sznurkow lub 
linek do wytyczenia rob6t w odstqpach nie wiqkszych niz co 10 metrow. 

Rodzaj sprzqtu, a w szczegolnoici jego moc naleiy dostosowad do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sq 
roboty i do trudnohci jego odspojenia. 

Koryto moina wykonywad rqcznie, gdy jego szerokoid nie ponvala na zastosowanie maszyn, na przyklad na 
poszerzeniach lub w przypadku robot o malym zakresie. Sposob wykonania musi by6 zaakceptowany przez InZyniera. 

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by6 wykorzystany zgodnie z ustaleniarni 
dokurnentacji projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez 
Iniyniera. 

Profilowanie i zagqszczenie podloza naleg wykonac zgodnie z zasadami okreilonymi w pkt 5.4. 

5.4. Profilowanie i zagpszczanie podloia 

Przed przystqpieniem do profilowania podloze powirmo by6 oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen. 
Po oczyszczeniu powierzchni podloza naleg sprawdziC, czy istniejqce rzqdne terenu umozliwiajq uzyskanie 

po profilowaniu zaprojektowanych rzqdnych podloia. Zaleca siq, aby rzqdne terenu przed profilowaniem by@ o co 
najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzqdne podloia. 

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystqpujq zanizenia poziomu w podloiu przewidzianym do 
profilowania, Wykonawca powinien spulchnid podloze na glqbokohC zaakceptowanq przez Ingniera, dowieid 
dodatkowy grunt spelniajqcy wymagania obowiqmjqce dla gomej strefy korpusu, w iloici koniecznej do uzyskania 
wymaganych rzqdnych wysokoiciowych i zagqhcid warstwq do uzyskania wartoici wskainika zagqszczenia, okreilonych 
w tablicy 1. 

Do profilowania podloia naleq stosowaC rowniarki. sciety grunt powinien by6 wykorzystany w robotach 
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Iniyniera. 

Bezpoirednio po profilowaniu podloza naleiy przystqpid do jego zagqszczania. Zaggszczanie podloia naleiy 
kontynuowad do osiqgniqcia wskainika zagqszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskainik zagqszczenia 
nale2y okreilad zgodnie z BN-771893 1-1 2 [5]. 

Tablica 1. Minimalne wartoici wskainika zagqszczenia podloza (I,) 

I I Minimalna wartoid I, dla: I 
Strefa Autostrad i drog Innych dr6g 

korpusu ekspresowych Ruch ciqiki Ruch mniejszy 

G6ma warstwa o gruboici 20 cm 1,03 1 ,00 1,00 
Na glqbokoici od 20 do 50 cm od 
powierzchni podloza 1,00 1,00 0,97 

W przypadku, gdy gruboziamisty material tworzqcy podloie uniemoiliwia przeprowadzenie badania 
zagqszczenia, kontrolq zaggszczenia naleiy oprzeC na inetodzie obciqzen plytowych. Naleiy okreSlid pienvotny i wtomy 
modul odksztalcenia podloza wedlug BN-6418931-02 [3]. Stosunek wtomego i pierwornego modulu odksztalcenia nie 
powinien przekraczad 2,2. 

WilgotnoSd gruntu podloza podczas zaggzczania powinna by6 rowna wilgomoici optymalnej z tolerancjq od -
20% do +lo%. 

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloia 

Podloie (koryto) po wyprofilowaniu i zagqszczeniu powinno by6 utrzymywane w dobrym stanie. 
Jeieli po wykonaniu robot zwiqzanych z profilowaniem i zagqszczeniem podloia nastqpi przerwa w robotach i 

Wykonawca nie przystvi natychrniast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyd podloie przed 
nadmiemym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Iniyniera. 

Jezeli wyprofilowane i zagqszczone podloze uleglo nadmiememu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej 
warstwy m o h a  przystapid dopier0 po jego naturalnym osuszeniu. 

Po osuszeniu podloia Inqnier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbqdnych napraw. Jezeli 
zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawq wykona on na wiasny koszt. 

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1. Ogdlne zasad y kontroli jakokci robot 
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Ogolne zasady kontroli jakoSci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lneV pkt 6. 

6.2. Badania w czasie robdt 

6.2.1. CzpstotliwoSC oraz zakres badari i pomiarow 

CzqstotliwoSC oraz zakres badan i pomiarow dotyczqcych cech geometrycznych i zagqszczenia koryta i 
wyprofilowanego podloza podaje tablica 2. 

Tablica 2. CzcstotliwoSC oraz zakres badan i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego podioza 

6.2.2. SzerokoSC koryta (profilowanego podtoza) 

SzerokoSC koryta i profilowanego podioza nie lnoze roznii: sic od szerokoici projektowanej o wiqcej niz +I0 
cm i -5 cm. 

6.2.3. RownoSC koryta (profilowanego podfoza) 

Nier6wnoSci podfuine koryta i profilowanego podioza naleiy mierzyi 4-metrowq iatq zgodnie z normq BN- 
6818931-04 [4]. 

NierownoSci poprzeczne naleiy mierzyC 4-metrowq tat+ 
NierownoSci nie mogq przekraczai 20 mm. 

6.2.4. Spadki poprzeczne 

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by6 zgodne z dokumentacjq projektowq z 
tolerancjq* 0,5%. 

6.2.5. Rzqdne wysokoSciowe 

Roinice pomiqdzy rzqdnymi wysokoSciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzqdnymi 
projektowanymi nie powinny przekraczaC +1 cm, -2 cm. 

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie 

OS w planie nie moze by6 przesuniqta w stosunku do osi projektowanej o wiqcej niz _+ 3 cm dla autostrad i 
dr6g ekspresowych lub wiqcej niz + 5 cm dla pozostalych drog. 

6.2.7. Zagqszczenie koryta (profilowanego podioza) 

Wskainik zagqszczenia koryta i wyprofilowanego podkoia okreSlony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by6 
mniejszy od podanego w tablicy 1. 

JeSli jako kryterium dobrego zagqszczenia stosuje siq porownanie wartoici modul6w odksztalcenia, to wartosi 
stosunku wtomego do pierwotnego modulu odksztaicenia, okreilonych zgodnie z norrnq BN-641893 1-02 [3] nie powinna 
by6 wiqksza od 2,2. 

WilgotnoSC w czasie zagqszczania naleiy badaC wedlug PN-B-06714-17 [2 ] . WilgotnoSC gruntu podioza 
powinna by6 rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancjq od -20% do + 10%. 

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podloia) 

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujq wiqksze odchylenia cech geometrycznych od okreSlonych w punkcie 
6.2 powinny by6 naprawione przez spulchnienie do gipbokosci co najmniej 10 cm, wyrownanie i powtome zageszczenie. 
Dodanie nowego materiah bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne. 
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7.1. Ogdlne zasady obmiaru robdt 

Og6lne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkq obmiarowq jest in2 (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta. 

Ogolne zasady odbiolv robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 8. 
Roboty uznaje siq za wykonane zgodnie z dokumentacja projektow% SST i wymaganiami Ingniera, jeieli 

wszystkie pomiary i badania z zachowaniein tolerancji wg pi~~lktu 6 daly wyniki pozytywne. 

9.1. Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici 

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 .,Wymagania ogolne" pkt 9. 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1 m2 ko~yta obejmilje: 
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, 
- odspojenie glvntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniein, 
- zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na srodki transpoi-towe i odwiezienie na odkiad lub nasyp, 
- profilowanie dna ko~yta lub podloia, 
- zagqszczenie, 
- utrzymanie ko~yta lub podloia, 
- przeprowadzenie pomiarow i bada~i laborntoryjnych. wymaganych w specyfikacji technicznej. 

10. PRZEPISY ZWIAZANE 

1. PN-B-0448 1 	 Givnty budowlane. Badania probek gruntu 
2. PN-IB-067 14- 17 	 IOuszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoici 
3. 	 BN-641893 1-02 Drogi samocl~odowe. Oznaczanie modulu odksztaicenia nawierzchni 


podatnych i podloia przez obciqienie plytq 

4. BN-681893 1-04 	 Drogi samochodowe. Pomiar rownoici nawierzchni planografein i latq 
5. BN-7718931- 12 	 Omaczanie wskaznika zagqszczenia gruntu 
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Opracowanie wykonano na zlecenie 

G e n e r a l n e j  D y r e k c j i  D r 6 g  P u b l i c z n y c h  


Zgodnie z decyzjq Generalnego Dyrektora Drog Publicznych niniejsza og6lna specyfikacja technicma stanowi 
obowiqmjqcq podstawe sporzqdzenia szczegolowej specyfikacji technicmej przy zlecaniu i realizacji robot na drogach 
krajowych i wojewodzkich oraz jest zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych. 

Jednostka autorska, 

opracowanie edytorskie i rozpowszechnienie: 


Branzowy Zaklad DoSwiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego, Sp. z 0.0. 

03-802 Warszawa, ul. Skaryszewska 19, tel./fax (0-22) 818-58-29 


Konsultacje: 

Wydzial Budowy Generalnej Dyrekcji Drog Publicznych w Warszawie 


TreSc ogolnej specyfikacji technicznej jest aktualna na dzieri 30 kwietnia 1998 r. 

Przy sporzqdzaniu szczegolowej specyfikacji technicznej naleiy ewentualnie uaktualniC przepisy zawarte w 

wykorzystywanej niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej. 


OST - ogolna specyfikacja techniczna 
SST - szczegolowa specyfikacja techniczna 

SPIS TRESCI 
1. WST&P 
2. MATER_IALY 
3, SPRZXT 
4. TRANSPORT 
SLWYKONANIE ROBOT 
6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT 
7. O B M a R  ROBOT 
8 , 0 ~ 1 0 RROBOT 
9. PODSTAWA PLATNOSCI 
lo. PRZEPISY ZWIAZANE 

1. WSTI$P 

1.1.Przedmiot OST 

Przedrniotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru 
robot zwiqzanych z wykonaniem podbudow z tlucznia kamiennego. 

1.2. Zakres stosowania OST 

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiqzujqcq podstawe opracowania szczegolowej 
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na 
drogach krajowych i wojewodzkich. 

Zaleca siq wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych. 

1.3. Zakres robdt objetych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wykonywaniem 
podbudow z tlucznia kamiennego. 

Podbudowe z tlucznia kamiennego wykonuje sic, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji 
projektowej, jako: 

- podbudowe pomocniczq, 
- podbudowe zasadniczq. 

1.4. Okreilenia podstawowe 

1.4.1. Podbudowa z tiucznia kamiennego - czqSc konstrukcji nawierzchni skladajqca sie z jednej lub wiecej warstw 
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noSnych z thcznia i klinca kamiennego. 

1.4.2. Pozostale okreilenia sq zgodne z obowiqzujqcyini, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w 
OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4. 

1.5.Og6lne wymagania dotyczqce robot 

Og6lne wymagania dotyczqce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.5. 

2. MATERIALY 

2.1. Ogolne wymagania dotyczqce materialow 

Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00 
,,Wymagania ogblne" pkt 2. 

2.2. Rodzaje materialdw 

Materialami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z thcznia, wg PN-S-96023 [9], s q  
- kruszywo lamane zwykle: tluczen i kliniec, wg PN-B-I1112 [8], 
- woda do skropienia podczas walowania i klinowania. 

2.3. Wymagania dla kruszyw 

Do wykonania podbudowy naleiy ugC nastqpujqce rodzaje kruszywa, wedlug PN-B-11112 [8]: 
- tluczen od 3 1,5 mm do 63 mm, 
- kliniec od 20 mm do 3 1,5 mm, 
-	 kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm. 

Iniynier moze dopuSciC do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane spodrod wymienionych w 
PN-S-96023 [9], dla ktorych wymagania zostanq okreilone w SST. 

JakoSd kruszywa powinna by6 zgodna z wymaganiaini normy PN-B-11112 [S], okreSlonymi dla: 
- klasy co najmniej I1 - dla podbudowy zasadniczej, 
-	 klasy I1 i I11 - dla podbudowy poinocniczej. 

Do jednowarshvowych podbudow lub podbudowy zasadniczej naleg stosowad kruszywo gatunku co najmniej 
L. 

Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji 

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia i klinca, wg PN-B- 11 1 12 [8] 

WlaSciwoSci Klasa I1 Klasa 111 

ScieralnoSC w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]: 

a) po pelnej liczbie obrotbw, % ubytki masy, nie wi~ce j  nii: 


- w tluczniu 
- w klincu 


b) po 115 pelnej liczby obrotbw, % ubytku masy w stosunku 

do ubytku masy po-pelnej liczbie obrotow, nie wiecej nii: I 3 0 35 


NasiqkliwoSC, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie wi~ce j  niz: I 

a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych - 1 2,o 1 3,o 

b) dla kruszyw ze skal osadowych 3,o 5,o 

OdpornoSC na dzialanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], % ( 

ubytku masy, nie wiecej niz: 

a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych
-
b) dla krusGw ze skal osadowych 

OdpornoSC na dzialanie mrozu wedlug zinodyfikowanei 

metody bezpoiredniej, wg PN-B-067 14- 19  [5] i PN-B-1 1 1 12 

[8], % ubytku masy, nie wi~cej  niz: 

- w klincu 	 30 nie bada s i ~  
- w tluczniu 	 nie bada sic nie bada sie 

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i klinca w zaleinosci od warstwy podbudowy tluczniowej, wg PN-B-11112 [8] 

WlaSciwoSci 
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nych na mokro, % m/m, nie wiecej niz: 
- w tluczniu 3 4 
- w klincu 4 5 

b) zawartoSC fiakcji podstawowej, % m/m, nie 
mniej niz: 
- w tiuczniu i w klincu 75 65 

c) zawartoSC podziama, % m/m, nie wiecej niz: 
- w tluczniu i w klincu 15 25 

d) zawartoid nadziama, % mlm,nie wiqcej niz: 
- w tiuczniu i w klincu 15 20 

2 	 ZawartoSC zanieczyszczen obcych, wg PN-B-067 14- 
12 [I], % m/m, nie wiecej nii: 
- w tiuczniu i w klincu 	 0,2 0,3 

3 	 ZawartoSd ziarn nieforemnych, wg PN-B-067 14- 16 
[3], % m/m, nie wiecej niz: 
- w tluczniu 	 40 45 
- w klincu 	 nie bada siq nie bada sic 

4 	 ZawartoSC zanieczyszczen organicznych, banva cieczy 
wg PN-B-067 14-26 [6]: 
- w tluczniu i w klincu, banva cieczy nie ciemniejsza 

nii: wzorcowa 

2.4. Woda 

Woda uzyta przy wykonywaniu zageszczania i klinowania podbudowy moze by6 studzienna lub z wodocislgu, 
bez specjalnych wymagan. 

3. SPRZQT 

3.1. Ogdlne wymagania dotyczqce sprzetu 

Ogolne wymagania dotyczqce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne" pkt 3. 

3.2. Sprzet do wykonania robdt 

Wykonawca przystqpujqcy do wykonania podbudowy z tiucznia kamiennego powinien wykazaC siq 
moiliwoSciq korzystania z nastcpujqcego sprzqtu: 
a) rbwniarek lub ukladarek kruszywa do rozkladania tlucznia i klinca, 
b) rozsypywarek kruszywa do rozlozenia klinca, 
c) walcbw statycznych gladkich do zageszczania kruszywa giubego, 
d) walcbw wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek plytowych do klinowania kruszywa grubego klincem, 
e) szczotek mechanicznych do usuniqcia nadmiaru klinca, 
f) walcbw ogumionych lub stalowych gladkich do koncowego dogeszczenia, 
g) przewoinych zbiomikow do wody zaopatrzonych w urzqdzenia do rozpryskiwania wody. 

4. TRANSPORT 

4.1.Ogdlne wymagania dotyczqce transportu 

Ogolne wymagania dotyczqce transpoi-tu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne" pkt 4. 

4.2. Transport kruszywa 

Kruszywa moina przewoziC dowolnymi Srodka~ni transportu w warunkach zabezpieczajqcych je przed 
zanieczyszczeniem, mieszaniem z innymi materialami, nadmiemym wysuszeniem i zawilgoceniem. 

5.1.Og6lne zasady wykonania robdt 

Og6lne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne" pkt 5. 

5.2. Przygotowanie podloia 

Podloie pod podbudowe tluczniowq powinno spelniac wymagania okreSlone w OST D-04.01 .O1 .,Koryto wraz 
z profilowaniem i zageszczeniem podloza". 

Podbudowa thczniowa powinna byc ulozona na podloiu zapewniajqcym nieprzenikanie drobnych czqstek 
gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistyin, pod podbudowq tluczniowq powinna by6 uloiona warstwa 
odcinajqca lub wykonane ulepszenie podloza. 

W przypadku zastosowania pomiqdzy warstwq podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem podloza warstwy 
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odcinajqcej albo odsqczajqcej, powinien by6 spelniony waunek nieprzenikania czqstek drobnych, wyraiony wzorem: 

Dl j
--I15 
d 85 

gdzie: D I 5- wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% zialn warstwy odcinajqcej albo odsqczajqcej, 
dR, - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziam gluntu podloia. 

Geowlokniny przewidziane do uzycia pod podbudowq tluczniowq powimy posiadaC aprobatq technicznq 
wydanq przez uprawnionq jednostkq. W szczegolnoici wymagana jest odpowiednia wytrzymaloSc mechaniczna 
geowl6knin, uniemozliwiajqca ich przebicie ziaina tlucznia oraz odpowiednie wlaiciwoSci filtracyjne, dostosowane do 
uziamienia podkoza gruntowego. 

Podbudowa powima by6 wytyczona w sposob umoiliwiajqcy jej wykonanie zgodnie z dokumentacjq 
projektowq lub wedlug zalecen Iniyniera, z tolerancjaini okreilonymi w niniejszych specyfikacjach. 

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztaltowania podbudowy powimy by6 wczeiniej przygotowane. 
Paliki lub szpilki powimy by6 ustawione w osi drogi i w rzqdach rownoleglych do osi drogi lub w inny spos6b 

zaakceptowany przez Inzyniera. 
Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwiaC naciqgniqcie sznurkow lub linek do wytyczenia 

rob6t w odstqpach nie wiqkszych niz co 10 m. 

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa 

Minimalna grub056 warstwy podbudowy z tlucznia nie moie by6 po zagqszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego 
wymiaru najwiqkszych ziam tlucznia. Maksymalna gruboSC warstwy podbudowy po zagqszczeniu nie moze przekraczai 
20 cm. Podbudowq o gruboici powyzej 20 cm naleiy wykonywad w dwoch warstwach. 

Kruszywo grube powimo byk rozloione w warstwie o jednakowej gruboSci, przy uiyciu ukladarki albo 
rowniarki. GruboSC roztozonej warstwy luznego kruszywa powima by6 taka, aby po jej zagqszczeniu i zaklinowaniu 
osiqgnqka gruboid projektowanq. 

Kruszywo grube po rozloieniu powinno byc przywalowane dwoma przejiciami walca statycznego, gladkiego 
o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zagqszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powimo 
rozpoczqt siq od krawqdzi i stopniowo przesuwak siq pasami podluinymi, czqiciowo nakladajqcymi sic w kierunku osi 
jezdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym powimo rozpocz$ siq od dolnej krawqdzi i 
przesuwat siq pasami podluinymi, czqiciowo nakladajqcymi sic, w kierunku jej g6mej krawqdzi. 

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywalowaniu kruszywa grubego naleiy rozlogC 
kruszywo drobne w r6wnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zagqszczania nalezy uiyC walca 
wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytowq zagqszczarkq wibracyjnq o nacisku 
jednostkowym co najmniej 16 k ~ / m ~ .GruboSc warstwy luznego kruszywa drobnego powima by6 taka, aby wszystkie 
przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly wypelnione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje 
rozkladania i wwibrowywanie kruszywa drobnego naleiy powtarzaC a i  do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie 
penetrowaC warstwq kruszywa grubego. 

Po zagqszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego naleiy usunqi z podbudowy szczotkami tak, aby ziama 
kruszywa grubego wystawaly nad powierzchniq od 3 do 6 min. 

Nastepnie warstwa powima byd przywalowana walcem statycznym gladkim o nacisku jednostkowym nie 
mniejszym niz 50 kN/m, albo walcein oguinionyin w celu dogqszczenia kruszywa poluzowanego w czasie 
szczotkowania. 

5.4. Odcinek prbbny 

Jezeli w SST przewidziano koniecznoSC wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed 
rozpoczqciem rob6t, Wykonawca powinien wykonaC odcinek probny w celu: 
- stwierdzenia czy sprzet budowlany do rozkladania i zagqszczania kruszywa jest wlaiciwy, 
- okreilenia gruboSci warstwy materialu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej gruboici warstwy po 

zagqszczeniu, 
-	 ustalenia liczby przejSC sprzqtu zagqszczajqcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskainika zagqszczenia. 

Na odcinku probnym Wykonawca powinien ugC takich materialow oraz sprzqtu do rozkladania 
zagqszczania, jakie bqdq stosowane do wykonania podbudowy. 

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosic od 400 m2 do 800 m2, a dlugoiC nie powinna by6 mniejsza 
ni i  200 m. 

Odcinek probny powinien byc zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Iniyniera. 
Wykonawca moie przystqpiC do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez 

Iniyniera. 

5.5. Utrzyrnanie podbudowy 

Podbudowa po wykonaniu, a przed uloieniem nastqpnej warstwy, powinna by6 utrzymywana w dobrym stanie. 
Jezeli Wykonawca bqdzie wykorzystywal, za zgodq Iniyniera, gotowq podbudowq do ruchu budowlanego, to jest 
obowiqzany naprawid wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z 
niewlaiciwego utrzymania podbudowy obciqza Wykonawcq robot. 

i 
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1.Og6lne zasady kontroli jakoici robot 

Ogolne zasady kontroli jakoSci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 6. 

6.2. Badania przed przystqpieniem do robot 

Przed przystqpieniem do robot Wykonawca powinien wykonaC badania kruszyw przeznaczonych do 
wykonania rob6t i przedstawik wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji. 

Badania te powimy obejmowaC wszystkie wlaSciwoSci kruszywa okreSlone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2 
niniejszych OST. 

6.3. Badania w czasie robot 

6.3.1. CzqstotliwoSC oraz zakres badan i pomiarow 

CzqstotliwoSC oraz zakres badan podano w tablicy 3. 

Tablica 3.Cz~stotliwoSC oraz zakres badan przy budowie podbudowy z tlucznia kamiemego 

CzqstotliwoSC badah 
Maksyrnalna po- 

LP. Wyszczegolnienie badan Minirnalne ilosci wierzchn,a po,.jbu- 
badali na dziennej doV n a j e ~ n o
dzialce roboczej 

badanie (m2) 

1 Uziarnienie kruszyw 

2 ZawartoSC zanieczyszczen obcych w klvszywie 2 600 

3 ZawartoSd ziam nieforemnych w h s z y w i e  


4 ~ c i e r a l n o ~ ~kruszywa 
5 NasiqkliwoSC kruszywa 6000 

i przy kaidej mianie irodla 
6 OdpomoSC kruszywa na dzialanie mrozu pobierania materialow 7 ZawartoSC zanieczyszczen organicznych 

6.3.2. Badania wlaSciwoici kruszywa 

Probki naleiy pobierad w sposob losowy z rozlozonej warshvy, przed jej zagqszczeniem. Wyniki badati 
powimy by6 na bieiqco przekazywane Inzynierowi. 

Badania pelne kruszywa, obejmujqce ocene wszystkich wlaSciwoSci okreilonych w pkt 2.3 powimy by6 
wykonywane przez Wykonawcq z czqstotliwoSciq gwarantujqcq zachowanie jakoici robot i zawsze w przypadku zmiany 
irbdla pobierania materialow oraz na polecenie Iniyniera. Probki do badan pelnych powimy by6 pobierane przez 
Wykonawcq w sposob losowy, w obecnoSci Ingniera. 

6.4. Wymagania dotyczqce noSnoSci i cech geometrycznych podbudowy 

6.4.1. CzqstotliwoSC oraz zakres pomiarow 

CzestotliwoSC oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4. 

Tablica 4. CzqstotliwoSd oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z tlucznia kamiemego 

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna cz~stotliwoid pomiarow 

1 SzerokoSC podbudowy 10 razy na 1 km 

w sposob ciqgly planografem albo co 2 RownoSC podluina 20 m latq na kazdym pasie ruchu 
3 RownoSC, poprzeczna 10 razy na 1 km 
4 Spadki poprzeczne*) 10 razy na 1 km 

5 Rzqdne wysokoiciowe 
co 100 m w 
krawqdziach 

osi jezdni i na jej 

6 Uksztaltowanie osi w planie*) co 100 m 

7 GruboSC podbudowy Podczas budowy :~3 punktach na 
kazdej dzialce roboczej, lecz nie 
rzadziej niz raz na 400 m2 
Przed odbiorem: w 3 punktach, lecz 
nie rzadziej niz raz na 2000 m2 
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NoSnoSC podbudowy I nie rzadziej nii  raz na 3000 m2 

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowanie osi w planie naleiy wykonaC w punktach glbwnych 
luk6w poziomych. 

6.4.2. SzerokoSC podbudowy 

SzerokoSd podbudowy nie moze roznic siq od szerokoici projektowanej o wiqcej niz +10 cm, -5 cm. 
Na jezdniach bez krawqinikbw szerokoid podbudowy powinna by6 wiqksza od szerokoici warstwy wyiej 

le2qcej o co najmniej 25 cm lub o wartoid wskazanq w dokuinentacji projektowej. 

6.4.3. RownoSc podbudowy 

Nier6wnoSci podluine podbudowy nalezy inierzyk 4-metrowq latq lub planografem, zgodnie z normq BN- 
68/893 1-04 [l  11. 

NierownoSci poprzecme podbudowy naleiy inierzyc 4-metrowq latq. 
NierownoSci podbudowy nie inogq przekraczac: 

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej, 
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej. 

6.4.4. Spadki poprzecme podbudowy 

Spadki poprzecme podbudowy na prostych i lukach powinny by6 zgodne z dokumentacjq projektowq z 
tolerancjq k 0,5 %. 

6.4.5. Rzqdne wysokoiciowe podbudowy 

Roznice pomiqdzy rzqdnymi wysokoSciowyini podbudowy i rzcdnymi projektowanymi nie powinny 
przekraczat + 1 cm, -2 cm. 

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie 

OS podbudowy w planie nie moze byd przesuniqta w stosunku do osi projektowanej o wiccej niz 3 cm dla 
autostrad i drog ekspresowych lub o wiccej niz f 5 cm dla pozostalych drog. 

6.4.7. GruboSd podbudowy 

GruboSC podbudowy nie moze roznic sic od giuboSci projektowanej o wiqcej niz: 
- dla podbudowy zasadniczej zk 2 cm, 
- dla podbudowy pomocniczej + 1 cm, -2 cm. 

6.4.8. NoSnoSC podbudowy 

Pomiary noinoici podbudowy naleiy wykonad zgodnie z BN-64/893 1-02 [lo]. 

Podbudowa zasadnicza powinna spelniaC wymagania dotyczqce noSnoSci, podane w tablicy 5. 


Tablica 5. Wymagania noSnoSci podbudowy zasadniczej w zaleinoici od kategorii ruchu 

Minimalny inodul odksztalcenia mierzony przy uiyciu 

Kategoria ruchu plyty o Srednicy 30 cm (MPa) 


I I1
Pienvotny Mli. Wtomy M E  

Ruch lekki 100 140 

Ruch lekko Sredni i Sredni 100 170 


Pienvotny modul odksztalcenia podbudowy po~nocniczej mierzony plytq o Srednicy 30 cm, powinien by6 
wiqkszy od 50 MPa. 

I1 
Zagqszczenie podbudowy naleiy uznaC za PI-awidlowe, gdy stosunek wt6mego modulu odksztalcenia M E  do 

I 
pienvotnego modulu odksztalcenia M Ejest nie wiqkszy od 2,2. 

6.5. Zasady postppowania z wadliwie wykonanyrni odcinkarni podbudowy 

6.5.1. NiewtaSciwe cechy geometrycme podbudowy 
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Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazujq wieksze odchylenia cech geomehycznych od 
okreilonych w punkcie 6.4, powinny by6 naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostanq 
wykonane na koszt Wykonawcy. 

Jezeli szerokoSC podbudowy jest lnniejsza od szerokoici projektowanej o wiecej niz 5 cm i nie zapewni to 
podparcia warstwom wyzej leacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszerzyC podbudowe przez spulchnienie 
warstwy na pelnq gruboSC, do polowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza), 
dolozenie materialu i powtorne zagqszczenie. 

6.5.2. NiewlaSciwa grub066 

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzglqdem gruboici, Wykonawca wykona napraw? podbudowy. 
Powierzchnie powinny by6 naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiedniq glqbokoiC, zgodnie z 
decyzjq Iniyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wlaSciwoSciach, wyrownane i ponownie 
zagqszczone. Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastslpi ponowny pomiar i ocena 
gruboSci warstwy. Koszty poniesie Wykonawca. 

6.5.3. NiewlaSciwa noSnoSC podbudowy 

Jezeli noSnoSC podbudowy bqdzie inniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne 
do zapewnienia wymaganej noinoici, zalecone przez Inzyniera. 

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie noinoSci 
podbudowy wyniklo z niewlaiciwego wykonania robot przez Wykonawcq podbudowy. 

7.1.Og61ne zasady obmiaru robot 

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkq obmiarowqjest m2 (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tlucznia kamiennego. 

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. 
Roboty uznaje siq za zgodne z dokumentacjq projektow% SST i wymaganiami Iniyniera, jezeli wszystkie 

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne. 

9.1. OgBlne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici 

Ogolne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1 m2 podbudowy tluczniowej obejinuje: 
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, 
- oznakowanie robot, 
- przygotowanie podloza, 
- dostarczenie materialow na miejsce wbudowania, 
- rozloienie kruszywa, 
- zagqszczenie warstw z zaklinowaniem, 
- przeprowadzenie pomiarow i badan laborato~yjnych okreilonych w specyfikacji technicznej, 
- utrzymanie podbudowy w czasie robot. 

10. PRZEPISY ZWQZANE 

10.1. Normy 

1. 	 PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoSci zanieczyszczen 

obcych 


2. PN-B-06714-15 	 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego 
3. PN-B-06714-16 	 Kruszywa inineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn 
4. PN-B-06714-18 	 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiqkliwoici 
5. 	 PN-B-06714-19 Kruszywa inineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornoici metodq 


bezpoiredniq 

6. 	 PN-B-06714-26 Kruszywa inineralne. Badania. Oznaczanie zawartoSci zanieczyszczen 


organicznych 

7. PN-B-06714-42 	 Kruszywa inineralne. Badania. Oznaczanie ScieralnoSci w bqbnie Los 

file://D:\ost\Podbudowy\d040404.htm 
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Angeles 
8. PN-B- 1 1 1 12 Kruszywo tnineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni drogowych 
9. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tiucmia kamiennego 

10. BN-641893 1-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni 
podatnych i podloza przez obciqzenie plytq 

1 1. BN-681893 1-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownoici nawierzchni planografem i latq. 

10.2. Inne dokumenty 

Nie wystqpujq. 
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Opracowanie wykonano na zlecenie 

G e n e r a l n e j  D y r e k c j i  D r o g  P u b l i c z n y c h  


Zgodnie z decyzjq Generalnego Dyrektora Drog Publicznych niniejsza ogolna specyfikacja technicma stanowi 
obowiqmjqcq podstawq sporzqdzenia szczegolowej specyfikacji technicmej przy zlecaniu i realizacji robot na drogach 
krajowych oraz jest zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robot na drogach wojewodzkich, powiatowych i gminnych. 

Jednostka autorska, 

opracowanie edytorskie i rozpowszechnienie: 


Branzowy Zaklad DoSwiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego Sp. z 0.0. 

Warszawa 


Konsultacj e: 

Wydziat Budowy Generalnej Dyrekcji Dr6g Publicmych w Warszawie 


TreSC ogolnej specyfikacji technicznej opracowano wg stanu na dzien 30 kwietnia 2001 r. 

Przy sporzqdzaniu szczeg6lowej specyfikacji technicznej naleiy uaktualnii przepisy zawarte w wykorzystywanej 

niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej. 


OST ogolne specyfikacje technicme 
SST szczegotowe specyfikacje techniczne 
IBDiM Instytut Badawczy Drog i Mostow 
CZDP Centralny Zarzqd Drog Publicznych 

l._W_STI$P 
2. MATERIALY 
3. sPRZQT 
4.TRANSPORT 
SJYYKONANIEROBOT 
6,mNTROLA JAKOSCI ROBOT 
7. OBMIAR ROBOT 
8. ODBIORROBOT 
9+PODSTAWA PLATNOSCI 
10.PBEPISY ZW-UZANE 
TN-FORNCJA AKTUALIZACYJNA 

1.1. Przedmiot OST 

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru 
robot zwiqzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzchni z betonu asfaltowego. 

1.2. Zakres stosowania OST 

Og6lna specyfikacja technicma (OST) stanowi obowiqmjqcq podstawq opracowania szczegolowej 
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na 
drogach krajowych. 

Zaleca siq wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach wojewodzkich powiatowych i gminnych. 

1.3. Zakres rob6t objetych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwiqzanych z wykonywaniem 
warstwy Scieralnej, wiqzqcej, wyrownawczej i wzmacniajqcej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:2000 [lo]. 

Nawierzchniq z betonu asfaltowego inoina wykonywaC dla dr6g o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg 
,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podamych i polsztywnych", IBDiM - 1997 [12] wg ponizszego 
zestawienia: 

Klasyfikacja drog wg kategorii iuchu 
I 
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liczba osi obliczeniowych 
kategoria mchu 1OCl kNIpasldobq 

KRl 1 1 2  
KR2 od 13 do70 
KR3 od 71 do 335 
KR4 od336do1000 
KR5 od 1001 do 2000 
KR6 > 2000 

1.4. OkreSlenia podstawowe 

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreilonym skladzie i 
uziamieniu. 

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka rnineralna z odpowiedniq iloSciq asfaltu lub polimeroasfaltu, 
wytworzona na gorqco, w okreilony sposob, spelniajqca okreslone wymagania. 

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ulozona i zagqszczona. 

1.4.4. ~rodek  adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktdra poprawia adhezjq asfaltu do materialow 
mineralnych oraz zwiqksza odpomoic blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanie wad% moie by6 
dodawany do asfaltu lub do kruszywa. 

1.4.5. Podioze pod warstwq asfaltowq - powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki mineralno- 
asfaltowej. 

1.4.6.Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami. 

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie. 

1.4.8. Proba technologicma - wytwarzanie inieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej wlaSciwoSci sq 
zgodne z receptq laboratoryjnq. 

I 
1.4.9. Odcinek probny - odcinek warstwy nawierzchni (o dlugoici co najmniej 50 m) wykonany w warunkach 
zblizonych do wamnkow budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzqtu i uzyskiwanych parametrow technicznych robot. 

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) - obciqzenie drogi ruchein samochodowym, wyraione w osiach obliczeniowych (100 kN) 
na obliczeniowy pas ruchu na dobe. 

I 1.4.11. Pozostale okreilenia podstawowe sq zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjarni podanymi w OST 
D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 1.4. 

1.5.Og6lne wymagania dotyczqce rob6t 

Og6lne wymagania dotyczqce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og61nen pkt 1.5. 

2.1. Ogdlne wymagania dotyczqce materialow 

Ogolne wymagania dotyczqce materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 
,,Wymagania ogolne" pkt 2. 

2.2. Asfalt 

Naleiy stosowaC asfalt drogowy spelniajqcy wymagania okreslone w PN-C-96170: 1965 [6]. 

W zaleinoici od rodzaju warstwy i kategorii ruchu naleiy stosowaC asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2. 


2.3. Polimeroasfalt 

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfaltu modyfikowanego polimerami, to 
polimeroasfalt musi spelniaC wymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaC aprobatq technicnq 

Rodzaje polimeroasfalt6w i ich stosowanie w zaleznoici od rodzaju warstwy i kategorii mchu podano w 
tablicy 1 i 2. 

2.4. Wypelniacz 

Naleiy stosowak wypelniacz, spelniajqcy wylnagania okreilone w PN-S-96504: 1961 [9] dla wypelniacza 
podstawowego i zastqpczego. 

Przechowywanie wypelniacza powinno byc zgodne z PN-S-96504: 1961 [9]. 

Tablica 1. Wymagania wobec materialow do warstwy scieralnej z betonu asfaltowego 

LP. Rodzaj inaterialu Wymagania wobec materialow 



1 

Nawierzchnia z betonu asfaltowego 	 Strona 4 z 21 

5 

nr normy 

Kruszywo lamane granulowane wg PN-B- 
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4] 
a) ze skal magmowych i przeobrazonych 
b) ze skal osadowych 
c) z surowca sztucznego (iuzle 
pomiedziowe i stalownicze) 

I 

2 Kruszywo lamane zwykle 
wgPN-B-11112:1996 [2] 

3 iw i r  i mieszanka 
-wgPN-B-11111:1996 [I . ]  

4 	 Grys i iwir kruszony 
rozdrobnionego surowca 
WT/MK-CZDP 84 [I51 

z naturalnie 
skalnego wg 

5 Piasek wg PN-B- 1 1 1 13 :1996 [3] 
6 Wypelniacz mineralny: 

a) wg PN-S-96504: 1961 [9] 

b) innego pochodzenia wg orzeczenia 
laboratoryjnego 

7 Asfalt drogowy 
wg PN-C-96 170: 1965 [6] 

8 Polimeroasfalt drogowy 

KR 11ubKR2 

kl. I, 11; gat.1, 2 

jw. 

jw. 

kl. I, 11; gat.1, 2 

kl. I, 11 

kl. I, 11; gat.l,2 

gat. 1,2 

podstawowy, 

zastepczy 


pyty z odpylania, 

popioly lotne 

D 50, D 70, 


D 100 

DE80 A,B,C, 


od KR3 doKR6  

kl. I, 111); gat.1 
j ~ . ~ )  

kl. I; gat.1 


kl. I; gat.1 


podstawowy 


D 503), D 70 


DE80 A,B,C, 

DP80 


1) tylko pod wzgledem ScieralnoSci w bebnie kulowym, pozostale cechy jak dla kl. I; 

gat. 1 


2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w ilosci I 50% mlm we frakcji grysowej w mieszance z 

innymi kruszywami, w iloici I 100% mlin we fiakcji piaskowej oraz kwarcyty 

i piaskowce bez ograniczenia ilokciowego 


3) preferowany rodzaj asfaltu 

Tablica 2. Wymagania wobec materialow do warstwy wiqzqcej, wyrownawczej i wzmacniajqcej z betonu asfaltowego 

LP. Rodzaj materialu 
nr normy 

1 Kruszywo lamane granulowane wg PN-B-
11 112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4] 
a) z surowca skalnego 
b) z surowca sztucznego (iuzle pomiedziowe 

i stalownicze) 
2 Kruszywo lamane zwykle 

wg PN-B-11112: 1996 [2] 
3 Zwir i mieszanka 

wgPN-B-11111:1996 ['I.] 
4 Grys i iwir kruszony z naturalnie 

rozdrobnionego surowca skalnego wg 
WT/MK-CZDP 84 [I51 

5 Piasek wg PN-B-11113: 1996. [3] 
6 Wypelniacz mineralny : 

a) wg PN-S-96504: 196 1 [9] 

b) innego pochodzenia 
wg orzeczenia laboratoryjnego 

7 Asfalt drogowy 
wg PN-C-96170:1965 [6] 

8 Polimeroasfalt drogowy 
wg TWT PAD-97 [13] 

Wymagania wobec material6w w 
zaleinoSci od kategorii ruchu 

KR 1 lub KR 2 

kl. I,II; gat.1, 2 

jw. 


kl. I, 11; gat.1, 2 


kl. I, I1 


kl. I, 11; gat.l,2 


gat. 1 ,2  

podstawowy, 
zastepczy 

P Y ~z o d ~ ~ l a n i a ,  
popioly lotne 

D 50, D 70 

K R 3 d o K R 6  

kl. I, 11'); gat.1, 2 

kl. I; gat. 1 

kl. I, I I ~ )gat. i , 2  

podstawowy 

D 50 

DE30 A,B,C 

DE80 A,B,C, 

DP30,DP80 
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1) tylko pod wzglqdem ScieralnoSci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1 

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza siq stosowanie wypehiacza imego pochodzenia, np. pyly z 
odpylania, popioly lotne z wqgla kamiemego, na podstawie orzeczenia laboratoryjnego i za zgodq Iniyniera. 

2.5. Kruszywo 

W zaleinoSci od kategorii ruchu i warstwy naleiy stosowad kruszywa podane w tablicy 1 i 2. 
Skladowanie kruszywa powinno odbywac siq w warunkach zabezpieczajqcych je przed zanieczyszczeniem i 

zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. 

2.6. Asfalt uplynniony 

Naleiy stosowaC asfalt uplynniony spelniajqcy wymagania okreilone w PN-C-96 173: 1974 [7]. 

2.7. Emulsja asfaltowa kationowa 

Naleiy stosowac drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajqce wymagania okreSlone w WT.EmA-99 
[141. 

3. SPRZqT 

3.1.Ogdlne wymagania dotyczqce sprzqtu 

Ogdlne wymagania dotyczqce sprzqtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og61nen pkt 3. 

3.2. Sprzqt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego 

Wykonawca przystcpujqcy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazac siq 
mozliwoSciq korzystania z nastqpujqcego sprzqtu: 
- wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub ciqglym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych, 
- ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zagqszczanego, 
- skrapiarek, 
- walc6w lekkich, Srednich i ciqzkich , 
- walc6w stalowych gladkich , 
- walc6wogumionych, 
- szczotek mechanicznych lubli innych urzqdze~i czyszczqcych, 
- samochodow samowyladowczych z przyklyciem lub tel~nosow. 

4. TRANSPORT 

4.1.Ogdlne wymagania dotyczqce transportu 

Og6lne wymagania dotyczqce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 4. 

4.2. Transport materialdw 

4.2.1. Asfalt 
Asfalt naleiy przewozid zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024: 1991 [5]. 
Transport asfaltow drogowych moze odbywac siq w: 

- cysternach kolejowych, 
- cysternach samochodowych, 
- bqbnach blaszanych, 

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Iniyniera. 


4.2.2. Polimeroasfalt 


Polimeroasfalt naleiy przewozid zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM [13] oraz w aprobacie 
technicznej. 

4.2.3. Wypelniacz 

Wypelniacz luzem naleiy przewozic w cystemach przystosowanych do przewozu material6w sypkich, 
urnozliwiaj qcych rozladunek pneumatyczny. 

Wypelniacz workowany moina przewozid dowolnymi Srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed 
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow. 

4.2.4. Kruszywo 

Kruszywo moina przewozid dowolnymi Srodkalni transportu, w warunkach zabezpieczajqcych je przed 
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi aso~~ymentaini kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem. 

4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego 

Mieszankq betonu asfaltowego naleiy przewozid pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie 
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transportu i podczas oczekiwania na rozladunek. 
Czas transportu od zaladunku do rozladunku nie powinien przekraczaC 2 godzin z jednoczesnym spelnieniem 

wamnku zachowania temperatury wbudowania. 
Zaleca siq stosowanie samochodow termosow z podwojnymi Scianami skrzyni wyposazonej w system 

ogrzewczy. 

5.1.Og6lne zasady wykonania rob6t 

Og6lne zasady wykonania robbt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej 

Przed przystqpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Iniynierem, Wykonawca dostarczy Iniynierowi do 
akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych poszczeg6lnych 
skladnikow i probki materialow pobrane w obecnoSci Iniyniera do wykonania bad^ kontrolnych przez Inwestora. 

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na: 
- doborze skladnikow mieszanki mineralnej, 
- doborze optymalnej iloSci asfaltu, 
- okreSleniu jej wlaSciwoSci i porownaniu wynikow z zalozeniami projektowymi. 

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna mieSciC siq w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego 
przez krzywe graniczne. 

5.2.1. Warstwa Scieralna z betonu asfaltowego 

Rzqdne krzywych granicznych uziamienia mieszanek mineralnych do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego 
oraz orientacyjne zawartoici asfaltu podano w tablicy 3. 

Tablica 3. Rzqdne krzywych granicznych uziainienia inieszanki mineralnej do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego 
oraz orientacyjne zawartoici asfaltu 

Rzqdne krzywych granicznych MM w zaleinoici od kategorii ruchu 

Wymiar oczek KR 1 lub KR 2 odKR3doKR6  

sit #, mm Mieszanka inineralna, mm 

ZawartoSd od 0 od 0 do 8 


asfaltu O d o  do16 lub lubodOdo od 0 od 0 od 0 od 0 
do 20 od 0 do 6,3 

do20 do 201) do 16 dol2,8 

12,8 

Przec hodzi 

przez: 25,O 100 100 100 


20,O 8% 100 100 88-100 901100 100 

16,O 7 8 ~ 1 0 0  90s100 78t100 67t100 90-100 100 

12,8 68t93 80t  100 6 8 4 5  5 2 4 3  8 0 ~ 1 0 0  87-100 
9,6 59+86 69 t  100 100 5 9 ~ 7 4  38t62 7 0 4 8  73t100 
8,o 5 4 4 3  62+93 90+ 100 54t67 30t.50 6 3 4 0  66+89 
6 3  48t78 5 6 4 7  78~100  4 8 ~ 6 0  22t40 55t70 57t75 
4,o 40t70 4 5 ~ 7 6  60 i  100 3 9 ~ 5 0  21t37 44t58 47t60 
2,o 2 9 ~ 5 9  35-64 41t71 29t38 2 1 ~ 3 6  30t42 35t48 

zawartoSC 

ziarn > 2,O (41t71) (36-65) (29959) (62t71) (64~79)  (58i70) (52+65) 


0,85 20t47 26i50 27t52 20t28 2 0 ~ 3 5  18t28 25i36 
0,42 1 3 ~ 3 6  19+39 18+39 1 3 ~ 2 0  17+30 12s20 18+27 
0,30 lot31 17t33 15t34 lot17 1 St28 lot18 16t23 
0,18 7+23 13t25 13t25 7t12 12+24 8 t  15 12t17 
0,15 6t20 12+22 1 2 ~ 2 2  6 t l l  1 I t22 7+14 l l t 1 5  
0,075 St10 7 t l l  8t12 5 t7  lot15 6 t 9  7+9 

I 	 Orientacyjna 

zawartoSC asfaltu 

w MMA, % mlm 5,0+6,5 5,0+6,5 5,5+6,5 4,5+5,6 4,3+5,4 4,8+6,0 4,8t6,5 

1) mieszanka o uziamieniu niecislglym; uziamienie nietypowe dla MM betonu asfaltowego 


Krzywe graniczne uziarnienia inieszanek ~nineralnych do warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego 
przedstawiono na rysunkach od 1 do 7. 
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NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10 
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r2 
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm 

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki inineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy 8cieralnej 
nawierzchni drogi o obciqzeniu ruche~n dla KR1 lub KR2 

NRASTM 200 100 80 50 40 20 10 

100 0 


90 10 


80 20 

r;p-6 70.-	 30w 


60 40 .-0
.G 

VI 
a 


.% 	 50 50 g 
B 	 bl

3 	4o 60 
c' 	 2

0 

n 30 70 


20 80 


10 90 


0 	 100 

Wymiary oczek s ~ tkwadratowych, mm 

Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki inineralnej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 inm do warstwy 
8cieralnej nawierzchni drogi o obciqzeniu ruchein KR1 lub KR2 
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm 
Rys. 3. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki inineralnej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warstwy 
Scieralnej nawierzchni drogi o obciqzeniu ruchein nawierzchni drogi o obciqzeniu ruchem KR1 lub KR2 

NU ASTM 

100 


Wyrniary oczek s ~ tkwadratowych,mm 

Rys. 4. Krzywe granicwe uziamienia mieszanki ~nineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy Scieralnej 
nawierzchni drogi o obciqzeniu ruchem od KR3 do KR6 

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10 
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--.0- 7 0  
ln 

2 60 


zl5 40 


e 
11 30 


20 


1 0  


0 

Wymiary oczek s ~ tkwadratowych, rnm 

Rys. 5. Krzywe graniczne uziamienia inieszanki ~nineralnej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o niecielym 
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uziamieniu) do warstwy Scieralnej nawierzchni drogi o obciqzeniu ruchem od KR3 do KR6 

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10 


100 


Wymiary oczek sit kwadratowych, mrn 

Rys. 6. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy Scieralnej 
nawierzchni drogi o obciqzeniu ruchem od KR3 do KR6 

NU ASTM 200 100 80 50 40 20 10 

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm 
Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,s mm do warstwy Scieralnej 
nawierzchni drogi o obciqzeniu rucheln od KR3 do KR6 

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by6 ustalony na podstawie bad& pr6bek wykonanych wg 
metody Marshalla. Pr6bki powinny spekniad wymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5. 

Wykonana warstwa Scieralna z betonu asfaltowego powinna spelniad wymagania podane w tablicy 4 lp. od 6 
do 8. 

5.2.2. Warstwa wiqzqca, wyrownawcza i wzmacniajqca z betonu asfaltowego 

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wiqzqcej, wyrownawczej i 
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wzmacniajqcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 5. 
Krzywe graniczne uziamienia mieszanek inineralnych do warstwy wiqzqcej, wyrownawczej i wmacniajqcej z 

betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach 8+13. 
Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien byc ustalony na podstawie badah pr6bek wykonanych wg 

metody Marshalla; probki powinny spelniac wyinagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5. 
Wykonana warstwa wiqzqca, wyrownawcza i wzmacniajqca z betonu asfaltowego powinna spelniad 

wymagania podane w tablicy 6 lp. od 6 do 8. 

Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych oraz warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego 

Wymagania wobec MMA 
LP. WlaSciwoSci i warstwy Scieralnej z BA 

w zaleinoSci od kategorii mchu 
KRl lubKR2 K R 3 d o K R 6  

1 Modul sztywnoici pelzania I ) ,  MPa nie Vmaga  siq 2 14,O (2 1 8)4) 
2 StabilnoSC pr6bek wg 

temperaturze 60° C, kN 
metody Marshalla w 

2 5 s2 )  2 10,03) 

3 Odksztalcenie probek jw., mm od 2,O do 5,O od 2,O do 4,5 

4 Wolna przestrzen w probkachjw., % v/v od 1,5 do 4,5 od 2,O do 4,O 
5 Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., 

Yo od 75,O do 90,O od 78,O do 86,O 

6 GmboSC w cm warstwy z MMA o uziamieniu: 
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5 do 4,O 
od 0 mm do 8,O mm od 2,O do 4,O 

I od 0 mm do 12,8mm od 3,5 do 5,O od 3,5 do 5,O 
od 0 mm do 16,O mm od 4,O do 5,O od 4,O do 5,O 
od 0 mm do 20,O mm od $0 do 7,O od 5,O do 7,O 

7 Wskainik zageszczenia warstwy, % 2 98,O 2 98,O 

8 Wolna przestrzen w warstwie, % (v/v) od 1,5 do 5,O od 3,O do $0 

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Infonnacje, instrukcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy 

tylko fazy projektowania skladu MMA 


2) prbbki zagpszczone 2 x 50 uderzen ubijaka 

3) pr6bki zagpszczone 2 x 75 uderzen ubijaka 


4) specjalne warunki, obciqzenie ruchem powolnym, stacjonamym, skanalizowanym, itp. 


Tablica 5. Rzqdne krzywych granicznych uziamienia inieszanek do warstwy wiqacej, wyrownawczej i wmacniajqcej z 
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu 

Rzqdne krzywych granicznych uziamienia MM w zaleinoSci od 

kategorii mchu 


Wymiar oczek sit KR 1 lub KR2 KR3 do KR6 

#, mm Mieszanka mineralna, mm 


od 0 od 0 od 0 od 0 odO odOdo16')

do 20 do 16 do 12,s do 25 do 20 


Przechodzi przez: 

31,5 100 
25,O 100 84- 100 100 
20,O 87+ 100 100 75+ 100 87- 100 100 
16,O 75t100 88-100 100 68990 77% 100 87+100 
12,8 65t93 789100 85+ 100 6 2 4 3  66t90 77t100 
9 4  5 7 4 6  67t92 70t  100 S t 7 4  5 6 4  1 6 7 4 9  
8,O 5 2 4 1  6 0 4 6  6 2 4 4  50a69 50+75 6 0 4 3  
6 3  47t76 53-40 S t 7 6  45t63 45t67 54t73 
4,o 40t67 42t69 45t65 32t52 36i55 42+60 
2,o 30t55 30t54 35+55 2 5 ~ 4 1  25t41 3 0 ~ 4 5  

zawartoid 

ziam > 2,O mm (45t70) (46t70) (45t65) (59t75) (59t75) (55~70)  
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0,85 20t40 20+40 25t45 16t30 16+30 20t33 
0,42 13+30 14+28 18+38 10+22 9t22 13t25 
0,30 lot25 11+24 15+35 St19 7+19 lot21 

1 
0,18 
0,15 
0,075 

6+17 
5a15 
3+7 

St17 
7+15 
3 4  

1 1a28 
9+25 
3+9 

5t14 
5512 
4t6 

5t15 
5t14 
4t7 

7+16 
6+14 
5t8 

Orientacyjna 

zawarto6C asfaltu w 4,3+5,8 4,3+5,8 4,5+6,0 4,0+5,5 4,0t5,5 4,3+5,8 

MMA, % m/m 


1) Tylko do wars twy wyrownawczej 


Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnych do warstwy wiqzqcej, wyrownawczej i wzmacniajqcej z 
betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkach od 8do 13. 

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10 

0.075 0.15 0.18 0.3 0.42 0.85 2 4 6.3 8 9.6 16 25 38.1 
12.8 20 31.5 

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm 

Rys. 8.Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy wiqzqcej, 
wyrownawczej i wzmacniajqcej nawierzchni drogi o obciqzeniu ruchem KRI lub KR2 

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10 

100 


0 100 

0.075 0.15 0,18 0.3 0,42 0.85 2 4 6,3 8 9.6 16 25 38.1 

12.8 20 31.5 

Wymiary ocrek sit kwadratowych, mm 

Rys. 9.Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki inineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy wiqzqcej, 
wyrownawczej i wzmacniajqcej nawierzchni drogi o obci@eniu ruchem KR1 lub KR2 
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0.075 0.15 0.18 0.3 0.42 0.85 2 4 6.3 8 9.6 16 25 38.1 

12.6 20 31.5 

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm 

Rys. 10. Krzywe granicme uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwy wiqzqcej, 
wyrownawczej i wmacniajqcej nawierzchni drogi o obciqieniu ruchem KR1 lub KR2 

NRASTM 200 100 80 50 40 20 10 

100 


0.075 0.15 0,18 0.3 0.42 0.85 2 4 6.3 8 9.6 16 25 38.1 

12.8 20 31,s 
W y m i a r y  oczek sit k w a d r a t o w y c h ,  mm 

Rys. 11. Krzywe granicne uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 25 rnrn do warstwy wiqiqcej, 
wyr6wnawczej i wmacniajqcej nawierzchni dsogi o obciqzeniu ruchem od KR3 do KR6 



Nawierzchnia z betonu asfaltowego 	 Strona 13 z 21 

0.075 0.15 0.18 0.3 0.42 0.85 2 4 6.3 8 9.6 16 23 38.1 

12.8 	 20 31.5 

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm 

Rys. 12. Krzywe granicme uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 20 mm do warstwy wiqzqcej, 
wyr6wnawczej i wmacniajqcej nawierzchni drogi o obciqzeniu ruchem od KR3 do KR6 

NRASTM 200 100 8 0  5 0  40  20  10 

100 


0 100 1 
I 

0.075 0.15 0.18 0.3 0.42 

Wymiar

0.85 

y oczek s

2 

it kwadr

4 8.3 8 9.8 ? 8  25 38.1 

1 2 8  20 31.5 

atowych, rnrn i 
Rys. 13. Krzywe graniczne uziamienia mieszanki mineralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy wyrownawczej 
nawierzchni drogi o obciqzeniu ruchem od KR3 do KR6 

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralno-asfaltowych i warstwy wiqzqcej, wyrownawczej oraz wzmacniajqcej 
z betonu asfaltowego 

( Wymagania wobec MMA, warstwy 
wi@qcej, wyrownawczej 

/ wzmacniajqcej w zaleinoSci od 
kategorii ruchu 

---- KR1 lub KR2 I odKR3  do K R 6  

1 	 Modul sztywnoSci pelzania '), MPa nie wymaga siq 1 16,O (>22)3) 
2 	 StabilnoSC probek wg metody Marshalla w 

temperaturze 60° C, zaggzczonych 2x75 2 8,O (2 6,0)*) 21 1 ,O 
uderzen ubijaka, kN 

3 Odksztalcenie probek jw., mm od 2,O do 5,O od 1,5 do 4,O 
4 Wolna przestrzen w probkach jw., %(v/v) od 4,O do 8,O od 4,O do 8,O 
5 Wypelnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., 

O/o 	 od 65,O do 80,O 175,O 

6 GruboSC warstwy w cm z MMA o uziamieniu: 
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5 do 5,O 
odOmm do 16,Omm od 4,O do 6,O od 4,Odo 6,O 
od 0 mm do 20,O mm od 6,O do 8,O od 6,O do 8,O 

- od 0 mm do 25,O mm --od 7,O do 10,0 

Wskainik zaggzczenia warstwy, % 2 98,O 2 98,O 7 
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8 1 Wolna przestrzen w warstwie, % (vlv) 1 od 4,5 do 9,O 1 od 4,5 do 9,O 


1) onaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instiukcje - zeszyt nr 48 [16],dotyczy 

tylko fazy projektowania skladu MMA 


2) dla warstwy wyrownawczej 

3) specialne warunki, obciqzenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowanym, itp. 


5.3. Wyhvarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej 

Mieszanke mineralno-asfaltow~ produkuje siq w otaczarce o mieszaniu cyklicmym lub ciqglym zapewniajqcej 
prawidlowe dozowanie skladnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury skladnikow i gotowej 
mieszanki mineralno-asfaltowej. 

Dozowanie skladnikow, w tym takie wstepne, powinno by6 wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z 
receptq. Dopuszcza sic dozowanie objgtoSciowe asfaltu, przy uwzglednieniu miany jego gestokci w zaleinosci od 
temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5 do KR6 dozowanie skladnikow powinno by6 sterowane elektronicmie. 

Tolerancje dozowania skladnikow mogq wynosiC: jedna dziaika elementama wagi, wzglednie 
przeplywomierza, lecz nie wiqcej nii  + 2 % w stosunku do masy skladnika. 

Jeieli jest przewidziane dodanie Srodka adhezyjnego, to powinien on byd dozowany do asfaltu w sposdb i w 
iloiciach okreSlonych w recepcie. 

Asfalt w zbiorniku powinien by6 ogrzewany w sposob poSredni, z ukladem termostatowania, zapewniajqcym 
utrzymanie stalej temperatury z tolerancjqc 5' C. 

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosid: 
- dla D 50 od 145' C do 165' C, 
- dla D 70 od 140' C do 160' C, 
- dla D 100 od 135' C do 160' C, 
- dla polimeroasfaltu - wg wskazari producenta poliineroasfaltu. 

Kruszywo powinno by6 wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypelniacza 
uzyskala wlaiciwq temperature. Maksymalna telnperatura gorqcego kruszywa nie powinna by6 wyzsza o wiqcej niz 30' 
C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej. 

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosid: 
- z D  50 od 140°C do 170' C, 
- z D 7 0  od 135'C do 165'C, 
- Z D  100 od 130°C do 160' C, 
- z polimeroasfaltem - wg wskazan producenta polimeroasfaltu. 

5.4. Przygotowanie podloza 

Podtoze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno by6 wyprofilowane i rowne. Powierzchnia 
podloza powinna by6 sucha i czysta. 

NierownoSci podloza pod warstwy asfaltowe nie powinny by6 wiqksze od podanych w tablicy 7. 

Tablica 7. Maksymalne nier6wnoSci podloza pod warstwy asfaltowe, mm 

W przypadku gdy nierownoSci podloza sq wiqksze od podanych w tablicy 7, podloie naleiy wyr6wnaC: 
poprzez frezowanie lub ulozenie warstwy wyrownawczej. 

Przed rozlozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podloie naleg skropik emulsjq asfaltowq lub 
asfaltem uplynnionym w iloici ustalonej w SST. Zalecane iloici asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub uplynniacza 
podano w tablicy 8. 

Powierzchnie czolowe krawcznikow, wlazow, wpust6w itp. urzqdzen powinny byc pokryte asfaltem lub 
materialem uszczelniajqcym okreSlonym w SST i zaakceptowanym przez Inzyniera. 

Tablica 8. Zalecane iloSci asfaltu po odparowaniu wody z elnulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego 

Podloie do wykonania warstwy 
IloSc asfaltu po odparowaniu wody z 


LP. z mieszanki betonu asfaltowego emulsji lub uplynniacza z asfaltu 

uplynnionego, kg/m2 


Podioze pod warstwe asfaltowq 

1 ( Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa od 0,7 do 1,O 




--- 
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2 Podbudowa z kmszywa stabilizowanego 
od 0,5 do 0,7 mechanicznie 


3 Podbudowa z chudego betonu lub gluntu 

stabilizowanego cementem od 0,3 do 0,5 


4 Nawierzchnia asfaltowa o chropowatej 

powierzchni od 0,2 do 0,5 

5.5. Polqczenie miqdzywarstwowe 

Kazdq ulozonq warstwe naleiy skropiC emulsjq asfaltowq lub asfaltem uplymionym przed ulozeniem 
nastqpnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polqczenia iniqdzywarstwowego, w iloici ustalonej w SST. 

Zalecane iloici asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza podano w tablicy 9. 

Tablica 9. Zalecane iloici asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego 

Iloik asfaltu po odparowaniu wody z emulsji 

LP. Polqczenie nowych warstw lub uplynniacza z asfaltu uplynnionego 


kg/m2 

1 Podbudowa asfaltowa 

2 Asfaltowa warstwa wyrownawcza lub od 0,3 do 0,5 


wzmacniajqca 

3 Asfaltowa warstwa wiqzqca od 0,l do 0,3 


Skropienie powinno by6 wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyrn na odparowanie wody lub 
ulotnienie uplynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej: 
- 8 h przy iloici powyzej 1,O kg/m2 emulsji lub asfaltu uplynnionego, 
- 2 h przy iloici od 0,5 do 1,O kg/m2 emulsji lub asfaltu uplynnionego, 
- 0,5 h przy iloici od 0,2 do 0,5 kg/m2 emulsji lub asfaltu uplynnionego. 


Wymaganie nie dotyczy skropienia rampq otaczarki. 


5.6. Warunki przystqpienia do robdt 

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by6 ukladana, gdy temperatura otoczenia jest nie nizsza od 
+5O C dla wykonywanej warstwy gruboici > 8 cm i + 10' C dla wykonywanej warstwy gruboici 2 8 cm. Nie dopuszcza 
siq ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na ~nok~yrnpodloiu, podczas opad6w atmosferycznych oraz silnego 
wiatru (V > 16 m/s). 

5.7. Zardb prdbny 

Wykonawca przed przystqpieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowiqzany do 
przeprowadzenia w obecnoici Iniyniera kontrolnej produkcji. 

Sprawdzenie zawartoici asfaltu w mieszance okreila siq wykonujqc ekstrakcjg. 
Tolerancje zawartoici skladnikow ~nieszanki mineralno-asfaltowej wzglqdem skladu zaprojektowanego 

podano w tablicy 10. 

Tablica 10. Tolerancje zawartoSci skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzglgdem skladu zaprojektowanego 
przy badaniu pojedynczej probki inetodq ekstrakcji, % m/m 

Mieszanki mineralno-asfaltowe do 

Lp. Skladniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni dr6g o kategorii ruchu 


KR 1 lub KR 2 K R 3 d o K R 6  


1 Ziarna pozostajqce na sitach o oczkach # min: 
31,5; 25,O; 20,O; 16,O; 12,8; 9,6; 8,O; 6,3; 4,O; + 5,O f 4,O 
2,o 

2 Ziarna pozostajqce na sitach o oczkach # min: 
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 f 3,O f 2,o 

3 Ziarna przechodzqce przez sito o 
oczkach # 0,075mm f 2,O * 1,5 

4 Asfalt + 0,5 * 0,3 

5.8. Odcinek prdbny 

Jezeli w SST przewidziano koniecznoik wykonania odcinka prbbnego, to co najmniej na 3 dni przed 
rozpoczqciem robot, Wykonawca wykona odcinek probny w celu: 
- stwierdzenia czy uiyty sprzqt jest wlaiciwy, 
- okreilenia gruboici warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zagqszczeniem, koniecznej do uzyskania 

wymaganej w dokumentacji projektowej gruboici warstwy, 
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- okreilenia potrzebnej iloSci przejSd walcow dla uzyskania prawidlowego zaggzczenia warshvy. 
Do takiej proby Wykonawca uiyje takich materialow oraz sprzqtu, jakie bgdq stosowane do wykonania 

warstwy nawierzchni. 
Odcinek pr6bny powinien by6 zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Iniyniera. 
Wykonawca moze przystqpid do wykonywania warshvy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego 

przez Iniyniera. 

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego 

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by6 wbudowywana ukladarkqwyposazonq w uklad z automatycznym 
sterowaniem gruboSci warshvy i utrzymywanie~n niwelety zgodnie z dokumentacjqprojektowq. 

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinna byd nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej 
w pkcie 5.3. 

Zageszczanie mieszanki powinno odbywad sic bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejid walca ustalonym 
na odcinku pr6bnym. 

Poczqtkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosid nie mniej niz: 
- dla asfaltu D 50 130' C, 
- dla asfaltu D 70 125' C, 
- dla asfaltu D 100 120° C, 
- dla polimeroasfaltu - wg wskazari producenta polimeroasfaltow. 

Zagqszczanie naleiy rozpoczqd od krawqdzi nawierzchni ku osi. Wskainik zaggszczenia ulozonej warshvy 
powinien byd zgodny z wymaganiami podanyini w tablicach 4 i 6 .  

Zlqcza w nawierzchni powinny by6 wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. 
Zlqcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byd przesuniete wzglqdem siebie co najmniej o 15 cm. Zlqcza 

powinny byd calkowicie zwiqzane, a przylegajqce warstwy powinny byd w jednym poziomie. 
Zlqcze robocze powinno by6 rowno obciqte i powierzchnia obcietej krawedzi powinna byC posmarowana 

asfaltem lub oklejona sarnoprzylepnq taSmq asfaltowo-kauczukowq. Spos6b wykonywania zlqcz roboczych powinien by6 
zaakceptowany przez Iniyniera. 

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1.Ogdlne zasady kontroli jakoici robdt 

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne" pkt 6. 

6.2. Badania przed przystqpieniem do robdt 

Przed przystqpieniem do robot Wykonawca powinien wykonad badania asfaltu, wypelniacza oraz kruszyw 
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawid wyniki tych badan Iniynierowi do 
akceptacji. 

6.3. Badania w czasie robdt 

6.3.1. CzestotliwoSc oraz zakres badati i pomiarow 
Cz~stotliwoSd oraz zakres badan i poiniarow w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w 

tablicy 1 1. 

6.3.2. Sklad i uziamienie mieszanki mineralno-asfaltowej 

Badanie skladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001: 1967 [S]. 
Wyniki powinny by6 zgodne z receptq laboratoryjnq z tolerancjq okreilonq w tablicy 10. Dopuszcza sie wykonanie 
badan innymi rownowainymi metodami. 

6.3.3. Badanie wlaSciwoSci asfaltu 

Dla kazdej cysterny naleiy okreilid penetracje i teinperaturq miqknienia asfaltu. 

6.3.4. Badanie wlaSciwosci wypelniacza 

Na kazde 100 Mg zuiytego wypelniacza naleiy okreslid uziarnienie i wilgotnoid wypelniacza. 

Tablica 1 1. CzqstotliwoSd oraz zakres badan i pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej 

CzestotliwoSd badan 
LP. Wyszczegolnienie badan Minimalna liczba badah na dziennej 

dzialce roboczej 
1 Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 probka przy produkcji do 500 Mg 

asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg 

2 WlaSciwoSci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny) 

3 WlaSciwoSci wypelniacza 1 na 100 Mg 
4 WlaSciwoSci kruszywa przy kazdej zmianie 
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5 Temperatura skladnikow mieszanki 
mineralno-asfaltowej doz6r ciqgly 

6 Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zaladunku i w czasie 
asfaltowej wbudowywania 

7 Wyglqd mieszanki mineralno-asfaltowej Jw. 
8 WlaSciwoSci prbbek mieszanki mineralno- jeden raz dziennie asfaltowej pobranej w wytwomi 

1p.l i lp.8 -badania mogq by6 wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [lo] 

6.3.5. 	Badanie wlaSciwoSci kruszywa 

Przy kazdej zmianie kruszywa naleiy okreSliC klase i gatunek kruszywa. 

6.3.6. Pomiar temperatury skladnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej 

Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali 
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by6 zgodna z wymaganiami podanymi 
w recepcie laboratoryjnej i SST. 

6.3.7. 	Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej 

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w 
mieszance i odczytaniu temperatury. 

DokladnoSC pomiaru f 2' C. Temperatura powinna by6 zgodna z wymaganiami podanymi w SST. 

6.3.8. Sprawdzenie wyglqdu mieszanki mineralno-asfaltowej 

Sprawdzenie wyglqdu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wyglqdu w czasie 
produkcji, zaladunku, rozladunku i wbudowywania. 

6.3.9. WlaSciwoSci mieszanki mineralno-asfaltowej 

WlaSciwoSci mieszanki mineralno-asfaltowej naleiy okreilad na probkach zagqszczonych metodq Marshalla. 
Wyniki powinny byC zgodne z receptq laboratoryjnq. 

6.4. Badania dotyczqce cech geometrycznych i wlaSciwoSci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego 

6.4.1. CzqstotliwoSC oraz zakres badah i pomiarow 

CzqstotliwoSd oraz zakres badan i poiniarow wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje 
tablica 12. 

Tablica 12. CzqstotliwoSC oraz zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy z betonu asfaltowego 

pomiar rzednych niwelacji podiubej i poprzecmej 
oraz usytuowania osi wediug 

9 Krawqdz, obramowanie warstwy cala dlugoSC 

10 Wyglqdwarstwy ocena ciqgla 
11 Zagqszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m2 

12 Wolna przestrzen w warstwie J w. 

6.4.2. SzerokoSC warstwy 

SzerokoSC warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego powinna by6 zgodna z dokumentacjq projektow% z 
tolerancjq +5 cm. SzerokoSC warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie ograniczonej krawqznikiem lub opornikiem w 
nowej konstrukcji nawierzchni, powinna by6 szersza z kaidej strony co najmniej o gruboSC warstwy na niej polozonej, 
nie mniej jednak niz 5 cm. 

6.4.3. RownoSC warstwy 
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Nierownosci podluine i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-6818931-04 [ l l ]  nie 
powinny by6 wieksze od podanych w tablicy 13. 


Tablica 13. Dopuszczalne nierownoici warstw asfaltowych, inin 


6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy 

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na lukach powinny by6 zgodne z 
dokurnentacjqprojektowg z tolerancjqk 0,5 %. 

6.4.5. 	Rzedne wysokoSciowe 

Rzedne wysokoiciowe warstwy powinny byd zgodne z dokumentacjqprojektow% z tolerancjq* 1 cm. 

6.4.6. 	Uksztaitowanie osi w planie 

OS warstwy w planie powinna by6 usytuowana zgodnie z dokumentacjq projektowq, z tolerancjq 5 cm. 

6.4.7. GruboSd warstwy 

GruboSd warstwy powinna byd zgodna z gruboiciq projektowg z tolerancjqk 10 %. Wymaganie to nie dotyczy 
warstw o gruboici projektowej do 2,5 cm dla ktorej tolerancja wynosi +5 mm i warstwy o gruboici od 2,5 do 3,5 cm, dla 
ktorej tolerancja wynosi * 5 mm. 

6.4.8. Zlqcza podluine i poprzeczne 

Zlqcza w nawierzchni powinny by6 wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi. Zlqcza w 
konstrukcji wielowarstwowej powinny by6 przesuniete wzgledem siebie co najmniej o 15 cm. Zlqcza powinny by6 
calkowicie zwiqzane, a przylegajqce warstwy powinny by6 w jednym poziomie. 

6.4.9. Krawedi, obramowanie warstwy 

Warstwa Scieralna przy opomikach drogowych i urzqdzeniach w jezdni powinna wystawad od 3 do 5 mm 
ponad ich powierzchnie. Warstwy bez opomikow powinny byd wyprofilowane a w miejscach gdzie zaszla koniecznoSd 
obciecia pokryte asfaltem. 

6.4.10. Wyglqd warstwy 

Wyglqd warstwy z betonu asfaltowego powinien mied jednolitq teksture, bez miejsc przeasfaltowanych, 
porowatych, luszczqcych sic i spqkanych. 

6.4.11. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warshvie 

Zagqszczenie i wolna przestrzen w warstwie powinny by6 zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i 
recepcie laboratoryjnej. 

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot 

Og6lne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkq obmiarowq jest m2 (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego. 

Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 8. 
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq i SST, jezeli wszystkie pomiary i badania 

z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[10] daly wyniki pozytywne. 

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnoki 

Og6lne ustalenia dotyczqce podstawy platnoSci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 9. 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1 m2 warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje: 
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- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, 

- oznakowanie robot, zgodnie z zatwierdzonyin projektem organizacji ruchu, 

- dostarczenie materiaiow, 

-
 wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania, 
-	 posmarowanie lepiszczem krawqdzi urzqdzen obcych i kraweznikow, 
- skropienie miedzywarstwowe, 
- rozlozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej, 
- obciqcie krawqdzi i posmarowanie asfaltem, 
- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wyinaganych w specyfikacji technicnej. 

10. PRZEPISY ZWIAZANE 

10.1. Normy 

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i 
mieszanka 
Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych 
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek 
Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z iuzla stalowniczego do 
nawierzchni drogowych 
Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, nakowanie i transport 
Przetwory naftowe. Asfalty drogowe 
Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawierzchni drogowych 
Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych i 
nawierzchni bitumicznych 
Drogi sarnochodowe. Wypeiniacz kamienny do mas bitumicznych 
Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania 
Drogi samochodowe. Pomiar rownoici nawierzchni planografem i latq 

10.2. Inne dokumenty 

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997 
13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Poliineroasfalty drogowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje 	- zeszyt 54, 

IBDiM, Warszawa, 1997 
14. Warunki technicne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60, IBDiM, 

Warszawa, 1999 
15. WTIMK-CZDP84 Wytyczne technicwe oceny jakoici giysow i iwirow kruszonych z naturalnie rozdrobnionego 

surowca skalnego przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Warszawa, 1 984 
16. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwiekszonej odpornoici na odksztaicenia trwaie. Wytycne oznaczania 

odksztalcenia i modulu sztywnoici mieszanek inineralno-bitumicznych metodq peizania pod obci@eniem 
statycznym. Informacje, instrukcje - zeszyt 48, IBDiM, Warszawa, 1995 

17. 	Rozporzqdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow 
technicznych, jakim powinny odpowiadac drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999 r., poz. 430). 

INFORMACJA AKTUALIZACYJNA 0 ASFALTACH WPROWADZONYCH NORMA PN-EN 
12591 :2002 (U) 

Niniejsza aktualizacja OST zostala wprowadzona do stosowania przez Generalnq Dyrekcje Drog Krajowych i 
Autostrad pismem nr GDDKiA-BRI 3/21 1/3/03 z dnia 2003-09-22. 

1. Podstawa zmian 

W 2002 r. decyzjq prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zostaia przyjeta, metodq notyfikacji (bez 
tlumaczenia), do stosowania w Polsce nonna PN-EN 12591 :2002 (U), okreilajqce rnetody badari i wymagania wobec 
asfaltbw drogowych. 

Norma ta klasyfi kuje asfalty w innym podziale rodzajowym niz dotychczasowa norma PN-C-96 170: 1965. 

Asfalty, zgodne z PN-EN 12591 :2002 (U) sq dostepne w Polsce od poczqtku 2003 r. 

Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniewainia dotychczas stosowanej normy PN-C-96170:1965. Z chwilq 


przywolania w dokumentach kontraktowych nonny PN-C-96170: 1965 ma ona zastosowanie, pod warunkiem pozyskania 
asfaltu produkowanego wg PN-C-96170: 1965. 

2. Zmiany aktualizacyjne w OST 

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltow wg PN-EN 12591 :2002 (U) w OST, wydanych przez GDDP 
w 2001 r., uwzgledniajqcych zalozenia ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i 
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polsztywnych" (KTKNPP), GDDP - IBDiM, Warszawa 1997: 
1. D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego 
2. D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego 
3. D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego 
4. D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego 
5. D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowo-grysowej (SMA) 
6. D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego. 

Niniejsza informacja dotyczy rowniez innych OST uwzglgdniajqcych roboty z wykorzystaniem lepiszcza 
asfaltowego. 

3. Zalecane lepiszcza asfaltowe 

W zwiqzku z wprowadzeniem PN-EN 12591 :2002 (U), Instytut Badawczy Drdg i Mostow w porozumieniu z 
Generalnq Dyrekcjq Dr6g Krajowych i Autostrad uaktualnil zalecenia dobom lepiszcza asfaltowego do mieszanek 
mineralno-asfaltowych w ,,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych", ktory by1 podstawq 
opracowania OST wymienionych w punkcie 2. 

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1. 

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek mineralno-asfaltowych wedhg przeznaczenia mieszanki i 
obciqzenia drogi mchem 

Typ mieszanki Tablica zal. A Kategoria mchu 
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6 

Beton asfaltowy do Tablica A 50170 35/50 35/50 
podbudowy 

35/50 
DE30 A,B,C 35/50

Beton asfaltowy do Tablica C 50170 DE80 A,B,C DE30 A,B,C 
warstwy wiqzqcej DP3 0 DP30 

DP80 
Mieszanki mineralno- 
asfaltowe do warstwy 50170 50170 
Scieralnej (beton Tablica E DE80 A,B,C DE30 A,B,C DE30 A,B,C 

asfaltowy, mieszanka D E ~  DE80 A,B,C' DE80 A,B,C' 50 A,B,C' 

SMA, mieszanka MNU) 


Uwaga: - do cienkich warstw 

Oznaczenia: 

KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych, 

SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa, 

MNU - mieszanka o nieciqglym uziarnieniu, 

35/50 - asfalt wg PN-EN 12591 :2002 (U), zastqpujqcy asfalt D-50 wg PN-C-96170: 1965, 

50170 - asfalt wg PN-EN 12591 :2002 (U), zastqpujqcy asfalt D-70 wg PN-C-96170: 1965, 

DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfalty drogowe. 


Informacje, instmkcje - zeszyt 54, IBDiM, Warszawa 1997 

4. Wymagania wobec asfalt6w drogowych 

W zwiqzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Instytut Badawczy Drog i Mostow w porozumieniu z 
Generalnq Dyrekcjq Drog Krajowych i Autostrad ustalil wymagane wlaSciwobci dla asfaltow z dostosowaniem do 
warunkow polskich - tablica 2. 

Tablica 2. Podzial rodzajowy i wymagane wlaSciwoSci asfaltow drogowych o penetracji od 2Ox0,l mm do 33Ox0,l mm 
wg PN-EN 12591:2002 (U) z dostosowaniein do warunkow polskich 

LP. Wlasciwosci Metoda 
badania 20130 1 35150 1 

Rodzaj asfaltu 
50170 1 70/100 1 1001150 1 1601220 1 2501330 

WLASCIWOSCI OBLIGATORYJNE 

1 Penetracja w 25OC O,l mm 
PN-EN 

1426 20-30 35-50 50-70 70-100 100-150 160-220 250-330 

Temperatura 
miqknienia OC 

PN-EN 
1427 55-63 50-58 46-54 43-51 39-47 35-43 30-38 

Temperatura 
zaplonu, nie mniej OC 

PN-EN 
22592 240 240 230 230 230 220 220 

niz 
Zawartosc 

4 skladnikow 
rozpuszczal-nych, nie 

% m11n PN-EN 
12592 

99 99 99 99 99 99 99 

mniej niz 
Zmiana masy po 
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5 

6 

7 

8 

9 


10 

starzeniu (ubytek lub 
przyrost) nie wigcej 
niz 
Pozostala penetracja 
po starzeniu, nie 
mniej ni i  
Temperatura 
migknienia po 
starzeniu, nie mniej 
niz 

Zawartosc parafiny, 
nie wigcej niz 

Wzrost temp. 
migknienia po 
starzeniu, nie wigcej 
niz 
Temperatura 
lamliwosci, nie 
wiqcej n i i  

% mlm PN-EN 
12607- 1 

0.5 0,5 0,5 0.8 0,s I ,o 1,o 

YO PN -EN 
1426 

55 53 50 46 43 37 35 

O C  
PN -EN 

1427 
57 52 48 45 4 1 37 32 

WtASClWOSCl SPECJALNE 
-

KRAJOWE 
- - p~ 

YO PN-EN 
12606-1 

2 2  2 2  2 2  2 2  2.2 2.2 2.2 

O C  
PN -EN 

1427 
8 8 9 9 10 I I I I 

OC 
PN-EN 
12593 

Nie ok- 
regla sig -5 -8 -10 -12 -15 -16 




