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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
NrS-1
Naprawa nawierzchni zuzlem paleniskowym i destruktem
bitumicznym

. WSTEP
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z naprawa drog zuzlem paleniskowym i destruktem
bitumicznym na drogach gminnych na terenie miasta i gminy Ostrzeszow.
1.2 Zakres stosowania SST
SzczegoOlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.
1.3 Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z naprawg drog zuzlem paleniskowym i destruktem.
1.4 Okreslenie podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji s zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi PN.
Zuzel paleniskowy (szlak, lesz) — material pozostajacy po spaleniu wegla lub koksu
w paleniskach rusztowych badZz komorowych.
Nawierzchnia z zuzla paleniskowego — nieulepszona nawierzchnia drogowa, ktorej
warstwa $cieralna jest wykonana z zuzla paleniskowego.
1.5 Ogélne wymagania dotyczjce robdt
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie remontowanej drogi, metody uzZyte przy remoncie oraz
ich zgodnosci z dokumentacja projektowa, Specyfikacja techniczng i poleceniami
Zamawiajacego.

2. MATERIALY
Do wykonania naprawy drog zuzlem paleniskowym nalezy stosowac:
Zuzel paleniskowy pochodzacy z zaktadow przemystowych (np. elektrowni,
elektrocieptowni), kotlowni lokalnych, parowozowni itp.. Najkorzystniejsze sa zuzle
pochodzace z wielkich zaktadow przemystowych, gdzie uzywa si¢ zwykle jednego
gatunku wegla, spalonego mozliwie dokfadnie. Mniejsza warto$¢ maja zuzle ze zrodet
zaopatrywanych w rozne gatunki wegla, ktory nie spala si¢ dokladnie (np. parowozow
kolejowych). Zuzel paleniskowy moze by¢ wykorzystany do budowy nawierzchni
dopiero po spaleniu resztek wegla, powstaniu popiotu, unieszkodliwieniu wapna i siarki
co dokonuje si¢ na haldzie, gdzie na skutek nawilgocenia, zamrozenia, odmrozenia i
wyschnigcia cze$¢ zuzla ulega rozpadowi(,,zlasuje si¢”). Najkorzystniejszym okresem
skladowania zuzla na hatdzie jest okres jesieni, zimy i wiosny. Do budowy nawierzchni
nalezy pobiera¢ zuzel bez zanieczyszczen innymi odpadami, np. gruntem, $mieciami,
gruzem, odpadami chemicznymi, drewnem, zelazem itp., co moze spotkac si¢ na
hatdach. Wykonawca zobowiazany jest do przedstawienia opinii ekologicznej o
dopuszczalnosci zuzla do wykorzystania dla rob6t inzynieryjnych, sporzadzonej na
podstawie proby pobranej z miejsca jego wytwarzania, z ktorego to wykonawca bedzie




zaopatrywat si¢ w zuzel zastosowany do wykonania robot.
Do wykonania naprawy drog destruktem bitumicznym naleZy stosowac destrukt
bitumiczny asfaltowy pochodzacy z recyklingu nawierzchni z mas mineralno-
asfaltowych.
3. SPRZET
3.10goIne wymagania dotyczgce sprz¢tu
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonanych robot. Sprzet uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniem zawartym w Specyfikacji Technicznej i oraz
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego.
3.2Sprzet do wykonania naprawy droég to:
-rébwniarka samobiezna, samochody wywrotki, walec statyczny ,r¢czny sprzgt do
drobnych robot naprawczych.
Stosowany na budowie sprzet powinien by¢ sprawny technicznie i wyposazony
w ostrzegawcze sygnaly swietlne ze wszystkich stron.

4. TRANSPORT

4.1 Wymagania ogéine
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o§ i innych parametréw technicznych.

4.2 Srodki transportu
-ciagnik kotowy
-samochod samowyladowczy
Uzywane $rodki transportowe musza by¢ sprawne technicznie, a poruszajace si¢ po
koronie drogi winny by¢ wyposazone w lampy ostrzegawcze. Wykonawca musi
wykazaé posiadanie aktualnego i waznego na teren miasta i gminy Ostrzeszow
zezwolenia wymaganego art. 28 ustawy z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U.
Nr 62 poz. 628 z pézn. zm.) w zakresie transportu zuzla oznaczonego zgodnie z
rozporzadzeniem Ministra Ochrony Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 roku w sprawie
katalogu odpadéw (Dz. U. z roku 2001 Nr 112, poz. 1206), kodem 10.01.01, tj. ,,Zuzle,
popioly paleniskowe i pyly z kotlow (z wytaczeniem pyl6w) z kotlow wymienionych w
10.01.04)”.

5.WYKONANIE ROBOT
Przed przystapieniem do robot nalezy oznakowaé droge zgodnie z projektem organizacji

ruchu na czas prowadzenia robét w trybie zatwierdzonym zgodnie z Dz.U nr 177 péz.
1729 z 2003 r. W miejscach wyznaczonych do remontu nalezy rozscieli¢ zuzel i
zagescic.

6. OBMIAR ROBOT

6.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiar robét bedzie okreslac faktyczny zakres wykonanych rob6t zgodnie z
dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczna, ktorego dokona Wykonawca.
6.2 Jednostka obmiarowa :
Jednostka obmiaru jest Im3 wykonanego remontu z zuzla .paleniskowego i 1m’

wykonanego remontu destruktem .




7. ODBIOR ROBOT
Odbior polega na ocenie ilosci, jakosci i wartosci wykonanych rob6t. Roboty uznaje sig

za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczng po
dokonaniu odbioru przez Zamawiajacego w obecnosci przedstawiciela Wykonawcy.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa, ktora dla zuzla jest 1 m3, a dla destruktu jest 1 m2.
8.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje wykonanie:
-oznakowania robot
-dostarczenie sprzetu
- zakup i transport zuzla, destruktu bitumicznego
-rozlozenie zuzla, destruktu, zageszczenie z zaklinowaniem
-przeprowadzenie pomiaréw
-odwiezienie sprzgtu

9. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane ( Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zn.
zm.).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej Dz. U. Nr 138, poz. 1555 z
poZn. zm.).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z p6zn. zm.)




SPECYFIKACJA TEC,HNICZNA
WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
NrS-2

Naprawa nawierzchni gruntowych - profilowanie droég

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z profilowaniem drog gruntowych na terenie miasta i gminy
Ostrzeszow.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1

1.3 Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem naprawy nawierzchni gruntowych
profilowanych.

1.4 Okreslenie podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji s zgodne z obowigzujacymi
odpowiednimi PN.
Profilowanie drogi gruntowej jest to mechaniczne poprawienie poprzecznego przekroju
drogi w celu wyréwnania wybojow i kolein i zapewnienia lepszego odwodnienia drogi.

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ ze
Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Zamawiajacego. Profilowanie drogi nalezy
wykona¢ rowniarka, najlepiej po srednim deszczu, gdy grunt jest nawilgocony, co
ulatwia §cinanie gruntu na wygorowaniach jak i jego zageszczenie. Liczba przejazdow
rowniarek do uzyskania nalezytego profilu jest rozna i zalezna od stopnia zniszczenia
nawierzchni, rodzaju gruntu i sposobu profilowania. W czasie profilowania rowniarka
powinna.) -wyréwnaé wyboje ziemia otrzymang przez scigcie wygérowan, powstalych
z materialu wyniesionego z wybojow przez kola pojazdéw w czasie suchej pogody oraz
z nierGwnomiernego zageszczania jezdni
-odtworzy¢ profil pierwotny przez $cigcie poboczy i przesunigcie otrzymanej stad
ziemi ku $rodkowi drogi z jednoczesnym wyréwnaniem kolein. Profilowang droge
nalezy uwatowaé walcem drogowym.

2. SPRZET

2.1 Ogolne wymagania dotyczjce sprzetu
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonanych robot. Sprz¢t uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniem zawartym w Specyfikacji Technicznej i oraz
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego.

2.2 Sprzgt:
-rowniarka samobiezna




-przewozny zbiomnik na wod¢

-walec ogumiony lub lekki statyczny walec 101

Stosowany na budowie sprzet powinien by¢ sprawny technicznie i wyposazony
w ostrzegawcze sygnaly swietlne ze wszystkich stron.

3.TRANSPORT
3.1 Wymagania ogolne
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wptyna niekorzystnie na jako$é wykonywanych robot. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametr6w technicznych.
3.2 Srodki transportu
-ciagnik kolowy
Uzywane $rodki transportowe musza by¢ sprawne technicznie, a poruszajace si¢ po
koronie drogi winny by¢ wyposazone w lampy ostrzegawcze

4. OBMIAR ROBOT

4.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i Specyfikacja Techniczna, ktérego dokona Wykonawca.

4.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest 1 m* wykonanej naprawy nawierzchni

5. ODBIOR ROBOT
Odbidr polega na ocenie ilosci, jakosci i wartosci wykonanych robot. Roboty uznaje si¢
za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektows i Specyfikacjq Techniczng po
dokonaniu odbioru przez Zamawiajacego w obecnosci przedstawiciela Wykonawcy.

6. PODSTAWA PLATNOSCI
6.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarows, ktora jest 1 m2.
6.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje wykonanie:
-oznakowania robot
-dostarczenie sprzetu
-wykonanie naprawy
-przeprowadzenie pomiarow
-odwiezienie sprzgtu

7. Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane ( Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6zn.
zm.).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej Dz. U. Nr 138, poz. 1555 z
pOzn. zm.).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pdzn. zm.)




SPECYFIKACJA TEC’HNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
NrS-3

Nawierzchnie tluczniowe

1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwiazanych z remontem drog gminnych tluczniem.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i

kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych wpkt.1.1
1.3 Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w mniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem nawierzchni thuczniowych.
1.4 Okreslenie podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z
obowiazujacymi odpowiednimi PN.
Nawierzchnia thuczniowa — nawierzchnia twarda nieulepszona, ktorej warstwa
Scieralna wykonana jest z thucznia bez uzycia lepiszcza lub spoiwa.
Remont czastkowy — naprawa pojedynczych uszkodzen nawierzchni
thuczniowej o powierzchni do okolo 5 m”.
Odnowa nawierzchni — naprawa nawierzchni , gdy uszkodzenia lub zuzycie
przekraczaja 20-25 % jej powierzchni, wykonana na calej szerokosci i dlugosci
odcinka wymagajacego naprawy.
1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo
wszelkich czynnosci na terenie remontowanej drogi, metody uzyte przy remoncie oraz
ich zgodnosci z dokumentacja projektowa, Specyfikacja techniczna i poleceniami
Zamawiajacego.

2. MATERIALY
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu nawierzchni thuczniowej sa:
- kruszywo tamane zwykle tluczen i kliniec,
- mieszanka drobna granulowana,
- kruszywo do zamulania gornej warstwy nawierzchni — miaf lub piasek,
- woda do skropienia podczas walowania i zamulania.

3. SPRZET
3.1 Ogoélne wymagania dotyczgce sprzg¢tu
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonanych robot. Sprzet uzywany do
robot powinien by¢ zgodny z ofertqg wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i ilosci wskazaniem zawartym w Specyfikacji Technicznej i oraz
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Zamawiajacego.




3.2 Sprzet
-rowniarka samobiezna do rozscielenia thucznia
-przewozny zbiornik na wodg
-walec ogumiony lub lekki statyczny walec 101
Stosowany na budowie sprzet powinien by¢ sprawny technicznie i wyposazony
w ostrzegawcze sygnaly $wietlne ze wszystkich stron.

4. TRANSPORT
4.1 Wymagania ogélne
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich Srodkoéw transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot. Przy ruchu na drogach
publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na o$ i innych parametrow technicznych.
4.2 Srodki transportu
-ciagnik kotowy, samochdd samowyladowczy
Uzywane $rodki transportowe musza by¢ sprawne technicznie, a poruszajace si¢ po
koronie drogi winny by¢ wyposazone w lampy ostrzegawcze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami umowy
oraz za jako$¢ zastosowanych materialéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa, wymaganiami Specyfikacji Technicznej, projektem
organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Zamawiajacego.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowanie metody wykonywania robét.

5.2 Wbudowanie i zageszczenie kruszywa
Nawierzchnia thuczniowa powinna by¢ utozona na podtozu zapewniajacym
nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do warstwy nawierzchni. Minimalna grubo$¢
warstwy nawierzchni thuczniowej nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 7 cm.
maksymalna grubo$¢ nawierzchni po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm.
Nawierzchni¢ o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykona¢ w dwoch warstwach.
Kruszywo grube po roztozeniu powinno by¢ rozktadane w warstwie o jednakowej
grubosci, przy uzyciu uktadarki albo réwniarki. Grubo$¢ rozlozonej warstwy luznego
kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnigto grubos¢
projektowana. Kruszywo grube po rozloZeniu powinno by¢ zageszczane przejsciami
walca statycznego gladkiego, o nacisku jednokierunkowym nie mniejszym niz
30 kN/m.

6. OBMIAR ROBOT
6.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowg i Specyfikacja Techniczna, ktérego dokona Wykonawca.
6.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru jest 1 m* wykonanej nawierzchni oraz 1 m’ zuzytego kruszywa.

7. ODBIOR ROBOT
Odbidr polega na ocenie ilosci, jakosci i wartosci wykonanych robét. Roboty uznaje si¢
za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i Specyfikacja Techniczna po
dokonaniu odbioru przez Zamawiajacego w obecnosci przedstawiciela Wykonawcy.




8. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1 Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa, ktora jest 1 m? oraz 1 m’.

8.2 Cena jednostki obmiarow ej
Cena jednostki obmiarowej obejmuje wykonanie:
-oznakowania robot
-dostarczenie sprz¢tu
-wykonanie naprawy
-przeprowadzenie pomiarow
-odwiezienie sprz¢tu.

9. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane ( Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézn.
zm.).

2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki oraz tablicy informacyjnej Dz. U. Nr 138, poz. 1555 z
poZn. zm.).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60
z pozn. zm.)
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