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WYKONANIA I ODBIORU ROBÓT BUDOWLANYCH 

Nazwa nadana zamówieniu: Podwójne powierzchniowe utrwalenie  
         nawierzchni bitumicznej dróg gminnych 
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Opracowanie wykonano na zlecenie 

G e n e r a l n e j  D y r e k c j i  D r o g  P u b l i c z n y c h  


Zgodnie z decyzjq Generalnego Dyrektora Dr6g Publicznych niniejsza og6lna specyfikacja techniczna stanowi 
obowiwjqcq podstawg sporzqdzenia szczegolowej specyfikacji technicznej przy zlecaniu i realizacji robot na drogach 
krajowych oraz jest zalecona do wykorzystania przy zlecaniu robot na drogach wojew6dzkich powiatowych i gminnych. 

Jednostka autorska, 

opracowanie edytorskie i rozpowszechnienie: 


Braniowy Zaklad DoSwiadczalny Budownictwa Drogowego i Mostowego, Sp. z 0.0. 

03-802 Warszawa, ul. Skaryszewska 19, tel. (0-22) 818-58-29, fax (0-22) 677-21-40 


Konsultacje: 

Wydzial Budowy Generalnej Dyrekcji Dr6g F'ublicznych w Warszawie 


Treit: ogolnej specyfikacji technicznej opracowano wg stanu na dzieri 31 marca 2002 r. 

Przy spoqdzaniu szczeg6lowej specyfkacji technicznej naleiy uaktualnid przepisy zawarte w kkorzystywanej 

niniejszej og6lnej specyfkacji technicznej. 


OST - og6lna specyfikacja technicma 
S ST - szczeg6lowa specyfkacja technicma 
GDDP - Generalna Dyrekcja Dr6g F'ublicznych 
PZJ - program zapewnienia jakoici 
bhp. - bezpieczenstwo i higiena pracy 

1. WSTEP 
2. MATERIALY 
3. SPRZET 
4. TRANSPORT 
5. WYKONANIE ROBOT 
6. KONTROLA JAKOSCI R O ~ T  
7. OBMMR ROBOT 
8. ODBIOR ROBOT 
9. PODSTAWA PLATNOS~I 
lo. PRZEPISY ZWUZANE 
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1.1. Pnedmiot OST 

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania og6lne dotycqce wykonania i 
odbioru robot drogowych i mostowych. 

1.2. Zakres stosowanir OST 

Og6lna specyfikacja techniczna stanowi obowiqzujqcq podstawq opracowania szczeg6iowej specyfikacji 
technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na drogach krajowych. 

Zaleca siq wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach wojew6dzkich, powiatowych i gminnych. 

1.3. Zakres rob6t objctych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujq wymagania og6lne, wsp6lne dla rob6t objqtych og6lnymi 
specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczeg6lnych asortyment6w rob6t drogowych i mostowych. 
W przypadku braku og6lnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla danego asortymentu rob6t, ustalenia 
dotycqr6wniei dla SST sporzqdzanych indywidualnie. 

1.4. OkreSlenia podstawowe 

Uzyte w OST wymienione poniiej okreilenia naleiy rozumieC w kaidym przypadku nastepujqco: 
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bq+cy budynluem, stanowiqcy caioSC techniczno-uzytkowq (droga) 
albo jego czqSC stanowiqcq odrqbny element konstrukcyjny lub technologicmy (obiekt mostowy, korpus ziemny, wqzel). 
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniqty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych. 
1.4.3. DhgoSd mostu - odlegloSd miedzy zewnqtrznymi krawqdziami pomostu, a w przypadku mostow lukowych z 
nadsypkq - odlegloSC w Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej. 
1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu ppeznaczony do ruchu lub postoju pojazd6w oraz ruchu pieszych wraz z 
wszelkimi urzqdzeniami technicznymi zwiqzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu. 
1.4.5. Droga tymczasowa (montaiowa) - droga specjalnie przygotowana, przenaczona do ruchu pojazd6w 
obsiugujqcych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usuniqcia po jego zakonczeniu. 
1.4.6. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczqciq organu wydajqcego, wydany 
zgodnie z obowiqzujqcymi przepisami, stanowiqcy urqdowy dokument przebiegu robot budowlanych, shQcy do 
notowania zdarzen i okolicznoSci zachodzqcych w toku wykonywania robbt, rejestrowania dokonywanych odbior6w 
rob6t7 przekazywania polecefi i innej korespondencji technicznej pomiqdzy Inzyruereml Kierownikiem projekty 
Wykonawcq i projektantem. 

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkodq terenowq dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego. 
1.4.8. InzynlerKierownik projektu - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajqcego, 
o kt6rej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie 
kontraktem. 

1.4.9. Jezdnia - czqS6 korony drogi przeznaczona do ruchu pojazd6w. 
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawcq, upowainiona do kierowania robotami i do 
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu. 

1.4.11. Korona drogi - jezdnia Cjezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami 
dzielqcymi jezdnie. 

1.4.12. Konstrukcja nawienchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich pdqczenia. 
1.4.13. Konstrukcja noSna (przqslo lub przqsla obiektu mostowego) - czqSC obiektu oparta na podporach mostowych, 

tworzqca ustroj niosqcy dla przeniesienia ruchu pojazd6w lub pieszych. 

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czqSd wykopu, kt6ra jest ograniczona koronq drogi i skarpami row6w. 
1.4.15. K O I ~ ~ O- element uformowany w korpusie drogowym w celu doienia w nim konstrukcji nawierzchni. 
1.4.16. Ksi@a obmiar6w - akceptowany przez IniynieraKierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi stronami, 
S ~ C Ydo wpisywania przez Wykonawcq obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczei szkic6w i ew. dodatko~ych 
zalqcznik6w. Wpisy w ksiece obmiar6w podlegajqpotwierdzeniu przez IniynieralKierownika projektu. 
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajqcego, niezbedne do 
przeprowadzenia wszelkich bad& i prob zwiqzanych z ocenq jakoici material6w oraz robot. 
1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbqdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacjq projektowq i 
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez InzynieraKierownika projektu. 
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodq wodnq dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego. 
1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespd warstw sfiqcych do przejmowania i rozkladania obcieen od ruchu na 
podloie gruntowe i zapewniajqcych dogodne warunki dla ruchu. 
a) 	 Warstwa Scieralna - g6ma warstwa nawierzchni poddana bezpoirednio oddzialywaniu ruchu i c w o w  

atmosferyczny ch. 
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b) warstwa wi@qca - warstwa majdujqca siq miqdzy warstwq Scieralnq a podbudowg zapewniajqca lepsze rozloienie 
naprqiefi w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowq. 

c) Warstwa wyrownawcza - warstwa shiiqca do wyrownania nierownoici podbudowy lub profilu istniejqcej 
nawierzchni. 

d) Podbudowa - dolna czqSC nawierzchni siukqca do przenoszenia obci@eb od mchu na podloze. Podbudowa moie 
skladaC siq z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej. 

e) Podbudowa zasadnicza - goma czpSC podbudowy spelniajqca funkcje noSne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona 
skladak siq z jednej lub dwoch warstw. 

f )  Podbudowa pomocnicza - dolna czqSC podbudowy speiniajqca, obok funkcji noinych, funkcje zabezpieczenia 
nawierzchni przed dzidaniem wody, inrozu i przenikaniem czqstek podloia. Moze zawieraC warstwe 
~ ~ O Z O O C ~ ~ O M ~odsqczajqcqlub odcinajqcq. 

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gl6wnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami dzialania 
mrozu. 

h) Warstwa odcinajqca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania cqstek drobnych gruntu do warstwy 
nawierzchni leiiqcej powyiej. 

i) Warstwa odsqczajqca - warstwa s h q c a  do odprowadzenia wody przedostajqcej sip do nawierzchni. 
1.4.21. Niweleta - wysokoiciowe i geometrycme rozwiniqcie na plaszczyinie pionowego przekroju w osi drogi lub 
obiektu mostowego. 
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust. 
1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utnymana do przeprowadzenia mchu 
publicznego na okres budowy. 

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnoSC - zgodnoSC wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jeili 
przedzid tolerancji nie zostal okreilony - z przeciptnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju 
robot budowlanych. 

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniarni granicmymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i 
z w i ~ y c hz niq urzqdzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moie r6wniei obejmowai teren przewidziany do 
rozbudowy drogi i budowy urzqdzen chroniqcych ludzi i Srodowisko przed uci@liwoSciami powodowanymi przez ruch 
na drodze. 
1.4.26. Pobocze - cz@d korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdbw, umieszczenia w h e n  
organizacji i bezpieczenstwa mchu oraz do iuchu pieszych, s h q c a  jednoczeinie do bocmego oparcia konstrukcji 
nawierzchni. 

1.4.27. Podioie nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, leacy pod nawierzchniq do glpbokodci przemarzania. 
1.4.28. Podioze ulepszone nawierzchni - goma warstwa podloia, leaca bezpoSrednio pod nawierzchnig ulepszona w 
celu umoiliwienia przejqcia mchu budowlanego i wlaiciwego wykonania nawierzchni. 
1.4.29. Polecenie InzynieraIKierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez 
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczqce sposobu realizacji robot lub innych spraw zwiwnych z 
prowadzeniem budowy. 
1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bqdqca autorem dokumentacji projektowej. 
1.4.31. Przedsiqwziqcie budowlane - koinpleksowa realizacja nowego polqczenia drogowego lub calkowita 
modernizacja/przebudowa (zmiana parametr6w geometrycmych trasy w planie i przekroju p o d W y m )  istniejqcego 
polqczenia. 

1.4.32. Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamkniptym, przemaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku 
wpdr6wek zwierzqt dziko iyjqcych lub urzqdzeri technicznych przez korpus drogowy. 
1.4.33. Przeszkoda naturalna - element Srodowiska naturalnego, stanowiqcy utrudnienie w realizacji zadania 
budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wqdrowek dzikich zwierzqt itp. 
1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiqce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyklad 
droga, kolej, rurocia, kanal, c i a  pieszy lub rowerowy itp. 
1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czqSC dokumentacji projektowej, kt6ra wskazuje lokalizacjp, 
charakterystykq i wymiary obiektu bqdqcego przedmiotem robot. 

1.4.36. Przycz6lek - skrajna podpora obiektu inostowego. Moze skladat sip z pehej Sciany, shpow lub innych form 
konstrukcyjnych, np. skrzyn, kom6r. 

1.4.37. Rekultywacja - roboty majqce na celu uporzqdkowanie i przywrocenie pienvotnych W c j i  terenom naruszonym 
w czasie realizacji zadania budowlanego. 

1.4.38. RozpiptoSC teoretyczna - odlegloSC rniqdzy punktami podparcia (loiyskami), przpsla mostowego. 
1.439. SzerokoSC calkowita obiektu (mostu 1 wiaduktu) - odlegloif, mipdzy zewnqtrznymi krawedziami konstrukcji 
obiektu, rnierzona w linii prostopadlej do osi p o d m e j ,  obejmuje cakowitq szerokoSC konstrukcyjnqustroju niosqcego. 
1.4.40. SzerokoSC uzytkowa obiektu - szerokoSC jezdni (nawierzchni) przemaczona dla poszczegolnych rodzajbw N C ~ U  

oraz szerokoSC chodnik6w mierzona w Swietle porqczy mostowych z wylqczeniem konstrukcji przy jezdni dolem 
oddzielajqcej mch kolowy od mchu pieszego. 

1.4.41. ~ l e p ykosztorys - wykaz robot z podanieln ich iloSci (przedmiarem) w kolejnoSci technologicmej ich wykonania. 
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1.4.42. Teren budowy - teren udostcpniony przez Zamawiajqcego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsca 
wymienione w kontrakcie jako tworzqce czcid terenu budowy. 

1.4.43. Tunel - obiekt zaglgbiony poniiej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego. 

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad liniq kolejowq lub imq drogq dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji 
drogowej i ruchu pieszego. 

1.4.45. Zadanie budowlane - cz@ przedsigwziccia budowlanego, stanowiqca odrcbnq caloii konstrukcyjnq lub 
technologicznq, zdolnq do samodzielnego pehienia funkcji technicmo-uzytkowych. Zadanie moie polegai M 
wykonywaniu rob6t zwiqzanych z budowq, modernizacjq./ przebudowq, utrzymaniem oraz ochronq budowli drogowej 
lub jej elementu. 

1.5. Ogolne wymagania dotyczqce robot 

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoid wykonanych robot, bezpieczeristwo wszelkich czynnoici na terenie 
budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnoid z dokumentacjq projektowq, SST i poleceniami 
In2ynieraKierownika projektu. 
1.5.1. Przekazanie terenu budowy 

Zamawiajqcy w terminie okreilonym w dokumentach kontraktowych przekaie Wykonawcy teren budow 
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnyrni, lokalizacjp i w s p k p d n e  punktow 
gl6wnych trasy oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa komplety SST. 

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnoid za ochron~ przekazanych mu punkt6w pomiarowych do chwili 
odbioru ostatecmego robot. Uszkodzone lub miszczone maki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny 
koszt. 
1.5.2. Dokumentacja projektowa 

Dokumentacja projektowa bgdzie zawierad rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w 
szczegdowych warunkach umowy, uwzglpdniajqcym podziai na dokumentacjp projektowq 
-	 Zamawiajqcego; wykaz pozycji, ktore stanowiq przetargowq dokumentacjc projektowq oraz projektowq 

dokumentacjc wykonawcq (technicmd i zostanq przekazane Wykonawcy, 
- Wykonawcy; wykaz zawierajqcy spis dokumentacji projektowej, kt6rq Wykonawca opracuje w ramach ceny 

kontraktowej. 
1.5.3. ZgodnoBC robot z dokumentacjq projektowq i SST 

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez 
In2ynieraIKierownika projektu stanowiq czcid umowy, a wyrnagania okreilone w choCby jednym z nich sq obowiwjqm 
dla Wykonawcy tak jakby zawarte byfy w caiej dokumentacji. 

W przypadku rozbiehoici w ustaleniach poszczegolnych dokument6w obowiwje kolejnoii ich wahoici 
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach og6lnych" (,,Ogolnych warunkach umowy"). 

Wykonawca nie moze wykorzystywad bicdow lub opuszczeh w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu 
winien natychmiast powiadomid InzynieraKierownika projektu, kt6ry podejmie decyzjp o wprowadzeniu odpowiednich 
mian i poprawek. 

W przypadku rozbiehoici, wymiary podane na piimie qwakniejsze od wymiarow okreilonych na podstawie 
odczytu ze skali rysunku. 

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaiy be& zgodne z dokumentacjqprojektowqi SST. 
Dane okreilone w dokumentacji projektowej i w SST bedq uwazane za wartoici docelowe, od ktoych 

' dopuszczalne sq odchylenia w ramach okreilonego przedzidu tolerancji. Cechy materidow i elementow budowli musq  
wykazywad zgodnoiC z okreilonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogq przekraczai dopuszczalnego 
przedziaIu tolerancji. 

W przypadku, gdy materiafy lub roboty nie bcdq w pehi zgodne z dokurnentacjqprojektowq lub SST i w p W e  
to na niezadowalajqcq jakoSC elementu budowli, to takie materialy zostanq zastqpione innymi, a elementy budowli 
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy. 
1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy 

a) Roboty modemizacyjne/ przebudowa i remontowe (,,pod ruchern") 
Wykonawca jest zobowiwy  do utrzymania ruchu publicmego oraz utnymania istniejqcych obiekt6w 

(jezdnie, icieiki rowerowe, c iM piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, wqdzenia odwodnienia itp.) na terenie 
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, a2 do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. 

Przed przystqpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowiprojektu do zatwierdzenia, 
uzgodniony z odpowiednim zarzqdem drogi i organem zarzqdzajqcym ruchem, projekt organizacji ruchu 
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleinoici od potrzeb i postcpu robot projekt organizacji ruchu 
powinien by6 na bieiqco aktualizowany przez Wykonawcc. K&da zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu 
organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu. 

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal wszystkie tyrnczasowe 
urzqdzenia zabezpieczajqce takie jak: zapory, Bwiatia ostrzegawcze, sygnafy, itp., zapewniajqc w ten spos6b 
bezpieczebtwo pojazdow i pieszych. 

Wykonawca zapewni stale warunki widocmoici w dzid i w nocy tych zapor i i a k 6 w ,  dla ktoych jest to 
nieodzowne ze wzglqdow bezpieczeristwa. 

i 
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Wszystkie znaki, zapory i ime urzqdzenia zabezpieczajqce bedq akceptowane przez IniynieralKierownika 
projelctu 

Fakt przyst~ienia do robbt Wykonawca obwieSci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob uzgodniony z 
InzynieremlKierownikiern projektu oraz przez umieszczenie, w rniejscach i iloSciach okreilonych przez 
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnych, kt6rych treSC bedzie zatwierdzona przez Inzynierfierownika 
projektu. Tablice informacyjne bedq utrzyrnywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. 

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zapiacie i przyjrnuje siq, ze jest wlqczony w cent 
kontraktowq. 

b) Roboty o charakterze inwestycyjnyrn 

Wykonawca jest zobowiqmy do zabezpieczenia terenu budowy w okresie m a n i a  realizacji kontraktu ai do 
zakonczenia i odbioru ostatecznego robbt. 

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzyrnywat tymczasowe urzqdzenia zabezpieczajqce, w tym: 
ogrodzenia, porecze, oiwietlenie, sygnav i maki ostrzegawcze oraz wszelkie inne Srodki niezbedne do ochrony robot, 
wygody spolecznobci i innych. 

W rniejscach przylegajqcych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyrainie oznakuje term 
budowy, w sposob uzgodniony z IniynieremKierownikiem projektu. 

Wjazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazd6w i maszyn pracujqcych przy realizacji robot, 
Wykonawca odpowiednio omakuje w sposob uzgodniony z InkytieremlKierownikiernprojektu. 

Fakt przystqienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposob ugodniony z 
Inkynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloiciach okreilonych przez 
LnQmieralKierownika projektu, tablic informacyjnych, ktorych trek bedzie zatwierdzona przez Inzy~lleralKierownika 
p ro jeh .  Tablice informacyjne bqdq utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot. 

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrqbnej zaplacie i przyjmuje siq, ie jest wlqczony w cenq 
kontraktowq. 
1.5.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot 

Wykonawca ma obowiqzek znaC i stosowaC w czasie prowadzenia robot wszellcie przepisy dotyczqce ochrony 
Srodowiska naturalnego. 

W okresie trwania budowy i wykahczania robot Wykonawca bedzie: 
a) utrzymywaC teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojqcej, 
b) podejmowaC wszelkie uzasadnione kroki majqce na celu stosowanie siq do przepisow i norm dotycqcych ochrony 

Srodowiska na terenie i wokd terenu budowy oraz bedzie unikac.5 uszkodzen lub uci@liwoSci dla osdb lub d6br 
publicznych i innych, a wynikajqcych z nadmiernego halasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn 
powstalych w nastqpstwie jego sposobu dziaiania. 

Stosujqc siq do tych wymagai bedzie mid szczeg6lny wzglqd na: 

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynbw, skiadowisk, ukopow i dr6g dojazdowych, 

2) irodki ostroinoSci i zabezpieczenia przed: 


a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciek6w wodnych pylami lub substancjami toksycznymi, 

b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami, 

c) rnoiliwoSciq powstania poiaru. 

1.5.6. Ochrona przeciwpoiarowa 

Wykonawca bedzie przestrzegaC przepisy ochrony przeciwpoiarowej. 
Wykonawca bqdzie utrzymywaC, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet 

przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w 
maszynach i pojazdach. 

Materialy iatwopalne bedq skladowane w spos6b zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed 
dostepem osob trzecich. 

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane poiarem wywolanym jako rezultat 
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy. 
1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia 

Materialy, kt6re w sposob trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie bedq dopuszczone do uiycia. 
Nie dopuszcza sie uiycia rnateriaiow wywolujqcych szkodliwe promieniowanie o stqzeniu wiekszym od 

dopuszczalnego, okreilonego odpowiednimi przepisami. 
Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot bedq mialy aprobatg technicznq w y d q  przez uprawnionsl 

jednostke, jednoznacznie okreilajqcq brak szkodliwego oddzialywania tych materialow na Srodowisko. 
Materialy, ktore sq szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwoSd 

zanika (np. materialy pylaste) mogq by6 uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagai technologicznych wbudowania. 
Jezeli wymagajq tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien oazymad zgodq na uiycie tych materialow od 
wldciwych organow administracji phtwowej.  

Jezeli Wykonawca uiyi materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uiycie 
spowodowaio jakiekolwiek zagroienie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajqcy. 
1.5.8. Ochrona wlasnoSci publicznej i prywatnej 

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzqdzenia podziemne, takie jak 
ruroci&, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bqdqcych widcicielami tych urzqdzen potwierdzenie informacji 
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dostarczonycli mu przez Zamawiajqcego w ramach planit icli lokalizacji. Wykonawca zapewni wlaiciwe oznaczenie i 
zabezpieczenie przed uszkodzeniern tych instalacji i urzqdzeri czasie trwania budowy. 

Wykonawca zobowiqzanp jest i~niidcid w swoim hannonogramie rezerwe czasowq dla wszelkiego rodzaju 
robot, ktore majq byd wykonane w zakresie przeloienia instalacji i u q d z e n  podziemnych na terenie budowy i 
powiadornid IniynieralKierownika projekti~ i wladze lokalnc o zamiarze rozpoczecia robot. 0 fakcie przypadkowego 
ilszkodzenia tych instalacji Wykonawca bczz\vlocznic powiadomi IniynieraKierownika projektu i zainteresowane 
wladze oraz bedzie z nimi wspoipracowat doslaruajq; \vszclkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. 
Wykonawca bcdzie odpowiadad za wszclkic spowodo\\:anc przcz jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni 
ziemi i urzqhen podziemnych ivykazanych \v dokumcnlach dos~arczonych mu przez Zarnawiajqcego. 

Jeieli teren bud017 przylega do tcrenow z ir>rbudo\v;~mieszkaniowq, Wykonawca bedzie realizowac roboty w 
sp0~6b powodujqcy minirnalne niedogodrioici dla mieszkaricdw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia 
zabudowy rnieszkaniowej w sqsiedztwie b u d o ~ y .  spowodowane jego dziatalnoSciq. 

InqnierKierownik projektu bqdzic na biciqco inlbnnowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy 
Wykonawcq a wlaScicielami nieruchomoici i dotyczqcych korzpstania z wtasnoici i dr6g wewnetrmych. Jednakte, ani 
IniynierKierownik projektu ani Zarnawiajqcy nic bqdzic ingcrowat w takie porozumienia, o ile nie bqdq one sprzecne z 
postanowieniami ~awartymi w warunkach u~no\r,y. 
1.5.9. 	 Opniczenie obciajlen osi pojazdow 

Wykonawca bedzie stosowad sic do usta\vo~iycli ograniczen naciskow osi na drogach publicnych przy 
transporcie materiat6w i wyposaienia na i z tereni~ robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbqdne zezwolenia i 
uzgodnienia od wlaicinych wtadz co do przcwozu nictypo\\:ych wagowo tadunkow (ponadnormatywnych) i o katdym 
takim przewozie bqdzie powiadamial InLynicralKicro\.\nika projektu. IniynierKierownik projektu mote polecid, aby 

: pojazdy nie spelniajqce tych warunko\v zostaly usuniqtc z lcrcnu budowy. Pojazdy powodujqce nadmicme obcieenie 
osiowe nie bed& dopuszczone na Swieio ukoliczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca b ~ d z i e  
odpowiadat za naprawe wszelkich robot \v ten spos6h uszkodzonych. zgodnie z poleceniami IniynieraKierownika 
projektu. 

1.5.10. Bezpieczenshvo i higiena pracy 

~odczas  realizacji robot Wykonawca b~dzic przcstrzcgad przepidw dotyczqcych bezpieczcristwa i higieny 
PracY-

W szczegolnoSci Wykona\vca ma obowiqzck zadbad, aby personel nie \+ykonywai pracy w warunkach 
niebezpiecznych. szkodliwych dla zdrowia oraz nic spclniajqcych odpowiednich wymagari sanitarnych. 

Wykonawca mpewni i bqdzie utrzyniywai \vszclkie uqdzenia  zabezpieczajqce. socjalne oraz sprzet i 
odpowiedniq odziei dla ochrony *cia i zdrowia osdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa 
publicznego. 

Uwaje sic. ie wszelkie koszty zwiqirane z \qpelnieniem wymagan okreilonych powyiej nie podlegaja 
odrqbnej zaplacie i sq uwzglednione w cenie koritraktowej. 

1.5.11. Ochrona i utrzyrnanie robot 

Wykonawca behie  odpowiadat rn oclironl; robtit i 711 wszelkie materiaiy i uriqdzenia u j w a n e  do robot od 
daty rozpoczecia do daty \vydania potwierdzcnia ir.ako6czcnia robot przez Iniyniera/Kierownika projektu. 

Wykonawca bedzie utrzymywad roboty do czasu odbiom ostatecznego. Utnymanie powinno bye prowadzone 
w taki sposob, aby budowla drogowa lub jcj clcnicnty hyly \V zadowalajqcym stanie przez c a b  c ~ s .  do momentu 
odbioru ostatecznego. 

JeSli Wykonawca w jakimkolwiek cir~sie iraniedba utrymanie, to na polecenie Iniy~lieralKierownika projektu 
powinien rozpoczqd roboty utrzymanio\ve n i t  p6iniej nii .  w 24 godziny po otrzyrnaniu tego polecenia. 
1.5.12. Stosowanie sic do prawa i innych przcpidw 

Wykonawca zobowiq~ny jest zna? wszystkic zarzqdzenia wydane przez wladze centralne i lniejscowe o m  
inne przepisy. regulaminy i wytyczne, kt6rc sil wjakikolwick spos6b zwiqzane z wykonywanymi robotami i bedzie w 
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie pch posranowien podciras prowadzenia robot. 

Wykonawca bedzie przestrzegac pta\v patento\\ycli i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich 
wymagari prawnych odnoinie znakow firnio\\ych. tlanv lub irlnych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu, 
material6w lub urzqdzen utytych lub nviqiranych z \\ykonywaniem rob& i w spos6b ciqgly bedzie informowaC 
IniynieralI(iero\vnika projektu o swoich dzialaniacli. przedstawiajqc kopie zezwolen i inne odnoine dokwenty.  
Wszelkie straly. koszty postepowania, obciqierlia i \j.yd'atki \+ynikle z lub nviqzane z naruszeniem jakichkolwiek praw 
patentowych pokryje Wykonawca, z byjqtkiem przypadkou!. kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu Iub 
specyfikacji dostarczonej przez Iniyniera/Kierowni projektu. 

1.5.13. RownowaznoSC norm i zbiorow przepis6w pra\vn)rdi 
Z 

Gdziekoiwiek w dokumenlach kontmktowych po\\:olane q konkretne normy i przepisy, ktore spehiaC majq 
materiaiy, sprzet i inne towary oraz wykonanc i zbadanc roboty. b d q  obowiwwaC postanowienia najnowszego 
wydania lub poprawionego mydania powotanych nomm i przepisow o ile w warunkach kontraktu nie postanowiono 
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepisy sq parist\vowe lub odnosq siq do konkretnego kraju lub regionu, 
mogq by^ rowniet stosowane inne odpo\\:icdnie nonliy zape\\niajqce rowny lub wyiszy poziom wykonania niz 
powotane normy lub przepisy. pod warunkicm ich spra\\:dzcnia i pisemnego zatwvierdzenia przez TniynieraI'Kierownika 
projektu. R6inice pomiedzy powotanymi norniami a icti proponowanymi zamiemikami muszq by6 dokladnie opisane 
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przez Wykonawce i przedloione IniynierowilKierownikowiprojektu do zatwierdzenia. 

1.5.14. Wykopaliska 

Wszekie wykopaliska, monety, przedmioty wa-toiciowe, budowle oraz inne pozostaloSci o znaczeniu 
geologicznym lub archeologicmym odkryte na terenie budowy bqdq uwaiane za wlasnoSd Zamawiajqcego. Wykonawca 
zobowipny jest powiadomid Inzyniera/Kierownika projektu i postepowad zgodnie z jego poleceniami. Jeieli w wyniku 
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystqpiq opoinienia w robotach, InqmerfKierownik projektu po 
uzgodnieniu z Zamawiajqcym i Wykonawcq ustali wydluzenie czasu wykonania robot i~lub wysokoid kwoty, o kt6rq 
naleiy zwiqkszyC cenq kontraktowq. 

1.6. Zaplecze Zamawiajqcego (o ile warunki kontraktu przewidujqrealizacje) 

Wykonawca zobowiqzany jest zabezpieczyd Zamawiajqcemu, ~omieszczenia biurowe, sprzet, transport oraz 
inne urzqdzenia towarzyszqce, zgodnie z wymaganiarni podanymi w D-M-00.00.01 ,,Zaplecze Zamawiajqcego". 

2. MATERIALY 

2.1. ~ r 6 d l auzyskania materialow 

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materidow przeznaczonych 
do robot, Wykonawca przedstawi ~erowi /Kierownikowi  projektu do zatwierdzenia, szczeg6iowe informacje 
dotycqce proponowanego isodla wytwanania, zarnawiania lub wydobywania tych matenal6w jak rowniez odpowiednie 
Swiadectwa badari laboratoryjnych oraz pr6bki materialow. 

Zatwierdzenie partii materialow z danego hodia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego 
h 6 d a  uzyskajq zatwierdzenie. 

Wykonawca zobowiqzany jest do prowadzenia badah w celu wykazania, ze materialy uzyskane z 
dopuszczonego hoda  w sposob ci* spehiajqwymaganiaSST w czasie realizacji robot. 

2.2. Pozyskiwanie materialbw miejscowych 

Wykonawca odpowiada za uzyskanie ponvolen od wlaicicieli i odnoinych wiadz na pozyskanie material6w ze 
hodel miejscowych wlqczajqc w to hodla wskazane przez Zamawiajqcego i jest zobowiqzany dostarczyd 
InzynierowiIKierownikowiprojektu wymagane dokumenty przed rozpoczqciem eksploatacji h M a .  

Wykonawca przedstawi I . e r o w i / K i e r o ~ o w i  projem do zatwierdzenia dokumentacje zawierajqcq 
raporty z badari terenowych i laboratoryjnych or= proponowanq przez siebie metode wydobycia i selekcji, 
uwzgledniajqc aktualne decyzje o eksploatacji, organow administracji paristwowej i samorqdowej. 

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoid za spehienie wymagari iloiciowych i jakoiciowych material6w 
pochodqcych ze hidel rniejscowych 

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytuh wydobycia materialow, dzieriawy i ime jakie o k a q  sie 
potrzebne w zwiqku z dostarczeniem materialow do robot. 

Humus i nadldad czasowo zdjqte z terenu wykopow, dokopbw i miejsc pozyskania materidow miejscowych 
bqdq formowane w hddy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu rob6t. 

Wszystkie odpowiednie materiafy pozyskane z wykop6w na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych 
w dokumentach umowy be& wykorzystane do robot lub odwiezione na odklad odpowiednio do wymagari umowy lub 
wskazaxi Inzymera/Kierownika projektu. 

Wykonawca nie bedzie prowadzid iadnych wykopow w obr~bie terenu budowy poza tymi, k6re zostafy 
, wyszczegolnione w dokumentach umowy, chyba, ie uzyska na to pisemnq zgodq Inz-yNera/Kierownika projektu. 

Eksploatacja hodel materidow bqdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowiqmjqcymi na danym 
obszarze. 

2.3. Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom 

Materiaiy nie odpowiadajqce wymaganiom zostanq przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i zloione 
w miejscu wskazanym przez IniynieraKierownika projektu. JeSli hqnier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na 
uiycie tych materialow do imych robot, nii te dla ktorych zostaiy zakupione, to koszt tych materialow zostanie 
odpowiednio przewartoSciowany (skorygowany) przez InzynieraKierownika projektu. 

Kaidy rodzaj robot, w kt6rym majdujq sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje 
na wlasne ryzyko, licqc sie z jego nieprzyjqciem, usunieciem i niezaplaceniem 

2.4. Wariantowe stosowanie materialow 

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewidujq moAiwoSd wariantowego zastosowania rodzaju materiah 
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi 1ni;ynieraKierownika projektu o swoim zamiarze co najmniej 3 
tygodnie przed ueciem tego materiah, albo w okresie dh2szym, jeSli bqdzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badab 
wymaganych przez InzynieraKierownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiah nie moze by6 pdiniej 
mieniany bez zgody InzynieraKierownika projektu. 

2.5. Pnechowywanie i skladowanie material6w 

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaiy, do czasu gdy bpdq one u2yte do robot, byfy 
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowafy swojq jakodd i wlaSciwoSci i byly dostepne do kontroli przez 
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IniynieralKierownika projektu. 
Miejsca czasowego skiadowania materiaiow bqdq zlokalizowane w obrqbie terenu budowy w miejscach 

~~godnionychz InzynieremiKierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez 
Wykonawcq i zaakceptowanych przez InzynieraKierownika projektu. 

2.6. Inspekcja wytwdmi materialdw 

Wytwomie materiaiow mogq by6 okresowo kontrolowane przez IniynieralKierownika p r o j e h  w celu 
sprawdzenia zgodnoici stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Pr6bki materialow mogq byd pobierane w celu 
sprawdzenia ich wiaSciwoici. Wyniki tych kontroli bqdq stanowii podstawq do akceptacji okreilonej partii materialow 
pod wzglpdem jakoici. 

W przypadku, gdy InzynierKierownik projektu bqdzie przeprowadzai inspekcjq wytw6mi, muszq by6 
speinione nastqpujqce warunki: 
a) InzynieriKierownik projektu bqdzie miai zapewnionq wspolpracq i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow 

w czasie przeprowadzania inspekcji, 
b) IniynierKierownik projektu bqdzie miai wolny dostqp, w dowolnym czasie, do tych czqSci wytw6rni, gdzie odbywa 

siq produkcja materiaiow przeznaczonych do realizacji robot, 
c) Jeieli produkcja odbywa siq w miejscu nie nale~cym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla 

InzynieraIKierownika projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badari w tych miejscach. 

Wykonawca jest zobowipny do uiywania jedynie takiego sprzqtu, ktoy nie spowoduje niekorzystnego 
wplywu na jakoSC wykonywanych robot. Sprzqt uiywany do robot powinien byC zgodny z ofertq Wykonawcy i powinien 
odpowiadai pod wzglqdem typow i iloici wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, 
zaakceptowanym przez Inzymeraerownika projektu; w przypadku braku ustaleri w wymienionych wyzej 
dokumentach, sprzqt powinien by 6 uzgodniony i zaakceptowany przez InzynierafKierownika projektu. 

Liczba i wydajnoSC sprzqtu powinny gwarantowad przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w 
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach IniynieraiKierownika projektu. 

Sprzqt bqdqcy wiasnoiciq Wykonawcy lub wynajqty do wykonania robot ma by6 utrzymywany w dobrym 
stanie i gotowoSci do pracy. Powinien by6 zgodny z normami ochrony Srodowiska i przepisami dotyczqcymi jego 
uzytkowania. 

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokument6w potwierdzajqcych 
dopuszczenie sprzqtu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami. 

Wykonawca bqdzie konsenvowaC sprzqt jak rowniez naprawiaC lub wymieniad sprzqt niesprawny. 
Jeieli dokumentacja projektowa lub SST przewidujq moiliwoSd wariantowego -cia sprzqtu przy 

wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InkynieralKierownika projektu o swoim zamiarze wybom i uzyska 
jego akceptacjq przed uiyciem spnqtu. Wybrany sprzqt, po akceptacji InzynierafKierownika projektu, nie moie by6 
poiniej zmieniany bez jego zgody. 

Jakikolwiek sprzqt, maszyny, urzqdzenia i narzqdzia nie gwarantujqce zachowania warunkow m o w ,  zostanq 
przez ImymeralKierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do rob6t. 

4. TRANSPORT 

Wykonawca jest zobowiqmy do stosowania jedynie takich Srodkow transportu, kt6re nie wplynq 
niekorzystnie na jakoSd wykonywanych robot i wiaSciwoSci przewozonych materialow. 

Liczba Srodkbw transportu powima zapewniak prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreSlonymi w 
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie pnewidzianym umowq. 

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bqdq spehiad wymagania dotyczqce przepisow mchu drogowego 
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow na oS i innych parametrow technicznych. ~rodki  transportu nie spehiajqce 
tych warunkow mogq byd dopuszczone przez InzynleraKierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu 
pienvotnego uzytkowanych odcinkow dr6g na koszt Wykonawcy. 

Wykonawca bqdzie usuwaC na bieeco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia 
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami urnow oraz za jakoSC 
zastosowanych materialow i wykonywanych robot, za ich zgodnoSC z dokumentacjq projektowq, wymaganiami SST, 
PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawcq oraz poleceniami InzynieraIKierownika projektu. 

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot. 
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokiadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoSci wszystkich 

elementow robot zgodnie z wymiarami i rz&ymi okreSlonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na p i h i e  
przez Inzy~lleraIKierownika projektu. 

Biqdy popelnione przez Wykonawcq w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostanq, usuniqte przez Wykonawcq 
na wiasny koszt, z wyjqtkiem, kiedy dany blqd okaze siq skutkiem .biqdu zawartego w danych dostarczonych 
Wykonawcy na piSmie przez IniynieralKierownika projektu. 

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokoici przez InzynieratKierownika projektu nie zwalnia 
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Wykonawcy od odpowiedzialnoici za ich dokladnoid. 
Decyzje InQnieralKierownika projektu dotyczqce akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow rob6t 

bq& oparte na wymaganiach okreilonych w dokurnentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takie w 
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji IniynierlKierownik projektu uwzglqdni wymki bad^ material6w i 
robot, rozrzuty normalnie wystqpujqce przy produkcji i przy badaniach materialow, doiwiadczenia z przeszloSci, wyniki 
badari naukowych oraz inne czynmki wpiywajqce na rozwazanq kwestiq. 

Polecenia IniynieralKierownika projektu powimy by6 wykonywane przez Wykonawcq w czasie okreilonym 
przez IniynieraKierownika projektu, pod grozbq zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytuh poniesie 
Wykonawca. 

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1. Program zapewnienia jakoici 

Wykonawca jest zobowiqzany opracowat i przedstawik do akceptacji 1niynieralKierownika projektu program 
zapewnienia jakoici. W programie zapewnienia jakoici Wykonawca powinien okreSliC, zarnierzony sposob 
wykonywania robot, mozliwoici technicme, kadrowe i plan organizacji robot gwarantujqcy wykonanie robot zgodnie z 
dokurnentacjq projektowg SST oraz ustaleniami. 

Program zapewnienia jakoici powinien zawieraC: 
a) czqSC og6lnq opisujqcq: 

- organizacjq wykonania robot, w tyn terminy i spos6b prowadzenia robot, 
- organizacjq ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot, 
- spos6b zapewnienia bhp., 

-
 wykaz zespol6w roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne, 
-	 w k a z  os6b odpowiedzialnych za jakoSC i terminowoid wykonania poszczeg6lnych elementow robot, 
-	 system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoSciqwykonywanych robot, 
-	 wyposaienie w sprzqt i urzqdzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratorium wlasnego lub laboratorium, 

ktoremu Wykonawca zamierza zlecid prowadzenie badari), 
- spos6b oraz formq gromadzenia wynikow badari laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizmdw 

sterujqcych, a takze wycizganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, 
proponowany sposob i formq przekazywania tych informacji Iuiynierowi~Kierownikowiprojektu; 

b) czqid szczegblowq opisujqcq dla kaidego asortymentu robot: 
- wykaz maszyn i urzqdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicmymi oraz wyposaieniem w 

mechanizmy do sterowania i urzqdzenia pomiarowo-kontrolne, 
- rodzaje i iloSC Srodkow transportu oraz urzqdzen do magazynowania i zaladunku material6w, spoiw, 

lepiszczy, kruszyw itp., 
-	 spos6b zabezpieczenia i ochrony ladunkow przed utratqich wlaiciwoici w czasie transportu, 
-	 sposob i procedurq pomiarow i badari (rodzaj i czqstotliwoit, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie 

urzqdzei itp.) prowadzonych podczas dostaw materidow, wytwarzania mieszanek i wykonywania 
poszczeg6lnych elementow robot, 

-	 spos6b postqpowania z materialami i robotami nie odpowiadajqcymi wymaganiom. 

6.2. Zasady kontroli jakoici robot 

Celem kontroli robot bqdzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby os iwqd  zaloionq 
jakoSd robot 

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehq kontrolq robot i jakoSci materiakiw. Wykonawca zapewni 
odpowiedni system kontroli, wlqczajqc personel, laboratorium, sprzqt, zaopatrzenie i wszystkie urzqdzenia niezbqdne do 
pobierania pr6bek i badari materialow oraz robot. 

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moie zaiqdaC od Wykonawcy 
przeprowadzenia badari w celu zademonstrowania, i e  poziom ich wykonywania jest zadowalajqcy. 

Wykonawca bqdzie przeprowadzad pomiary i badania materialow oraz robot z czqstotliwoSciq zapewniajqcq 
stwierdzenie, i e  roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i SST 

Minimalne wymagania co do zakresu badari i ich czqstotliwoid sq okreilone w SST, normach i wytycznych. W 
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreilone, InQnierKierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby 
zapewniC wykonanie robot zgodnie z umowq. 

Wykonawca dostarczy In~erowiiKierownikowi projektu Swiadectwa, i e  wszystkie stosowane urz&enia 
sprzqt badawczy posiadajq wa- legalizacjq, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadajq wymaganiom norm 
okreblajqcych procedury badab. 

In.zymer/Kierownik projektu bqdzie mieC nieograniczony do st^ do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich 
inspekcji. 

Inzylller/Kierownik projektu bqdzie przekazywad Wykonawcy pisemne infonnacje o jakichkolwiek 
niedoci@eciach dotycqcych urzqdzen laboratoryjnych, sprzqtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod 
badawczych. Jezeli niedociqgniqcia te bqdq tak powaine, i e  mogq wplynqC ujemnie na wyniki b a M ,  
IniynierKierownik projektu natychmiast wstrzyma uiycie do robot badanych materialow i dopdc i  je do *cia dopier0 
wtedy, gdy niedociqgniqcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostanq usuniqte i stwierdzona zostanie odpowiednia 

i 
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jakoid tych materialow. 

Wszystkie koszty zwiqzane z organizowaniem i prowadzeniern badari materialow ponosi Wykonawca. 


6.3. Pobieranie pr6bek 

Pr6bki bqdq pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycnych metod pobierania probek, opartych na 
zasadzie, i e  wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogq by6 z jednakowym prawdopodobiehtwem wytypowane 
do badah. 

InzynierlKierownik projektu bqdzie mied zapewnionq moiliwoid udziah w pobieraniu probek. 
Pojemniki do pobierania probek bqdq dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez 

Inzynierfierownika projektu. Probki dostarczone przez Wykonawcq do badari wykonywanych przez 
InzynieralKierownik projektu bgdq odpowiednio opisane i onakowane, w sposob zaakceptowany przez 
Inzy~llera/Kierownikaprojektu. 

Na zlecenie InzynieraIKierownika projektu Wykonawca bqdzie przeprowadzad dodatkowe badania tych 
materialbw, ktore budzq wqQliwoici co do jakodci, o ile kwestionowane materialy nie zostanq przez Wykonawcg 
usuniqte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatkowych badari pokrywa Wykonawca tylko w przypadku 
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajqcy. 

6.4. Badania i pomiary 

Wszystkie badania i pomiary bqdq przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy 

nie obejmujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowak moha  wytyczne krajowe, albo inne procedury, 

zaakceptowane przez InzymerafKierownika projektu. 


Przed przyst~ieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Iniynierfierownika projektu 0 


rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pidmie 

ich wyniki do akceptacji hzymerfierownika projektu. 


6.5. Raporty z badan 

Wykonawca bqdzie przekazywad Inzynierowi/Kierownikowiprojektu kopie raportow z wynikami badari jak 

najszybciej, nie poiniej jednak nii w terminie okreilonym w programie zapewnienia jakoici. 


Wyniki badah (kopie) bq& przekazywane In@merowi/Kierownikowi projektu na formularzach we&g 

dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych. 


6.6. Badania prowadzone pnez Iniyniera/Kierownika projektu 

InQnierlKierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania pr6bek i badania 

materialow w miejscu ich wytwarzanialpozyskiwania, a Wykonawca i producent materialow powinien udzielid mu 

niezbqdnej pomocy. 


InzynierlKierownik projektu, dokonujqc weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego przez W ~ k o n a w c ~ ,  
poprzez mipdzy innymi swoje badania, bqdzie oceniad zgodnodd materialow i robot z wymaganiami SST na podstawie 
wynikow wlasnych badari kontrolnych jak i wynikow badah dostarczonych przez Wykonawcp. 

liqmer/Kierownik projektu powinien pobierak pr6bki materialow i prowadzid badania niezaleinie od 

Wykonawcy, na sw6j koszt. Jeieli wyniki tych badari wyka- i e  raporty Wykonawcy sq niewiarygodne, to 

InzynerlKierownik projektu oprze siq wylqcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnoici materialow i robot z 

dokumentacjq projektowq i SST. Moie rowniei zlecik, sam lub poprzez Wykonawcq, przeprowadzenie pow6mych lub 

dodatkowch bad^ niezaleinemu laboratorium. W takim przypadku caikowite koszty powtomych lub dodatkowch 

badah i pobierania probek poniesione zostanq przez Wykonawcq. 


6.7. Certyfikaty i deklaracje 

hzymer/Kierownik projektu moie dopuicid do uiycia tylko te materialy, kt6re posiadajq: 
1. 	 certyfikat na znak bezpieczeristwa wykazujqcy, i e  zapewniono zgodnoid z meriami technicmymi okreilonymi na 


podstawie Polskich Norm, aprobat technicmych oraz wlaiciwych przepis6w i dokurnentow technicnych, 

2. deklaracjq zgodnoici lub certyfikat zgodnodci z: 

- Polskq Normq lub 

-
 aprobatq technicng w przypadku wyrobow, dla kt61ych nie ustanowiono Polskiej Nomy, jeieli nie W 

objpte certyfikacjq okredlonq w pkt 1 
i ktQe speiniajq wymogi SST. 

W przypadku materialow, dla ktorych ww. dokurnenty q wymagane przez SST, kaida partia dostarczona do 
robdt bqdzie posiadaC te dokumenty, okreilajqce w spos6b jednomacmy jej cechy. 

Produkty przemyslowe muszq posiadad ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte 
wydcarni badah wykonanych przez niego. Kopie wynik6w tych badail bpdq dostarczone przez Wykonawcg 
Inzynierowi/Kierownikowiprojektu. 

Jakiekolwiek materialy, ktoe nie spehiajq tych wymagari bqdq odrzucone. 

6.8. Dokumenty budowy 

(1) Dziennik budowy 

D~~~ budowy jest wymaganym dokumentem prawnym o b o w i e j q w  Zamawiajqcego i Wykonawcg w 
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnoid za prowadzenie 
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dziennika budowy zgodnie z obowiqmjqcymi przepisarni 121 spoczywa na Wykonawcy. 
Zapisy w dzienniku budowy bqdq dokonywane na bieaco i bq& dotyczy6 przebiegu robot, stanu 

bezpieczeristwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. 
Kaidy zapis w dzienniku budowy bqdzie opatrzony d a ~  jego dokonania, podpisem osoby, kt6ra dokonda 

zapisu, z podaniem jej irnienia i nanviska oraz stanowiska shzbowego. Zapisy bq& czytelne, dokonane trwaiq technikg 
w porqdku chronologicmym, bezpoirednio jeden pod drugun, bez przerw. 

Zalqczone do dziennika budowy protokoly i ime dokumenty bq& omaczone kolejnym numerem zdqcplika i 
opatrzone datq i podpisem Wykonawcy i IniynieralKierownika projektu. 

Do dziennika budowy nalezy wpisywak w szczegolnoSci: 
-	 date przekazania Wykonawcy terenu budowy, 
-	 datq przekazania przez Zamawiaj qcego dokumentacji projektowej, 
-	 datq ~zgodnienia przez Iniynierafierownika projektu prograrnu zapewnienia jakoici i harmonogamow robot, 
-	 terminy rozpoczqcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot, 
-	 przebieg robot, trudnoici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach, 
-	 uwagi i polecenia InzyllleraKierownika projektu, 
-	 daty zarqdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu, 
-	 zgioszenia i daty odbior6w robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu, czqSciowych i ostatecznych odbiorow robot, 
-	 wyjainienia, uwagi i propozycje Wykonawcy, 
-	 stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajqcych ograniczeniom lub wymaganiom 

szczegolnym w zyviqzku z warunkarni klimatycmyrni, 
-	 zgodnoid rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej, 
-	 dane dotyczqce czynnoici geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot, 
-	 dane dotyczqce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot, 
-	 dane dotyczqce jakoici materialow, pobierania pr6bek oraz wyIllki przeprowadzonych badari z podaniem, kt0 je 

przeprowadzal, 
-	 wyniki prob poszczeg6lnych elementow budowli z podaniern, Mo je przeprowadzai, 
-	 inne istotne informacje o przebiegu robot. 

Propozycje, uwagi i wyjainienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bqdq przedoione 
Inzynierowi/Kierownikowiprojektu do ustosunkowania siq. 

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem 
ich przyjqcia lub zajqciem stanowiska. 

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzy~lleraiIGerownika projektu do ustosunkowania sig. 
Projektant nie jest jednak stronqumowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot. 

Ksiwka obmiarow stanowi dokument pozwalajqcy na rozliczenie faktycznego postqpu kazdego z elementow 
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza siq w sposob c i@y w jednostkach przyjqtych w kosztorysie i wpisuje 
do ksi@ obmiarow. 

(3) Dokumenty laboratoryjne 

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoici lub certyfikaty zgodnoici materialow, orzeczenia o jakoSci 
material6w, recepty robocze i kontrolne wyniki badari Wykonawcy bq& gomadzone w formie uzgodnionej w 
programie zapewnienia jakoici. Dokumenty te stanowiq zaiqcmiki do odbiom robot. Wimy by6 udostqpnione na kazde 
iyczenie InqmeraKierownika projektu. 

(4) Pozostale dokumenty budowy 

DO dokumentdw budowy zalicza siq, oprocz wyrnienionych w punktach (1) - (3) nastqpujqce dokumenty: 
a) pozwolenie na realizacjq zadania budowlanego, 

b) protokoly przekazania terenu budowy, 

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i ime umowy cywilno-prawne, 

d) protokoly odbioru robot, 

e) protokoly z narad i ustalen, 

f) korespondencjq na budowie. 


(5) Przechowywanie dokumentow budowy 

Dokumenty budowy bqdqprzechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. 
Zaginiqcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie 

przewidzianej prawem. 
Wszellcie dokumenty budowy bqdq zawsze dostqpne dla IwymeralKierownika projektu i przedstawiane do 

wglqdu na iyczenie Zamawiajqcego. 

7. OBMIAR ROBOT 

7.1.Og6lne zasady obmiaru rob6t 
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Obmiar robot bqdzie okreilaC faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacjq projektowq i 
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. 

Obmiam robot dokonuje Wykonawca po pisernnym powiadomieniu InzynieraKierownika projektu o zakresie 
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. 

Wyniki obmiaru bqdq wpisane do ksiqzki obmiarow. 
Jakikolwiek blqd lub przeoczenie (opuszczenie) w iloiciach podanych w ilepyrn kosztorysie lub gdzie indziej 

w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiqzku ukoriczenia wszystkich robot. Blqdne dane zostanq poprawione W g  
instrukcji InzymeraKierownika projektu na piimie. 

Obmiar gotowych rob6t bqdzie przeprowadzony z czqstoiciq wymaganq do celu miesi~cznej piatnoici na rzecz 
Wykonawcy lub w innym czasie okreilonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawcq i InzynieraKierownika 
projektu. 

7.2. zasady okreilania iloici robbt i materialbw 

DiugoSci i odlegloSci pomiqdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyrni bqdq obmierzone poziomo W Z ~ W  
linii osiowej. 

JeSli SST wlaiciwe dla danych robot nie wymagajq tego inaczej, objpoici bqdqwyliczone w m3 jako 
pomnoiona przez iredni przekroj. 

IloSci, ktoe majq by6 obmierzone wagowo, bqdq wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami 
SST. 

7.3. Unqdzenia i spnet pomiarowy 

Wszystkie urzqdzenia i sprzqt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot bqdq zaakceptowane przez 

IniynieralKierownika projektu. 


Urqdzenia i sprzqt pomiarowy zostanq dostarczone przez Wykonawcq. Jezeli urzqdzenia te lub sprzet 

wymagajq badari atestujqcych to Wykonawca bqdzie posiadaC waine Swiadectwa legalizacji. 


Wszystkie q d z e n i a  pomiarowe bqdq przez Wykonawcq utrzymywane w dobrym stanie, w ca&m okresie 

mania  robot. 


7.4. Wagi i zasady waienia 

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urqdzenia wagowe odpowiadajqce odnoinym wymaganiom SST Bqdzie 

utrzymywad to wyposaienie zapewniajqc w sposob ciqgly zachowanie dokiadnoici wg norm zatwierdzonych przez 

InqmeralKierownika projektu. 


7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru 

Obmiary bqdq przeprowadzone przed czqiciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takie w 
przypadku wystqpowania dluzszej przenvy w robotach. 

Obmiar robot zanikajqcych przeprowadza siq w czasie ich wykonywania. 
Obmiar robot podlegajqcych zakryciu przeprowadza siq przed ich zakryciem. 
Roboty pomiarowe do obmiam oraz nieodzowne obliczenia bqdq wykonane w spos6b z r o m i a l y  i 

jednoznaczny. 
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objqtoici bqdq uzupehione odpowiednimi szkicami 

umieszczonymi na karcie ksi- obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogq by6 dolqczone w formie oddzielnego 
zalqcvlika do ksiajki obrniarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inzymeremfierownikiem projektu. 

8.1. Rodzaje odbiorow robot 

W zalei;noSci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajqnastqpujqcym etapom odbioru: 
a) odbiorowi robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu, 
b) odbiorowi czqiciowemu, 
c) odbiorowi ostatecznemu, 
d) odbiorowi pogwarancyjnemu. 

8.2.Odbi6r rob6t zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu 

Odbibr robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i jakoSci wykonywanych 
robot, ktore w dalszyrn procesie realizacji ulegnq zakryciu. 

Odbi6r robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu bqdzie dokonany w czasie umoiliwiajqqm wykonanie 
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postqpu robot. 

Odbioru robot dokonuje InzynierIKierownik projektu. 
GotowoSd danej czqici robot do odbioru zgiasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym 

powiadomieniem IniynieraKierownika projektu. Odbi6r bqdzie przeprowadzony niemlocznie, nie p6iniej jednak niz w 
c i w  3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie InzynieraKierownika 
projektu. 

JakoSd i iloid robot ulegajqcych zakryciu ocenia IniynierKerownik projektu na podstawie dokumentow 
zawierajqcych komplet wynikow badari laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone ~omiary,  w kofiontacji z 
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dokumentacjqprojektowq, SST i uprzednimi ustaleniarni. 

Odbior czqfciowy polega na ocenie ilofci i jakofci wykonanych czqici robot. Odbioru czqiciowego robot 
dokonuje siq wg zasad jak przy odbione ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Inzynier/Kierownik projektu. 

8.4. Odbior ostateczny robot 

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot 

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich iloSci, 
jakoici i wartofci. 

Caikowite zakonczenie robot oraz gotowoii: do odbioru ostatecznego bqdzie stwierdzona przez Wykonawce 
wpisem do dziennika budowy z beznvlocznym powiadomieniem na piimie o tym fakcie IniynieralKierownika projektu. 

Odbi6r ostateczny robot n a s t ~ i  w terminie ustalonym w dokumentach urnowy, lic-c od dnia potwierdzenia 
przez WnieralKierownika projektu zakonczenia robot i przyjqcia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2. 

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajqcego w obecnoSci 
InzynieralKierownika projektu i Wykonawcy. Komisja odbierajqca roboty dokona ich oceny jakoiciowej na podstawie 
przedloionych dokumentow, wynikow badari i pomiarbw, ocenie wizualnej oraz zgodnoici wykonania robot z 
dokumentacjqprojektowqi SST. 

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapoma siq z realizacjq ustaleri przyjetych w trakcie odbiorow 
robot zanikajqcych i ulegajqcych zakryciu, mlaszcza w zakresie wykonania robot uzupehiajqcych i robot 
poprawkowych. 

W przypadkach niewykonania wymaczonych robot poprawkowych lub rob6t uzupehiajqcych w warstwie 
, icieralnej lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnoici i ustali nowy termin odbioru ostatecmego. 

W przypadku stwierdzenia przez komisjq, i e  jakoic wykonywanych robot w poszczeg6lnych asortymentach 
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjq projektowq i SST z uwzglqdnieniem tolerancji i nie ma wiqkszego 
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo mchq komisja dokona potrqen, oceniajqc pomniejszonq 
wartoSC wykonywanych robot w stosunku do w y r n a g ~  przyjqtychw dokumentach umowy. 
8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego 

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiom ostatecznego rob6t jest protoka odbioru ostatecmego rob6t 
spor~dzonywg wzoru ustalonego przez Zamawiajqcego. 

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiqzany przygotowai: nastqpujqce dokumenty: 
1. 	 dokurnentacje projektowq podstawowq z naniesionymi zmianami oraz dodatkowq, jefli zostda sporzqhona W 

trakcie realizacji umowy, 
2. szczegaowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentdw umowy i ew. uzupehiajqce lub Zamienne), 
3. recepty i ustalenia technologiczne, 
4. dzienniki budowy i ksi- obmiarow (oryginaly), 
5 .  	 wynki pomiarow kontrolnych oraz bad& i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ, 
6.  deklaracje zgodnofci lub certyfikaty zgodnoici wbudowanych materialow zgodnie z SST i ew. PZJ, 
7. 	 opiniq technologicznq sporz&onq na podstawie wszystkich wynikow badah i pomiarow zalqczonych do 

dokument6w odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ, 
8. 	 rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszqcych (np. na przelo~enie linii telefonicznej, emgetycznej, 

gazowej, oiwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazania tych robot wlaicicielom urwdzeri 
9. 	 geodezyjnq inwentaryzacje powykonawczqrobot i sieci uzbrojenia terenu, 
10. 	 kopic mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej. 

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzglqdem przygotowania dokumentacyjnego nie be& gotowe do  
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcq wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot. 

Wszystkie zarzqkone przez komisjq roboty poprawkowe lub mpehiajqce bq(k+ zestawione wg WZOIU 

ustalonego przez Zamawiajqcego. 

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupehiajqcych wyznaczy komisja. 


I 8.5. Odb i b  pogwarancyjny 

Odbi6r pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiqanych z usuniqciem wad stwierdzonych p w  
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. 

Odbi6r pogwarancyjny b e e  dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglqdnieniem zasad 
opisanych w punkcie 8.4 ,,Odbi6r ostateczny robot". 

1 9.1. Ustalenia og6lne 

Podstawq platnoici jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowq ustalon3 
dla danej pozycji kosztorysu. 

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych iyczaltowo podstawq platnofci jest wartoii: (kwota) podana przez 
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. 

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bqdzie uwzglqdniai: wszystkie czynnofci, 
wymagania i badania skladajqce siq na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej. 
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob& bqdq obejmowai: 
-	 robocizne bezpoSredniq wraz z towarzyszqcymi kosztami, 
-	 wartoii zuzytych materiaiow wraz z kosztami zakupu, inagazynowania, ewentualnych u b N 6 w  i kansportu na term 

budowy, 
-	 wart056 pracy sprzqtu wraz z towarzyszqcymi kosztami, 
-	 koszty poirednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko, 
-	 podatki obliczone zgodnie z obowiqzujqcymi przepisami. 


Do cen jednostkowych nie naleiy wliczai podatku VAT. 


9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-OO.00.00 

Koszt dostosowania sic do wymagari warunkow umowy i wyrnagari og6lnych zawartych w D-M-00.00.00 
obejmuje wszystkie warunki okreSlone w ww. dokumentach, a nie wyszczeg6lnione w kosztorysie. 

9.3. Objazdy, pnejazdy i organizacja ruchu 

Koszt wybudowania objazd6wlprzejazd6w i organizacji ruchu obejmuje: 
(a) 	 opracowanie oraz uzgodnienie z IniynieremKierownikiem projektu i od~owiednimi instpcjami projektu 

organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu ~nzymerowi/Kierownikowi projektu i 
wprowadzaniem dalszych zrnian i uzgodnien wynikajrlcych z postqpu robot, 

@) ustawienie tymczasowego oznakowania i oiwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczeristwa ruchu, 
(c) opiatyldzieriawy terenu, 
(d) przygotowanie terenu, 
(e) konstrukcjq tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnii6w, krawqinik6w, barier, o z n a k o w ~  i drenaiu, 

, 	 ,, (0 tymczasowq przebudowq urqdzeri obcych. 

Koszt utrzymania objazdowlprzejazdow i organizacji ruchu obejmuje: 


(a) oczyszczanie, przestawienie, przylaycie i usuniqcie tymczasowych omakowari ~ i o n o ~ c h ,  barier ipoziomych, 
Bwiatei, 

(b) utrzymanie plynnoici ruchu publicmego. 

Koszt likwidacji objazd6wlprzejazdow i organizacji ruchu obejmuje: 


(a) usuniqcie wbudowanych materialow i oznakowania, 
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego. 

10. PRZEPISY Z W W A N E  

1. 	 Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z p6iniejszymi zmianami). 
2. 	 Zarzqdzenie Ministra Mastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montaiu i rozbi6rki 

oraz tablicy informacyjnej @z. U. Nr 138, poz. 1555). 
3. 	 Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z poiniejszymi mianami). 
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1.1. Pnedmiot OST 
. .  . . 

Przedmiotem niniejszej og6lnej specyfikacji technicznej (OST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru 
robot zwipmych z wykonawstwem podwojnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni. 

1.2. Zakres stosowania OST 

Og6lna specyfikacja technicma (OST) stanowi obowiqjqcq podstawe opracowania szczegcjlowej 
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na 
drogach krajowych i wojewodzkich. 

Zaleca s i ~  wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogach miejskich i gminnych. 

1.3. Zakres rob6t objetych OST 

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robot zwipmych z wykonaniem 
podwojnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni na drogach obciqionych mchem od lekkiego do cipzkiego. 

Zalqczony do niniejszej specyfikacji zaiqcznik pt. ,,Projektowanie powierzchniowego utrwalenia. Wytyczne i 
decenia" [7] moze by6 wykorzystywany przy okreSlaniu rodzaju powierzchniowego utnvalenia, rodzaju frakcji 

kruszywa i lepiszcza i ich iloici. 

1.4. OkreSlenia podstawowe -
1.4.1. Podw6jne powierzchniowe utnvalenie nawierzchni 

Podwojne powierzchniowe utnvalenie nawierzchni jest zabiegiem utrzymaniowym polegajqcym na kolejnym 
rozbieniu: 
- warstwy lepiszcza, 
- warstwy kmszywa, 
- drugiej warstwy lepiszcza, 

I warstwy drobniejszego kruszywa. 

1.4.2. Pozostaie okreilenia 
Pozostale okreilenia podstawowe sq zgodne z obowiqjqcymi, odpowiednimi polskimi normami i z 

definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne" pkt 1.4. 

1.5. Ogdlne wymagania dotyczqce rob6t 

Og6lne wymagania dotyczqce robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 1.5. 

2. MATERIALY 

2.1.Ogdlne wymagania dotyczqce materia16w 

Ogolne wymagania dotyczqce materialhw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00 
,,Wymagania og6lne" pkt 2. 

2.2. Kruszywa 

2.2.1. Wymagania dotyczqce kmszyw 

Do powierzchniowego utrwalania na leg  stosowaC grysy lub Miry kmszone o wqkich frakcjach uziarnienia, 
speiniajqce wymagania wg tablicy 1 i 2, zgodne z normq PN-B-I1112 [I] i wytycznymi CZDP [6] przy jednoczesnym 
uwzgl~dnieniu uiciileri zawartych w niniejszych OST. 

Do podw6jnego powierzchniowego utrwalenia n a l e g  stosowaC kruszywo lamane o frakcjach: od 4 mm do 6,3 
mm; od 6,3 mm do 10 mm; od 10 mm do 12,8 mm i od 12,8 mm do 16 mm. 
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Dopuszcza sie stosowanie wqkich frakcji grys6w o wymiarach innych niz wyzej podane pod warunkiem, i e  
zostanq zaakceptowane przez Inkyniera. 

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia nie dopuszcza sic kruszywa pochodzqcego ze skal wapiennych. 

Tablica 1. Wymagania dla grysu i hviru kruszonego w zaleznoici od klasy kruszywa i kategorii ruchu 

Wyszczegdlnienie wlaiciwoici 

I 

ScieralnoSd w bqbnie Lulo~ym po pelnej liczbie 25 35 
obrotow, ubytek m a y  nie ~viqkszy niz, %(dm): (40) (45) 

ScieralnoSd ~v bqbnie kulowym po 115 pehej liczby 

obrotow, ubytek masy P-stosudu do ubyth may  po 25 35 

plnei  liczbie obrotow nie m-iqkszy nii,%(dm): 


NasiqHiwoSd nie wiqksza nii, %(m/m): 1,5* 2,O' 

MrozoodpornoSd wg metody zmodyfikomanej, ubytek 

masy nie wiqkszy I&, %(dm):  10,O 30,O 

* - dla hviro~v kruszonych prqjqto takie same wymagania jak dla krusqwa lamanego (gqsow). 

( ) - wartoici podane w nawiasach dotyczq wylqcznie kruszywa granitowego. 


Tablica 2. Wymagania dla grysu i hviru kruszonego w zaleznoici od gatunku kruszywa i kategorii ruchu 

Kategoria ruchu 
lekosrdni 

Wyszczeg6lnienie whiciwolci ciq& sredni i lekb 
I Gatunek kruszvwa I 

Zan-artoSd ziam mniejqch nii 0,075 mm odsian!.ch 

na mokro, nie wiqcej m.%(dm): 0,5* 0,5* 0.5' 


Zaxa-toSc frakcji podstaw-owej, nie mniej I&, % 85,O 85.0 85.0 


1 Zawartoi6 nadziarna nie wiecei nii, %(m/m): 1 8,O 1 8.0 1 8.0' 1 
Za~vartoSd podziama, nie wive1 nii,%(dm): 10,O 10,O 10,O 

ZawartoSd zanieczyszczen obcych, nie wiqcej nii, % 


0,l 0,l 0,2
(dm) :  

ZawartoSd ziam nib, 

(dm):  

nieforemnych nie ~ v i ~ e j  % 
15.0' 20,0* 25,0* 

bama cieczy nie ciemniejsza nii 
! Zawartoik zanieczyszczeli organicznych Ivzorcowa 

ZawartoSd przekruszonych ziarn avironych, nie wiqcej 

nii, %(dm): 10,o" 15;0** 

* - ymagania zostaly miqkszone m stosunku do normy PN-B-11112 [I]

** - dotyczy ~  u
s produkowanego z krusn;\+-a naturalnego. 

2.2.2. Skladowanie kruszyw 

Wykonawca zapewni skhdowanie kruszyw na skkadowiskach zlokalizowanych jak najblizej wykonywanego 
odcinka powierzchniowego utrwalenia. Podbze skladowiska powinno by6 rdwne, dobrze odwodnione, czyste, o twardej 
powierzchni zabezpieczajqcej przed zanieczyszczeniem kruszywa w czasie jego skladowania i poboru. Kaida frakcja 
kruszywa, jego klasa i gatunek bedq skladowane oddzielnie, w sposdb umozliwiajqcy ich mieszanie sig zardwno w czasie 
skladowania, jak r6wniez ladowania i transportu. 

2.3. Lepiszcza 

2.3.1. Wymagania dla lepiszczy 

Niniejsza OST uwzglgdnia jako lepiszcze do powierzchniowego utrwalenia, tylko drogowe kationowe emulsje 
asfaltowe szybkorozpadowe niemodyfikowane i modyfikowane rodzaju K1-65, Kl-70, K1-65MP, K1-70MP, spehiajqce 
wymagania zawarte w tablicy 3 zgodnie z opracowaniem ,,Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe 
Em-94" - IBDiM - 1994 [5 ] .  
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Tablica 3. Wymagania dla drogowych emulsji kationowych niernodyfikowanych [5] 

Kationome elnulsje adaltowe rodzaju K1-70 zaleca siq stoso~vac do ~vlykonymania powierzchniomego 
utnvalenia na drogach o mchu srednim. Przy mchu mniejszym od hdniego dopuszcza siq stosowanie emulsji K1-65. 
Powienchnio~%-eutnt-alenie mode byc wykonywane r o l l e d  na drogach o mchu ciqikim, lecz p r q  uzyciu kationo~vej 
emulsji modyf-Xowanej, przy czym zalecane jest stosowanie emulsji ~vytwarzanej przy W c i u  asfaltu wczeSniej 
modyfikomanego. 

Wymagania dla drogowych emulsii kationowlych modvf--&owanych zawarte sq m tablicy 4. 
Dopuszcza siq ro~vniez stosowanie asfalto~v f-luksowanych lub polimeroasfalto~v. 
Inne lepiszcza niZ drogowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe (modyf--Xowane i niemodyfikomane) mogq 

byc stosowane pod warunluem posiadania aprobaty techmcznej w~danej przez upraxvnionq jednostkq i muszq byc 
zaakceptomane pnez Wniera.  

Wykonawca do ykonania powiencho\+~ch  utnvaleri zapewni lepiszcza od jednego dostawcy. 

2.3.2. Skladowanie lepiszczy 
Do skiadowania lepiszczy Wykonawca uiyje cystern, pojemnik6w, zbiornik6w lub beczek. 
Cysterny, pojemniki, zbiorniki i beczki przemaczone do skladowania emulsji powinny by6 czyste i nie 

powinny zawiera6 resztek innych lepiszczy. 
Przy przechowywaniu asfaltowej emulsji Wykonawca jest zobowiqzany przestrzega6 nastgpujqce zasady: 

- czas skiadowania emulsji nie powinien przekracza6 3 m-cy od daty jej wyprodukowania, 
- temperatura przechowywania emulsji nie powinna by6 nitsza niz +5OC. 

Tablica 4. Wldciwoici drogowych emulsji kationowych modyfikowanych 

* 	 przy powierzchniowych utrwaleniach wykonywanych w warunkach upalu (temp. powietrza powyiej 30°C i 
nawierzchni powyzej 40°C) maksymalna wart046 indeksu rozpadu moze by6 podniesiona do 100 g/100 g. 

3. SPRZKT 

3.1.Og6lne wymagania dotyczace sprzptu 

Og6lne wymagania dotyczqce sprzgtu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 3. 
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3.2. Rodzaje sprzqtu do wykonania powienchniowego utrwalenia 

Wykonawca przystgpujqcy do wykonania powierzchniowego utrwalenia powinien wykaza6 sig moiliwoiciq 
korzystania z nastgpujqcego sprzgtu: 
-	 szczotek mechanicznych - do oczyszczania nawierzchni i usuwania niezwiqzanych ziarn po wykonaniu 

powierzchniowego utrwalenia, 
-	 skrapiarek lepiszcza - do rozlozenia lepiszcza na nawierzchni, 
-	 rozsypywarek kmszywa - do rozio&nia kruszywa na nawierzchni, 
-	 walc6w drogowych - do przywalowania rozloionego kmszywa. 

3.3. Wymagania dla spne tu  

3.3.1. Szczotki mechanicme 
Zaleca sig stosowanie urzqdzeh dwuszczotkowych, w skiad kt6rych wchodzi szczotka wykonana z twardych 

element6w czyszczqcych, s-ca do zdrapywania i usuwania zanieczyszczen, oraz szczotka migkka s iuaca  do 
zamiatania i usuwania niezwiqzanych ziarn kruszywa. 

Ze wzglgdu na duze pylenie powstajqce w procesie czyszczenia, szczotki powinny by6 wyposaione w 
urzqdzenie pochianiajqce pyiy oraz umozliwiajqce czyszczenie powierzchni na sucho i na mokro. 

3.3.2. Skrapiarka lepiszcza 

Wykonawca rob6t jest zobowiqmy do uiycia tylko takiej skrapiarki, kt6ra zapewni rozlozenie na jezdni 
przewidzianej iloici lepiszcza rbwnomiernie, zar6wno w kierunku podluhym jak i poprzecznym. Dla zapewnienia 
r6wnomiernego rozlozenia przewidzianej iloici lepiszcza na nawierzchni, skrapiarka powinna by6 wyposaiona w 
urzqdzenia pomiarowo-kontrolne o m  mechanizmy regulacyjne, pozwalajqce na sprawdzenie i regulowanie parametr6w 
takich jak: 
-	 temperatury rozkiadanego lepiszcza, 
-	 ciinienia lepiszcza w kolektorze, 
- obrot6w pompy dozujqcej lepiszcze, 

-
 prgdkoici poruszania sig skrapiarki (szczeg6lnie dokMny pomiar i wskazanie w zakresie zwykle od 3 do 6 kmh), 
- wysokoici i diugoici kolektora do rozkiadania lepiszcza. 

Dla zachowania niezmiennej temperatury rozkladanego lepiszcza, skrapiarka powima posiadak zbiornik 
izolowany termicznie. Kolektor skrapiarki powinien by6 wyposaiony w dysze szczelinowe oraz posiada6 regulacjg 
wysokoici swego polozenia nad powierzchniq jezdni, dla zapewnienia r6wnomiernego pokrycia nawierzchni lepiszczem 
z dwdch lub trzech dysz. Nie dopuszcza sig stosowania skrapiarek, kt6rych kolektor jest wyposazony w dysz.  stoikowe. 
Zaleinoici pomigdzy wydatkiem lepiszcza a nastawami regulowanych parametrow takich jak: ciinienie, obroty pompy 
prgdkoik jaxdy skrapiarki i temperatura lepiszcza powinny by6 zawarte w aktualnych wynikach cechowania skrapiarki. 

Skmpiarkg m o h a  uma6 za przydatnq do wykonywania powierzchniowego utrwalenia, jeteli odchylenia 
rozkladanego lepiszcza od iloici zabzonych mieszczq sig w przedziale k 10% w kierunku podhinym i poprzeczuym. 

3.33. Rozsypywarka kruszywa 

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca zapewni jeden z ponizszych typ6w rozsypywarek 
kruszywa: 
- doczepnq do skrzyni samochodu z kruszywem, 
-	 pchanq przez samoch6d z kruszywem, 
-	 samojezdnq, 
-	 doczepnq do skrapiarki. 

Ze wzglgdu na koniecznoik uzyskania duzej dokiadnoici dozowania kruszywa preferuje sig uiycie 
rozsypywarek samojezdnych. 

Rozsypywarkg kruszywa m o h a  uzna6 za przydatnq do wykonania powierzchniowego utrwalenia, jezeli 
pomierzone odchylenia iloici dozowanego kruszywa nie r6iniq s i ~  od przewidzianej iloici wigcej niz o 1 l/m2. 
3.3.4. Walce drogowe 

Do przywalowania kruszywa Wykonawca uiyje walc6w ogumionych wyposazonych w opony o giadkim 
bieiniku, ze staiym ciinieniem do 0,6 MPa i obci@eniem 15 kN na koio oraz lekkich walc6w statycznych o stalowych 
pancerzach, pod warunkiem, ze nie bgdq one powodowaiy miaidzenia ziarn kruszywa. 

4. TRANSPORT 

4.1.Og6lne wymagania dotyczqce transportu 

Og6lne wymagania dotyczqce transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 4. 

4.2. Transport kruszywa 

Kmszywo moina przewozi6 dowolnymi irodkami transportu, w warunkach zabezpieczajqcych je przed 
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiaiami (asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem. 

4.3. Transport lepiszczy 
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Cysterny samochodowe uiywane do przewozu emulsji powinny by6 podzielone przegrodami na komory o 
pojemnoici nie wiqkszej niz 3 m3, a kazda przegroda powinna mie6 wykroje przy dnie, aby moiliwy by1 przeplyw 
emulsji miqdzy komorami. 

Wyjqtkowo, za zgodqlniyniera, dopuszcza siq do transportu emulsji beczki lub inne pojemniki stalowe. 

5.1.Og6lne zasady wykonania rob6t 

Og6lne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne" pkt 5. 

5.2. Zaloienia og6lne 

Powierzchniowe utrwalenie nawiemhni jest zabiegiem utrzymaniowym, ktdry pozwala na uszczelnienie 
istniejqcej nawierzchni, zapewnia dobre wlaiciwolci przeciwpoSlizgowe warstwy icieralnej, natomiast nie wplywa na 
poprawq jej noinolci i rowno9ci. 

Nawierzchnia, na kt6rej ma bye wykonane powiemhniowe utrwalenie, powinna by6 wyremontowana, 
posiada6 wlaiciwy profil podhiny i poprzecmy oraz powierzchniq charakteryzujqcq s i ~  duQ jednorodnolciq pod 
wzglqdem twardolci i tekstury. 

5.3. Projektowanie powierzchniowego utrwalenia 

5.3.1. 	 Ocena stanu powierzchni istniejqcej nawierzchni 

Dla ustalenia rzeczywistej iloici lepiszcza i wielkoici frakcji kruszywa pierwszej warstwy powierzchniowego 
utnvalenia, naleiy oceniC stopien twardoici i teksturq powierzchni istniejqcej nawierzchni. Przy ustalaniu tekstury 
powierzchni utrwalanej moha posluQ6 siq klasyfikacjq zamieszczonqw tablicy 5. 

Przy okreilaniu stanu powierzchni dopuszcza siq stosowanie przez Wykonawcq innych metod oceny stanu 
nawierzchni zaaprobowanych przez Iniyniera. 

Tablica 5. Klasyfikacja stanu powierzchni utrwalanej nawierzchni 

LP. Wyglqd i opis powierzchni nawierzchni Glqbokoik tekstury ') 
HS 


Na\vierzcha uboga w lepiszcze, np. mieszanki mineralno- HS 2 1,7 

. bitumicme bardm ohrarte i macno porowate 


Nawierzchnia uboga \+- lepiszcze, np. mieszanki mineralno- 1 ,25HS< 1,7 
-7 
bitumiczue porowate 

" 	 Naw-ierzchnia \+~gladzona, np. mieszanlil mineralno- 0,8 I H S  < 1,2 

biturnicme o struktu~ze zamhetej bez l~ysiqk61't; lepiszcza 

Nawierzchnia bogata m lepiszcze ~+ykazujqca tendencje do 0,4 IHS < 0,s 

~vystqpo~vania lepiszcza lub zapraw 
\~ys i&6~-

-	 Namierzchma bogata m lepiszcze, z tendencjq do pocenia lub HS < 0,4
3 
 z licznymi remontami czqstko~v~mi 

, 1) Pomiar glqbokolci tekstury piaskiem kalibrowanym zostal podany dla uiciilenia tego parametru. 

5.3.2. Ustalenie iloSci grydw 

Ustalenie rzeczywistej ilolci grys6w zaleca sic dokonaf; zgodnie z opracowaniem ,,Powierzchniowe 
utrwalenie. Oznaczenie ilolci rozkladanego lepiszcza i kruszywa" [4]. 

Ustalonq wg wymienionego opracowania iloici grysow dla podwbjnego powienchniowego utrwalenia 
nawierzchni nalezy skorygowat: 
- dla pierwszej warstwy grysu o -5%, 
- dla drugiej warstwy grysu o +5%. 

5.3.3. Ustalenie ilolci lepiszcza 

Przy ustalaniu ostatecznej iloici lepiszcza dla kazdego wydzielonego odcinka lub pasma ruchu 
charakteryzujqcego siq jednorodnymi parametrami naleiy korzystaC z whnego doiwiadczenia oraz z programu 
projektowania powierzchniowych utrwaleli ,,Allogen" 181, ktory jest w posiadaniu dyrekcji okrqgowych dr6g 
publicznych. 

Moina r6wniez korzysta6 z zalqcznika do niniejszej OST ,+FYojektowanie powierzchniowego utrwalenia. 
Wytyczne i zalecenia" pkt 5 [7]. 

5.4. Zapewnienie przyczepnoSci aktywnej lepiszcza do kruszywa 

Do wykonania powierzchniowego utrwalenia Wykonawca moie przys t~ id  tylko wowczas, gdy przyczepno.46 
aktywna kruszywa do wybranego rodzaju emulsji okrellona zgodnie z normq BN-701893 1-08 [3] bqdzie wiqksza od 
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85%. 
Jeieli przyczepnoi6 aktywna bgdzie mniejsza od 85%, to naleg jq zwigkszy6 przez ogrzanie, wysuszenie lub 

odpylenie kruszywa bezpoirednio przed jego rozlozeniem na nawierzchni. 
Przy stosowaniu do powierzchniowego utrwalenia innych lepiszczy niz emulsja asfaltowa, przyczepnoiC 

aktywnq moina zwigkszyk przez zastosowanie otoczonego kruszywa na gorqco. 

5.5. Warunki przystqpienia do rob6t 

Powierzchniowe utrwalenie moina wykonywae w okresie, gdy temperatura otoczenia nie jest nizsza od +lO°C 
przy stosowaniu asfaltowej emulsji kationowej i nie nizsza niz +15OC przy stosowaniu innych lepiszczy. 

Temperatura utrwalanej nawierzchni powinna by6 nie nizsza niz +5OC przy emulsji asfaltowej i +lO°C przy 
innych lepiszczach bezwodnych. 

Nie dopuszcza sig przystqpienia do robot podczas opadow atmosferycznych. 

5.6. Odcinek prdbny 

Przed przystqpieniem do robot, w terminie uzgodnionym z Iniynierem, Wykonawca powinien wykonad 
odcinek probny w celu: 
- stwierdzenia, czy sprzgt przewidziany do wykonywania robot spelnia wymagania okreilone w pkt 3 niniejszej OST, 
- sprawdzenia, czy dozowana iloid lepiszcza i kruszywa sq zgodne z parametrami jakie zamierza sip utrzymywad 

podczas robbt. 
Do takiej prbby Wykonawca powinien u g 6  materialbw oraz sprzgtu takich, jakie bgdq stosowane do 

wykonania robbt. 
Odcinek probny powinien by6 zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Iniyniera. Wykonawca moie 

przystqpi6 do wykonywania powierzchniowego utrwalenia nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez 
Injniera. 

5.7. Ouyszczenie istniejqcej nawierzchni 

Przed przystqpieniem do rozkladania lepiszcza, nawierzchnia powinna by6 dokiadnie oczyszczona za pomocq 
sprzgtu mechanicznego speiniajqcego wymagania wg pkt 3. W szczegolnych przypadkach (bardzo duze 
zanieczyszczenie) oczyszczenie nawierzchni moina wykona6 przez spiukanie wodq (z odpowiednim wyprzedzeniem dla 
wyschnigcia nawiemhni - wahe przy stosowaniu lepiszczy na gorqco). 

5.8. Oznakowanie rob6t 

Ze wzglgdu na specyfikg robbt przy wykonywaniu powierzchniowego utrwalenia nawierzchni, Wykonawca w 
sposob szczeg6lny jest zobowipny do przestrzegania postanowien zawartych w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania 
ogolne" pkt 1.5.4, a dotyczqcych zasad zachowania bezpieczenstwa ruchu drogowego w czasie prowadzenia mb6t. 

Znaki powinny by6 odblaskowe, czyste i w razie potrzeby czyszczone, odnawiane lub wymieniane na nowe. 
Przy duiym natgzeniu mchu, w razie potrzeby, Wykonawca uzgodni i wprowadzi regulacjg, ruch wahadlowy za pomocq 
sygnalizatorow Swiatei lub za pomocq pracownikbw sygnalistow, odpowiednio przeszkolonych. 

Ruch drogowy odbywajqcy sig po wstgpnie zaggszczonym powierzchniowym utrwaleniu sprzyja utwierdzeniu 
ziarn kruszywa pod warunkiem, ze prgdkoS6 mchu bgdzie ograniczona od 30 do 40 km/h. 

W okresie pierwszych 48 godzin, a przy mniej sprzyjajqcych warunkach atmosferycznych, w okresie od 3 do 4 
d6b od chwili wykonania powiemhniowego utrwalenia, Wykonawca spowoduje ograniczenie prgdkoici ruchu od 30 do 
40 lanh. 

5.9. Rozkladanie lepiszcza 

Rozkiadana emulsja asfaltowa powinna posiada6 nastgpujqcq temperaturg: 
- emulsja K 1-65 - od 40 do 50°C, 
- emulsja K 1-70 - od 60 do 65OC, 
- emulsja K1-65MP - od 50 do 60°C, 
- emulsja K1-70MP - od 65 do 75OC. 

Jeieli powierzchniowe utrwalenie jest wykonane na poiowie jezdni, to ziqcze irodkowe przy drugiej warstwie 
powinno by6 przesunigte od 15 do 30 cm, przy czym zalecane jest wykonanie powierzchniowego utrwalenia na caiej 
szerokoSci jezdni w tym samym dNu. 

Przy rozpoczynaniu skrapiania nawierzchni nale iy  pamigta6, ze wlalciwq jednorodnoid i iloS6 lepiszcza 
uzyskuje sig dopier0 po uplywie krotkiej chwili od momentu otwarcia jego wypiywu. Zaleca sig, aby w tym krotkim 
czasie lepiszcze wyplywalo na arkusze papieru mzlozone na nawierzchni. 

5.10. Rozkiadanie kruszywa 

Kruszywo powinno by6 rozkiadane rciwnomiernq warstwq w ilolci ustalonej wg pkt 5.3.2, na Swieio 
rozloionej warstwie lepiszcza, za pomocq rozsypywarki kruszywa spehiajqcej wymagania okreilone w pkt 3.3. 
OdlegbiC pomigdzy skrapiarkq rozkiadajqcq lepiszcze, a poruszajqcq sig za niqrozsypywarkq kruszywa nie powinna by6 
wigksza niz 40 m. Przy stosowaniu emulsji asfaltowej czas jaki uplywa od chwili rodoienia lepiszcza do chwili 
rozbzenia kruszywa powinien by6 mozliwie jak najkrotszy (kilka sekund). 

5.11. Walowanie 
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Bezpoirednio po rozloieniu kruszywa, ale nie p6iniej nit  po 5 minutach naleiy przystqpid do jego walowania. 
Do walowania powierzchaiowych utrwalen najbardziej przydatne sq walce ogumione (walce statyczne gladkie nie sq 
zalecane, gdyz mogq powodowad miazdzenie kruszywa). 

Dla uzyskania wlaiciwego przywalowania mozna przyjqd co najmniej 5-krotne przejicie walca ogumionego w 
tym samym miejscu przy stosunkowo duzej predkoici od 8 do 10 km/h i przy ciinieniu powietrza w oponach i 
obciGeniu na kolo okreilonym w pkt 3 niniejszej OST. 

Przy wykonywaniu podw6jnego powierzchniowego utrwalenia, pierwszq warstwe kruszywa wahje sig tylko 
wstgpnie (jedno przejicie walca). 

5.12. Oddanie nawienchni do ruchu 

Na Swieio wykonanym odcinku powierzchniowego utrwalenia szybkoid ruchu naleiy ograniczyd od 30 do 40 
kmlh. Diugoit okresu w kt6rym nawierzchnia powinna by6 chroniona zaleiy od istniejqcych warunk6w. Moze to by6 
kilka godzin -jeieli pogoda jest sucha i gorqca, albo jeden lub kilka dni w przypadku pogody wilgotnej,lub chlodnej. 

Na og& dobre z w i m i e  ziarn kruszywa uzyskuje sig w czasie od 24 do 48 godzin. Swieio wykonane 
powierzchniowe utrwalenie mote by6 oddane do ruchu niekontrolowanego nie wczeiniej, az wszystkie niezwicgane 
ziarna zostanq usuniete z nawierzchni szczotkami mechanicznymi lub specjalnymi urzqdzeniami do podciinieniowego 
ich zbierania. 

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT 

6.1.Og6lne zasady kontroli jakobci rob6t 

Og6lne zasady kontroli jakoici rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 6. 

6.2. Badania przed pnystppieniem do rob6t 

Przed przystqpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykonad badania lepiszcza i kruszywa i przedstawii 
wyniki tych badah Inmierowi do akceptacji. 

Badania te powinny obejmowad wszystkie wlaiciwoici lepiszczy i kruszywa okreilone w pkt 2 niniejszej OST. 
W zakresie badania sprzgtu, Wykonawca winien przedstawid aktualne iwiadectwo cechowania skrapiarki. 

6.3. Badania w czasie rob6t 

6.3.1. Czestotliwoit oraz zakres badan i pomiar6w 
Czestotliwoid oraz zakres bad& i pomiar6w w czasie wykonywania powierzchniowego utrwalenia podano w 

tablicy 6. 

6.3.2. Badania kruszyw 
Jeteli Iniynier uzna to za konieczne, wlaSciwoici kruszywa naleiy badad dla kaidej partii. Wyniki badah 

powinny by6 zgodne z wymaganiarni podanymi w pkt 2. 
6.3.3. Badania emulsji 

Jezeli Iniynier nie ustali inaczej, to dla kazdej dostarcmnej partii (irodka transportu) emulsji asfaltowej nale2y 
badat: 

- barwg, 
- jednorodnoid, 
- lepkoit i indeks rozpadu. 

Tablica 6. CzgstotliwoiC oraz z a h s  badan i pomiar6w rob6t powierzchniowego utrwalenia 

6.3.4. Sprawdzanie stanu czystoici nawierzchni 
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W trakcie prowadzonych rob6t Wykonawca powinien sprawdzaC stan powierzchni nawierzchni, na M r e j  ma 
by6 wykonane powierzchniowe utrwalenie, zgodnie z pkt 5.2 oraz jej oczyszczenie, zgodne z wymaganiami zawartymi 
w pkt 5.7. 
6.3.5. Sprawdzanie dozowania lepiszcza i kruszywa 

Dozowanie iloici lepiszcza i kruszywa nale@ wykonywat: jak badania testowe, wedtug metod opisanych w 
opracowaniu GDDP [4]. 
6.3.6. Sprawdzenie temperatury otoczenia i nawierzchni 

Wykonawca zobowicgany jest do prowadzenia codziennych pomiar6w temperatury otoczenia i nawierzchni co 
do zgodnolci z wymaganiami okrellonymi w pkt 5.5. 
6.3.7. Sprawdzanie temperatury lepiszcza 

Wykonawca jest zobowirgany do prowadzenia staiych pomiar6w temperatury lepiszcza, co do zgodnoici z 
wymaganiami okreilonymi w pkt 5.9. 

6.4. Badania dotyczqce cech geometrycznych wykonanego powierzchniowego utrwalenia 
6.4.1. SzerokoiC nawierzchni 

Po zakonczeniu rob66 tj. po okresie pielegnacji, Wykonawca w obecnolci Iniyniera dokonuje pomiaru 
szerokoici powierzchniowego utrwalenia z dokladnoiciq do + 1cm. SzerokoiC nie powinna s i ~  r6zniC od projektowanej 
wiecej niz o + 5 cm. 
6.4.2. R6wnoit: nawierzchni 

Jezeli po wykonaniu robot przygotowawczych przed powierzchniowym utrwaleniem, na istniejqcej 
powierzchni dokonano pomiar6w r6wnoici, to po wykonaniu powierzchniowego utrwalenia pomiary takie naleiy 
wykonaC w tych samych miejscach i wedtug tej samej metody. Wyniki pomiar6w r6wnoici nie powinny by6 gorsze od 
wynik6w uzyskanych przed wykonaniem robot. 
6.4.3. Ocena wyglqdu zewnetrznego powierzchniowego utrwalenia 

Powienchniowe utrwalenie powinno sie charakteryzowat: jednorodnym wyglqdem zewnetrmym. 
Powiemhnia jezdni powinna by6 rciwnomiernie pokryta ziamami kruszywa dobrze osadzonymi w lepiszczu, 
tworzqcymi wyrainq grubq makrostrukture. Dopuszcza sie zloty kruszywa rzedu 5%. 

7. OBMIAR ROBOT 

7.1.Og6lne zasady obmiaru robot 

Og6lne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lneY' pkt 7. 

7.2. Jednostka obmiarowa 

Jednostkqobmiarowq jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego podw6jnego powierzchniowego utnvalenia. 

Og6lne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lneY' pkt 8. 
Roboty umaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektow% SST i wymaganiami In2yniera, jezeli 

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daiy wyniki pozytywne. 

9. PODSTAWA PLATNOSCI 

9.1. OgQne ustalenia dotyczqce podstawy platnoici 

Og6lne ustalenia dotyczqce podstawy piatnoici podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne" pkt 9. 

9.2. Cena jednostki obmiarowej 

Cena wykonania 1 m2 (jednego metra kwadratowego) podw6jnego powierzchniowego utrwalenia nawierzchni 
obejmuje: 
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze, 
- oznakowanie robot, 
- transport i skiadowanie kruszyw, 
- transport i skladowanie lepiszczy, 
- dostawe i prace sprzetu do rob&, 
- przygotowanie powierzchni nawierzchni do wykonania powierzchniowego utrwalenia, 
- prace projektowe przy ustaleniu iloici materialbw, 
- podw6jne rozkienie lepiszcza, 
- podw6jne rozloienie kruszywa, 
- waiowanie, 
- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technicmej. 

lo. PRZEPISY ZWWZANE 
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1. PN-B-11112 	 Kruszywa mineralne. Kruszywa farnane do nawierzchni drogowych 
2. 	 PN-C-040 14 Przetwory nafiowe. Oznaczanie lepkoici wzglednej lepkoiciomierzem 


Englera 

3. BN-701893 1-08 	 Oznaczenie aktywnej przyczepnoici lepiszczy bitumicznych do kruszyw 
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